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SK 500E — Stru¢ny navod pro ménic frekvence

NorP

DRIVESYSTEMS

Bezpeénostni upozornéni a pokyny pro aplikaci elektronické
pohonné techniky

(Ménice frekvence, motorové startéry Ya polni rozvadéce)
(dle: Smérnice pro elektricka zafizeni nizkého napéti 2006/95/ES

(od 20.04.2016: 2014/35/EU))

1. VSeobecné

Béhem provozu mohou mit pfistroje v souladu se svym krytim dily pod
napétim, neizolované a eventualné i pohybujici se nebo rotujici dily a
také horké povrchové plochy.

PFi nepfipustném odstranéni nutnych krytd, pfi neodborném pouziti, pfi
chybné instalaci nebo obsluze hrozi nebezpeci tézké ujmy na zdravi
nebo vécnych Skod.

Dalsi informace Ize ziskat z dokumentace.

VSechny prace, tykajici se prepravy, instalace a uvedeni do provozu a
také oprav musi provadét kvalifikovany odborny personal (respektujte
IEC 364 popf. CENELEC HD 384 nebo DIN VDE 0100 a IEC 664 nebo
DIN VDE 0110 a narodni pfedpisy urazové prevence).

Kvalifikovanym  persondlem ve smyslu téchto  zakladnich
bezpecnostnich upozornéni jsou osoby, detailné seznamené s instalaci,
montazi, uvedenim do provozu a provozem vyrobku a disponujici pro
svou ¢innost odpovidajici kvalifikaci.

2. Pouziti v Evropé v souladu s uréenim

PFistroje jsou komponenty, uréené k zabudovani do elektrickych zafizeni
nebo stroja.

PFi zabudovani do stroju je uvedeni pfistroji do provozu (tzn. zahajeni
provozu v souladu s uréenim) zapovézeno do té doby, nez je zajisténo,
Ze stroj odpovida ustanovenim ES smérnice 2006/42/ES (Smérnice pro
strojni zafizeni);musi byt respektovana EN 60204.

Uvedeni do provozu (tzn. zahajeni provozu v souladu s uréenim) je
povoleno pouze pfi dodrzeni smérnice o elektromagnetické kompatibilité
EMC (2004/108/ES (od 20.04.2016: 2014/30/EU)).

PFistroje oznacené znackou CE spliuji pozadavky Smérnice pro
elektricka zafizeni nizkého napéti 2006/95/ES
(od 20.04.2016:. 2014/35/EU)). Pro pFistroje pouzity
harmonizované normy, uvedené v prohlaseni o shodé.

jsou

Technické Udaje a Udaje k podminkam pfipojeni jsou uvedeny na
vykonovém stitku a v dokumentaci a musi se bezpodmine¢né dodrzet.
PFistroje smi zajiStovat pouze ty bezpeénostni funkce, které jsou
popsény a vyslovné pfipustné.

3. Preprava, uskladnéni

Respektujte pokyny pro pfepravu, skladovani a odborné zachazeni.

4. Instalace

Instalace a chlazeni zafizeni musi byt provedeny v souladu s pfedpisy
pfislusné dokumentace.

Pfistroje je nutno chranit pfed nepfipustnym zatizenim.
Zejména pfi pfepravé a manipulaci nesmi dojit ke zkfiveni
konstrukénich dili  a/nebo zméné izola¢nich vzdalenosti.
Zabrarite dotyku na elektrickych ¢astech a kontaktech.

Pristroje obsahuiji elektrostaticky citlivé konstrukéni prvky, které
se pfi neodborném zachazeni mohou snadno poSkodit.
Elektrické komponenty se nesmi mechanicky poskodit nebo
znicit (podle okolnosti hrozi ohrozeni zdravi!).

5. Elektrické pripojeni

PFi pracich na pfistrojich pod napétim se musi respektovat
platné narodni predpisy urazové prevence (napf. BGV A3,
predchozi VBG 4).

Elektricka instalace se musi provadét v souladu s prisluSnymi
predpisy (napf. prGfezy vodicu, jisténi, pfipojeni ochranného

vodi¢e). Pokyny nad zminény ramec jsou obsazeny v
dokumentaci.

Pokyny pro instalaci v souladu s elektromagnetickou
kompatibilitou - jako stinéni, uzemnéni, umisténi filtrd a

pokladka vedeni - jsou uvedeny v dokumentaci pfistroji. Tyto
pokyny se musi vzdy respektovat i u pfistroji, oznacenych
znakem CE. Dodrzeni meznich hodnot, stanovenych pfedpisy o
elektromagnetické kompatibilité pfislusi do oblasti odpovédnosti
vyrobce zafizeni nebo stroje.

6. Provoz

Zafizeni, do kterych jsou pfistroje zabudovavany, musi byt
vybavena dodateénymi kontrolnimi a ochrannymi prvky dle
pfisluSnych platnych bezpecnostnich ustanoveni napf. zakon o
zajisténi dalSich podminek bezpecnosti a ochrany zdravi pfi
praci apod.

Parametrizace a konfigurace pfistroji se musi volit tak, aby
nedoslo k zadnému ohrozeni.

Bé&hem provozu musi byt vSechny kryty zaviené.

7. OsSetieni a udrzba

Po odpojeni zafizeni od napajeciho napéti je zakazan okamzity
dotyk na vodivych dilech a silovych pfipojich vzhledem k
moznému nabiti kondenzatorl. Respektujte proto pfislusné
vystrazné Stitky na pristrojich.

Dalsi informace Ize ziskat z dokumentace.

Tato bezpe¢nostni upozornéni uschovejte!

1) Pfimé startéry, softstartéry, reverzni startéry

BU 0540 CZ-1516



DRIVESYSTEMS Pouziti ménicu frekvence v souladu s uréenim

Pouziti ménicu frekvence v souladu s ur¢enim

Dodrzeni provozniho navodu je predpokladem bezporuchového provozu a
plnéni eventualnich zaruénich narokl. Proto si pfedtim, nez za¢nete se zafizenim
pracovat nejprve prectéte provozni navod!

Provozni navod obsahuje dualezita upozornéni k idrzbé a je nutno jej ulozit v
blizkosti zafizeni.

Ménice frekvence fady SK 500E jsou pfistroje pro primyslova a komeréni zafizeni
k provozu tfifazovych asynchronnich motord s kotvou nakratko a motord PMSM -
Permanent Magnet Synchron Motor. Tyto motory musi byt vhodné pro provoz s
ménicem frekvence, k zafizeni nesmi byt pfipojovany Zadné dalsi zatéze.

Ménice frekvence SK 5xxE jsou pfistroje pro stabilni montaz do skfifiovych
rozvadécl. Je bezpodmineéné nutno dodrzet vSechny zadané technické parametry
a pfipustné podminky v misté nasazeni.

Uvedeni do provozu (zahajeni provozu v souladu s urlenim) je tak dlouho
zapovézeno, dokud neni zajisténo, Ze stroj odpovida smérnici o elektromagnetické
kompatibilité¢ 2004/108/ES (z 20.04.2016: 2014/30/EU) a je zajiSténa shoda
konecného vyrobku napfiklad se smérnici pro strojnich zafizeni 2006/42/ES
(respektujte EN 60204).

© Getriebebau NORD GmbH & Co. KG, 2016

Dokumentace
Oznadeni: BU 0540
Mat. &is. 6075410

Konstrukéni fada: SK 500E

Pristrojova fada: =~ SK 500E, SK 505E, SK 510E, SK 511E,
SK 515E, SK 520E, SK 530E, SK 535E

Typy pfistroju: SK 5xxE-250-112- ... SK 5xxE-750-112-  (0,25-0,75kW, 1~ 115V, vystup 3~ 230V)
SK 5xxE-250-323- ... SK 5xxE-221-323- (0,25 -2,2kW, 1/3~ 230V, vystup 3~ 230V)
SK 5xxE-301-323- ... SK 5xxE-182-323- (3,0 - 18,5kW, 3~ 230V, vystup 3~ 230V)
SK 5xxE-550-340- ... SK 5xxE-163-340- (0,55 - 160,0kW, 3~ 400V, vystup 3~ 400V)

BU 0540 CZ-1516 3
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Prehled verzi

Nazev Objednaci ¢islo Verze Poznamky
Datum software

pristroje
BU 0540, 6075410/2006 | V1.1 R1 Prvni vydani, vychazejici z BU 0500 DE (bfezen 2005)
Cervenec 2006
BU 0540, 6075410/3811 | V2.0RO Vychazejici z BU 0500 DE (mat. &is. 6075001/3811)
Cerven 2012
BU 0540, 6075410/1013 | V2.0R5 Vychazejici z BU 0500 DE (mat. &is. 6075001/1013)
Bfezen2013
BU 0540, 6075410/0715 | V3.0 R1 Vychazejici z BU 0500 DE (mat. ¢is. 6075001/0715)
Unor 2015
BU 0540, 6075410/1516 | V3.1 RO Vychazejici z BU 0500 DE (mat. ¢is. 6075001/1516)
Duben 2016

Tabulka 1: Seznam verzi BU0540

Platnost

Zde uvedeny struény navod vychazi z hlavniho navodu (viz seznam verzi) pfislusné konstrukéni
fady ménicu, ktery je smeérodatny i pro uvedeni do provozu. Tento struény navod poskytuje k
dispozici souhrn informaci, nutnych pro zakladni uvedeni standardni aplikace z oboru pohonné
techniky do provozu. Podrobné informace, zejména k parametrim, volitelnym moznostem a
specialnim funkcim lze eventualné zjistit z hlavniho navodu meéni¢e frekvence, jakoZ i z
eventudlnich dodate¢nych navodd opci sbérnice pole (napf.: PROFIBUS DP) nebo funkce
ménice (napf.: PLC) v pfislusném nejaktualnéjSim znéni.

Dolozka autorského prava

Tento dokument je jako soucast zde popsaného zafizeni poskytnut v pisemné formé k dispozici

kazdému uzivateli.

Jakakoliv uprava, zména, nebo znehodnocovani dokumentu je zakazano.

Vydavatel

Getriebebau NORD GmbH & Co. KG
Getriebebau-Nord-Stralle 1 « 22941 Bargteheide, Germany ¢ http://www.nord.com/
Telefon +49 (0) 45 32/ 289-0 e Fax +49 (0) 45 32/ 289-2253

BU 0540 CZ-1516



http://www.nord.com/

DRIVESYSTEMS Obsah
Obsah

1 == o] o 1= e o - 6

1.1 =Y 01 =T SRR 6

1.2 Bezpe€nostni a instalaCni POKYNY .......c.coiiiiiiiiiee et e e e e a e e e et eneeaaeeeas 7

1.21  Vysvetlivky pOUZItENO OZNACENI........ueiiiiieieiie et eaa e e 7

1.2.2  Seznam bezpe€nostnich a instalacnich PoKyNU ...........cccoiiiiiiiiiiiiii e 7

LG T [ 0 ) V= =1 (5] RPN 9

1.4 Typové oznaceni / NOMENKIATUIA. ............cooiiiiiiiiii e e e e e e e e ee s 10

1 20t B Y/ o To 1Y A VA= {1 Y PRSP 10

2 MONLAZ @ INSTALACE........co e mr e e e e s s mme e e e e e s s e s mme e e e eeeaessmmeeeeeeeaesenmnneeeesansaannnes 1

21 SK 5XXE ve standardnim pProVedeNi..........eueiiiiiiiiiiie et 12

2.2 EIEKINCKE PHIPOJENI.......eeiieeiie ettt ettt e e e e e et e e e e e e e ettt e e e e e e e e e santbaneeaeeeesntbaneeaaeaans 13

221 Smeérnice pro elektrick@ ZapOJENI.........cciiiuiiiiiiiiie e 14

2.2.2  PHZPUSODENT K IT-Siti...eeriiiiiee it e e e et e e e e e e stbaeeeaaeeeas 15

2.2.3  Elektrické pfipojeni vKoNoVENO dilu .............uveiiiiiiiiiiiiiie e 17

2.2.4  Elektrické pfipojeni FIAIiCi JEANOLKY ..........cooiuiiiiiiee e 19

2.3  Barevné oznaceni a obsazeni kontaktll pro snimac otaCek............cooovuiiiiiieiiiiiiiiiiiee e 29

3 T L1 V2T T o ¢ 1= 11 4 T 31

3.1 Modularni konstruk&ni skUpiny SK OXXE ........cooiiiiiiiiiiiciee e 31

3.2  Prehled technologicKyCh DOXU .........coiiiiiiiiiiiiie i e e e e e e e e e e 32

4 LU AV=Ye 1Y 4 T o [ o1 o Yo 35

41 TOVAINT NASTAVENI ...ttt e e e e ettt e e e e e e e ntbe et e e e e e e e nnneeeeaeeeaannnneeeeans 35

4.2  Minimalni KONfIQUIraCe Pro FIZENT ........eeiiiii i e e e e e e e e s e earnreeeeas 36

5 =T 11 =Y 1 T/ 37

6 HIASeni K ProvOZNimu StaVU........cccccceiiiiiiicccceess s issssssssess e s sssssssssse s e e ssssssssnsssessessssssnnssessessssssnnsessnessnsssnnnes 47

6.1 o] o] = 4= VI 1= =T=1 o T PR 47

L =TT o T USRI 48

7 LYo 2T 112 ST 1T - - SR 56

71 V8eobecné Udaje SK S00E .........coooiiiiiiee et e e e e et e e e e e e e e e e e s e eeaas 56

8 PoKyny pro UdrZhU @ SEIVIS .......ccicieeriiiieriiniiisiisss i sss s s s s an s s s ns e s s sn e sessnssassnns 57

8.1 POKYNY K UAIZDE&.........ooiiieeit ettt ettt et e e et e e snre e e e s e e e e abneeenanee 57

I S =Y Y ] T o1 ] 14V 0 V2SSO UPPPPN 58

BU 0540 CZ-1516 5



SK 500E — Struény navod pro ménic frekvence DRIVESYSTEMS

1 VSeobecné

1.1 Prehled
Vlastnosti zakladniho pfistroje SK 500E:
* Vysoky rozbéhovy moment a pfesna regulace otac¢ek motoru bezsenzorovym vektorovym
fizenim proudu
* Moznost montaze vedle sebe bez dodateéného rozestupu
» PFipustna okolni teplota 0°C az 50°C (dbejte technickych udaju)
» P¥istroje typu SK 5xxE ... -A: Integrovany sit'ovy filtr EMC pro mezni kfivku A1 (a B pro

pfistroje velikosti 1 - 4) dle EN 55011, kategorie C2 (a C1 pro pfistroje velikosti 1 - 4) dle
EN 61800-3 (ne u pfistrojii 115 V)

» Pristroje typu SK 5xxE ... -O: bez integrovaného sit'ového filtru EMC.

* Automatické méFeni odporu statoru nebo zjisténi pfesnych motorovych dat

* Programovatelné brzdéni stejnosmérnym proudem

* Integrovany brzdny chopper pro 4-kvadrantovy provoz (volitelné brzdné odpory)
+ Ctyfi nezavislé, on-line prepinatelné sady parametrd

* RS232/485 rozhrani v konektoru RJ12

* Integrovany USS a Modbus RTU (viz.BU 0050)

Vlastnost SK ... | 50xE | 51xE | 511E | 520E | 53xE 54xE Dodateéné
Pfiruéka BU 0500 BU 0505 | informace

Bezpecné blokovani pulzi (STO / SS1)* X X X X BU 0530
2 x CANbus/CANopen rozhrani v
konektorech RJ45 X X X X BU 0060
RS485 rozhrani dodate¢né na

- X X X
svorkovnici
Zpétna vazba ota€ek pomoci vstupu
. A s X X X
inkrementalniho ¢idla
Integrovany  polohovaci  systém —
POSICON X X BU 0510
CANopen — ?nlmac absolutni hodnoty — « « BU 0510
Vyhodnoceni -
Funkce PLC X X X BU 0550
Univerzalni  rozhrani pro  snimace
(SSI, BISS, Hiperface, EnDat a SIN/COS) X BU 0510
Provoz motord PMSM « « « « « «
(Permanent Magnet Synchron Motor)
Pocet digitalnich vstupl / vystupl** 5/0 5/0 | 5/0 | 7/2 712 5 /73/61/ 2
Dodate¢ny vstup termistoru elektricky X
oddéleny***
Pocet analogovych vstupl / vystupl 2/1 2/1 2/1 2/1 2/1 2/1
Pocet reléovych hlaseni 2 2 2 2 2 2
* ne u pfistroja 115 V
** SK 54xE: 2 1/Os variabilni jako parametrovatelny vstup nebo vystup
*** na digitalnim vstupu 5 alternativné mozna funkce ,termistoru” (od velikosti 5 obecné k dispozici vstup termistoru)

Tabulka 2: Prehled vlastnosti vykonovych stupinda SK 500E

6 BU 0540 CZ-1516
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DRIVESYSTEMS 1 VSeobecné

1.2 Bezpecnostni a instalacni pokyny

Ménice frekvence jsou provozni prostfedky pro pouziti v priimyslovych silnoproudych zafizenich a
jsou provozovany s napétim, které mlze pfi doteku vést k poranéni nebo smrti.

Ménic frekvence a jeho pfisluSenstvi se smi pouzit pouze pro vyrobcem stanoveny Gcel. Neopravnéné
Upravy a pouziti nahradnich dili a pfidavnych zafizeni, neprodavanych nebo nedoporucenych
vyrobcem pfistroje, mohou zpuUsobit pozar, uder elektrického proudu a zranéni.

Musi se pouZzivat vSechny uréené kryty a ochranna zafizeni.

Instalaci a prace smi provadét pouze kvalifikovani odborni elektrikafi pfi disledném respektovani
navodu k obsluze. Uchovavejte proto pohotové tento ndvod k obsluze stejné jako i ostatni navody pro
eventualné volitelné pfisludenstvi a pfedejte je kazdému uzivateli!

Bezpodmine&né se musi dodrzet pfedpisy pro instalaci elektrickych zafizeni a stejné tak i pfedpisy
Urazové prevence.

1.2.1 Vysvétlivky pouzitého oznaceni

A NEBEZPECi Oznaduje bezprostfedné hrozici nebezpeci, vedouci k smrti popf.
nejtézsim zranénim.

A WSTRAHA Oznaduje moznou nebezpecnou situaci, ktera mize vést k smrti popf.

nejtézsim zranénim.

A OPATRNE Oznaduje moznou nebezpecnou situaci, ktera mize vést k lehkym popf.
drobnym zranénim.

POZOR! Oznaduje mozné Skodlivé situace, které mohou vést ke Skodam na
’ produktu nebo okoli.

Ei] Informace Oznaduije tipy pro aplikaci a uzite¢né informace.

1.2.2 Seznam bezpecnostnich a instalacnich pokynt

A NEBEZPECI Uder elektrickym proudem

PFistroj pracuje s nebezpe¢nym napétim. Dotyk urcitych elektricky vodivych dilG (pfipojovaci svorky, kontaktni
liSty a pfivodni vedeni a také desky s ploSnymi spoji) vede k Uderu elektrickym proudem s moznymi smrtelnymi
nasledky.

| pfi zastaveném motoru (napf. v disledku elektronického zablokovani, zablokovani pohonu nebo zkratu
vystupnich svorek) mohou byt sitové pfipojovaci svorky, svorky motoru a svorky brzdného odporu pokud je k
dispozici), kontaktni liSty, desky s ploSnymi spoji a pfivodni vedeni pod nebezpe&nym napétim. Zastaveni motoru
neni totoZzné s galvanickym odpojenim do sité.

Instalace a prace provadéjte pouze na zafizeni ve stavu bez napéti a dodrzte éekaci dobu minimalné 5 minut
po odpojeni od sité! (Pfistroj mlze byt je$té 5 minut po odpojeni od sité pod nebezpeénym napétim).

Dodrzte 5 bezpeénostnich pravidel (1. Odpojeni, 2. Zajisténi proti opakovanému zapnuti, 3. Kontrola
nepfitomnosti napéti, 4. Uzemnéni a zkratovani, 5. Zakryti nebo ohrazeni sousednich dilt pod napétim)!

BU 0540 CZ-1516 7



SK 500E — Struény navod pro ménic frekvence DRIVESYSTEMS

A NEBEZPECI Uder elektrickym proudem

| kdyz na sitové strané pohonu neni pfitomno napéti, mize se pfipojeny motor otacet a eventualné generovat
nebezpetné napéti. Dotyk elektricky vodivych dild tak mize vést k uderu elektrickym proudem s moznymi
smrtelnymi nasledky.

Proto pfipojeny motor zastavte.

Uder elektrickym proudem

Napajeni pfistroje proudem jej mize pfimo nebo nepfimo uvést do provozu popf. pfi dotyku elektricky vodivych
dild mdze vést k uderu elektrickym proudem s moznymi smrtelnymi nasledky.

Proto se musi napajeni proudem vzdy odpojit na vSech pélech. U 3-fazové napajenych pfistroji se musi odpojit
soucasné L1/L2/L3, u jednofazové napajenych pfistroji se musi odpojit sou¢asné L1/N a u pfistroja,
vybavenych stejnosmérnym napajenim se musi odpojit sou¢asné —-DC / +B. Souc¢asné se musi odpojit rovnéz
motorové vedeni U/ V [/ W.

Uder elektrickym proudem

Nedostate¢né uzemnéni mlze vést v pfipadé chyby pfi dotyku pfistroje k uderu elektrickym proudem s moznymi
smrtelnymi nasledky.

Proto je pfistroj uréen pouze pro stabilni pfipojeni a smi byt provozovan pouze s G¢innym zemnicim pfipojenim,
odpovidajicim mistnim pfedpisum pro velké svodové proudy (> 3,5 mA).

EN 50178 / VDE 0160 predepisuje pokladku druhého zemniciho vodi¢e nebo prifez zemniciho vedeni minimalné
10 mm?. (£2 T1 80-0011), (£ T1 80-0019)

Nebezpedi zranéni pfi rozbéhu motoru

Za urcitych podminek nastaveni se muzZe pfistroj popf. k nému pfipojeny motor po zapnuti na strané sité
automaticky rozbé&hnout. Tim mlzZe pohanény stroj (lis / fetézovy zvedak / valec / ventilator apod;.) provést
necekany pohyb. V dusledku toho jsou mozna nejrdznéjsi zranéni i tfetich osob.

Pfed sitovym zapnutim zajistéte nebezpelnou oblast vystraznym oznaenim a vylou¢enim vSech osob z
nebezpecné oblasti!

A OPATRNE Nebezpeci popaleni

Chladi¢ a vSechny dalSi kovové dily se mohou ohfat na teplotu vice nez 70°C.
Dotyk téchto dilil mize mit za nasledek lokalni popaleni na pfislusnych ¢astech téla (ruce, prsty apod.).

K vylouceni téchto zranéni se musi pfed zahajenim praci dodrzet dostate¢na doba pro vychladnuti — teplota
povrchu se musi zkontrolovat vhodnymi méfidly. Mimoto se musi pfi montazi dodrzet dostateCny odstup od
sousednich konstrukénich dilli popF. pouzit ochranu proti dotyku.

POZOR! Poskozeni pristroje

P¥i jednofazovém provozu (115 V/230 V) musi byt sitova impedance minimalné 100uH na fazi. Pokud toho neni
dosazeno, musi se predradit sitova tlumivka.

PFi nerespektovani hrozi nebezpeci posSkozeni pfistroje nepfipustnym proudovym zatizenim konstrukénich dild.

POZOR! EMC - Ruseni okoli

Pristroj je vyrobkem vymezené tfidy dle IEC 61800-3 pro primyslové prostfedi . Pouziti v obytném prostfedi
muze podle okolnosti vyzadovat dodateCna opatfeni pro zajiSténi elektromagnetické kompatibility.
(E2 Dokument T1 80_0011)

Elektromagnetické rueni Ize vyloucit napfiklad pouzitim volitelného sitového filtru.
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DRIVESYSTEMS 1 VSeobecné

POZOR! Svodové a parazitni proudy

Pfistroje vytvareji z dlsledku své podstaty (napf. integrovanych sitovych filtrl, sitovych zdroju a
kondenzatorovych skupin) svodové proudy. Pro fadny provoz pFistroje s proudovym chrani¢em je kvdli
stejnosmérnému podilu svodovych proudl nutné pouziti univerzalné citlivého proudového-chrani¢e (Typ B) dle
EN 50178 / VDE 0160.

[i] Informace Provoz v TN/ TT/ IT siti

Pristroje jsou vhodné pro provoz v TN popf. TT sitich a diky konfiguraci integrovaného sitového filtru i pro IT sité.
(CQ cast 2.2.2 "Prizpusobeni k IT-siti")

[i] Informace Udrzba

Pfistroje nevyzaduji pfi fadném provozu zadnou udrzbu.
Pfi okolnim vzduchu, znecisténém prachem se musi chladici plochy pravidelné Cistit stlacéenym vzduchem.

Pfi dlouhodobém odstaveni z provozu / dlouhodobém skladovani se musi provést specialni opatieni (EJ ¢ast 8.1
"Pokyny k udrzbé").

Nerespektovani vede k poskozeni téchto konstrukénich prvkil v jejichz dusledku maze dojit k znaénému zkraceni
Zivotnosti az po okamzité zniceni pfistroje.

1.3 Normy a atesty

VSechny pfistroje kompletni konstrukéni fady odpovidaji nasledné vypsanym normam a smeérnicim.

Norma / Smérnice Logo Poznamka
EMC EN 61800-3
uL File No. E171342
IND.
cUL e\L)us Co File No. E171342
LISTED _ 8D56
C-Tick 0 N 23134
EAC No TC RU C-DE.AJ132.B.01859
N° 0291064
v
RoHS RoH 2011/65/EU
2011/65EV

Tabulka 3: Normy a atesty
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SK 500E — Struény navod pro ménic frekvence DRIVESYSTEMS

1.4 Typové oznaceni /| Nomenklatura

Pro jednotlivé konstrukéni skupiny a pfistroje bylo definovano jednoznaéné typové oznaceni, z kterého
vyplyvaji v detailu udaje k typu pfistroje, jeho elektrickym tdajuim, stupni ochrany, varianté upevnéni a
specialnimu provedeni. RozliSuji se nasledujici skupiny:

R ——

o ETHERNET M —
POWERLINK

T s

| Méni¢ frekvence | | Volitelné moduly (Technologicky box)

1.4.1 Typovy Stitek

Z typového §titku lze zjistit v8echny informace, relevantni pro pfistroj, m.j. informace k identifikaci
pristroje.

SK 500E-750-340-A

‘Typ:
— ﬁon is: 275420075
| ID:
2] &

41L301679818

— ".lc =~

| Verze:  2.0R0

| CAA
5 — :
: $
B
: ‘ Typ: Typ / Oznadeni
' Dil éis: Cislo dilu
RN S S ID: Identifikacni &islo
Verze: Verze softwaru / hardwaru
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DRIVESYSTEMS 2 Montaz a instalace

2 Montaz a instalace

Ménice frekvence SK 5xxE jsou v souladu se svym vykonem dodavany v ruznych konstrukénich
velikostech. Pfi montazi se musi dat pozor na vhodnou polohu.

Pfistroje vyZaduji pro ochranu pfed pfehfatim dostatené vétrani. Pro to plati minimaini smérné
hodnoty pro vzdalenosti od sousednich konstrukénich dild nad a pod méni¢em frekvence, kdy by
mohlo dojit k omezeni proudéni vzduchu. (nahofe > 100mm, dole > 100mm)

Vzdalenost pristroje: Montaz mlize byt provedena bezprostfedné vedle sebe. Pfi pouziti brzdnych
odporti pod méni¢em (neni mozno u pfistroji...-CP) se v8ak musi zohlednit vétsi Sifka pfistroje,
zejména ve spojeni s teplotnim spinatem u brzdného odporul!

Montazni poloha: Montazni poloha je zasadné svisla. Pro dobré proudéni vzduchu zajistéte, aby
chladici Zebra na zadni strané doléhala na hladkou montazni plochu.

> 100mm

!

Teply vzduch nad pfistroji je nutno odvadét!

Obr. 1: Montazni vzdalenosti SK 5xxE

Pokud je umisténo vice meénicl frekvence nad sebou, musi se dat pozor, aby nebyla pfekroCena
povolena teplota pfivadéného vzduchu (Kapitola 7). Pokud k této situaci dojde, doporu€ujeme mezi
méniCe frekvence namontovat ,pfekazku“ (napf. kabelovy kanal), kterou se prerusi pfimy proud
vzduchu (stoupajici teply vzduch).

Tepelné ztraty: Pii montazi do skfinového rozvadéce se musi dbat na dostateCnou ventilaci. Tepelné
ztraty, vznikajici za provozu €&ini cca 5% jmenovitého vykonu ménice frekvence (v zavislosti na
velikosti pfistroje a vybaveni).
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SK 500E — Stru¢ny navod pro ménic frekvence

DRIVESYSTEMS

2.1 SK 5xxE ve standardnim provedeni

Méni¢ frekvence se obvykle montuje do skfiflového rozvadéce pfimo na
jeho zadni sténu. K tomu jsou dodany dva popf. u velikosti 5 az 7 ¢&tyfi ks
pfislusnych drzakd pro nasténnou montaz, které se zasunou na zadni
strané pfistroje do chladiciho télesa. Od konstrukéni velikosti 8 je montazni
pfipravek jiz zabudovan.

Alternativné existuje u konstrukénich velikosti 1 ... 4 také mozZnost zasunuti
drzaka pro nasténnou montdz ze strany chladiciho télesa, ¢imz je
eventualné mozno potfebnou hloubku skfinového rozvadéce minimalizovat.

Obecné se musi dat pozor na to, aby byla zadni sténa chladi¢e zakryta
rovhou plochou a pfistroj byl namontovan ve svislé poloze. To vede k
optimalnimu proudéni tepla a je zaru¢en bezvadny provoz.

Rozméry plasté
Typ pristroje

Nasténna montaz

Konstrukéni
velikost

A B c D E" @
SK 5xxE-250- ... az SK 5xxE-750- ... Velikost 1 186 | 74° 153 220 / 55
SK 5xxE-111- ... az SK 5xxE-221- ... Velikost2 | 226 | 747 153 260 / 55
SK 5xxE-301- ... a7 SK 5xxE-401- ... Velikost3 | 241 98 181 275 / 55
SK 5xxE-551- 340... a7 SK 5xxE-751- 340... Velikost4 | 286 98 181 320 / 55
SK 5xxE-551- 323... a7 SK 5xxE-751- 323... Velikost5 | 327 162 224 357 93 55
SK 5xxE-112- 340... az SK 5xxE-152- 340. .. Velikost5 | 327 162 224 357 93 55
SK 5xxE-112- 323... Velikost6 | 367 180 234 397 110 55
SK 5xxE-182- 340... a7 SK 5xxE-222- 340. .. Velikost6 | 367 180 234 397 110 55
SK 5xxE-152- 323... a7 SK 5xxE-182- 323... Velikost7 | 456 210 236 485 130 5,5
SK 5xxE-302- 340... a7 SK 5xxE-372- 340... Velikost7 | 456 210 236 485 130 5,5
SK 5xxE-452- 340... az SK 5xxE-552- 340. .. Velikost 8 | 598 265 286 582 210 8,0
SK 5xxE-752- 340... az SK 5xxE-902- 340. .. Velikost9 | 636 265 286 620 210 8,0
SK 5xxE-113- 340... a7 SK 5xxE-133- 340... Velikost 10 | 720 395 292 704 360 8,0
SK 5xxE-163- 340... Velikost 11 | 799 395 292 783 360 8,0

400 V (...-340...) a 500 V (...-350...) - MF:

identické rozméry a hmotnosti VseChny rozmery v [mm]

1) Velikost 10 a velikost 11: udana hodnota odpovida vzdalenosti mezi vnéjSimi upeviiovacimi body Treti upevriovaci
otvor je umistén uprostifed
2) pfi pouziti brzdnych odpori ve spodku pfistroje = 88 mm

<«—B —»

A <+— g —
I 4 f_ﬁ—lﬂ *
] L A
= 1
= | -
0] — 1=
0 Q00| = —
o Dol A D =
I— | s D A
— A i 1‘_"_# 1
o - A= | Délka celkem "
//; = & 7
r/,. B= Sifka celkem
| P ! C= | Vyska celkem"
o pas! il D= | Rozte¢ otvort délka?
=LA c . ¢ E= | Rozte¢ otvort sitka?
» e~ ——L Wi~ C 1)  Expediéni stav
/ 2) Rozte¢ upeviiovacich bodl

12 BU 0540 CZ-1516



DRIVESYSTEMS 2 Montaz a instalace

2.2 Elektrické pripojeni
A NEBEZPECI Nebezpecéi uderu elektrického proudu

PRISTROJE MUSI BYT UZEMNENE

Bezpecny provoz pfistroje predpoklada, ze bude odborné namontovan a uveden do provozu kvalifikovanym
personalem pfi respektovani instrukci, uvedenych v této pfirucce.

Zejména se musi respektovat jak vSeobecné a regionalni montazni a bezpeénostni pfedpisy pro prace na
silnoproudych zafizenich (napf. VDE), tak i pfisluSné predpisy pro odborné pouziti nastroju a pouziti osobnich
ochrannych prostredku.

Sitovy vstup a pfipojovaci svorky motoru mohou byt pod nebezpeénym napétim, i kdyz je pfistroj mimo provoz.
U téchto skupin svorek se musi pouzit vzdy izolované Sroubovaky.

Pfed realizaci nebo zménou pfipojeni k jednotce se vzdy prfesvédcte, Ze je zdroj vstupniho napéti bez napéti.

Pfesvédcte se, Ze pristroj a motor odpovidaji pfipojovacimu napéti.

[i] Informace Teplotni snimaé a termistor (TF)

Termistory se musi, stejné jako jina signalni vedeni, instalovat oddélené od motorovych vedeni. V opacném
pfipadé zpusobuiji rusivé signaly motorového vinuti pasobici na vedeni poruchy pfistroje.

V zavislosti na velikosti pFistroje jsou pfipojovaci svorky pro napajeci a fidici vedeni umistény v
riiznych polohach. V zavislosti na stupni provedeni pfistroje nejsou rtizné svorky ¢aste¢né k dispozici.

Velikost 1 - 4 Velikost 5 -7 od velikosti 8

=

1= Sitovy pfipoj L1, L2/N, L3, PE X1 od vel. 8: X1.1,X1.2
2= Pfipoj motoru U, V, W, PE X2 od vel. 8: X2.1, X2.2
3= Multifunkéni relé 1-4 X3
4= Brzdny odpor +B, -B X2 od vel. 8: X30
5= DC - meziobvod -DC X2 od vel. 8: X32
+DC, -DC
6= Svorky fizeni 10s, GND, 24Vout, IG, DIP pro AIN > X4, X5, X6, X7, X14
7= Technologicky box
8= Tlumivka meziobvod od vel. 8: X31
-DC, CP, PE

BU 0540 CZ-1516 13
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Velikost 1 - 4 Velikost 5 -7 od vel. 8

.
=

CLELLEEELLLLLL

9= Komunikace CAN/CANopen; RS232/RS485 > X9/X10; X11
10 = Termistor T1/2 popf. TF+/- X13  do velikosti 4 (mimo SK 54xE): u DIN 5
11 = Bezpecné blokovani 86, 87, 88, 89 X8
pulzt
12 = Ridici napéti VI 24V 40, 44 X12  mimo SK 5x0E a SK 511E
2.2.1 Smérnice pro elektrické zapojeni

Pristroje byly vyvinuty pro provoz v primyslovém prostfedi. V tomto prostfedi mize na pfistroj plsobit
elektromagnetické ruseni vysoké intenzity. Odborna instalace zaru€uje obecné bezporuchovy a
bezpeény provoz. Pro dodrzeni meznich hodnot smérnice o elektromagnetické kompatibilité by mély
byt dodrZzeny nasledujici pokyny.

1.

Zaijistéte, aby byly vSechny pfistroje ve skfinhovém rozvadéci nebo sekci dobfe uzemnény kratkymi
zemnicimi vodici s velkym prifezem, pfipojenymi do spoleéného zemniciho bodu nebo k zemnici
listé. Obzvlasté dllezité je, aby byl kazdy Fidici pfistroj, pfipojeny k elektronické pohonné technice
(napf. automatizacni pfistroj) propojen kratkym vedenim velkého prafezu se stejnym zemnicim
bodem, jako pfistroj samotny. Preferovany jsou ploché vodi¢e (napf. kovové tfrmeny), protoze pfi

Ochranny vodi¢ motoru, fizeného pfistrojem, se musi pfipojit pokud mozno pfimo k zemnici
pfipojce pfislusného regulatoru. Pfitomnost centralni zemnici listy a spoleéné svedeni vSech
ochrannych vodi¢l na tuto liStu zarucuje zpravidla bezvadny provoz.

Pokud je mozno, musi se pro fidici okruhy pouzit stinéna vedeni. Pfitom se musi stinéni na konci
vodiCe peclivé zakoncit a musi se dat pozor, aby Zily neprobihaly v pfili§ dlouhém useku bez stinéni.
Stinéni kabell analogovych pozadovanych hodnot musi byt u pfistroje uzemnéno pouze na
jedné strané.

Ridici vedeni se musi poloZit pokud mozno co nejdale od vykonovych vedeni, za pouZiti
oddélenych kabelovych kanal(i apod. P¥i kfizeni vedeni se musi podle moznosti provést uhel 90°.
Zajistéte, aby byly stykace v skfinich odrusené, bud RC zapojenim v pfipadé stykacl pro
stfidavé napéti nebo ,nulovymi“ diodami u stykacl pro stejnosmérny proud, pficemz se
odrusovaci prostiedky musi umistit u civek stykaét. Uginné jsou rovnéz varistory pro
omezeni prepéti. Toto odruSeni je dllezité zejména tehdy, pokud jsou stykace Fizeny
prostfednictvim relé v ménici frekvence.

Pro zatézova vedeni (motorovy kabel) by se mély pouzit stinéné nebo pancéfované kabely.
Stinéni/ Pancéfovani se musi na obou koncich uzemnit. Uzemnéni by mélo byt podle moznosti
provedeno pfimo na dobfe vodivé montazni desce skfinového rozvadéce nebo stinici uhelnik EMS
soupravy.

14
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DRIVESYSTEMS 2 Montaz a instalace

Mimoto se musi bezpodmine¢né dat pozor na provedeni elektrického propojeni v souladu s pravidly
elektromagnetické kompatibility. V pfipadé potfeby Ize dodat volitelnou vystupni tlumivku

Pfi instalaci ménicée frekvence se za zadnych okolnosti nesmi porusit bezpeénostni
ustanoveni!

POZOR! Poruchy a poskozeni

Ridici vedeni, sitova vedeni a motorova vedeni se musi poloZit oddé&len&. V Zadném pfipadé nesmi byt pro
vylou&eni infiltrace ruseni uloZzena ve spole¢né chrani¢ce / spoleném instalaénim kanalu.

Pro kabely, pfipojené k regulatoru motoru se pro kabely nesmi pouzit testovaci provedeni vysokonapétové
izolace. Nerespektovani vede k poskozeni elektroniky pohonu.

2.2.2 PrizpUsobeni k IT-siti

Ve stavu po dodani je pfistroj konfigurovan pro provoz v TN popf. TT siti. Pro provoz v IT-siti se musi
provést jednoduché upravy, které mohou mit ovSem za nasledek zhorSeni odruseni.

Az do velikosti 7 v€etné se pfizpusobeni provadi pomoci jumperd. Ve stavu po dodani jsou jumpery
zasunuty v ,normalni poloze*“. Sitovy filtr ma pfitom svdj normalni G¢inek a z toho vyplyvajici svodovy
proud. Od velikosti 8 je zde k dispozici DIP—spinag. Podle spinaci polohy DIP-spinace je ménic
frekvence konfigurovan pro provoz v siti TN/TT nebo v IT-siti.

Ménic frekvence Jumper A " Jumper B Poznamka Svodovy proud
Velikost 1 - 4 Poloha 1 Poloha 1 Provoz v |T-siti Zadny udaj
Velikost 1 - 4 Poloha 3 Poloha 2 Vysoky ucinek filtru <30 mA
Velikost 1 - 4 Poloha 3 Poloha 3 % Omezeny ucinek filtru 2 <<30 mA
>3,5mA
Velikost 5 - 7 Poloha 0 Poloha 1 Provoz v IT-siti zadny udaj
Velikost 5 - 7 Poloha 4 Poloha 2 Vysoky ucinek filtru <6 mA
DIP-Switch ,,EMC-filtr*
Velikost 8 - 11 OFF Provoz v IT-siti <30 mA
Velikost 8 - 11 ON Vysoky ucinek filtru <10 mA
1) Jumper ,A“ pouze pro pfistroje typu SK 5xxE-...-A
2) platné pouze pro pfistroje typu SK 5xxE-...-A, u pfistrojii typu SK 5xxE-...-O je tato poloha jumperu srovnatelna s polohou 1

Tabulka 4: PrizpGsobeni integrovany sit'ovy filtr

POZOR! Provoz v IT-siti

Pouziti ménice frekvence v IT-siti je mozné po pfizplsobeni integrovaného sitového filtru.

Je dlirazné doporuéeno, provozovat méni¢ frekvence v IT-siti pouze tehdy, pokud je pfipojen brzdny odpor.
Dojde-li v IT-siti k poruSse uzemnéni, |ze timto opatfenim zabranit nepfipustnému nabiti kondenzatorového
meziobvodu a s tim spojenému zniceni pfistroje.

Pfi provozu s hlidacem izolace se musi dat pozor na izolaéni odpor ménice frekvence.
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Prizpuisobeni velikost 1 - 7

POZOR! Poloha jumpert

Nasledné nezobrazené polohy jumperli nesmi byt zasunuty, protoZze to muze vést ke zni¢eni ménice frekvence.

Jumper ,A’ sitovy vstup (pouze pro pfistroje typu SK 5xxE-...-A)
Velikost 1 - 4

a0 Provoz v IT-siti = Poloha 1
[*—e]| (redukovany svodovy proud)

Horni strana pristroje

L ]
. |§| normalni poloha = poloha 3

Velikost 5 -7

Provoz v IT-siti = Poloha 0
(redukovany svodovy proud)

E"zl normaini poloha = poloha 4

Horni strana pristroje

Jumper ,B’ vystup motoru
Velikost 1 - 4

. Provoz v IT-siti = Poloha 1

Spodni strana pristroje
[*—=]| (redukovany svodovy proud)

L ]
|§| . normalni poloha = poloha 2

L ]
. |§| redukovany svodovy proud = poloha 3

(Nastavena pulzni frekvence (P504) ma na svodovy 4 -!, e, i e i, S |
proud pouze nepatrny vliv.) _

(u pristroji typu SK 5xxE-...-O je funkce s polohou 1
identicka))

Velikost 5 - 7

a0 Provoz v IT-siti = Poloha 1

Spodni strana pristroje
"] (redukovany svodovy proud)

L ]
|§| . normalni poloha = poloha 2
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Prizplisobeni od velikosti 8

PFizplsobeni k IT-siti se provadi pomoci DIP-spinace ,EMC-

filtr* (1). V expediénim stavu je tento spinac¢ v poloze ,ON*. :
Pro provoz v IT-siti se musi spinaé nastavit dom polohy
»OFF*“. Svodovy proud je pfitom za soucasného zhor§eni EMC ° ®
redukovan. =
<o | NI

T A
I IraE

LI B

23808 anan00n0 nanesl

2.2.3 Elektrické pripojeni vykonového dilu

Nasledujici informace se tykaji vSech vykonovych pfipojd ménice frekvence. Sem patfi:
» Pfipoj sitového kabelu (L1, L2/N, L3, PE)

» Pfipoj motorového kabelu (U, V, W, PE)

» Pfipoj brzdného odporu (B+, B-)

» Prfipoj meziobvodu (-DC, (+DC))

» Pfipoj tlumivky meziobvodu (-DC, CP, PE)

Pied pfipojenim pfristroje se musi dat pozor na nasledujici:
1. Zajistéte, aby sitové napajeni zajiStovalo napéti ve spravneé vysi a bylo dimenzovano pro potifebny
proud.

2. Zajistéte, aby byl mezi zdrojem napéti a méni¢em frekvence zapojen vhodny vykonovy spinac se
specifikovanym rozsahem jmenovitého proudu.

3. Sitové napéti pfipojte pfimo na sitové svorky L1-L2/N-L3-PE (podle pfistroje).
4. Pro pfipojeni motoru se musi pouzit ¢tyfZilovy kabel. Kabel se pfipoji na motorové svorky PE-U-V-

5. Pokud se pouzije stinény motorovy kabel (doporu¢eno), musi se stinéni kabelu dodateCné
velkoplodné ulozit na uhelniku stinéni EMC-soupravy, minimalné alespoi k dobfe vodivé montazni
ploSe skfifového rozvadéce.

6. Od velikosti 8 se musi pouzit trubkova kabelova oka, obsazena v rozsahu dodavky. Po stisknuti se
musi oka izolovat stahovaci hadi¢kou.

[i] Informace

Pro dodrzeni stanoveného stupné odruseni je nevyhnutelné pouziti stinénych kabelu.

Pfi pouziti urcitych koncovych objimek se mize maximalni pfipojovany priifez vedeni zmensit.
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K pfipojeni vykonového dilu se musi pouzit nasledujici naradi:

Ménic frekvence Naradi Typ
Velikost 1 -4 Sroubovak SL/Pz1; SL/PH1
Velikost 5 - 7 Sroubovak SL/PZ2; SL/PH2
Velikost 8 - 11 Nastrény kli¢ vel. 13
Tabulka 5: Naradi
Pripojovaci data:
Ménic frekvence @ kabelu [mm?] AWG Utahovaci moment
Konstrukéni tuhy pruzny [Nm] [Ib-in]
velikost
1...4 02...6 02..4 24-10 05...0.6 442 ...531
5 05...16 0.5...10 20-6 12...15 10.62 ... 13.27
6 05...35 05...25 20-2 25..45 2212 ...39.82
7 0.5...50 05...35 201 25...4 2212 ...354
8 50 50 1/0 15 135
9 95 95 3/0 15 135
10 120 120 4/0 15 135
11 150 150 5/0 15 135

Tabulka 6: Pripojovaci data

POZOR!

Elektrické napajeni elektromechanické brzdy (popf. jejiho brzdového usmériiovace) musi byt zajisténo ze

sité.

Elektrické napajeni brzdy

PFipojeni na strané vystupu (pfipoj k motorovym svorkam) muze vést k zni¢eni brzdy pop¥. ménice frekvence.

Sitové pripojeni (X1 — PE, L1, L2/N, L3)

Na strané vstupu sité neni u ménice frekvence zapotfebi zadné zvlastni jisténi. Doporucuje se obvyklé
jisténi (viz Technické udaje) a pouziti hlavniho spinace nebo stykace.

Data pristroje Pfripustné parametry sité
Napéti Vykon 1~115V 1~230V 3~230V 3~400V
115 VAC 0,25 ... 0,75 kW X
230 VAC 0,25 ... 2,2 kW X X
230 VAC > 3,0 kW X
400 VAC 20,37 kW X
Pripoje L/N=L1/L2 | L/N=L1/L2 L1/L2/L3 L1/L2/L3

Odpojeni popf. pfipojeni k siti se musi provést vzdy sou€asné a vSemi poly (L1/L2/L2 popf. L1/N).

18
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DRIVESYSTEMS 2 Montaz a instalace

POZOR! Provoz v IT-siti

Pouziti ménice frekvence v IT-siti je mozné po pfizplsobeni integrovaného sitového filtru.

Je dlirazné doporuéeno, provozovat méni¢ frekvence v IT-siti pouze tehdy, pokud je pfipojen brzdny odpor.
Dojde-li v IT-siti k poruSse uzemnéni, lze timto opatfenim zabranit nepfipustnému nabiti kondenzatorového
meziobvodu a s tim spojenému zni€eni pfistroje.

PF¥i provozu s hlidagem izolace se musi dat pozor na izolaéni odpor ménice frekvence.

Motorovy kabel (X2 - U, V, W, PE)

Pokud se jedna o standardni typ kabelu (dejte pozor na EMC) smi mit motorovy kabel celkovou
délku 100m. Pouzije-li se stinény motorovy kabel nebo je kabel polozen v dobfe uzemnéném
kovovém kanalu, neméla by byt celkova délka vice nez 30m.

PFi vétSich délkach kabelu se musi pouZit vystupni tlumivka (pfisluSenstvi).

Pfi provozu s vice motory se celkova délka motorového kabelu sklada ze souctu jednotlivych délek
kabeld.

POZOR! Zapojeni na vystupu

Motorovy kabel se nesmi odpinat, pokud méni¢ vyrabi napéti (pro odpojeni musi byt méni¢ v rezimu
.Pripravenost k zapnuti“ nebo ,Blokovani pulz(®).

V opacéném pripadé miiZze dojit k poSkozeni ménice.

Brzdny odpor (X2 - +B, -B)

Svorky +B/ -B jsou ur€eny pro pfipojeni vhodného brzdného odporu. Pro pfipojeni by se mélo volit
pokud mozno kratké, stinéné propojeni. Pfi instalaci brzdného odporu se musi vzit na védomi
provozné podminény velmi silny ohfev (> 70°C).

2.2.4 Elektrické pripojeni ridici jednotky

PFipojky fizeni jsou umistény pod pfednim krytem (od velikosti 8 pod obéma pfednimi kryty) ménice
frekvence. V zavislosti na provedeni a konstrukéni velikosti je osazeni rozdilné. Az do velikosti 7 jsou
jednotlivé svorky fizeni (X3, X8, X13) umistény z&asti osazené (viz kapitola 2.2 "Elektrické pfipojeni").

Pripojovaci data:

Ménic¢ frekvence vSechny Velikost 1 ... 4 Velikost 5 ... 7 od vel. 8
Radova svorkovnice typicky X3 X3, X8, X12, X3.1/2,
X13 X15

@ tuhého kabelu [mm?] 014 ...1.5 0.14...25 02..6 02..25
@ pruzného [mm?] 014 ...15 014 ...15 02..4 02..25
kabelu
AWG 26-16 26-14 24-10 24-12
standardizace
Utahovaci [Nm] Sevreni 05...06 05...06 Sevreni
moment

[Ib-in] 442 ...5.31 442 ...531
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SK 500E — Struény navod pro ménic frekvence DRIVESYSTEMS

GND/QV je spole€ny referen¢ni potencial pro analogové a digitalni vstupy.

Mimoto se musi respektovat, Ze u méni¢u frekvence SK 5x5E velikosti 1 ... 4 slouzi svorka 44
napajeni fidiciho napéti, u pfistroju od velikosti 5 tato svorka poskytuje Fidici napéti 24V.

(il Informace Souctové proudy

5V / 15V (24 V) Ize eventudlné odebirat z vice svorek. Sem patfi napF. i digitalni vystupy nebo ovladaci skupina
pfipojena pomoci RJ45.

Soucet odebiranych proudd nesmi u konstrukéni velikosti 1 ... 4 pfekrocit hodnotu 250 mA /150 mA (5 V /15 V).
Od velikosti 5 jsou mezni hodnoty u 250 mA /200 mA (5V /24 V).

POZOR! Vedeni kabelu

Veskera fidici vedeni (i termistory) se musi vést oddélené od sitovych a motorovych vedeni, aby se zamezilo
infiltraci poruch do pfistroje.

Pfi paralelnim vedeni se musi dodrzet minimalni vzdalenost 20 cm od vedeni pod napétim >60 V. Stinénim
vedeni pod napétim popf. pouzitim uzemnénych délicich pfepazek z kovu v kabelovych kanalech Ize zmenSit
minimalni vzdalenost.

Rada svorek X3, (od velikosti 8: X3.1 a X3.2) - relé

SK500E SK505E SKS510E SK511E  SK515E SK520E SK530E  SK 535E
Relevance
N N v N V v V v
Svorky X3: 1 2 3 4
Oznaceni K1.1 K1.2 K2.1 K2.2
Svorka |Funkce Data Popis / Navrh zapojeni Parametr

[tovarni nastaveni]

1 Vystup 1 Reléovy spinaci kontakt Rizeni brzdy P434
2 [Rizeni brzdy] 230 VAC, 24 VDC, (spina pfi b&hu)
g <60 VDC v proudovém
3 Vystup 2 obvodu s berz)pe(':nym Porucha / PFipraven k provozu
4 [PFipraven ! odpojenim, (sepnuto  je-li  méni&¢  pfipraven P441
Porucha] <2A k provozu / bez poruchy)

20 BU 0540 CZ-1516



DRIVESYSTEMS

2 Montaz a instalace

Rada svorek X4 — analog I/0

SK500E SK505E SKS510E SK511E  SK515E SK520E SK530E  SK 535E
Relevance
v v v v Y v v Y
Svorky X4: 11 12 14 16 17
Oznaceni VO 10V | GND/OV AIN1 AIN2 AOUT1
Svorka | Funkce Data Popis / Navrh zapojeni Parametr
[tovarni nastaveni]
11 10V Referenéni 10V, 5mA,
napéti bez odolnosti proti zkratu | Analogovy vstup Fidi vystupni frekvenci
ménice frekvence.
12 Referencni potencial
, .~ - | OV analog
analogovych signalu
14 Analogovy vstup 1 V=0...10V, Ri=30kQ,
[poiadovana’ I=0/420mA, Ri=25OQ, P400
frekvence] | moznost pfepnuti DIP
- spinaCem, vztazny Mozné digitalni funkce jsou popsany v
16 Analogovy vstup 2 potencial GND. parametru P420.
[zadna funkce] | pyi pouziti digitalnich funkei | od velikosti 5:
7'5"'3.0\/' . Konfigurace analogového vstupu P405
od velikosti 5: pomoci DIP spinace (viz nize).
také signaly -10 ... + 10V
17 Analogovy vystup 0...10vV Lze pouzit pro externi indikaci nebo k
[2adna funkce] vztazny potencial GND dalSimu naslednému zpracovani ve
max. zatéZovy proud: stroji. P418
5mA analogovy,
20mA digitalni
Konfigurace analogovych signalu
Velikost 1 ... 4:
1 = DIP spinag: vlevo = | / vpravo =V
AIN2: | = proud 0/4 ... 20 mA -
i CAUTIONI
v - napéti | (T
AIN1: | = proud 0/4 ... 20 mA
\% = napéti
od vel. 5:
1 = DIP spina¢: vlevo = ON / vpravo = OFF
S4: AIN2: ON =+10V
OFF =0...10V
S3: AIN1: ON =+10V
OFF =0...10V
S2: AIN2: | = ON = proud 0/4 ... 20 mA
\% = OFF = napéti
S1: AIN1: | = ON = proud 0/4 ... 20 mA
\% = OFF = napéti |
i f
Poznamka:

KdyZ je S2 = ON (AIN2 = proudovy vstup), musi byt S4 = OFF.
KdyZ je S1= ON (AIN1 = proudovy vstup), musi byt S3 = OFF.
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SK 500E — Stru¢ny navod pro ménic frekvence DRIVESYSTEMS
Rada svorek X5 — digit. vstupy
SK500E SK505E SKS510E SK511E  SK515E SK520E SK530E  SK535E
Relevance
v v v v v
Svorky X5: 21 22 23 24 25 42 40 41
Oznaceni DIN1 DIN2 DIN3 DIN4 DINS VO 15V | GND/OV VO 5V
Svorka | Funkce Data Popis / Navrh zapojeni Parametr
[tovarni nastaveni]
21 digitalni vstup 1 P420
[ZAP vpravo] 7.5...30V, Ri=6.1kQ
o Nevhodné pro Kazdy digitalni vstup ma reakéni dobu
22 digitaini vstup 2 vyhodnoceni termistoru. | <5ms. P421
[ZAP vievo] Nastaveni pomoci internich 15V:
23 digitalni vstup 3 Pfipojeni HTL-snimace
L @ (1] 21 P422
[sada parametrd bit0] | M0Zné pouze na DINZa || @ [j] 2
DIN4 Q@I 2
24 digitalni vstup 4 Mezni frekvence: Q| o
. : L JUES P423
[pevna frekv. 1, | max. 10 kHz @ = 1V
P429] . m 40
25 digitalni vstup 5 2.5...30V, R=2.2kQ | @ 4] motor - PTC
[#4dna funkce] | Nevhodné pro Nastaveni pomoci externich 7,5-30V:
vyhodnoceni @ [1] 21
bezpecnostniho spinaciho | | @ [1] 22
pfistroje. @23
. .|| @ 24
Vhodné pro vyhodnoceni @ 25 P424
termistoru s 5V. O 4 4%
@ 11 40
QM s\
Poznamka: Pro termistor motor- PTC
motoru se musi nastavit
P424 = 13.
42 Vystup napéjeni 15V 15V + 20% Napajeni z ménice frekvence k dispozici
- pro nastaveni digitalnich vstupl nebo
max. 150 mA (output) napajeni enkodéru 10-30V
40 Vztazny potencial s . .
digitalnich signald 0V digitalni Vztazny potencial
41 Vystup napajeni 5V |5V +20%
max. 250 mA (output), Napajeni pro motorovy PTC
zkratuvzdorny
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DRIVESYSTEMS 2 Montaz a instalace
SK500E  SK505E SK510E  SK511E  SK515E  SK520E  SK530E  SK535E
Relevance
v v y
Svorky X5: 21 22 23 24 25 44* 40 41 * svorka 44:
do velikosti 4: VI
Oznaceni DIN1 DIN2 DIN3 DIN4 DIN5 V...24V | GND/OV VO 5V od velikosti 5: VO
Svorka | Funkce Data Popis / Navrh zapojeni Parametr
[tovarni nastaveni]
21 digitalni vstup 1
igitalni vstup P420
[ZAP vpravo] | 7.5...30V, R=6.1kQ
22 digitalni vstup 2 Nevhodné pro P42t
[ZAP vievo] vyhodnoceni termistoru.
23 digitalni vstup 3 _ | Pfipojeni HTL-snimace
[sada parametrd | mozng pouze na DIN2 a P422
bit0] | DIN4
24 digitalni vstup 4 Mezni frekvence: Kazdy digitalni vstup ma reakéni dobu
<5ms.
[pevna frekv. 1, | Max: 10 kHz ms P423
P429] @ (1] 21
QM 2|——
25 digitalni vstup 5 pouze velikost 1 — 4 @Ma3 ———
[Z4dn4 funkce] | 2.5...30V, Ri=2.2kQ - .
Nevhodné pro @ [ 44 ~ ooy
vyhodnoceni : % 2(1) e
bezpe&nostniho spinaciho motor - PTC
pristroje.
Vhodné pro vyhodnoceni P424
termistoru s 5V.
Poznamka: Pro termistor
motoru se musi nastavit
P424 = 13.
od velikosti 5
Termistor na X13:T1/T2
44 Velikost1aZ4 18...30V Napajeni pro Fidici jednotku FM. Je
VI 24V napajeni ] i S X .
vstup min. 800 mA (input) bezpodminecné nutné pro funkci FM.
od velikosti 5 Napajeni z ménice frekvence k dispozici
VO 24V napajeni pro nastaveni digitalnich vstupt nebo
vystup napajeni enkodéru 10-30V
24V  25% v - . o
max. 200 mA (output) Ridici napéti 24V DC je vyrabéno FM
zkra;[uvzdorny ’ samotnym, maze byt ale alternativné
privadéno i ze svorek X12:44/40 (od
velikosti 8: X15:44/40). Napajeni ze
svorky X5:44 neni mozné.
40 Vztazny potencial s . .
digitalnich signald 0V digitalni Vztazny potencial
41 Vystup napajeni 5V | 5V + 20%
max. 250 mA (output), Napajeni pro motorovy PTC
zkratuvzdorny
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SK 500E — Stru€ny navod pro méni¢ frekvence DRIVESYSTEMS
Rada svorek X6 — encoder
SK500E  SK505E  SK510E  SK511E  SK515E  SK520E  SK530E  SK535E
Relevance
v v v
Svorky X6: 40 51 52 53 54
Oznaceni GND/OV | ENCA+ | ENCA- | ENCB+ | ENCB-
Svorka | Funkce Data Popis / Navrh zapojeni Parametr
[tovarni nastaveni]
40 Vztazny  potencial s Vstup inkrementalniho ¢idla vyuzitelny
e A 0V digitalni . C e
digitalnich signald pro pfesnou regulaci otacek, funkce
vedlejsi pozadované hodnoty nebo
51 Stopa A polohovani (od SK 530E).
52 Stopa A inverzni Pro kompenzaci poklesu napéti u
53 S B TTL, RS42? dlouhych kabelovych propojeni, se musi
topa 500...8192imp./ot. pouZit systém snimadge s napajenim 10- P300
54 Stopa B inverzni Mezni frekvence: 30V.
max. 205 kHz Upozornéni: Snimade s napajenim 5V
jsou pro vytvoreni provozné spolehlivého
systému nevhodné.
Rada svorek X7 - Digital 1/0
SK500E  SK505E  SK510E  SK511E  SK515E  SK520E  SK530E  SK535E
Relevance
y y
Svorky X7: 73 74 26 27 5 7 42 40
Oznaceni RS485+ RS485- DING DIN7 DOUT1 DOUT2 VO 15V | GND/OV
Svorka | Funkce Data Popis / Navrh zapojeni Parametr
[tovarni nastaveni]
73 Prenosova rychlost rl?;i[;c;j:tr:ésg;rﬂcze, paralelné k RS485
Datové vedeni | 9600...38400Baud ) . . P503
. . Poznamka: Zakoncovaci odpor DIP
74 RS485 Zakong&ovaci odpor A i P509
R=1200 spinac€ 1 (viz RJ12/RJ45) se musi pouzit
- i pro svorku 73/74
26 Digitalnvl ,VSt"fp 6 Jako je popsano u fadové svorkovnice P425
[zadna funkce] X5, DIN1 aZ DIN5.
7.5...30V, Ri=3.3kQ ) . .
27 Digitalni vstup 7 Nevhodné pro vyhodnoceni termistoru P470
[24dn4 funkce] motoru.
5 Vystup 3 (DOUT1) Digitalni vystup P450
[zadna funkce] | 15V, max. 20 mA K vyhodnoceni v fidicim systému.
7 Vystup 4 (DOUT2) Rozsah funkce odpovida relé (P434).
[24dna funkce] Pfi induk&nich zatézich: P455
Zajistéte ochranu nulovou
diodou.
42 Vystup napajeni 15V £ 20% Napajeni pro nastaveni digitalnich
15V max. 150 mA (output), vstupu nebo napajeni encoderu 10-30V
zkratuvzdorny
40 Vztazny potencial 1\, s
digitalnich signald
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DRIVESYSTEMS 2 Montaz a instalace
SK500E  SK505E  SK510E  SK511E  SK515E  SK520E  SK530E  SK535E
Relevance
\/
Svorky X7: 73 74 26 27 5 7 44* 40 * svorka 44:
do velikosti 4: VI
Oznaceni RS485+ | RS485- DIN6 DIN7 DOUT1 DOUT2 | V...24V | GND/OV od velikosti 5: VO
Svorka | Funkce Data Popis / Navrh zapojeni Parametr
[tovarni nastaveni]
73 Pfenosova rychlost E;izgjset?ésgiﬂ%e’ paraleiné k RS485
Datové vedeni 9600...38400Baud . . i P503
N . Poznamka: Zakonc¢ovaci odpor DIP
74 RS485 Zakongovaci odpor P A P509
R=1200 spinac 1 (viz RJ12/RJ45) se musi pouzit
- i pro svorku 73/74
26 Digitélnvi IVStlfp 6 Jako je popsano u fadové svorkovnice P425
[zadna funkce] X5, DIN1 az DINS5.
7.5...30V, Ri=3.3kQ , , .
27 Digitalni vstup 7 Nevhodné pro vyhodnoceni termistoru
sy motoru. P470
[zadna funkce]
5 Vystup 3 (DOUT1) Digitalni vystup P450
[zadna funkce] | Velikost 1 az 4 K vyhodnoceni v fidicim systému.
7 Vystup 4 (DOUT2) | 18-30V, podle VI 24V, Rozsah funkce odpovida relé (P434).
N max. 20 mA
[2adna funkce] | o velikosti 5
DOUT1 a DOUT2:
24V, max. 200 mA P455
PFi induk&nich zatézich:
Zajistéte ochranu nulovou
diodou.
44 Velikost 1824 18...30V Napajeni pro fidici jednotku FM. Je
VI 24V napajeni ] i b dminecn ! funkci FM
vstup min. 800 mA (input) ezpodminecné nutné pro funkci FM.
od velikosti 5 Napajeni z ménice frekvence k dispozici
VO 24V napajeni pro nastaveni digitalnich vstupl nebo
vystup 24V + 25% napajeni encoderu 10-30V
max. 200 mA (output), Ridici napéti 24V DC je vyrab&no FM
zkratuvzdorny samotnym, muze byt ale alternativné
pfivadéno i ze svorek X12:44/40.
Napajeni ze svorky X7:44 neni mozné.
40 Vztazny potencial 1 g\ i iaing
digitalnich signald
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SK 500E — Stru€ny navod pro méni¢ frekvence DRIVESYSTEMS
Rada svorek X9 a X10 — CAN / CANopen
SK500E  SK505E  SK510E  SK511E  SK515E  SK520E  SK530E  SK535E
Relevance
v v v v v
Svorky X9: /
X10: 1 2 3 4 5 (3 7 8
T CAN_H CAN_L | CAN_GND nc nc CAN_SHD | CAN_GND | CAN_24V
Oznaceni
Kontakt | Funkce Data Popis / Navrh zapojeni Parametr
[tovarni nastaveni]
1 CAN/CANopen X10 X9
2 signal
3 CAN GND
4 . Pfenosova rychlost
Zadna funkce ...500 kBaud
5 Zditky RJ45 jsou interné »J ‘ Mﬁ »J ‘ Mﬁ
6 Stinéni kabeld paralelné propojeny. 2 923 ) 92
Zakonéovaci odpor S D R e L R P503
7 GND/OV 2 e g e
R=240 Q DIP 2 (viz niZe) 88522385 3583582383 P50
8 SAvoe | opalent| Poznama: K provozu 2x RJ45: Pin &is. 1 ... 8
rozhlrabnllt CA.l\vlt)vus/CA:\lop’e N | Poznamka: Od FM SK 530E se muze
nmausé;'ezi szl\s/ ((e;;)tl’eiﬁeelzyst toto CANopen rozhrani pouzit k
mirF: {30 mA) vyhodnoceni snimace absolutni
) ’ hodnoty. Dalsi detaily naleznete
v pfiru¢ce BU 0510.
Doporucéeni: Zajistéte odleh¢eni tahu
(napf¥. pomoci soupravy EMC)
DIP spinaé 1/2 (horni strana ménice frekvence)
DIP-1 Zakonc&ovaci odpor pro rozhrani RS485 X11 X10 X9
(RJ12); ON = pfipojeno
[Default = ,OFF*] m
PFi komunikaci RS232 DIP1 na ,OFF*
DIP-2
Zakoncovaci odpor pro rozhrani »J ‘ KK = %J 3s. o ‘E,E
CAN/CANopen (RJ45); ON = pfipojeno a9 N Tre. Bos e Bic
[Default = ,OFF*] $3223% §3322333 33322333
RS232/485 DIP CAN/CANopen
26
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2 Montaz a instalace

Rada svorek X11 — RS485 /| RS232

SK500E SK505E SK510E SK511E  SK515E SK520E SK530E  SK535E
Relevance
v v v V N N V N
Svorky X11: 1 2 3 4 5 6
Oznaceni RS485 A+ | RS485 A- GND 232 TXD | 232 RXD +5V
Kontakt | Funkce Data Popis / Navrh zapojeni Parametr

[tovarni nastaveni]

Upozornéni: Spojeni dvou méni¢t frekvence pomoci zdirky RJ12 se smi provést vyluéné pomoci USS-sbérnice (RS485). Musi
se dat pozor na to, Zze pomoci datového vedeni neni umoznéno zadné spojeni pres RS232, aby bylo vylou¢eno poSkozeni tohoto

rozhrani.
1 Pfenosova rychlost
Datové vedeni 9600...38400 Baud
2 . .
RS485 Zakoncovaci odpor
R=240 Q DIP 1 (viz nize)
3 Vztazny potencial P503
signalu sbérnice e
(vidy propojte 0V digitalni »J J Kk P509
kabelazi!)
<I u:.I
4 Datové vedeni Pfenosova rychlost g § % 2g3
5 RS232 9600...38400 Baud *
RJ12: Pin ¢is. 1 ... 6
6 Interni napajeni 5V |5V +20 %
voliteIné | Adaptacni kabel Délka 3 m
RJ12 na SUB-D9 Obsazeni zditky SUB-D9: /n.c.
pro komunikaci ov RX?XD émD
RS232 k pfimému \AT
pfipojeni k PC s ToEES) 1 . 5V
NORD CON O A 0000 /g O Mat. Cis. 278910240
DIP spinac¢ 1/2 (horni strana ménice frekvence)
DIP-1 Zakonc&ovaci odpor pro rozhrani RS485 X11 X10 X9
(RJ12); ON = pfipojeno
[Default = ,OFF] H ‘ ‘ ‘ ‘
PFi komunikaci RS232 DIP1 na ,OFF*
DIP-2
Zakon¢&ovaci odpor pro rozhrani »J ‘ Lk s %J e, ° ‘E,E
CAN/CANopen (RJ45); ON = pfipojeno o N Ipa B3% zod BAS
[Default = ,OFF*] S EEEE §55:2:583 38352:2538
RS232/48 DIP CAN/CANopen
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SK 500E — Stru€ny navod pro méni¢ frekvence DRIVESYSTEMS
Rada svorek X12 — 24 VDC input (pouze velikost 5 ... 7)
SK500E  SK505E SK510E  SK511E  SK515E  SK520E  SK530E  SK535E
Relevance
y v

Svorky X12: 40 44
Oznaceni GND VI 24V
Svorka | Funkce Data Popis / Navrh zapojeni Parametr

[Vyrobni nastaveni]
44 o 24V . 30V vFjFiPCIJjeni vvol,itelné. lPokud n'<.en'|' p'Fipoje?o

Napajeni vstup . fidici napéti, musi se zajistit internim

min. 1000mA o .
sitovym zdrojem.

40 V'zt.a,zngl/ potgnc!aj GND/OV Vztazny potencial

digitalnich signald

Rada svorek X13 — Motor PTC (pouze velikost 5 ... 7)
SK500E  SK505E SK510E  SK511E  SK515E  SK520E  SK530E  SK535E
Relevance
N N
Svorky X13: T H2
Oznaceni T1 T1
Svorka | Funkce Data Popis / Navrh zapojeni Parametr
[Vyrobni nastaveni]
T Vstup termistoru + EN 60947-8
H2 Zap: >3,6 kQ , . . , ,
Vyp: < 1,65 kO Funkce neni odpojitelna, vsadte mustek,
Vstup termistoru - : ’ pokud neni zadny termistor k dispozici.
Sip termistoru Mérné napéti 5VuR <4
kQ

28
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Rada svorek X15 — Motor PTC a 24V input (od velikosti 8)

SK500E SK505E SK510E SK511E  SK515E SK520E  SK530E  SK 535E
Relevance
v v
Svorky X15: 38 39 44 40
Oznaceni T1 H2 VI 24V GND
Svorka | Funkce Data Popis / Navrh zapojeni Parametr

[Vyrobni nastaveni]

38 , EN 60947-8
Vstup termistoru +
Zap: >3,6 kQ . . . ,
] Funkce neni odpojitelna, vsadte mustek,
39 Vyp: < 1,65 kQ pokud neni Zadny termistor k dispozici.
Vstup termistoru - Mérné napéti 5VuR <4
kQ
44 ., 24V ... 30V Napéjeni pro Fidici jednotku FM. Je
Napajeni vstup . L . .
min. 3000mA bezpodmine€né nutné pro funkci FM.
40 Vztazny potencial | o\ p gy Vztazny potencial

digitalnich signald

2.3 Barevné oznaceni a obsazeni kontaktli pro snimac otacek
Vstup encoderu X6

U pfipoje inkrementalniho snimace otaCek se jedna o vstup pro typ se dvémi stopami a s TTL
kompatibilnimi signaly pro ovlada¢ dle EIA RS 422. Maximalni pfikon proudu inkrementalniho
snimace otacek nesmi prekrocit 150 mA.

Pocet impulzii na otacku muze byt mezi 500 a 8192 inkrement(. Nastavuje se pomoci parametru P301 ,Pocet impulzi na
otacku inkrementalniho snimace“ ve skupiné menu ,Regulaéni parametry” v standardnim odstupriovani. Pfi délkach vedeni >20
m a otackach motoru nad 1500 min™" by nemél mit snimag vice nez 2048 impulz(i na otacku.

PFi vétSich délkach vedeni musi byt zvolen dostatecny prufez vedeni, aby pokles napéti nebyl pfFilis
velky. To se tyka predevsim napajeciho vedeni, kde Ize prifez zvétsit paralelnim zapojenim vice Zil.

U sinusovych snimacd popf. SIN/COS snimadu nejsou na rozdil od inkrementalniho snimace vysilany
signaly ve tvaru impulzu, ale ve formé dvou (o 90° posunutych) sinusovych signald.

[i] Informace Smér poéitani snimace otacek

Smér pocitani inkrementalniho snimace musi odpovidat motoru. Proto se musi podle sméru otadeni snimace
otacek k motoru (eventualné stranové opacné) nastavit v parametru P301 pozitivni nebo negativni pocet impulzu
na otacku.

[i] Informace Funkéni zkouska snimace otacéek

Pomoci parametru P709 [-09] a [-10] Ize méfit rozdil napéti mezi stopami A a B. Pokud se inkrementalni snimac¢
otaci, musi hodnota obou stop preskakovat mezi -0.8V a 0.8V. Pokud hodnota napéti pfeskakuje pouze mezi 0 a
0.8V popf. -0.8 je pfisluSna stopa defektni. Poloha pak jiz inkrementalnim snimacem nemuize byt bezpecné
stanovena. Doporucujeme snima¢ vyménit!
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Inkrementalni snimac

V zavislosti na rozliseni (po¢tu impulzl na otacku) generuji inkrementalni snimace definovany pocet
impulz( na otacku hfidele snimace (stopa A / stopa A inverzné). Tim Ize méfFit pfesny pocet otacek u
motoru s méni¢em frekvence. Pouzitim druhé stopy (B / B inverzné) pfesazené o 90° (V4 periody) se
mimo jiné zjisti smér otaceni.

Napéjeci napéti pro snimac otécek je obvykle 10-30V. Jako zdroj napéti Ize vyuZzit externi zdroj nebo
interni napéti (v zavislosti na provedeni ménice frekvence: 12V /15V /24 V).

Pro pfipojeni snimacCe otaCek s TTL signalem jsou k dispozici specialni svorky. Parametrizace
pfislusnych funkci se provadi pomoci parametrl ze skupiny ,Regulaéni parametry* (P3xx). TTL
snimacCe ota€ek umoziuji nejlepsi vysledky pro regulaci pohonu s méni¢em frekvence od typu
SK 520E.

Pro pfipojeni snimace otaCek s HTL signalem se vyuziji digitalni vstupy DIN 2 a DIN 4. Parametrizace
pFislusnych funkci se provadi pomoci parametra P420 [-02/-04] popf. P421 a P423 jakoz i P461 —
P463. HTL snimacge otacek umoznuji oproti TTL snimaci otaCek pouze omezeny vykon pfi regulaci
otacek (niz8i mezni frekvence). Mohou byt proto ale pouZity s vyrazné niZzSim rozliSenim a mimoto jiz
ve spojeni s SK 500E.

Barvy vodica, Typ signalu TTL Typ signalu HTL

Funkce u inkrementalniho Obsazeni u SK 5xxE
ST Rada svorek X5 popr. X6

Napajeni 10-30 V hnéda / zelena 42(/44 /49) 15X 2(/\3)4 v 42(/44 149) 15X 2(/5)4 v
Napajeni 0 V bila / zelena 40 GND/OV 40 GND/OV
Stopa A hnéda 51 ENC A+ 22 DIN2
Stopa A inverzni zelena 52 ENC A- - -
Stopa B Seda 53 ENC B+ 24 DIN4
Stopa B inverzni rdzova 54 ENC B- - -
Stopa 0 Cervena - - - -
Stopa 0 inverzni cerna - - - -
Stinéni kabelu propojte velkoplosné s plastém ménice frekvence popf. uhelnikem stinéni

Tabulka 7: Barevné oznaceni a obsazeni kontaktti inkrementalnich TTL / HTL snima¢id NORD

[i] Informace Datovy list inkrementalniho snimace

PFi odchylce od standardniho vybaveni pro motory (typ snimace 5820.0H40, snima¢ 10-30V, TTL/RS422 popf.
typ snimace 5820.0H30, snima¢ 10-30V, HTL), vezméte prosim na v&domi datovy list, pfilozeny k dodavce nebo
kontaktujte dodavatele.
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3 Indikace a obsluha

V tovarnim stavu, bez technologického boxu, jsou zvnéjsku viditelné 2 LED diody (zelena/Cervena).
Signalizuji aktualni stav pfistroje.

Zelena LED dioda signalizuje pfitomnost sitového napéti a v provozu zrychlujicim se blikanim stuper
pretizeni na vystupu ménice frekvence.

Cervena LED dioda signalizuje nevyfizenou poruchu, a &etnost blikani signalizuje &iselny kod
poruchy (viz kapitola 6 "HlaSeni k provoznimu stavu").

3.1 Modularni konstrukéni skupiny SK 5xxE

Pouzitim rdznych moduld pro indikaci, Fizeni a parametrizaci Ize SK 5xxE komfortné pfizpUsobit
nejraznéjsSim pozadavkam.

Pro jednoduché uvedeni do provozu lze pouzit alfanumerické indikani a ovladaci moduly. Pro
komplexni ulohy Ize zvolit rizna pfipojeni k PC nebo automatiza¢nimu systému.

Technologicky box (Technology Unit, SK TU3-...) se nasazuje zepfedu na ménic¢ frekvence a je tak
komfortné& dosazitelny a kdykoliv vyménitelny.

LED

cervena /
zelena

T

Obr. 2: Modularni konstrukéni skupiny SK 5xxE
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3.2 Prehled technologickych boxu

Detailni
dokumentaci.

Ovladaci boxy

informace k nasledné vypsanému volitelnému pfisluSenstvi

lze nalézt v pfislusné

Konstrukéni Oznaceni Popis Data Mat. Cis. Dokument
skupina
SK CSX-0 SimpleBox Uvedeni do provozu, | 7-segmentova 275900095 | BU 0500
parametrizace a LED indikace, 4-
fizeni ménice mistna,
frekvence jednotlacgitkové
ovladani
SK TU3-CTR | ControlBox Jako SK CSX-0 7-segmentova 275900090 | BU 0040
+ Ulozeni parametra | LED indikace, 4-
ménice mistna, klavesnice
SK TU3-PAR | ParameterBox Jako SK CSX-0 LCD displej | 275900100 | BU 0040
+ UloZeni parametrd Sc,)svetle’ny), 4-
az 5 ménidd radkovy,
klavesnice
SK TU3-POT | Jednotka pfimé nastaveni ZAP, VYP, RIL, | 275900110 | BU 0500
potenciometru 0...100%
Tabulka 8: Prehled technologickych a ovladacich boxt
Rozhrani
Konstrukéni Rozhrani Data Mat. Cis. Dokument
skupina
Klasické protokoly sbérnice pole
SK TU3-AS1 AS-interface 4 senzory / 2 aktory 275900170 | BU 0090
5/ 8-polové Sroubové svorky
SK TU3-CAO | CANopen PFenosova rychlost: az 1 MBit/s 275900075 | BU 0060
Konektor: Sub-D9
SK TU3-DEV DeviceNet Prenosova rychlost: 500 KBit/s 275900085 | BU 0080
5-pélové Sroubové svorky
SK TU3-IBS InterBus Prenosova rychlost: 500 kBit/s (2Mbit/s) 275900065 | BU 0070
Konektor: 2 x Sub-D9
SK TU3-PBR Profibus DP PFenosova rychlost: 1.5 MBaud 275900030 | BU 0020
Konektor: Sub-D9
SK TU3-PBR- | Profibus DP PFenosova rychlost: 12 MBaud 275900160 | BU 0020
24V Konektor: Sub-D9
Pfipojeni 24V DC pomoci svorky
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Konstrukéni Rozhrani Data Mat. Cis. Dokument
skupina
Sbérnicové ethernetové systémy
SK TU3-ECT EtherCAT Pfenosova rychlost: 100 MBaud 275900180 | BU 0570
Konektor: 2 x RJ45 a
PFipojeni 24V DC pomoci svorky 11275900180
SK TU3-EIP EtherNet IP Prenosova rychlost: 100 MBaud 275900150 | BU 2100
Konektor: 2 x RJ45 a
Pfipojeni 24V DC pomoci svorky T1 275900150
SK TU3-PNT | PROFINET IO PFfenosova rychlost: 100 MBaud 275900190 | BU 0590
Konektor: 2 x RJ45 a
Pfipojeni 24V DC pomoci svorky 11275900190
SK TU3-POL POWERLINK PFfenosova rychlost: 100 MBaud 275900140 | BU 2200
Konektor: 2 x RJ45 a

Pfipojeni 24V DC pomoci svorky

T1275900140

Tabulka 9: Prehled technologickych box, sbérnicovych systémi

[i] Informace

Pro komunikaci pomoci USS popf. Modbus RTU nejsou nutné zadné volitelné konstrukéni skupiny.

USS a Modbus RTU

Protokoly jsou integrovany ve vSech pfistrojich fady SK 5xxE. Rozhrani je k dispozici prostfednictvim svorky X11
popf¥. - pokud je k dispozici - i X7:73/74.

Podrobny popis k obéma protokollim je k dispozici v pfiru¢ce BU 0050.

Ostatni volitelné konstrukéni skupiny

Konstrukéni Rozhrani Data Mat. Cis. Dokument
skupina
SK EBGR-1 Elektronicky RozSifeni k pfimému nastaveni | 19140990 | T1 19140990
usmérfova¢ pro | elektromechanické brzdy, IP20, montaz na
fizeni brzdy montazni listé
SK EBIOE-2 Rozsifeni IO Rozsifeni o 4 DIN, 2 AIN, 2DOUT a 1 | 275900210 | T1275900210

AOUT, IP20, montaz na montazni listé, od
SK 54xE

Tabulka 10: Prehled technologickych boxu, ostatni voliteiné konstrukéni skupiny
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Montaz
[i] Informace Montaz technologického boxu SK TU3-...

Nasazeni nebo odstranéni moduld se musi provadét pouze ve stavu bez napéti. Pouzit Ize pouze zasuvky,
uréené pro prislusné moduly.

Montaz technologického boxu mimo ménié€ frekvence neni mozna, box musi byt zasunut bezprostfedné v ménici.

Montaz technologickych boxu se provadi nasledovné:

1. Vypnéte sitové napajeni, respektujte cekaci
dobu.

2. Kryt svorek fizeni trochu posunite smérem dold
nebo odstrante.

3. Zaslepovaci viko odstrarite povolenim pojistky
na spodnim okraji a otoenim smérem nahoru.

4. Technologicky box zavéste za horni okraj a
mirnym zatlaenim zaklapnéte.

Dejte pozor na bezvadné dosednuti kontaktll a v pfipadé potfeby provedte zafixovani pomoci
vhodného Sroubku (zavrtny Sroub 2,9 mm x 9,5 mm obsaZen v rozsahu dodavky ménice frekvence).

5. Kryt svorek fizeni opét zavrete.
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4 Uvedeni do provozu

Je-li k ménici frekvence pfipojeno napajeci napéti, je ménic¢ po kratké chvilce pfipraven k provozu. V
tomto stavu Ize méni¢ frekvence nastavit na pozadavky aplikace, tzn. provést parametrizaci (viz
kapitola 5 "Parametry").

PFipojeny motor se smi spustit az po provedeni specifického nastaveni parametrd kvalifikovanym
personalem.

A NEBEZPECI Nebezpeéi zivota

Méni¢ frekvence neni vybaven hlavnim sitovym spinaem a je tak, pokud je pfipojen k siti, stale pod napétim.
PFipojeny netogici se motor miiZze byt také pod napétim.

4.1 Tovarni nastaveni

VSechny ménice frekvence dodavané Getriebebau NORD jsou svym tovarnim nastavenim pfedem
naprogramovany pro standardni aplikace s normalizovanymi 4-pélovymi IE1 trojfazovymi motory
(stejného vykonu a napéti). Pfi pouziti motoru jiného vykonu nebo s jinym poctem pold musi byt data z

typového §titku zadana do parametrd P201...P207 skupiny menu >Data motoru<.
Poznamka: VSechna data IE1 motor(l Ize pfednastavit pomoci parametru P200. Po pouziti této
funkce, je tento parametr opét nastaven na puUvodni stav na 0 = Zadna zménal!

Data jsou jednorazové automaticky nahrana do parametrd P201...P209 a zde je
mozno je jesté jednou porovnat s daty na typovém Stitku motoru.

P200 Motorliste:

) -y 0=zadnazména 8= 0.37kW 400V
=

\/3,% 1=adny motor 9= 0.50PS 460V

‘”‘5\\( — 2= 0.25kW 230V 10= 0.55kW 230V

)

3= 0.33PS 230V 11 = 0.75PS 230V
4= 0.25kW 400V 12 = 0.55kW 400V

5= 0.33PS 460V 13 = 0.75PS 460V
6= 0.37kW 230V 14 = 0.75kW 230V

A

it
\
A\

7 = 0.50PS 230V

....................... P204 P207 P200
3~ Mot
:“EACB 6 EN60034
IP55 rot. KL16  Th.CLF
P201 ———['50 Hz| 230 /{400 60Hz 460V Y
@ 9,0[/5,2 A 52 A @
22 W] 25 kW
P206 — cos[ 0,74 cosj 0,74
1440 /min 1765 /min

Obr. 3: Typovy Stitek motoru

DOPORUCENI: Pro bezvadny provoz pohonné jednotky je nutné nastavit pokud mozno co
nejpfesnéjSi motorova data v souladu s typovym Stitkem. Zejména je
doporu€eno automatické méfeni odporu statoru pomoci parametru P220.

Pro automatické ureni odporu statoru musi byt nastaven P220 = 1 nasledné
provedeno potvrzeni s ,ENTER®. V parametru P208 je ulozena hodnota
prepoctena na odpor faze (v zavislosti na P207).
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4.2 Minimalni konfigurace pro frizeni

Pokud ma byt ménic frekvence fizen pomoci digitalnich a analogovych vstup(, Ize to realizovat ihned
v tovarnim stavu. Nejsou nutna Zzadna pfedchozi nastaveni.

Minimalni zapojeni

vo1ov |O 1
GNDov O [112
AN1 | O[] 14
Oll16
Ollla7
DIN1 [©T]21
Q22
Q23
Oll]24
Ol
Vo 15V |O [1]42
Ol
@l

41

T

— . ——

Potenciometr, 10kOhm
(Funkce P400 = 1)
(min./max. Rozsah P104/105)

Zakladni parametry

|
Spinac¢, ZAP/VYP
(Funkce P420 = 1)
*Pfistroje SK5x5E:

Oznaceni svorek 44 misto 42:
Velikost 1 - 4: 18V ... 30V (podle vstupniho napéti VI)

Velikost 5 - 7: VO = 24V + 25%

Je-li aktudlni nastaveni ménice frekvence neznamé, doporuéuje se nahrat tovarni nastaveni > P523
= 1. V této konfiguraci je méni¢ frekvence pfedem parametrizovan pro standardni pouziti. V pfipadé
potfeby Ize pomoci volitelného SimpleBoxu SK CSX-0 nebo ControlBoxu SK TU3-CTR pfizpUsobit

nasledujici parametry.

Zobrazeni provozni hodnoty ‘

(popF. provozni pfipravenosti),

po ZAPNUTI site

PO--

Parametry displeje

1I

Standardné je zobrazena aktudini vystupni
frekvence

<= P7--
Informace = P 5 - <)TL
Pfidavné
parametry
/\27\ P523
<':‘> P 1 - P 2 l:)d4 - k- Nahré?’;’ova’mi
. . —_— - [ <—>| idici svorky nastaveni
pzaarla(lr:i?"ly Motorova data II
L U P400
P 1 0 2 Funkce analog. vstupu
Doba rozbéhu 0...10V -Frekvence-
0...320s
il
Ll g P420
_‘g k7
P 1 0 3 g é Funkce dig. vstupu 1
Doba dobshu 2 g - ZAP vpravo -
0 ... 320s ° =
= <
N
i s
P104
Min. frekvence
0 ... 400Hz
P105
Max. frekvence
0.1 ... 400Hz
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5 Parametry

Kazdy ménic frekvence je z vyroby pfednastaven na motor se stejnym vykonem. VSechny parametry
Ize nastavit ,online®. Existuji ¢tyfi sady parametr(i, které lze béhem provozu pfepinat. VSechny
parametry jsou v expedicnim stavu viditelné, pomoci parametru PO03 je ale mozno je zCasti vypnout.

POZOR! Provozni porucha

ProtoZe mezi parametry existuji zavislosti, mize kratkodobé dojit k neplatnym datiim a tim k porucham bé&hem
provozu. Béhem provozu by se proto mély zpracovavat pouze neaktivni sady parametrd nebo nekriticka
nastaveni.

Jednotlivé parametry jsou shrnuty do rGznych skupin. Prvni Eislici v Cislu parametru je oznacena
pfislusnost ke skupiné menu:

Skupina menu Cis. Hlavni funkce

Indikace provozniho | (P0--)

stavu Slouzi k vybéru fyzikalni jednotky indikované na displeji.

Zakladni parametry (P1--) Obsahuji zakladni nastaveni ménice frekvence, napf. chovani pfi zapnuti a
vypnuti a jsou spolu s motorovymi daty dostacujici pro standardni aplikace.

Motorova data (P2--) Nastaveni specifickych dat motoru, dllezitych pro ISD regulaci a volbu
charakteristiky pomoci nastaveni dynamického a statického boostu.

Regulaéni parametry | (P3--) Nastaveni parametr(i regulatoru (regulator proudu, regulator otacek ...) pfi

(od SK 520E) zpétné vazbé otacek.

Ridici svorky (P4--) Ur€eni méfitka analogovych vstupl a vystupd, stanoveni funkci digitalnich

vstupl a vystupd, reléovych vystup(, jakoz i parametr PI regulatoru.

Pridavné parametry (P5--) Jsou funkce, zpracovavajici napf. rozhrani sbérnice, pulzni frekvenci nebo
potvrzeni poruchy.

Polohovani P6--
(o‘:jos:‘;:l(lE) ( ) Nastaveni funkce polohovani. Detaily: Viz BU 0510.
Informace (P7--) K zobrazeni aktualnich provoznich hodnot, starych hlaSeni poruch, hlaseni
stavu pfistroji nebo verze softwaru.
Dilci t -
it parametry 01 Nékteré parametry lze dodate¢né naprogramovat nebo odecist ve vice
X urovnich (&astech). Po vybéru parametru se zde musi vybrat dil&i uroven.
[i] Informace Parametr P523

Pomoci parametru P523 Ize kdykoliv nahrat tovarni nastaveni vSech parametr(. To miize byt napomocné napft.
pfi uvedeni ménice frekvence do provozu, jehoz parametry jiz nesouhlasi s vyrobnim nastavenim.

Pokud se nastavi P523 = 1 a potvrdi s ,ENTER®, jsou v8echna aktualni nastaveni parametrli smazana.

Pro zabezpecleni aktualnich nastaveni je lze pfedtim zalohovat do paméti ControlBoxu (P550=1) nebo
ParameterBoxu.
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Prehled parametri, uzivatelska nastaveni
(P) = Zavislé na sadé parametr(l, tyto parametry jsou riizné nastavitelné ve 4

sadach parametr(.

[- xx] = Dil¢i parametr, parametr je nastavitelny v riznych podskupinach.

S = Parametr Supervizor, viditelnost je zavisla na P003.

Prehled parametru, uzivatelska nastaveni SK 500E ... SK 535E

P Tovarni Nastaveni po uvedeni do provozu
arametr Oznaceni Super-
- znaceni nasta- X

¢is. [-array] veni vizor P1 P2 P3 P4
[ INDIKACE PROVOZNIHO STAVU

P000 Provozni udaj

P001 Vybér udaje

P002 Faktor displeje 1.00 S

. 0= S-parametry jsou vypnut

P003 Supervisor-Code 1 1= végchny p;}rlajmetryy\?idite)llné
| ZAKLADNi PARAMETRY

P100 Sada parametrl 0 S

P101 Kopirovani sady parametr(i 0 S

P102 (P) Doba rozbéhu [s] 2.0/5.0

P103 (P) Doba dobéhu [s] 2.0/5.0

P104  (P) Minimalni frekvence [Hz] 0.0

P105 (P) Maximalni frekvence [HZ] 50.0

P106  (P) S-kfivka [%] 0 S

P107 (P) Reakéni doba brzdy [s] 0:00

P108 (P) ReZim vypnuti 1 S

P109 (P) Proud DC brzdéni [%] 100 S

P110 (P) Cas DC brzdéni [s] 2.0 S

P11 (P) F%f]aktor omezeni momentu 100 s

Omezeni momentového

P112  (P) proudu [%] 401 (vyp) S

P113 (P) Pulzni frekvence [Hz] 0.0 S

P114 (P) Doba odbrzdéni [s] 0:00 S

[ MOTOROVA DATA / PARAMETRY CHARAKTERISTIKY

P200 (P) Seznam motord 0

P201  (P) Jmenovita frekvence [HZ] 50.0 * S
P202 (P) Jmenovité otacky [rpm] 1385 * S
P203 (P) Jmenovity proud [A] 4.8 * S
P204  (P) Jmenovité napéti [V] 230 * S
P205 (P) Jmenovity vykon [kW] 1.10 *

P206  (P) Cos phi 0.78 * S

Zapojeni motoru .

P207 " (P)  Ihvézda=0/trojuhelnik=1] ! S
P208 (P) Odpor statoru [W] 6.28* S
P209 (P) Proud naprazdno [A] 3.0* S
P210 (P) Stat. Boost [%] 100 S
P211  (P) Dynam.Boost [%] 100 S
P212  (P) Kompenzace skluzu [%] 100 S
P213  (P) Nast. ISD regulace [%] 100 S
P214 (P) Predstih krout. momentu [%] O S
P215 (P) Predstih Boostu [%] 0 S
P216 (P) Cas ptedstihu Boostu [s] 0.0 S
P217  (P) Tlumeni kmitani [%] 10 S
P218 (P) Stupefi modulace [%] 100 S
P219 Autom. PFizp. magnet. [%] 100 S
P220  (P) Identifikace parametrl 0

P240 (P) EMK napéti PMSM [V] 0 S

38
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DRIVESYSTEMS 5 Parametry
Tovarni Nastaveni po uvedeni do provozu

Parametr S Super-

- Oznaceni nasta- .

Cis. [-array] veni vizor P1 P2 P3 P4

P241[-01](P) Indukénost PMSM (d-osa) [mH] 20 S
P241[-01](P) Indukénost PMSM (g-osa) [mH] 20 S
P243 (P) Uhel reluktance IPMSM [°] 0 S
P244 (P) Spi¢kovy proud [A] 20 S
P245 (P) El;ku]menl kmitd PMSM VFC 25 s
P246  (P) Mczm?nt setrva¢nosti PMSM 5 S
[kg*cm?]
Frekvence pfepnuti VFC
P247 (P) PMSM [%)] 25 S

*) zavisi na vykonu ménice frekvence popf. na P200 / P220

| REGULACNI PARAMETRY, vstup encoderu, pouze SK 520E/53xE

P300 (P) Servo-rezim [Vyp / Zap] 0 [ [ [

P301 Pocet pulzd encoderu 6

P310 (P) Regulator otacek P [%] 100

P311  (P) Regulator otacek | [%/ms] 20

P312  (P) E/f]gulator moment.proudu P 400 S
Regulator moment.proudu |

P313 (P) [%/ms] 50 S
Mez regulace moment.

P314 (P) proudu [V] 400 S

P315  (P) E/f]gulator budiciho proudu P 400 S
Regulator budiciho proudu |

P316  (P) [%/ms] 50 S
Mez regulatoru budiciho

P317  (P) proudu [V] 400 S

P318  (P) Regulator odbuzeni P [%] 150 S

P319 (P) Regulator odbuzeni | [%/ms] 20 S

P320 (P) Mez odbuzeni [%] 100 S

P321 (P) ZvySeni | regulatoru otacek 0 S

P325 Funkce snimace otacek 0

P326 Pfevod snimace otacek 1.00

P327 Vle¢na chyba otacek [rpm] 0 (vyp)

P328 Zpozdéni vle€.chyby [rpm] 0 (vyp)

P330 Regulaéni proces PMSM 1 S

P331 F,/c)e]kvence pfepnuti PMSM 15 s

P332 Hyst. Pfepnuti PMSM [%] 5 S
Zpétnovazebni Cinitel proudu

P333 PMSM [%] 25 S

P334 Snimac offset PMSM [rev] S

P350 Funkce PLC (vyp)

P351 Vybér zadané hodnoty PLC

P353 Stav sbérnice pomoci PLC

P355 [-01]  Zadana hodnota PLC Integer

P355[-02] Zadana hodnota PLC Integer

P355[-03] Zadana hodnota PLC Integer

P355 [-04]  Zadana hodnota PLC Integer

P355[-05] Z&dana hodnota PLC Integer

P355[-07] Zadana hodnota PLC Integer

P355 [-08]  Zadana hodnota PLC Integer

P355 [-09] Zadana hodnota PLC Integer

P355[-10] Zadana hodnota PLC Integer

P356 [-01] Zadana hodnota PLC Long

P356 [-02] Z&dan& hodnota PLC Long

P356 [-03]  Z&dan& hodnota PLC Long

P356 [-04] Zadana hodnota PLC Long

0
0
0
0
0
0
0
0
0
P355[-06] Zadana hodnota PLC Integer 0
0
0
0
0
0
0
0
0
0

P356 [-05] Zadana hodnota PLC Long
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SK 500E — Stru¢ny navod pro ménic frekvence

DRIVESYSTEMS

Tovarni

Nastaveni po uvedeni do provozu

Parametr o &eni nasta- | SuPer-

¢is. [-array] veni vizor P1 P2 P3 P4

P360 [-01]  Zobrazena hodnota PLC 0

P360 [-02]  Zobrazend hodnota PLC 0

P360 [-03] Zobrazena hodnota PLC 0

P360 [-04] Zobrazena hodnota PLC 0

P360 [-05] Zobrazena hodnota PLC 0

P370 Stav PLC

[ SVORKY RIzZENI

P400 (P) Fakt. Analogovy vstup 1 1

P401 Rezim analog. vstup. 1 0 S

P402 Prifazeni Al 1: 0% [V] 0.0 S

P403 Prifazeni Al 1: 100% [V] 10.0 S

P404 Filtr analog. vstup 1 [ms] 100 S

P405 (P) Fakt. Analogovy vstup 2 0

P406 Rezim analog. vstup. 2 0 S

P407 Prifazeni Al 2: 0% [V] 0.0 S

P408 Prifazeni Al 2: 100% [V] 10.0 S

P409 Filtr analog. vstup 2 [ms] 100 S
Min. frekvence Vedlejsi zad.

P410 (P) hodnota [Hz] 0.0
Max. frekvence VedlejSi Zad.

P411  (P) hodnota [Hz] 50.0

P412  (P) Zadana hodnota Procesni 5.0 s
reg. [V]

P413  (P) P-sloZka PID regulator [%] 10.0 S

P414  (P) I-sloZka PID regulator [%/ms] 10.0 S

P415 (P) D-slozka PID regulator [%ms] 1.0 S

P416 (P) Cas ramp Pl-poZad. hodn.[s] 2.0 S

P417  (P) Offset Analogovy vystup 1[V] 0.0 S

P418 (P) Funkce Analogovy vystup 1 0

P419  (P) [\:/i)]rm. Analogovy vystup 1 100

P420 Digitalni vstup 1 (DIN1) 1

P421 Digitalni vstup 2 (DIN2) 2

P422 Digitalni vstup 3 (DIN3) 8

P423 Digitalni vstup 4 (DIN4) 4

P424 Digitalni vstup 5 (DIN5) 0

P425 Digitalni vstup 6 (DING) 0

P426  (P) Cas rychlého zastaveni [s] 0.10

P427 Rychly Stop Porucha 0 S

P428 (P) Automaticky rozbéh 0 (vyp) S

P429 (P) Pevna frekvence 1 [HZ] 0.0

P430 (P) Pevné frekvence 2 [HZ] 0.0

P431  (P) Pevné frekvence 3 [HZ] 0.0

P432 (P) Pevna frekvence 4 [HZ] 0.0

P433 (P) Pevna frekvence 5 [HZ] 0.0

P434 (P) Relé 1 Funkce (K1) 1

P435 (P) Relé 1 Normovani [%] 100

P436 (P) Relé 1 Hystereze [%] 10 S

P441 (P) Relé 2 Funkce (K2) 7

P442 (P) Relé 2 Normovani [%] 100

P443  (P) Relé 2 Hystereze [%] 10 S

P450 (P) Relé 3 Funkce (DOUT1) 0

P451 (P) Relé 3 Normovani [%] 100

P452  (P) Relé 3 Hystereze [%] 10 S

P455 (P) Relé 4 Funkce (DOUT?2) 0

P456 (P) Relé 4 Normovani [%] 100

P457 (P) Relé 4 Hystereze [%] 10 S

P460 Cas Watchdog [s] 10.0 S

P461 Funkce 2. Snimac¢ otacek 0

P462 Pocet impulz na otacku 2 1024

Snimac otacek [Imp.]
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DRIVESYSTEMS 5 Parametry

P Tovarni Nastaveni po uvedeni do provozu
arametr Oznaceni Super-

= znaceni nasta- .

Cis. [-array] veni vizor P1 P2 P3 P4

P463 2. Snimac otacek prevod 1.00

P464 RezZim Pevna frekvence 0

P465[-01]  Pevna frekvence Pole 01 0

P465[-02]  Pevna frekvence Pole 02 0

P465 [-03] Pevna frekvence Pole 03 0

P465 [-04]  Pevna frekvence Pole 04 0

P465 [-05]  Pevna frekvence Pole 05 0

P465[-06]  Pevna frekvence Pole 06 0

P465 [-07]  Pevna frekvence Pole 07 0

P465 [-08] Pevna frekvence Pole 08 0

P465 [-09]  Pevna frekvence Pole 09 0

P465 [-10]  Pevné frekvence Pole 10 0

P465[-11]  Pevna frekvence Pole 11 0

P465[-12]  Pevna frekvence Pole 12 0

P465[-13]  Pevna frekvence Pole 13 0

P465 [-14]  Pevné frekvence Pole 14 0

P465 [-15]  Pevnd frekvence Pole 15 0

P465[-16]  Pevna frekvence Pole 16 0

P465[-17]  Pevna frekvence Pole 17 0

P465 [-18]  Pevné frekvence Pole 18 0

P465 [-19]  Pevné frekvence Pole 19 0

P465 [-20]  Pevnd frekvence Pole 20 0

P465[-21]  Pevna frekvence Pole 21 0

P465 [-22]  Pevna frekvence Pole 22 0

P465 [-23]  Pevné frekvence Pole 23 0

P465 [-24]  Pevné frekvence Pole 24 0

P465 [-25]  Pevné frekvence Pole 25 0

P465 [-26]  Pevna frekvence Pole 26 0

P465 [-27]  Pevna frekvence Pole 27 0

P465 [-28]  Pevné frekvence Pole 28 0

P465 [-29]  Pevné frekvence Pole 29 0

P465[-30]  Pevna frekvence Pole 30 0

P465[-31]  Pevna frekvence Pole 31 0

P466 (P) Min. frekvence Procesnireg. 0.0

P470 Digitalni vstup 7 (DIN7) 0

P475[-01]  Zpozdéni zapnuti/ vypnuti[s] 0 000 S

P475[-02]  Zpozdéni zapnuti/ vypnuti[s] 0 000 S

P475[-03] Zpozdéni zapnuti/ vypnuti[s] 0 000 S

P475[-04] Zpozdéni zapnuti/ vypnuti[s] 0 000 S

P475[-05]  Zpozdéni zapnuti/ vypnuti[s] 0 000 S

P475[-06]  Zpozdéni zapnuti/ vypnuti[s] 0 000 S

P475[-07]  Zpozdéni zapnuti/ vypnuti[s] 0 000 S

P475[-08] Zpozdéni zapnuti/ vypnuti[s] 0 000 S

P475[-09] Zpozdéni zapnuti/ vypnuti[s] 0 000 S

P480 [-01]  Funkce Bus I/O In Bits 0 S

P480 [-02]  Funkce Bus I/O In Bits 0 S

P480[-03]  Funkce Bus I/O In Bits 0 S

P480[-04]  Funkce Bus I/O In Bits 0 S

P480 [-05]  Funkce Bus I/O In Bits 0 S

P480 [-06]  Funkce Bus I/O In Bits 0 S

P480 [-07]  Funkce Bus I/O In Bits 0 S

P480 [-08]  Funkce Bus I/O In Bits 0 S

P480[-09]  Funkce Bus I/O In Bits 0 S

P480[-10]  Funkce Bus I/O In Bits 0 S

P480 [-11]  Funkce Bus I/O In Bits 0 S

P480 [-12]  Funkce Bus I/O In Bits 0 S

P481[-01]  Funkce Bus I/0O Out Bits 0 S

P481[-02]  Funkce Bus I/0O Out Bits 0 S

P481[-03] Funkce Bus I/0 Out Bits 0 S

P481 [-04]  Funkce Bus I/0O Out Bits 0 S

P481 [-05]  Funkce Bus I/0 Out Bits 0 S

P481[-06] Funkce Bus I/0O Out Bits 0 S
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SK 500E — Stru¢ny navod pro ménic frekvence

DRIVESYSTEMS

Tovarni

Nastaveni po uvedeni do provozu

Parametr o &eni nasta- | SuPer-
¢is. [-array] veni vizor P1 P2 P3 P4
P481[-07]  Funkce Bus I/0O Out Bits 0 S
P481[-08] Funkce Bus I/0O Out Bits 0 S
P481 [-09]  Funkce Bus I/0 Out Bits 0 S
P481 [-10]  Funkce Bus I/0 Out Bits 0 S
P482 [-01]  Norm. Bus I/O Out Bits [%] 100 S
P482 [-02]  Norm. Bus I/O Out Bits [%] 100 S
P482 [-03] Norm. Bus I/O Out Bits [%] 100 S
P482 [-04]  Norm. Bus I/O Out Bits [%] 100 S
P482 [-05]  Norm. Bus I/O Out Bits [%] 100 S
P482 [-06]  Norm. Bus I/O Out Bits [%] 100 S
P482 [-07]  Norm. Bus I/O Out Bits [%] 100 S
P482 [-08] Norm. Bus I/O Out Bits [%] 100 S
P482 [-09] Norm. Bus I/O Out Bits [%] 100 S
P482 [-10]  Norm. Bus I/O Out Bits [%] 100 S
P483 [-01]  Hyst. Bus I/O Out Bits [%] 10 S
P483 [-02]  Hyst. Bus I/O Out Bits [%] 10 S
P483 [-03]  Hyst. Bus I/O Out Bits [%] 10 S
P483 [-04]  Hyst. Bus I/O Out Bits [%] 10 S
P483 [-05]  Hyst. Bus I/O Out Bits [%] 10 S
P483 [-06]  Hyst. Bus I/O Out Bits [%] 10 S
P483 [-07]  Hyst. Bus I/O Out Bits [%] 10 S
P483 [-08]  Hyst. Bus I/O Out Bits [%] 10 S
P483 [-09]  Hyst. Bus I/O Out Bits [%] 10 S
P483 [-10]  Hyst. Bus I/O Out Bits [%] 10 S
| Pfidavné PARAMETRY
P501 Nazev ménice 0
P502 [-01]  Hodnota Ridici funkce 1 0 S
P502 [-02]  Hodnota Ridici funkce 2 0 S
P502 [-03]  Hodnota Ridici funkce 3 0 S
P503 Ridici funkce vystup 0 S
P504 Pulzni frekvence [kHz] 6.0/4.0 S
P505 (P) Abs. minimalni frekvence [Hz] 2.0 S
P506 Autom. potvrzeni poruchy 0 S
P507 PPO-Typ 1
P508 Adresa Profibus 1
P509 Zdroj Ridici slovo 0
Zdroj zadané hodnot
P510 [-01] (Hla\J/m, SW) y 0 (auto) s
Zdroj zadané hodnot
P510[-02]  {y¢ djlejél. W) y 0 (auto) S
P511 USS pfenosova rychlost 3 S
P512 USS adresa 0
P513 Doba vypadku telegramu [s] 0.0 S
P514 CAN bus pfenosova rychlost 4
P515 [-01]  CAN-adresa (pfijem) 50
P515[-02] CAN-adresa (BC - pfijem) 50
P515[-03] CAN-adresa (BC - vysilani) 50
P516  (P) Potlagena frekvence 1 [Hz] 0.0 S
P517  (P) Potlageny rozsah 1 [HZ] 2.0 S
P518 (P) Potlaéena frekvence 2 [Hz] 0.0 S
P519 (P) Potlaéeny rozsah 2 [HZ] 2.0 S
P520 (P) Letmy start 0 S
P521  (P) Letmy start rozliSeni [HZ] 0.05 S
P522 (P) Letmy start Offset [Hz] 0.0 S
P523 Tovarni nastaveni 0
P525 [-01] () Kontrola zatizeni max. 1[%] 401 (vyp) S
P525 [-02] (P) Kontrola zatizeni max. 2 [%] 401 (vyp) S
P525 [-03] (P) Kontrola zatizeni max. 3 [%] 401 (vyp) S
P526 [-01] (P) Kontrola zatizeni min. 1 [%] 0 (vyp) S
P526 [-02] (P) Kontrola zatiZzeni min. 2 [%] 0 (vyp) S
P526 [-03] (P) Kontrola zatizeni min. 3 [%] 0 (vyp) S
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DRIVESYSTEMS 5 Parametry
P Tovarni Nastaveni po uvedeni do provozu
Parametr o) ageni nasta- | SuPer-
Cis. [-array] veni vizor P1 P2 P3 P4
P527 (01 (P) ﬁ_'ozr]trola zatizeni. Frekv. 1 25 S
P527 [02] (P) ﬁ_lozr]trola zatizeni. Frekv. 2 25 s
P527 (03] (P) ﬁ_'ozr}trola zatizeni. Frekv. 3 25 s
P528  (P) Kontrola zatiZzeni ZpoZdéni [s] 2.00 S
P529 (P) Rezim kontroly zatizeni 0 S
P533 Faktor I°t motor [%] 100 S
P534 [-01] (P) Mez odpojeni momentu [%] 401 (vyp) S
P534 [-02] (P) Mez odpojeni momentu [%] 401 (vyp) S
P535 I°t motor 0 S
P536 Proudové omezeni 1.5 S
P537 Pulzni odpojeni [%] 150 S
P538 Kontrola sitového napéti 3 S
P539 (P) Hlidani vystupu 0 S
P540 Rezim sméru otaceni 0 S
P541 Nastaveni relé [hex] 0000 S
P542 N’astavenl' analogového 00 s
vystupu [V]
P543  (P) Sbérnice skute€na hodnota 1 1 S
P544  (P) Sbérnice skute¢na hodnota2 0 S
P545 (P) Sbérnice skute¢na hodnota3 0 S
Fakt. Sbérnice zadana
P546  (P) hodnota 1 ! S
Fakt. Sbérnice zadana
P547  (P) hodnota 2 0 S
Fakt. Sbérnice zadana
P548  (P) hodnota 3 0 S
P549 Funkce potenciometr. box 0 S
P550 Funkce ControlBoxu 0
P551 Profil pohonu 0 S
P552 [-01]  CAN Master cyklus (Master) 0 S
P552 [-02] CAN Master cyklus (AG) 0 S
P553[-01] PLC Z&dana hodnota 1 1 S
P553[-02] PLC Z&dana hodnota 2 0 S
P553 [-03] PLC Zadana hodnota 3 0 S
P553 [-04] PLC Zadana hodnota 4 0 S
P553[-05] PLC Z&dana hodnota 5 0 S
P554 Min. bod nasazeni Chop [%] 65 S
P555 P omezeni chopper [%] 100 S
P556 Brzdny odpor [Q] 120 S
P557 Vykon brzd. odporu [kW] 0 S
P558 (P) Doba magnetizace [ms] 1 S
P559 (P) DC doba dobéhu [s] 0.50 S
P560 Param. rez. paméti 1 S
| POLOHOVANI
P600  (P) Regulace polohy 0 (vyp) S
P601 Aktualni poloha [rev] -
P602 Aktualni zad. poloha [rev] -
P603 Aktualni dif. polohy [rev] - S
P604 Odmérovaci systém 0 S
P605 [-01]  Snimac abs.polohy (Multi) 10 S
P605 [-02]  Snimac abs.polohy (Single) 10 S
P607 [-01] IiFevod- Citatel (inkrement. 1 s
¢idlo)
P607 [-02] Iafevod- Citatel (absolutni 1 s
¢idlo)
P607 [-03] El"'evod - Gitatel (Zad. /Skutes. 1 s
odnota)
P608 [-01] Pfevod - jmenovatel 1 s

(inkrement. ¢idlo)
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SK 500E — Stru¢ny navod pro ménic frekvence DRIVESYSTEMS
Parametr Osnagen T:;/sét;r:i Super- Nastaveni po uvedeni do provozu
¢is. [-array] veni vizor P1 P2 P3 P4
Pfevod - jmenovatel
P608 [-02] (absolutni gidlo) ! S
Redukce (Zad. /Skutec.
P608 [-03] hodnota) 1 S
P609 [-01] gﬂset poloha (inkrement. 0 S
¢idlo) [rev]
P609 [-02] ﬁ;f:]et poloha (absolutni ¢idlo) 0 s
P610 RezZim zad. hodnota 0 S
P611 Regulator polohy P [%] 5 S
P612 Vel. cil.okna [rev] 0 S
P613[-01] Poloha 1 [rev] 0 S
P613[-02] Poloha 2 [rev] 0 S
P613 [-03]  Poloha 3 [rev] 0 S
P613 [-04]  Poloha 4 [rev] 0 S
P613 [-05]  Poloha 5 [rev] 0 S
P613[-06] Poloha 6 [rev] 0 S
P613[-07] Poloha 7 [rev] 0 S
P613 [-08]  Poloha 8 [rev] 0 S
P613 [-09]  Poloha 9 [rev] 0 S
P613[-10]  Poloha 10 [rev] 0 S
P613[-11] Poloha 11 [rev] 0 S
P613[-12] Poloha 12 [rev] 0 S
P613 [-13]  Poloha 13 [rev] 0 S
P613 [-14]  Poloha 14 [rev] 0 S
P613[-15] Poloha 15 [rev] 0 S
P613[-16] Poloha 16 [rev] 0 S
P613[-17] Poloha 17 [rev] 0 S
P613 [-18]  Poloha 18 [rev] 0 S
P613 [-19]  Poloha 19 [rev] 0 S
P613[-20]  Poloha 20 [rev] 0 S
P613[-21] Poloha 21 [rev] 0 S
P613[-22] Poloha 22 [rev] 0 S
P613 [-23]  Poloha 23 [rev] 0 S
P613 [-24]  Poloha 24 [rev] 0 S
P613[-25] Poloha 25 [rev] 0 S
P613[-26] Poloha 26 [rev] 0 S
P613[-27] Poloha 27 [rev] 0 S
P613 [-28]  Poloha 28 [rev] 0 S
P613 [-29]  Poloha 29 [rev] 0 S
P613[-30] Poloha 30 [rev] 0 S
P613[-31] Poloha 31 [rev] 0 S
P613 [-32]  Poloha 32 [rev] 0 S
P613 [-33]  Poloha 33 [rev] 0 S
P613 [-34]  Poloha 34 [rev] 0 S
P613[-35] Poloha 35 [rev] 0 S
P613[-36] Poloha 36 [rev] 0 S
P613 [-37]  Poloha 37 [rev] 0 S
P613 [-38]  Poloha 38 [rev] 0 S
P613 [-39]  Poloha 39 [rev] 0 S
P613[-40]  Poloha 40 [rev] 0 S
P613[-41] Poloha 41 [rev] 0 S
P613 [-42]  Poloha 42 [rev] 0 S
P613 [-43]  Poloha 43 [rev] 0 S
P613 [-44]  Poloha 44 [rev] 0 S
P613[-45] Poloha 45 [rev] 0 S
P613[-46] Poloha 46 [rev] 0 S
P613 [-47]  Poloha 47 [rev] 0 S
P613 [-48]  Poloha 48 [rev] 0 S
P613 [-49]  Poloha 49 [rev] 0 S
P613[-50] Poloha 50 [rev] 0 S
P613[-51] Poloha 51 [rev] 0 S
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DRIVESYSTEMS 5 Parametry
P Tovarni Nastaveni po uvedeni do provozu
arametr Oznaceni Super-
= znaceni nasta- .
Cis. [-array] veni vizor P1 P2 P3 P4
P613 [-52]  Poloha 52 [rev] 0 S
P613 [-53]  Poloha 53 [rev] 0 S
P613[-54] Poloha 54 [rev] 0 S
P613[-55] Poloha 55 [rev] 0 S
P613 [-56] Poloha 56 [rev] 0 S
P613 [-57]  Poloha 57 [rev] 0 S
P613 [-58]  Poloha 58 [rev] 0 S
P613[-59] Poloha 59 [rev] 0 S
P613[-60] Poloha 60 [rev] 0 S
P613[-61] Poloha 61 [rev] 0 S
P613 [-62]  Poloha 62 [rev] 0 S
P613 [-63]  Poloha 63 [rev] 0 S
P615 Maximalni poloha [rev] 0 S
P616 Minimalni poloha [rev] 0 S
P625 Hystereze vystup [rev] 1 S
P626 Porovnavaci poloha vystup 0 S
[rev]
P630 Vle€na chyba pol. [rev] 0 S
P631 Vle€na chyba Abs/Ink [rev] 0 S
P640 Jednotka hodnot polohy 0 S
épg':a['j;?:;y] Oznaceni Aktualni stav popf. zobrazena hodnota

INFORMACE, pouze pro ¢teni

P700 [-01]  Aktualni porucha

P700[-02]  Aktualni vystraha

P700 [-03] Duvod blokovani zapnuti
P701 Posledni porucha 1...5

P702 Frekvence posledni porucha 1...5
P703 Proud posledni porucha 1...5
P704 Napéti posledni porucha 1...5
P705 UZW posledni porucha 1...5
P706 P-sada posledni porucha 1...5
P707 Verze / Revize software) 1...3
P708 Stav digitalni vstup (bin/hex)
P709 Napéti analog. vstupu 1 [V]
P710 Napéti analogovy vystup [V]
P711 Stav relé [hex]

P712 Napéti analog. vstupu 2 [V]
P714 Doba provozu [h]

P715 Doba béhu [h]

P716 Aktualni frekvence [Hz]

P717 Aktudini otacky [1/min]

P718 Akt. Zad. frekvence1..3 [Hz]
P719 Aktualni proud [A]

P720 Akt. momentovy proud [A]
P721 Aktudlni budici proud [A]
P722 Aktualni napéti [V]

P723 Napéti-d [V]

P724 Napéti-q [V]

P725 Aktualni cos phi

P726 Zdanlivy vykon [kVA]

P727 Mechanicky vykon [kW]

P728 Vstupni napéti [V]

P729 Kroutici moment [%]

P730 Pole [%]

P731 Sada parametr

P732 Proud faze U [A]

P733 Proud faze V [A]

P734 Proud faze W [A]
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Ii"a Ll Oznaceni Aktualni stav popf. zobrazena hodnota
Cis. [-array]

INFORMACE, pouze pro ¢teni

P735 Otacky snimace otacek [rpm]
P736 Napéti meziobvodu [V]

P737 Vytizeni brzd. odporu [%]

P738 Vytizeni motoru [%]

P739 Teplota chladi¢e [°C]

P740 Procesni data Bus In 1...13 [hex]
P741 Procesni data Bus Out 1...13 [heX]
P742 Verze databaze

P743 Typ ménice

P744 Vybava

P745 Verze skupiny pfisluSenstvi
P746 Stav skupiny pfisluSenstvi
P747 Rozsah napéti ménice 230/400V
P748 CANopen stav

P750 Stat. nadproud

P751 Stat. prepéti

P752 Stat. porucha sité

P753 Stat. prehrati

P754 Stat. ztrata parametra

P755 Stat. systémova chyba

P756 Stat. Time Out

P757 Stat. zakaznicka chyba

P799 Prov.hod.posledni por. 1...5
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6 HIaseni k provoznimu stavu

Pfistroj a technologické konstrukéni skupiny generuji pfi odchylkach od normalniho provozniho stavu
pfislusné hlaseni. Pfitom se rozliSuje mezi vystraznym hlasenim a hlasenim poruchy. Pokud je pfistroj
v ,Blokovani zapnuti“, mize byt proto udana pficina.

HlaSeni, generovana pro pfistroj jsou zobrazena v pfisluSném poli parametru (P700). Zobrazeni
hlaSeni pro technologické boxy je popsano v pfisludnych dodateCnych navodech popf. datovych
listech pfFislusnych konstrukénich skupin.

Blokovani zapnuti

Je-li pfistroj ve stavu ,Nepfipraven® popf. ,Blokovani zapnuti“, nasleduje zobrazeni pficiny v tfetim poli
parametru (P700).

Zobrazeni je mozné pouze se softwarem NORD CON popf. s ParameterBoxem.

Vystrazna hlaseni

Vystrazna hlaseni jsou generovana, jakmile je dosazena definovana mez, ktera ale jeSté nevede k
vypnuti pfistroje. Tato hlaseni Ize zobrazit pomoci prvku-pole [-02] v parametru (P700) tak dlouho, az

jiz bud pfi€ina pro vystrahu jiZ neni aktualni, nebo pfistroj s hladenim poruchy pfesel do poruchy.
Hlaseni poruchy

Poruchy vedou k vypnuti pfistroje, aby se vylou€ilo jeho poSkozeni.

Existuji nasledujici moznosti k vraceni hlaseni poruchy na plvodni stav (potvrzeni):

+ vypnutim sité a novym zapnutim,

» pomoci prislusné naprogramovaného digitalniho vstupu (P420),

+ vypnutim ,UvoInéni“ u pfistroje (pokud neni pro potvrzeni naprogramovan Zadny digitalni vstup),
* potvrzenim sbérnice nebo

+ pomoci (P506) automatického potvrzeni poruchy.

6.1 Zobrazeni hlaseni

LED indikace

Stav pfistroje je signalizovan integrovanymi a v expedi¢nim stavu zvnéjsku viditelnymi stavovymi LED
diodami. Podle typu pfistroje se pfitom jedna o dvoubarevné LED diody (DS = DeviceState) nebo dvé
jednobarevné LED diody (DS DeviceState a DE = DeviceError).

Vyznam: Zelena signalizuje pfipravenost a pfitomnost sitového napéti. Za povozu je
zrychlujicim se kddovanym blikanim indikovan stupen pfetiZzeni na vystupu pfistroje.
Cervena signalizuje nevyfizenou poruchu tim, Ze LED dioda blika frekvenci,
odpovidajici Ciselnému kodu poruchy. Pomoci tohoto kddovaného blikani jsou
indikovany skupiny poruch (napf.: EO03 = 3x bliknuti).
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SimpleBox / ControlBox - Indikace

SimpleBox / ControlBox udavaji poruchu svym ¢&islem a pfed nim umisténym ,E“. Dodate¢né Ize
aktualni poruchu zobrazit v prvku pole [-01] parametru (P700). Posledni hladeni poruchy jsou uloZena
v parametru P701. Dal$i informace k stavu pfistroje v okamziku poruchy lze zjistit v parametrech P702
az P706 / P799.

Neni-li jiz pfi€ina poruchy k dispozici, blika indikace poruchy v SimpleBox / ControlBox a Ize ji potvrdit
tlaitkem Enter.

Vystrazna hlaseni jsou naproti tomu zobrazena s prediazenym ,C“ (,Cxxx“) a nelze je potvrdit. Zmizi
automaticky, pokud jiZ pro né neexistuje pFicina nebo pokud pfistroj pfesel do stavu ,Porucha“. Pfi

vyskytu vystrahy b&€hem parametrizace je zobrazeni hldSeni potlaceno.

V prvku pole [-02] parametru (P700) Ize aktualni hlaseni zobrazit kdykoliv a v detailu.

Duvod pro existujici blokovani zapnuti neni pomoci SimpleBox / ControlBox mozno zobrazit.

ParameterBox — Indikace

V ParameterBoxu je realizovano zobrazeni hladeni vysvétlujicim textem.

6.2 Hlaseni

Poruchova hlaseni

Udaj na
Simple- / ControlBoxu Porucha Pigina
Skupina Detail v Text v ParameterBoxu « Odstranéni
P700 [-01] /
P701
E001 1.0 Prehrati ménice Kontrola teploty ménice
,Nadmérna teplota ménice" Vysledky méfeni jsou mimo pfipustny teplotni rozsah, tzn.
(chladi& ménige) porucha se spousti pfi nedosazeni pfipustné spodni teplotni
meze popf. pfekro€eni pfipustné horni teplotni meze.
* V zavislosti na pfi¢iné: Snizte popf. zvyste okolni
1.1 Prehrati FM interni teplotu
»Prehrati FM interni® + Zkontrolujte ventilator ménice / ventilaci sk¥ing
(vnitfni prostor ménice) . Zkontrolujte znegisténi ménice
E002 2.0 Prehrati motoru PTC Teplotni ¢idlo motoru (termistor) vybavilo
~Prehfati motoru PTC* « Snizte zatiZzeni motoru
« Zvyste otacky motoru
« Pouzijte externi ventilator
21 Prehrati motoru I*t Aktivovano I°t motoru (vypoctena nadmeérna teplota motoru)
,Nadmérna teplota motoru I?t* « Snizte zatizeni motoru
« Zvyste otacky motoru
Pouze kdyz je naprogramovan
’t motor (P535).
2.2 Prehrati externiho brzdného | Hlidac¢ teploty (napf. brzdny odpor) vybavil
odporu « Digitalni vstup je v trovni L
»Prehrati externiho brzdného - Zkontrolujte pfipojeni, teplotni &idlo
odporu
Aktivace digitalniho vstupu
(P420[...])={13}
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E003 3.0 Nadproud mez I’t Stidag: Mez I’t reagovala, napf. > 1,5 x |, za 60s (viz také
P504)

» Trvalé pretizeni na vystupu FM

+ Eventudlné porucha snimace otacek (rozliseni,
defekt, pfipojeni)

3.1 Nadproud chopper I’t Chopper: Mez 1°t reagovala, dosazena 1,5-nasobna hodnota
za 60s (viz také P554, pokud k dispozici, jakoz i P555,
P556, P557)
« Zamezte pretizeni brzdného odporu
3.2 Nadproud IGBT Derating (redukce vykonu)
Hlidani 125% *  125% nadproud za 50ms

*  Proud brzdného chopperu pfili§ vysoky
* U pohona ventilatord: Zapnéte Letmy start (P520)

3.3 Nadproud IGBT flink Derating (redukce vykonu)
Hlidani 150% * 150% nadproud
*  Proud brzdného chopperu pfili§ vysoky

E004 4.0 Nadproud modulu Poruchovy signal od modulu (kratkodobé)

» Zkrat nebo zemni spojeni na vystupu FM

* Motorovy kabel je pfili§ dlouhy

« PouZijte externi vystupni tlumivku

* Brzdny odpor defektni nebo s nizkou hodnotou
= Nevypinejte P537!

Casty vyskyt této poruchy muze vést ke znaénému
zkraceni zivotnosti nebo az ke zni¢eni pfistroje.

4.1 Méreni nadproudu P537 (Pulzni odpojeni) bylo dosazeno 3x béhem 50 ms
,Méreni nadproudu” (mozné pouze pokud jsou P112 a P536 vypnuté)

* meénic je pretizen
« Pohon ma tézky chod, poddimenzovan,

* Rampy (P102/P103) pfili§ pfikré — Prodluzte délku
ramp

« Zkontrolujte motorova data (P201 ... P209)

E005 5.0 Prepéti meziobvodu Napéti meziobvodu je pfilis vysoké
* Prodluzte brzdnou dobu (P103)

» Eventualné nastavte vypinaci rezim (P108) se
zpozdénim (ne u zdvihovych aplikaci)

* Prodluzte dobu rychlého zastaveni (P426)

* Kmitani otacek (napfiklad vy$Simi setrvaénymi
hmotami) > popf. nastavte skalarni charakteristiku
U/f (P211, P212)

Pristroje s brzdnym chopperem:

» Odbourejte zpé&tné akumulovanou energii pomoci
brzdného odporu

» Zkontrolujte funkci pfipojeného brzdného odporu
(pfelomeni kabelu)

* Hodnota pfipojeného brzdného odporu pfilis vysoka

51 Prepéti sité Sitové napéti je prilis vysoké
« Viz technické udaje ([ ¢ast 7)

E006 6.0 Porucha nabijeni Napéti meziobvodu je pfili§ nizké
- Sitové napéti je prilis nizké
+ viz. technicka data
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6.1 Podpéti sité Sitové napéti je pfilis nizké
* viz. technicka data
EO007 7.0 Vypadek faze sité Porucha na strané sitové pfipojky
» Jedna sitova faze neni pfipojena
« Sit je nesymetricka
E008 8.0 Ztrata parametrt Porucha v datech EEPROM

(EEPROM - Pfekrocena
maximalni hodnota)

* Verze software ulozeného souboru dat se nehodi k
verzi software FM.

UPOZORNENI Chybné parametry jsou nahrany
automaticky znovu (tovarni nastaveni).

« Poruchy EMC (viz také E020)

8.1 Nespravny typ ménice +  EEPROM defektni

8.2 Externi porucha kopirovani + Zkontrolujte spravné dosednuti ControlBoxu
(ControlBox) « ControlBox EEPROM defektni (P550 = 1)

8.3 Porucha EEPROM KSE Stupen vybavy ménice frekvence neni spravné

(Chybna identifikace
zékaznického rozhrani (KSE

identifikovan.
« Vypnéte a opét zapnéte sitové napéti.

vybaveni))
8.4 Interni porucha EEPROM
(Nespravna verze databanky)
8.5 EEPROM neidentifikovana
8.6 Pouzita kopie EEPROM
8.7 Kopie EEPROM rozdilna
8.8. EEPROM je prazdna
8.9 EEP. Ctribox pfilis maly « EEPROM ControlBoxu pfili§ malé, aby mohla

kompletné ulozit soubor dat ménice frekvence

E009 - Indikace v ParameterBoxu Porucha ControlBoxu / Porucha SimpleBoxu
odpada Sbérnice SPI — BUS je poskozena, ControlBox / SimpleBox
neni aktivovan
« Zkontrolujte spravné dosednuti ControlBoxu
« Zkontrolujte spravnou kabelaz SimpleBoxu
« Vypnéte a opét zapnéte sitové napéti.
EO010 10.0 Bus Time-Out Doba vypadku telegramu / Bus off 24V int. CANbus
» Chybny pfenos dat. Zkontrolujte P513.
» Zkontrolujte externi propojeni sbérnice.
« Zkontrolujte priibéh programu protokolu
sbérnice.
« Zkontrolujte Bus-Master.
« Zkontrolujte napajeni 24V interni sbérnice
CAN/CANopen.
« Porucha Nodeguarding (interni CANopen)
« Porucha Bus Off (interni CANbus)
10.2 Bus Time-Out pfislusenstvi Doba vypadku telegramu konstrukéni skupina sbérnice

» PrFenos telegramu je chybny.
« Zkontrolujte externi propojeni.

« Zkontrolujte pribéh programu protokolu
sbérnice.

« Zkontrolujte Bus-Master.
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10.4 Porucha inicializace Porucha inicializace konstrukeni skupina sbérnice
« Zkontrolujte napdjeni konstruk&ni skupiny
sbérnice.
« Zkontrolujte P746
« Konstrukéni skupina sbérnice neni spravné
zasunuta
10.1 Porucha systému Porucha systému konstrukéni skupina sbérnice
10.3 - Dalsi detaily najdete pfisluSném dodatecnem
-------------------- navodu sbérnice.
10.5
10.6
10.7
10.8 Porucha pfrislusenstvi Porucha komunikace externi konstrukéni skupina
» Porucha spojeni/Porucha externi konstrukéni skupiny
+ Kratkodobé preruseni (< 1 s) napajeni 24 V interni
sbérnice CAN/CANopen

EO011 11.0 Zakaznické rozhrani Porucha pfevodniku analog — digital

* Interni zakaznické rozhrani (interni datova sbérnice)
vadnd nebo ru$eno ruivym vyzafovanim (EMC).

« Zkontrolujte pfipojeni svorek Fizeni z hlediska
zkratu.

« Minimalizujte EMC ruseni oddélenym polozenim
fidicich a vykonovych kabelu.

+ P¥istroje a stinéni velmi dobfe uzemnéte.

E012 12.0 Externi watchdog Funkce Watchdog je zvolena na digitalnim vstupu a impuls
na pfislusném digitalnim vstupu byl nepfitomny déle, nez je
doba, udana v parametru P460 >Cas Watchdog<.

- Zkontrolujte pfipoje
« Zkontrolujte nastaveni P460
121 Motoricka mez Motoricka mez vypnuti (P534 [-01]) vypnula.
»,Motoricka mez vypnuti“ e Snizte zatizeni motoru
« Nastavte vyssi hodnotu v (P534 [-01])
12.2 Generatoricka mez Motoricka mez vypnuti (P534 [-02]) vypnula.
»,Generatoricka mez vypnuti* * Snizte zatizeni motoru
- Nastavte vyssi hodnotu v (P534 [-02])
12.5 Meze zatizeni Vypnuti vzhledem k pfekro€eni nebo nedosazeni
pripustnych zatézovych to¢ivych momentl ((P525) ...
(P529)) béhem &asu, nastaveného v (P528).
» Pfizpusobte zatizeni
« Zménte mezni hodnoty ((P525) ... (P527))
« ZvySte dobu zpozdéni (P528)
« Zménte rezim kontroly (P529)
12.8 Analog-In.Minimum Vypnuti vzhledem k nedosazeni hodnoty pfifazeni 0%
(P402) pfi nastaveni (P401) ,0-10V s poruchovym vypnutim
1% popt. ,,...2°
12.9 Analog-In.Maximum Vypnuti vzhledem k pfekroeni hodnoty pfifazeni 100%

(P403) pfi nastaveni (P401) ,,0-10V s poruchovym vypnutim
1* popt. ,,...2"
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EO013 13.0 Porucha snimace otacek Chybéjici signaly ze snimace otacek
- Zkontrolujte 5V Sense, pokud je k dispozici
« Zkontrolujte napajeci napéti snimace
13.1 Vle€na porucha otacek Byla dosazena mez vle¢né poruchy
,Vle¢na porucha otacek” « Zvyste hodnotu nastaveni v P327
13.2 Kontrola vypnuti Kontrola vypnuti pfi vie€né poruse reagovala, motor nemohl
sledovat pozadovanou hodnotu.
« Zkontrolujte motorova data P201-P209! (dulezité
pro regulator proudu)
« Zkontrolujte zapojeni motoru
« Zkontrolujte v servo-rezimu nastaveni snimace
P300 a nasledujici
« Zvyste nastavenou hodnotu pro mez momentu
v P112
« ZvySte nastavenou hodnotu pro mez proudu v
P536
« Zkontrolujte brzdnou dobu P103 a eventualné ji
prodluzte
13.5 rezervovano Poruchové hlaseni pro POSICON - viz dodate¢ny navod
13.6 rezervovano Poruchové hlaseni pro POSICON - viz dodate¢ny navod
EO014 - | rezervovano | Poruchové hladSeni pro POSICON -> viz dodate¢ny navod
EO015 --- | rezervovano |
EO016 16.0 Fazova chyba motoru Jedna motorova faze neni pfipojena.
« Zkontrolujte P539
- Zkontrolujte pfipojeni motoru
16.1 Kontrola magnetizaéniho V okamziku zabéru nebylo dosazeno potfebného
proudu magnetiza¢niho proudu.
~Kontrola magnetizac¢niho - Zkontrolujte P539
proudu” . L
« Zkontrolujte pfipojeni motoru
E018 18.0 rezervovano Poruchové hlaseni pro ,bezpeéné pulzni odpojeni® > viz
dodate¢ny navod
E019 19.0 Identifikace parametru Automaticka identifikace pfipojeného motoru se nezdafila
Jldentifikace parametra” »  Zkontrolujte pfipojeni motoru
19.1 Nespravné zapojeni hvézda / « Zkontrolujte pfednastavena data motoru
trojuhelnik (P201...P209)
,Spatné zadané spojeni + PMSM - CFVC-C’Iosed-Loop provoz: Polqhawrotorl’J
hvézda / trojihelnik” motoru vztazena k Inkrementalnimu vysilagi neni
spravna. Zjistéte polohu rotoru (prvni spusténi po
LZapnuti sité“ pouze pfi zastaveném motoru) (P330)
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E020 20.0 rezervovano
E021 201 Watchdog
20.2 Stack Overflow
20.3 Stack Underflow
20.4 Undefined Opcode
20.5 Protected Instruct.
,Protected Instruction”
20.6 lllegal Word Access
207 lllegal Inst. Access Eﬁéémova' chyba pfi béhu programu, vyvolana poruchami
lilegal Instruction Access” + Respektujte smémice pro pfipojeni
20.8 Porucha programové paméti * Pouzijte pfidavny externi sitovy filtr
»Porucha programové paméti* + Pfistroj fadné uzemnéte
(Porucha EEPROM)
20.9 Dual-Ported RAM
21.0 Porucha NMI
(neni hardwarem pouzito)
211 Porucha PLL
21.2 Porucha ADU ,Overrun®
213 Porucha PMI ,Access Error*
214 Userstack Overflow
E022 --- rezervovano Poruchové hlaseni pro PLC -> viz dodatecny navod
BU 0550
E023 == rezervovano Poruchové hlaseni pro PLC - viz dodate¢ny navod
BU 0550
E024 - rezervovano Poruchové hlaseni pro PLC = viz dodate¢ny navod

BU 0550

Vystrazna hlaseni

Udaj na
Simple- / ControlBoxu

Vystraha

Skupina Detail v

Text v ParameterBoxu

Pricina
e Odstranéni

P700 [-02]
C001 1.0 Prehrati ménice Kontrola teploty ménice
LPrehfati ménice" Vystraha, dosazena pfipustna mezni teplota.
(chladi¢ ménice) « Snizte okolni teplotu
« Zkontrolujte ventilator ménice / ventilaci sk¥iné
« Zkontrolujte znecisténi ménice
C002 2.0 Prehrati motoru PTC Vystraha teplotniho ¢idla motoru (dosazena vypinaci mez)
Prehrati motoru PTC* « Snizte zatizeni motoru
« Zvyste otacky motoru
« Pouzijte externi ventilator
2.1 Prehrati motoru It Vystraha: 12t kontrola motoru (dosazeni 1,3-nasobku

Prehrati motoru 1%*

Pouze kdyz je naprogramovan
’t motor (P535).

jmenovitého proudu pro ¢asovou periodu, udanou v (P535))
. Snizte zatizeni motoru
. Zvyste otaCky motoru
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2.2 Prehrati externiho brzdného | Vystraha: Hlida¢ teploty (volitelné pfisluSenstvi brzdného
odporu odporu) reagoval
LPrehfati externiho brzdného « Digitalni vstup je v drovni L
odporu*
Nadmérna teplota u digitalniho
vstupu (P420 [...])={13}
C003 3.0 Nadproud mez It Vystraha: Stfidag: Mez I’t reagovala, napf. > 1,3 x I, za 60s
(viz také P504)
» Trvalé pretizeni na vystupu FM
31 Nadproud chopperu It Vystraha: Mez 1’ pro brzdny chopper reagovala, dosaZzena
1,3-nasobna hodnota za 60s (viz také P554, pokud k
dispozici, jakoz i P555, P556, P557)
« Zamezte pretizeni brzdného odporu
3.5 Mez momentového proudu Vystraha: Dosazena mez momentového proudu
« Zkontrolujte (P112)
3.6 Proudova mez Vystraha: Dosazena proudova mez
- Zkontrolujte (P536)
C004 4.1 Méreni nadproudu Vystraha: Pulzni odpojeni je aktivni
~Mérfeni nadproudu* Je dosazeno mezni hodnoty pro aktivaci pulzniho odpojeni
(P537) (mozno pouze, pokud jsou P112 a P536 vypnuty)
*  FMje pretizen
* Pohon ma tézky chod, popf. je poddimenzovan
* Rampy (P102/P103) pfili$ pfikré — prodluzte dobu
rozbéhu / dobéhu
« Zkontrolujte motorova data (P201 ... P209)
« Vypnéte kompenzaci skluzu (P212)
€008 8.0 Ztrata parametru Vystraha: Jedno z cyklicky ukladanych hlaSeni jako
napf. Provozni hodiny nebo Doba pouZiti nebylo mozno
Uspésné ulozit.
Vystraha zmizi, jakmile je ulozeni opét Uspésné provedeno.
Cc012 121 Motoricka mez Vystraha: Bylo pfekro¢eno 80 % motorické meze vypnuti
»,Motoricka mez vypnuti“ (P534 [-01]).
* Snizte zatiZzeni motoru
- Nastavte vy3Si hodnotu v (P534 [-01])
12.2 Generatoricka mez Vystraha: Bylo pfekro¢eno 80 % motorické meze vypnuti
»,Generatoricka mez vypnuti* (P534 [-02]).
* Snizte zatizeni motoru
- Nastavte vyssi hodnotu v (P534 [-02])
12.5 Monitor zatizeni Vystraha vzhledem k pfekroeni nebo nedosazeni

pripustnych zatézovych krouticich momentt ((P525) ...
(P529)) béhem poloviny ¢asu, nastaveného v (P528).

» Pfizpusobte zatizeni
«  Zménte mezni hodnoty ((P525) ... (P527))
« ZvySte dobu zpozdéni (P528)
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6 Hlaseni k provoznimu stavu

Hlaseni blokovani zapnuti

Udaj na

SimpleBoxu / ControlBoxu Divod

Skupina Detail v Text v ParameterBoxu

P700 [-03] / P701

Pricina
Odstranéni

1000 0.1 Blokovani napéti 10

Vstup (P420 / P480) nastaveny pomoci funkce ,Blokovat

napéti“ je nastaven na low
Nastavte vstup na ,high*

Zkontrolujte signalni vedeni (lom kabelu)

0.2 Rychlé zastaveni IO

Vstup (P420 / P480) nastaveny pomoci funkce ,Rychlé

zastaveni* je nastaven na low
Nastavte vstup na ,high*

Zkontrolujte signalni vedeni (lom kabelu)

0.3 Blokovani napéti ze sbérnice

Sbérnicovy provoz (P509): Ridici slovo Bit 1 je ,low"

0.4 Rychlé zastaveni ze sbérnice

Sbérnicovy provoz (P509): Ridici slovo Bit 2 je ,low"

0.5 Uvolnéni pfri startu

Povel k béhu (fidici slovo, Dig 10 nebo Bus 10) pfitomen jiz
béhem inicializacni faze (po ,ZAPNUTI" sit&, popf.
LZAPNUTI" Fidiciho napéti). Nebo elektrické faze chybi.
Udélte povel k béhu az po ukoné&eni inicializace (tzn.
kdyz je pfistroj pfipraven)

Aktivujte ,Automaticky rozbéh“ (P428)

0.6-0.7 rezervovano

Informaéni hldSeni pro PLC - viz dodate¢ny navod

0.8
0.9

Vpravo zablokovano

Vlevo zablokovano

Blokovani zapnuti s odpojenim ménice aktivovano:

P540 nebo pomoci ,Béh vpravo zablokovat (P420 = 31, 73)
popf. ,Béh vlevo zablokovat” (P420 = 32, 74),

Méni¢ frekvence pfechazi do stavu ,Pfipraven k zapnuti*.

1006 6.0 Porucha nabijeni

Nabijeci relé nepfitazeno, protoze

Napéti sité/ meziobvodu je pfili§ nizké
Vypadlé sitové napéti

Evakuacni jizda aktivni ((P420) / (P480))

1011 Analogovy Stop

Je-li analogovy vstup ménice frekvence / pfipojeného
rozsifeni 10 konfigurovan na identifikaci lomu dratu (signal
2-10V nebo signal 4-20mA), pfechazi ménic¢ frekvence do
stavu ,Nepfipraven k zapnuti“, pokud hodnota analogového
signalu klesne pod 1 V popf. 2 mA.

K tomu dochazi také tehdy, kdyz je pfislusny analogovy
vstup parametrizovan na funkci ,,0“ (,zadna funkce®).
Zkontrolujte pfipojeni

1014 14.4 rezervovano

Informacni hlaseni pro POSICON - viz dodate¢ny navod

1018 18.0 rezervovano

Informacni hlaseni pro funkci ,Bezpeény Stop* - viz
dodate¢ny navod
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7 Technické udaje

7.1 VsSeobecné udaje SK 500E

Funkce

Specifikace

Vystupni frekvence
Pulzni frekvence

Typ. pretizitelnost

Uginnost ménige frekvence
Izolaéni odpor

Okolni teplota

Skladovaci a pfepravni teplota
Dlouhodobé skladovani

Kryti

Max. vyska instalace v m.n.m.

Okolni podminky

Prodleva mezi pfipojenimi sit. napéti
Ochranna opatfeni proti

Regulace a fizeni

Kontrola teploty motoru
Rozhrani (integrovana)

Galvanické oddéleni
Pfipojovaci svorky

Ext. napajeci napéti
Ridici jednotka SK 5x5E

Zadani pozadované hodnoty
analogovy / PID vstup

Rozliseni pozadované hodnoty
analogové

Konstantnost poZzadované hodnoty
Digitalni vstup

Ridici vystupy

Analogovy vystup

0,0...400,0 Hz

3,0 ... 16,0 kHz, standardni nastaveni= 6 kHz (od vel. 8 = 4 kHz)
redukce vykonu > 8 kHz u pfistroje 230 V, > 6 kHz u pfistroje 400 V

150 % pro 60 s, 200 % pro 3,5 s
vel. 1 —4: ca. 95 %, vel. 5—7: cca 97 %, od vel. 8: cca 98 %
>5MQ
0°C ... +40°C (S1-100 %),
-20°C ... +60/70°C
(Kapitola 8.1)
IP20
- do 1000 m: zadna redukce vykonu
- 1000...4000 m: redukce vykonu 1 % / 100 m,

* do 2000 m: Kategorie prepéti 3

* do 4000 m: Kategorie prepéti 2, sitovy vstup: nutna prepétova ochrana
Transport (IEC 60721-3-2:) Vibrace: 2M1
Provoz (IEC 60721-3-3): Vibrace: 3M4; Klima: 3K3;
60 s pro vSechny pfistroje v normalnim provoznim cyklu
Prehrati ménice frekvence Zkrat, Zemni spojeni,
Prepéti a podpéti Pretizeni
Bezsenzorové proudové vektorové fizeni (ISD), linearni U/f charakteristika
VFC open-loop, CFC open-loop, CFC closed-loop (od SK 520E)
It motor (UL pfipustny), PTC / bimetalovy spinac
RS 485 (USS) CANbus (mimo SK 50xE)

RS 232 (single slave) CANopen (mimo SK 50xE)
Modbus RTU

Ridici svorky (digitalni nebo analogové vstupy)

Detaily a utahovaci momenty Sroubovych svorek viz (Kapitola 2.2.3) und
(Kapitola 2.2.4)Elektrischer Anschluss Leistungsteil</dg_ref_source_inline>.

0°C ... +50°C (S3-70 % 10 min)

Velikost 1 - 4: 18...30 V DC, = 800 mA
Velikost5-7:  24...30V DC, 2 1000 mA
Velikost 8 - 11:  24...30 V DC, = 3000 mA

2x (od velikosti 5: -10 V...) 0...10 V, 0/4...20 mA, nastavitelny, digitalni7,5...30 V
10-bit vztazeno na rozsah méreni

analogova < 1 % digitalni < 0.02 %

5x(2,5V)7,5..30V,Ri = (2,2 kQ) 6,1 kQ, doba cyklu = 1...2 ms

+ od SK 520E: 2x 7,5...30 V, Ri = 6,1 kQ, doba cyklu = 1...2 ms

2x relé 28 VDC /230 VAC, 2 A (vystup 1/2 - K1/K2)

dodat. u SK 520E/530E/540E: 2x DOUT 15V, 20 mA popf.

dodat. u SK 535E/545E: 2x DOUT 18...30 V (podle VI), 20 mA, popf.
2x DOUT 18...30 V, 200 mA od vel. 5

(vystup 3/4 - DOUT1/2)

0 ... 10 V stupniovité rozsifitelny
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8 Pokyny pro udrzbu a servis

8.1 Pokyny k udrzbé

Ménice frekvence NORD jsou pfi fadném provozu bezudrzbové (viz kapitola 7.1 "VSeobecné udaje SK
500E").

Prasné okolni podminky

Pokud je méni¢ frekvence provozovan v praSném ovzdus$i, musi se chladici plochy pravidelné Cistit
stlaenym vzduchem. Pfi event. pouzitych vzduchovych filtrech ve skiifiovém rozvadé&ci se musi tyto
filtry Cistit nebo vyménit.

Dlouhodobé skladovani

Méni¢ frekvence se musi v pravidelnych intervalech pfipojit k napajeci siti po dobu minimalné 60
minut.

Pokud to neni zajisténo, hrozi nebezpeci poskozeni pfistroja.

Pro pfipad, Ze byl pfistroj skladovan déle nez rok, musi se pfed fadnym pfipojenim k siti uvést opét do
provozu pomoci regulaéniho transformatoru dle nasledujiciho schématu:

Doba skladovani od 1 roku ... 3 roky

30 min s 25 % sitového napéti,
30 min s 50 % sitového napéti,
30 min se 75 % sitového napéti,
30 min se 100 % sitového napéti

Doba skladovani > 3 roky popr. pokud doba skladovani neni znama:

120 min s 25 % sitového napéti,
120 min s 50 % sitového napéti,
120 min s 75 % sitového napéti,
120 min se 100 % sitového napéti

Béhem procesu regenerace se pfistroj nesmi zatéZovat.

Po regeneraci plati vySe uvedené opatfeni znovu (1 x ro¢né, minimalné 60 min pfipojeni k siti).

(] Informace Ridici napéti u SK 5x5E

U pristroji typu SK 5x5E se u velikosti 1 — 4 musi pro umoznéni regeneracniho procesu zaru€it napajeni fidicim
napétim 24 V.
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8.2 Servisni pokyny
Pro technické dotazy je Vam k dispozici nas tym technické podpory.

PFi dotazech na nasi technickou podporu, si pfipravte prosim pohotové presny typ pfistroje (typovy
Stitek/displej) event. s pfisluSenstvim a volitelnym vybavenim, pouZitou verzi softwaru (P707) a
sériové Cislo (typovy Stitek).

V pfipadé opravy se musi pfistroj zaslat na nasledujici adresu:

NORD Electronic DRIVESYSTEMS GmbH
Tjichkampstralle 37
26605 Aurich

Némecko

Odstranite prosim z pfistroje v§echny neoriginalni dily.

Za eventualni nastavbové dily, jako napf. sitovy kabel, spinade nebo externi indikatory neni pfebirana
zérukal

Pred zaslanim pfistroje zajistéte nastaveni parametru.

[i] Informace Divod pro vraceni / odeslani

Poznamenejte prosim duvod zaslani konstrukéniho dilu/pfistroje a uvedte kontaktni osobu pro eventualni dotazy.
Dodaci list pro vracené zbozi ziskate z nasi webové stranky (Link) popf. od naSeho oddéleni technické podpory.

Pokud neni dohodnuto nic jiného, je pfistroj po provedené kontrole / opravé nastaven zpét do tovarniho
nastaveni.

POZOR! Mozné nasledné skody

K vylou¢eni moznosti, ze pfiina defektu pfistroje spociva ve volitelné konstrukéni skupiné, by mély byt v pfipadé
poruchy zaslany i pfipojené volitelné konstruk&éni skupiny.

Kontakty (Telefon)

Technicka podpora Béhem obvyklé provozni doby +49 (0) 4532-289-2125
Mimo obvyklou provozni dobu +49 (0) 180-500-6184
Dotazy k opravé Bé&hem obvyklé provozni doby +49 (0) 4532-289-2115

Priru¢ku a dodate¢né informace naleznete na internetu na www.nord.com.
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