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Dokliimantasyon

Baslhk: BU 0240

Siparis No.: 6072423

Seri: SK 200E

Cihaz serisi:  SK 200E, SK 210E, SK 220E, SK 230E,
SK 205E, SK 215E, SK 225E, SK 235E

Cihaz tipleri:  SK 2xxE-250-112-0O ... SK 2xxE-750-112-O 0,25 - 0,75 kW, 1~ 100-120 V, Cikis: 230 V
SK 2xxE-250-123-A ... SK 2xxE-111-123-A 0,25 -1,1 kW, 1~ 200-240 V
SK 2xxE-250-323-A ... SK 2xxE-112-323-A 0,25 —11,0 kW, 3~ 200-240 V ")

SK 2xxE-550-340-A ... SK 2xxE-222-340-A 0,55 — 22,0 kW, 3~ 380-500 V ?

1) Boyut 4 (5,5 — 11,0 kW) sadece SK 2x0E segeneklerinde mevcuttur
2) Boyut 4 (11,0 — 22,0 kW) sadece SK 2x0E segeneklerinde mevcuttur

Surum listesi

Baslik, Siparig numarasi Cihazin Notlar
Tarih yazilim
surimii
BU 0240, 6072423 / 2210 V1.2R0 ik stirim, BU 0200 DE / 1310'u temel alir
Haziran
2010
BU 0240, 6072423 /2314 V1.4 R3 Revize edilen siiriim, BU 0200 DE / 2314'G temel alir
Haziran
2014
BU 0240, 6072423 /1216 V2.1R0 Revize edilen siiriim, BU 0200 DE / 1216'G temel alir
Mart 2016
BU 0240, 6072423 / 5117 V21R3 Revize edilen siiriim, BU 0200 DE / 5117'G temel alir
Aralik 2017
BU 0240, 6072423 /3118 V21R4 Revize edilen siriim, BU 0200 DE / 3118'li temel alir
Temmuz
2018
BU 0240, 6072423 / 4920 V22R1 Revize edilen siriim, BU 0200 DE / 4920'UG temel alir
Aralik 2020

Tablo 1: BU0240 siiriim listesi

Gecerlilik

Burada yer alan kisa kilavuz, ilgili invertdr serisine ait ve devreye alma igin de belirleyici olan
ana kilavuzu temel alir (bkz. strim listesi). Bu kisa kilavuz, tahrik teknigindeki bir standart
uygulamanin temel devreye alma islemi igin gerekli olan bilgilerin bir 6zetini olusturmaktadir.
Ozellikle parametreler, opsiyonlar ve &zel fonksiyonlarla ilgili ayrintih bilgileri frekans
invertoériiniin ana kilavuzunun ve Fieldbus segeneklerine (6rn.: PROFIBUS DP) veya invertor
fonksiyonlarina (6rn.: PLC) ait olasi ek kilavuzlarin en glincel baskilarinda bulabilirsiniz.
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DRIVESYSTEMS Telif hakki notu

Telif hakki notu

Dokiman, burada agiklanan cihazin bileseni olarak uygun formda her kullanicinin erigimine
hazir tutulmahdir.

Dokimanda her tirli dizenleme veya degisiklik ve baska turli degerlendirmeler yapmak
yasaktir.

Yayimci

Getriebebau NORD GmbH & Co. KG
Getriebebau-Nord-Stralle 1 « 22941 Bargteheide, Germany ¢ http://www.nord.com/

Telefon +49 (0) 45 32 / 289-0 e Faks +49 (0) 45 32 / 289-2253

Member of the NORD DRIVESYSTEMS Group
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1 Genel

1.1 Genel bakis

Bu el kitabinda, SK 200E (rin ailesinin (NORDAC FLEX) birbirine ¢ok benzeyen iki temel modeli
agiklanmaktadir.

Buradan itibaren, SK 2xxE ile bu aileye ait tim cihazlarla ilgili bilgiler kast edilmektedir.

Bilgiler sadece SK 205E / SK 215E / SK 225E / SK 235E modelleriyle ilgiliyse, bu durum SK 2x5E
gOsterimi araciliiyla anlasilabilir.

Bilgiler sadece SK 200E, SK 210E, SK 220E, SK 230E modelleriyle ilgiliyse, bu durum, SK 2x0E
gOsterimiyle anlasilabilir.

Temel 6zellikler

» Sensorsiz akim vektér -kontrolli sayesinde ylksek yol alma momenti ve hassas motor devir
kontroli

* Dogrudan motorun Uzerine veya motorun yakinina monte edilebilir.

+ lzin verilen gevre sicakligi: -25°C ila 50°C (teknik verilere dikkat edin)

* A sinifi / Kategori C2 veya C3 (115 V'luk cihazlarda gecerli degildir) limitleri icin entegre EMU
sebeke filtresi

» Stator direncinin otomatik olarak élgtlmesi ve tam motor verilerinin belirlenmesi mimkundur

* Programlanabilir DC frenlemesi

* 4 ceyrek modu icin yerlesik fren kiyicisi (opsiyonel frenleme direngleri (dahili / harici)

* Ayri sicaklik sensoru girisi (TF+/TF-)

» Bir artimli enkoderin dijital girisler Uzerinden degerlendiriimesi mimkundur

* Moduler ek modulleri baglamak icin NORD sistem busu

* Online olarak degistirilebilen dort ayri parametre seti

* Minimum konfigurasyon i¢in 8 adet DIP salteri

* Ariza teshisi LED’leri (SK 2x5E, DG’lerin / DC’lerin sinyal durumlari dahil)

* RJ12 soketi Gizerinden RS232/RS485 arabirimi

« EEPROM gecmeli veri bellegi

« Entegre konumlama kontrol(i "POSICON" (L BU 0210)

» NORD sistem busu Gzerinden CANopen mutlak enkoder degerlendirmesi

» AC akim asenkron motorlari (ASM) ve KaliciMiknatisli Senkron Motorlar (PMSM)

- Entegre PLC (LJ BU 0550)

Munferit modellerin (SK 200E / SK 205E / ... SK 235E) arasindaki farklar asagidaki tabloda bir araya
getirilmistir ve bu el kitab1 boyunca agiklanmaktadir.
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Boyut 1 ... 3 ek 6zellikleri

Ozellik 200E | 205E | 210E | 215E | 220E | 225E | 230E | 235E

Entegre 24V besleme blogu X X X X
Opsiyonel olarak sunulan 24V besleme blogu X X X X
Dijital giriglerin (DIN) sayisi 4 4 3 3 4 4 3 3
Dijital ¢cikiglarin (DO) sayisi 2 1 2 1 2 1
Analog giriglerin (AIN) sayisi 2 2

Minimum konfiglrasyon i¢in ek olarak 2 potansiyometre X X X X
Frenin elektromekanik olarak devreye sokulmasi X X X X
Guvenli darbe blogu (STO / SS1) (£d BU0230) X X X X
AS arabirimi (41 / 40) X X X X

Tablo 2: Boyut 1 ... ek 6zellikleri 3

Boyut 4 ek 6zellikleri

Ozellik 200E | 210E | 220E | 230E

Entegre 24V besleme blogu X X X X
Dijital girislerin (DIN) sayisi 4 3 4 3
Dijital ¢ikislarin (DO) sayisi 2 2 2 2
Analog giriglerin (AIN) sayisi 2 2 1 1
Minimum konfiglirasyon igin ek olarak 2 X X X X
potansiyometre

Frenin elektromekanik olarak devreye sokulmasi X X X X
Glvenli darbe blogu (STO / SS1) (J BU0230) X X
AS arabirimi (41 / 40) X X

Tablo 3: Boyut 4 ek 6zellikleri

1.2 Teslimat

Cihaz elinize ulastiktan/cihazi ambalajindan ¢ikardiktan hemen sonra, cihazda deformasyon veya
gevsek pargalar gibi herhangi bir nakliye hasari olup olmadigini kontrol edin.

Herhangi bir hasar mevcutsa derhal nakliyeciyle irtibata gecgin ve dikkatlice bir mevcut durum belirleme
islemi yapiimasini saglayin.

Onemli! Bu, ambalajin hasar gérmedigi durumlarda da gegerlidir.
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DRIVESYSTEMS 1 Genel

1.3 Guvenlik, kurulum ve uygulama bilgileri

Cihaz Gizerinde veya cihazla ¢alismaya baslamadan 6énce asagdidaki guivenlik uyarilarini ¢cok dikkatli bir
sekilde okuyun. Cihazin el kitabindaki tim ayrintil bilgilere dikkat edin.

Bu bilgilere dikkat edilmemesi, agir veya 6lumcul yaralanmalara ve cihazda veya ¢evresinde hasarlara
neden olabilir.

Bu giivenlik uyarilari saklanmalidir!

1. Genel

Arizali cihazlari veya govdesi arizali veya hasarli ya da kapaklar (6rn. kablo giriglerinin koér
baglantilari) eksik cihazlari kullanmayin. Aksi takdirde, elektrik carpmasi veya orn. glgli elektrolitik
kondansatdrler gibi elektrikli bilesenlerin patlamasi nedeniyle agir veya o6limcul yaralanmalarin
olusma tehlikesi ortaya ¢ikar.

Gerekli kapaklarin izin verilmedidi halde ¢ikariimasi, uygun olmayan kullanim, yanhs montaj veya
kullanim, agir yaralanmalara veya mal kaybina yol agabilir.

isletim esnasinda cihazlar, koruma tiirlerine gére gerilim tasiyan, bosta, gerektiginde hareketli ya da
donen pargalar ve sicak ylzeyler icerebilir.

Cihaz, tehlikeli gerilimle ¢alistinilir. Cihaz devre disi durumdayken veya motor dénmuiyorken (6rn.
elektronik kilit, bloke edilmis tahrik veya ¢ikis klemenslerinde kisa devre nedeniyle) bile tim baglanti
klemenslerinde (digerlerinin yani sira sebeke girisi, motor baglantisi), besleme hatlarinda, kontak
seritlerinde ve baskili devre kartlarinda tehlikeli gerilim olabilir.

Cihaz bir sebeke ana salteriyle donatiimamistir; bu nedenle, sebeke gerilimine baglandiginda her
zaman gerilim altindadir. Bu nedenle, bagdli ve ¢calismayan bir motor da gerilim tagiyabilir.

Sebeke tarafinda gerilimsiz duruma getirilmis bir tahrikte de baglh bir motor dénebilir ve olasi bir
tehlikeli gerilim olusturabilir.

Bu tur tehlikeli gerilimlere temas edildiginde insanlarin adir veya 6limcul sekilde yaralanmasina neden
olabilecek bir elektrik carpmasi tehlikesi ortaya ¢ikar.

Cihaz ve mevcutsa mevcut ge¢cmeli gii¢ baglantilari gerilim altinda séktilmemelidir! Buna uyulmamasi,
belirli bir yaralanma riskinin yani sira cihazin hasar gérmesine veya tahrip olmasina neden olan bir
elektrik arkinin olugsmasina yol acabilir.

Durum -LED'i ve diger gosterge elemanlarinin sénmesi, cihazin sebekeden ayrildigini ve gerilimsiz
durumda oldugunu géstermez.

Sogutma govdesi ve diger tim metal parcalar 1sinarak 70°C'nin Gzerinde sicakliklara gikabilir.

Bu tir parcalara dokunmak, vicudun ilgili bélimlerinde lokal yaniklara neden olabilir (soguma
surelerine ve bitisik bilegenlerle arada birakilacak mesafeye uyun).

Cihaz Uzerindeki nakliye, montaj ve isletime almayla ilgili tim g¢alismalar uzman teknik personel
tarafindan gergeklestirimelidir (IEC 364 veya CENELEC HD 384 veya DIN VDE 0100 ve IEC 664
veya DIN VDE 0110 ve ulusal kaza 6nleme talimatlarina riayet edin). Ozellikle yiiksek gerilim
sistemlerinde calismayla ilgili genel ve bdélgesel montaj ve guvenlik kurallarina (6rn. VDE), ayrica
araclarin dogru sekilde kullanilmasi ve kisisel koruma tertibatlarinin kullanimiyla ilgili talimatlara da
uyulmalidir.

Cihaz Uzerindeki tim c¢aligmalarda, yabanci cisimler, gevsek parcalar, nem veya tozlarin cihaza
girmemesine ve cihazda kalmamasina dikkat edilmelidir (kisa devre yangini ve korozyon tehlikesi).

Diger bilgiler dokimantasyondan alinabilir.
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2. Kalifiye uzman personel

Bu temel glvenlik uyarilari baglaminda uzman teknik personel ifadesiyle, tGrinin kurulumu, montajl,
isletime alinmasi ve calistirlmasi konularina vakif ve meslegiyle ilgili gerekli niteliklere sahip olan
kisiler kast edilmektedir.

Ayrica cihaz ve cihazla baglantili aksesuarlar sadece kalifiye elektrik teknisyenleri tarafindan kurulmali
ve devreye alinmalidir. Elektrik teknisyeni, mesleki egitimi ve deneyimi sayesinde asagidaki konularda
yeterli bilgiye sahip Kigilere denir:

* Akim devreleri ve cihazlarin agiimasi, kapatiimasi, gerilimsiz duruma getirilmesi, topraklanmasi ve
isaretlenmesi,

» Koruma tertibatlarinin, belirlenen guivenlik standartlarina uygun olarak diizgiin bir sekilde bakiminin
yapilmasi ve kullaniimasi.

3. Amacina uygun kullanim — Genel

Frekans invertorleri, sincap kafesli AC asenkron motorlarinin ve Sabit Miknatisli Senkron Motorlarin
(PMSM) calistirimasi amaciyla endustriyel ve ticari sistemler igin Gretilmis cihazlardir. Bu motorlarin
frekans invertdrleriyle gcalistinimaya uygun olmasi gerekir; cihazlara bagka yukler baglanamaz.

Cihazlar, elektrik sistemlerine ya da makinelere monte edilmek Uzere Uretilen bilesenlerdir.

Teknik veriler ve baglanti kosullariyla ilgili bilgiler icin gug etiketine ve ilgili dokiimanlara bagvurulmali
ve bu bilgilere kesinlikle uyulmalidir.

Cihazlar, sadece agiklanmis ve agikga onaylanmis glivenlik fonksiyonlarini Gstlenebilir.

CE igaretli cihazlar 2014/35/EU sayil algak gerilim yénetmeliginin gerekliliklerine uygundur. Cihazlar
icin uygunluk beyaninda belirtilen uyumlu normlar uygulanmaktadir.

a. Tamamlama: Avrupa Birligi dahilinde amacina uygun kullanim

Makinelere monte edilirken cihazlarin devreye alinmasina (yani amacina uygun sekilde
kullanilmaya baslanmasina), makinenin 2006/42/EG sayilli AB ybnetmelijine (Makine
yonetmeligi) uygun oldugu belirlendiginde izin verilir; EN 60204 60204'-1'e uyulmalidir.

Devreye almaya (yani amacina uygun sekilde kullaniimaya baslanmasina), sadece ilgili
2014/30/EU EMU yoénetmeligine uyulmasi durumunda izin verilir.

b. Tamamlama: Avrupa Birligi disinda amacina uygun kullanim

Cihazin montaji ve devreye alinmasi igin, cihazin calistirma yerinde isletmecinin yerel
dizenlemelerine uyulmalidir (ayrica bkz. "a) Tamamlama: Avrupa Birligi dahilinde amacina
uygun kullanim").

4. Kullanim émriiniin agamalari

Nakliye, depolama

Nakliye, depolama ve dizgin kullanimla ilgili el kitabindaki uyarilara dikkat edilmelidir.

izin verilen mekanik ve iklimsel gevre kosullarina (bkz. cihazin el kitabindaki teknik veriler) uyulmalidir.
Gerekiyorsa uygun, yeterli sekilde boyutlandiriimis tasima araglari (6rn. kaldirma araglari, halat
kilavuzlari) kullaniimalidir.

Kurulum ve montaj

Cihazin  kurulum ve sogutma islemleri ilgili dokiimanlardaki talimatlara uygun olarak
gerceklestiriimelidir. izin verilen mekanik ve iklimsel cevre kosullarina (bkz. cihazin el kitabindaki
teknik veriler) uyulmaldir.

Cihaz izin verilmeyen zorlanmalardan korunmalidir. Ozellikle hicbir bilesen biikilmemeli ve/veya
yalitim mesafeleri degistiriimemelidir. Elektronik bilesenlere ve kontaklara temas edilmemelidir.

12 BU 0240 tr-4920



Co

DRIVESYSTEMS 1 Genel

Cihaz ve cihazin opsiyonel modiilleri, uygun olmayan islemlerde kolayca hasar gorebilen elektrostatik
agidan risk altindaki bilesenler icerir. Elektrik bilesenlerinin mekanik olarak hasar gérmemesi ve tahrip
olmamasi gerekir.

Elektrik baglantisi
Cihaz ve motorun dogru baglanti gerilimine goére tasarlandigindan emin olun.

Kurulum, bakim ve periyodik bakim ¢alismalarini sadece cihaz gerilimsiz duruma getirildikten sonra
yapin ve sebeke tarafinda kapatma igleminden sonra en az 5 dakikalik bekleme siresine uyun!
(Cihaz, sebeke tarafinda kapatma isleminden sonra, muhtemelen yiklenmis durumdaki
kondansatérler nedeniyle 5 dakikadan uzun bir slre tehlikeli gerilim tagiyabilir). Calismalara
baslamadan 6nce gegmeli gi¢ baglantilarinin veya baglanti klemenslerinin tim kontaklarinda élgim
yoluyla gerilimsizlik durumunun saglandigindan mutlaka emin olunmalidir.

Elektrik tesisati, ilgili talimatlara uygun olarak gergeklestiriimelidir (6rn. kablo kesitleri, sigortalar, toprak
hatti baglantilari). Bunun disindaki bilgiler dokimantasyonda / el kitabinda mevcuttur.

Orn. ekranlama, topraklama, filtre diizeni ve kablolarin désenmesi gibi elektromanyetik uyumluluga
uygun tesisatla ilgili uyarilar, cihaza ait dokimantasyonda ve teknik veriler T1 80-0011 bdélimunde
mevcuttur. Bu talimatlara CE isaretli cihazlar kullanirken de uyulmalidir. Elektromanyetik uyumluluk
yasalari ile sart kosulan limitlere uymak, sistem ya da makine Ureticisinin sorumlulugundadir.

Yetersiz topraklama, hata durumunda cihaza dokunuldugunda muhtemelen o&limcil sekilde
sonuglanan bir elektrik carpmasina neden olabilir.

Cihaz, sadece buyuk kagak akimlar (> 3,5 mA) icin yerel ydnetmeliklere uygun etkili topraklama
baglantilariyla ¢alistiriimaldir. Baglanti ve ¢alisma kosullariyla ilgili ayrintili bilgiler icin lGtfen Teknik
Veriler TI 80-0019 bélimune bagvurun.

Cihazin gerilim beslemesi, cihazi dodrudan veya dolayli olarak devreye sokabilir. Elektriksel olarak
iletken parcalara temas, 6limle sonuclanabilecek elektrik carpmasina neden olabilir.

Tam gu¢ baglantilarini (6rn. gerilim beslemesi) her zaman tim kutuplarda ayirin.

Ayarlama, hata arama ve devreye alma

Gerilim altindaki cihazlarla ¢alisilirken yurdrlikteki ulusal kaza 6nleme talimatlarina (6rn. BGV A3,
onceki VBG 4) uyulmalidir.

Cihazin gerilim beslemesi, cihazi dogrudan veya dolayl olarak galistirabilir veya elektriksel olarak
iletken parcalara temas edilmesi durumunda muhtemelen 6limcil sekilde sonuglanan bir elektrik
garpmasina neden olabilir.

Cihazlarin parametrelenmesi ve konfiglirasyonu, bu nedenle higbir tehlike olusmayacak sekilde
secilmelidir.

Cihaz veya cihaza bagh bir motor, belirli ayarlama kosullarinda, sebeke tarafinda agma isleminden
sonra otomatik olarak galismaya baslayabilir. Bu nedenle, bu mille tahrik edilen bir makine (pres /
zincir / silindir / fan, vb.) beklenmeyen bir hareket islemini baglatabilir. Bunun sonucunda Uginci
sahislarda da gesitli yaralanma durumlari olusabilir.

Sebeke agma isleminden 6nce, herkesi uyararak ve tehlike bdlgesinden cikartarak tehlike boélgesini
emniyete alin!
Calistirma

Cihazlarin takildigi sistemler, 6rn. teknik calisma malzemeleri, kaza Onleme talimatlari, vb. gibi
yurdrlikteki ilgili glvenlik dizenlemelerine uygun olarak ilave denetim ve koruma tertibatlariyla
donatilmak zorundadir.

isletim sirasinda biitiin kapaklar kapali tutulmahdir.

Cihaz veya cihaza bagh bir motor, belirli ayarlama kosullarinda, sebeke tarafinda agma isleminden
sonra otomatik olarak galismaya baslayabilir. Bu nedenle, bu mille tahrik edilen bir makine (pres /
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zincir / silindir / fan, vb.) beklenmeyen bir hareket islemini baslatabilir. Bunun sonucunda Uginci
sahislarda da gesitli yaralanma durumlari olusabilir.

Sebeke agma isleminden 6nce, herkesi uyararak ve tehlike bolgesinden gikartarak tehlike boélgesini
emniyete alin!

Cihaz, insanlarin duyabilecegi frekans aralidinda igletime bagh gurultilere neden olur. Bu guriltiler,
uzun vadede konsantrasyon uUzerindeki negatif etkilerle birlikte strese, huzursuzluga ve yorgunluk
belirtilerine yol agabilir. Ses agisindan frekans aralidi, darbe frekansinin uyarlanmasi yoluyla daha az
rahatsiz edici veya neredeyse artik duyulabilir olmayan aralia kaydirilabilir. Bu sirada cihazda
muhtemelen olusabilecek bir indirgenme (performansta digsme) durumuna dikkat edilmelidir.

Bakim, periyodik bakim ve devre digi birakma

Kurulum, bakim ve periyodik bakim ¢alismalarini sadece cihaz gerilimsiz duruma getirildikten sonra
yapin ve sebeke tarafinda kapatma isleminden sonra en az 5 dakikalik bekleme siresine uyun!
(Cihaz, sebeke tarafinda kapatma isleminden sonra, muhtemelen yiklenmis durumdaki
kondansatérler nedeniyle 5 dakikadan uzun bir slre tehlikeli gerilim tagiyabilir). Calismalara
baslamadan 6nce gegmeli gi¢ baglantilarinin veya baglanti klemenslerinin tim kontaklarinda élgiim
yoluyla gerilimsizlik durumunun saglandigindan mutlaka emin olunmalidir.

Diger bilgiler icin cihazin el kitabina basvurabilirsiniz.

Tasfiye

Uriin ve Uriiniin pargalar ve aksesuarlar, evsel atik kapsaminda yer almaz. Uriin, kullanim émrii sona
erdiginde teknige ve endustriyel atiklarla ilgili yerel dizenlemelere uygun sekilde tasfiye edilmelidir. Bu
urinde oOzellikle, entegre yari iletken teknolojisi (baskili devre kartlari / elektronik kartlar ve gesitli
elektronik bilesenler, hatta mevcutsa gugli elektrolitik kondansatoérler) kullanilan bir cihazin séz
konusu olduguna dikkat edilmelidir. Teknige uygun olmayan bir tasfiye durumunda, c¢evrenin
kirlenmesine ve dolayli veya dogrudan yaralanmalara (6rn. kimyasal yaniklar) yol agabilecek zehirli
gazlarin olugsmasi tehlikesi ortaya ¢ikar. Guglu elektrolitik kondansatdrlerde, yaralanma riskini iceren
patlama tehlikesi de olugabilir .

5. Patlama tehlikesi altindaki olan ortamlar (ATEX, EAC Ex)

Cihaz, patlama tehlikesi altindaki ortamlarda (ATEX, EAC Ex) calistirimak veya montaj calismalar
icin onayli olmalidir ve cihazin el kitabindaki ilgili gerekliliklere ve uyarilara mutlaka uyulmalidir.

Bunlara uyulmamasi, patlayici bir atmosferin tutusmasina ve 6limcil yaralanmalara neden olabilir.

» Burada aciklanan cihazlarla (motorlar / motorlu rediktdrler, mevcutsa aksesuarlar ve tim baglanti
teknigi bilesenleri) sadece, patlama tehlikesi altindaki ortamlarla baglantili her turli montaj, servis,
devreye alma ve igletim faaliyetleri konusunda gerekli niteliklere sahip, yani egitimli ve yetkili kisiler
calisabilir.

» Patlayici toz konsantrasyonlari, sicak ya da kivilcim olusturan nesnelerle tutusma durumunda
insanlarin agir veya olimcul sekilde yaralanmasi ve ciddi maddi hasarlarin olusmasi sonucunu
doguracak patlamalara neden olabilir.

« Tahrik, "Igletme ve montaj kilavuzunun projelendirme kilavuzu B1091" B1091-1'deki
spesifikasyonlara uymahdir.

» Sadece cihaz i¢in onaylanan ve patlama tehlikesi altindaki ortamlarda (ATEX Bolgesi 22 3D,
EAC Ex) galistirmak igin izin verilmis orijinal parcalar kullaniimahdir.

* Onarim iglemleri sadece Getriecbebau NORD GmbH und Co. KG tarafindan
gerceklestiriimelidir.
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1.4 Uyan ve tehlike notlari

Belirli kosullarda cihazla baglantili olarak tehlikeli durumlar ortaya cikabilir. Olasi bir tehlikeli durum
hakkinda sizi uyarmak i¢in hem drtndn Uzerinde, hem de ilgili dokimantasyondaki uygun noktalara
benzersiz uyari ve tehlike notlari eklenmistir.

1.4.1 Uriiniin iizerindeki uyarn ve tehlike notlari

Uriinde asagidaki uyari ve tehlike notlari kullaniimaktadir.

Sembol | Sembole ek Anlami

TEHLIKE A Tehlike Elektrik garpmasi

Cihaz, sebeke
gerilimi

| kesildikten sonra
A | 5 dakikadan uzun | Cihaz tizerindeki calismalara baglamadan 6nce, gerilim tasiyan tim

Cihaz, gicli kondansatorler igerir. Sebeke gerilimi kesildikten sonra 5
dakikadan uzun bir sure tehlikeli gerilim tasiyabilir.

bir stire gerilim kontaklarda gerilimsizlik durumunun saglandigindan uygun 6lgim araclari ile
tasir emin olunmalidir.
_m Tehlikelerin 6nlenmesi igin el kitabi mutlaka okunmalidir!
A KAz Sicak yiizeyler

Sogutma gévdesi ve diger tim metal parcalar ve gecmeli baglantilarin
ylzeyleri 70°C lizerindeki sicaklik degerlerine kadar isinabilir.

A * Vicudun temas eden bélgelerinde lokal yaniklar nedeniyle yaralanma
& tehlikesi ortaya cikabilir
» Cihazin yanindaki nesneler 1si nedeniyle hasar goérebilir

Cihaz Uzerinde galigmadan 6nce yeterli bir soguma siliresinin gegmenisini
bekleyin. Yiizey sicakhgini uygun 6lgim araglariyla kontrol edin. Bitigik
bilesenlerle arada yeterli mesafe birakin veya temas korumasi kullanin.

DIKKAT ESD

Cihaz, uygun olmayan kullanim durumunda hasar gérebilen, elektrostatik
A acidan risk altinda olan bilesenler igerir.

Baskili devre kartlarina / elektronik kartlara ve bunlarin bilesenlerine higbir
sekilde temas etmeyin (aletler, vb. aracilidiyla dolayli olarak veya dogrudan).

1) Metinler Ingilizce dilinde yazilmistir.

Tablo 4: Uriiniin iizerindeki uyari ve tehlike notlari
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1.4.2 Dokumandaki uyari ve tehlike notlari

Bu dokiimandaki uyari ve tehlike notlari, bir bélimde agiklanan kullanim talimatlarinin tehlikelere yol
acgabilme olasihgl s6z konusuysa bu bolumin basinda yer alir.

Olusan riske ve bu riskin sonucunda olusacak yaralanmanin olasiliyina ve derecesine uygun olarak
uyari ve tehlike notlari asagidaki sekilde siniflandiriimistir.

A TEHLIKE

A KAZ

DIKKAT

1.5 Normlar ve onaylar

Olime veya cok agir yaralanmalara neden olan direkt bir tehlikeyi

tanimlar.

Olime veya agir yaralanmalara neden olan muhtemelen tehlikeli bir
durumu tanimlar.

Hafif veya az miktarda yaralanmalara neden olabilecek muhtemelen
tehlikeli bir durumu tanimlar.

Uriinde veya cevrede hasarlara neden olabilecek muhtemelen zararli bir
durumu tanimlar.

Batin seriye ait tim cihazlar, asagida listelenen standartlara ve ydénetmeliklere uygundur.

Ruhsat Direktif Uygulanan Sertifikalar isaret
normlar
Algak gerilim 2014/35/AB | EN 61800-5-1
CE EN 60529 C310700
EM 2014/30/AB ’
(Avrupa Birligi) v 014730/ EN 61800-3 C310401 c €
RoHS 2011/65/AB | EN 50581
uL UL 61800-5-1 E171342
(ABD) c@us
CSA LISTED
C22.2 No.274-13 | E171342 IND.CONT_EQ.
(Kanada) 0 E171342
RCM
c F2018L00028 EN 61800-3 133520966
(Avustralya)
EAC TR CU 004/2011, IEC 61800-5-1 Eéi%gfsuoﬂz} -
(Avrasya) TR CU 020/2011 IEC 61800-3 20 ' -

Tablo 5: Normlar ve onaylar
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Patlama tehlikesi altindaki ortamlarda kullanim igin yapilandirilan ve onaylanan cihazlar (EJ Alt
bolim 2.4 "Patlama tehlikesi altindaki ortamlarda igletim "), asagidaki yonetmeliklere veya normlara

uygundur.
Ruhsat Direktif Uygulanan Sertifikalar isaret
normlar
ATEX 2014/34/AB | £\ 60079-0
EN 60079-31
ATEX EN 61800-5-1 @
EMU 2014/30/AB C432710
(Avrupa normu) EN 60529 c €
RoHS 2011/65/AB | o 018003
° EN 50581
EAC Ex IEC 60079-0 TCRU C-
TR 12/2011
(Avrasya) cU 012720 IEC 60079-31 DE.AA87.B.01109 [ H [ [x

Tablo 6: Patlama tehlikesi altindaki ortamlarla ilgili normlar ve onaylar
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1.6 Tip anahtari / Terminoloji

Minferit modiller ve cihazlar icin benzersiz tip anahtarlari tanimlanmistir ve bu tip anahtarlarinda
ayrintih olarak cihaz tipi, cihazin elektriksel verileri, koruma derecesi, sabitleme secenekleri ve 6zel
modelleriyle ilgili bilgiler tanimlanmistir. Asagidaki farkl gruplar s6z konusudur:

1 Frekans invertori 5 Opsiyon modulu
2 Baglanti Unitesi 6 Baglanti Unitesi
3 Motor 7 Duvar montaj kiti
4 Reduktor

1.6.1 Uriin etiketi

Uriin etiketinden, cihazla ilgili tim bilgiler ve bunun yani sira cihaz tanimlamasinda kullanilan bilgiler
de edinilebilir.

SK 215E-550-123-A
275223105
211301529862

Aciklamalar

Tip: Tip / Tanim

Pargca No: | Malzeme numarasi

ID: Cihazin kimlik numarasi
FW: Firmware strimu (x.x Rx)
HW: Donanim strimi (xxx)

Sekil 1: Uriin etiketi
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1.6.2 Frekans invertori tip anahtari - Temel cihaz
SK 205E-370-323-A (-C) (xxx)
L Ozel model

IP koruma derecesi: Standart = IP55, C = "kaplamali" = IP66

Parazit 6nleme filtresi: O = yok, A = Sinif A1(C2)

Sebeke gerilimi: x12 = 115V, x23 =230 V, x40 =400 V

Sebeke fazi sayisi: 1xx = 1 fazli, 3xx = 3 fazli

Glg degderinin virgllden énceki haneleri: 0 = 0.xx, 1 = 0x.x0, 2 = 0xx.0

Nominal cihaz glct: 250 = 0.25 kW, 370 = 0.37 kW, ... 222 = 22.0 kW

Cihaz serisi:  SK 200E, SK 205E, SK 210E, SK 215E
SK 220E, SK 225E, SK 230E, SK 235E

(...) Opsiyonlar, sadece ihtiya¢ duyuldugunda belirtilir.

1.6.3 Frekans invertorii tip anahtar - Baglanti linitesi
Boyut 1 -3

SK Tl4-1-206-1 (-C-EX)

| ATEX

IP koruma derecesi: Standart = IP55, C = "kaplamali" = IP66

Sebeke baglantisi: 1 =1~ 115/230 V*, 3 = 3~ 230/400 V*

Uygun cihaz tipi: 200 = SK 200E, 205 = SK 205E,
210 = SK 210E, 215 = SK 215E,
220 = SK 220E, 225 = SK 225E,
230 = SK 230E, 235 = SK 235E

Boyut: 1 = Boyut 1, 2 = Boyut 2, 3 = Boyut 3

Cihaz serisi: SK Tl4 = Baglanti Gnitesi SK T4

*) Gerilim yuksekligi, kullanilan frekans invertdriine baglidir, ayrica
bkz. Teknik veriler.
(...) Opsiyonlar, sadece ihtiya¢ duyuldugunda kullanilir
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Boyut 4
SK TI14-4-200-340 (-C)

‘ IP koruma derecesi: Standart = IP55, C = "kaplamali”" = IP66

Sebeke baglantisi: 230 = 3~ 230 V, 340 = 3~ 400 V

Uygun cihaz tipi: 200 = SK 200E, 210 = SK 210E,
220 = SK 220E, 230 = SK 230E

Boyut: 4 = Boyut 4

Cihaz serisi: SK TI4 = Baglanti unitesi SK Tl4

(...) Opsiyonlar, sadece ihtiya¢ duyuldugunda kullanilir

1.7 Gilg-boyut atamasi

Sebeke / Gii¢ atamasi SK 2xxE
Boyut

1~110-120V " 1~ 200 - 240 V 2 3~200-240V 3~380-500V
Boyut 1 0,25 ... 0,37 kW 0,25 ... 0,55 kW 0,37 ... 1,1 kW 0,55 ... 2,2 kW
Boyut 2 0,55...0,75 kW 0,75 ... 1,1 kW 1,5...2,2 kW 3,0...4,0kwW
Boyut 3 - - 3,0...4,0kwW 55...7,5kW
Boyut 4% - - 55...11,0 kW 11,0 ... 22,0 kW

1) Sadece SK 2x5E modeli olarak teslim edilebilir
2) SK 2x0E modeli olarak sadece Boyut 1'de teslim edilebilir
3) Sadece SK 2x0E modeli olarak teslim edilebilir

1.8 Koruma tiirii IP55, IP66 modeli

SK 2xxE, IP55 (standart) Veya IP66 (opsiyon) modelinde teslim edilebilir. Ek modidiller, IP55 (standart)
veya IP66 (opsiyon) koruma sinirflarinda mevcuttur.

Standarttan farkl bir koruma sinifi (IP66), siparis agsamasinda belirtiimelidir!

Belirtilen koruma siniflarinda, fonksiyon kapsaminda kisittamalar veya farklar s6z konusu degildir.
Koruma siniflarini birbirlerinden ayirmak igin tip tanimi uygun sekilde genisletilir.

orn. SK 2xxE-221-340-A-C

[i] Bilgi Kablo kilavuzu

Tim modellerde, kablolarin ve kablo rakorlarinin en azindan cihazin koruma derecesine ve montaj
ybnetmeliklerine uygun olmasina ve dikkatli bir sekilde birbirlerine uyarlanmalarina mutlaka dikkat edilmelidir.
Kablolar; su, cihazdan uzaklastirilacak sekilde gecirilmelidir (gerekirse diigiimler olusturun). istenen koruma
derecesinin sirekli olarak saglanmasi ancak bu sekilde garanti edilir.

IP55 modeli:

IP55 modeli prensip olarak Standart secgenektir. Bu modelde her iki kurulum tipi de motora monte
edilmis (motorun Uzerine yerlestirilir) veya motora yakin (duvar tutucusunun Uzerine yerlestirilir)
kullanilabilir. Ayrica bu model i¢in tim baglanti Uniteleri, teknoloji Uniteleri ve musteri arabirimleri
kullanilabilir.
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IP66 modeli:

IP66 modeli, IP55 modelinin degistiriimis bir opsiyonudur. Bu modelde de her iki kurulum tipi de
(motora entegre edilmis, motora yakin) kullanilabilir. IP66 modelinde kullanilabilen moduller (baglanti
Uniteleri, teknoloji tniteleri ve musteri arabirimleri), IP55 modelinin ilgili moddulleriyle ayni fonksiyonlara
sahiptir.

il Bilgi IP66 6zel 6nlemleri

IP66 modeli modullerinin tip kodunda ek olarak bir "-C" bulunur ve agsagidaki 6zel énlemlerle degistirilir:
«  Emprenye edilmis baskili devre kartlari,
+ Govde igin toz kaplama RAL 9006 (beyaz alliminyum),
» Degistirilen kor baglantilar (UV'ye dayanikli),
« Diyaframl valf, sicaklik degisiminde basin¢ dengelemesi igin,
* Vakum kontrolu.
— Vakum kontroll i¢in bog bir M12 vidali baglantiya ihtiya¢ duyulur. Kontrol yapildiktan sonra burada
diyaframh valf kullanilir. Daha sonra bu vidal baglanti, kablo girisi igin artik kullaniimaz.

Frekans invertérinun daha sonra monte edilmesini gerektiren, yani tahrik Gnitesinin (invertdr, dnceden
motora monte edilmistir) komple NORD firmasindan satin alinmadigi durumlar igin, diyaframh valf,
frekans invertérinin aksesuar kit ile birlikte teslim edilir. Bu durumda valfin montaj islemi, sistem
kurulum gérevlisi tarafindan teknige uygun olarak yerinde gerceklestiriimelidir (Not: valf, birikmig
nemle (6rn. yogusma nedeniyle olusan sabit nem) temasi dnlemek i¢cin mimkin oldugunca yuksek bir
yere takilmalidir).

(il Bilgi "SK 2xxE-...-C" cihazlar, Boyut 4

4 boyutundaki frekans invertorleri, Gretim haftasi 38 / 2012'ye kadar (ID No.: 38M...) "kaplamali" model "C" olarak
da teslim edilebiliyordu, fakat buna ragmen, entegre fan nedeniyle sadece IP55 gerekliliklerini karsiliyor. ID No.:
39M....'den itibaren bu cihazlar da IP66'ya uygundur.

"SK 2xxE-...-C" tipindeki 5,5 kW ve 7,5 kW (230 V) cihazlar ile 11 kW ve 15 kW (400 V) cihazlar ID No.:
28M...'den itibaren IP66'ya uygundur.

O

Diyaframh valf

Diyaframli valf (frekans invertérinin baglanti Unitesine ait IP66 modelinin aksesuar kiti), frekans
invertérundn igindeki ve bulundugu ortamdaki basin¢ farklarinin dengelenmesini saglar ve ayni
zamanda nem girmesini dnler. invertére ait baglanti Gnitesinin bir M12 vidal baglanti ile montajinda,
diyaframli valfin birikmis nemle temas etmemesine dikkat edilmelidir.
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2 DMontaj ve kurulum

2.1 Montaj SK 2xxE

Cihazlar, guglerine uygun sekilde farkli boyutlarda teslim edilir. Cihazlar, bir motorun klemens
kutusuna veya motorun yakin gevresine monte edilebilir.

Motora takilan model Duvara takilan model

Cihaz, komple bir tahrik (rediiktér + motor + SK 2xxE) teslimatinda her zaman komple monte edilmis
ve kontrol edilmis durumdadir.

il Bilgi IP6x cihaz modeli

IP6x uyumlu bir cihazin montaji, ilgili 6zel dnlemlerin uygulanmasi gerektigi icin sadece NORD sirketinde
gerceklestiriimelidir. Yerinde eklenen IP6x bilesenlerinde bu koruma derecesi saglanamaz.

SK 2xxE'nin motora veya duvar montaj kitine baglanmasi islemi, uygun boyuttaki SK TI4-... bagdlanti
Unitesi aracihgiyla gergeklestirilir. Baglanti Gnitesi, mevcut bir motorun Uzerine daha sonra monte
etmek veya motora monte edilmis bagka bir frekans invertérinin degistiriimesi icin ayri olarak da
siparis edilebilir.

"Baglanti linitesi SK TI4" asagidaki bilesenlere sahiptir:

» Dokum govde, conta (yapistiriimis durumdadir) ve izolasyon plakasi

» Glg klemensi, pebeke baglantisina gore

» Kontrol klemensi blogu, SK 2xxE modeline uygun

« Civata aksesuarlari, motora ve klemens uglarina montaj icin

* Hazir kablolar, motor ve PTC termistdr baglantisi igin

» Sadece boyut 4: Donanim surimu "EAA" (frekans invertori) veya "EA"dan (baglanti Unitesi)
itibaren sabitleme malzemesiyle birlikte halka nuve (ferrit)

(il Bilgi Gii¢ kisma

Cihazlar, asirn 1sinmadan korunmak igin yeterli miktarda havalandirmaya ihtiyag duyar. Bu saglanamazsa,
frekans invertoriiniin glict azalir (Indirgeme). Havalandirma Gzerine montaj turt (motor montaji, duvar montaji)
etkilidir veya motor montajinda sunlar etkilidir: Motor faninin hava akimi (sirekli disik devir degerleri > yetersiz
sogutma).

Yetersiz sogutma, S1 modunda 6rnegin,1 - 2 kademe gli¢ azalmasina neden olabilir ve bu sadece nominal olarak
daha buyuk bir cihaz kullanilarak karsilanabilir.

Glg azalmasi ve olasi ortam sicakliklari ile ilgili bilgiler ve diger ayrintilar (EJ Alt bolim Fehler! Verweisquelle
konnte nicht gefunden werden. "Fehler! Verweisquelle konnte nicht gefunden werden.").
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2.1.1 izolasyon plakasinin montaji — Boyut 4

Frekans invertdéri donanim surimd EAA'dan itibaren (uygun

baglanti Unitesi donanim strumd EA) izolasyon plakasinin

(motor klemenslerinin kapagi) Uzerine bir halka nive monte .
edilmelidir. Halka nlive ve gerekli sabitleme malzemeleri,

baglanti Unitesinin teslimat kapsamina dahildir.

Halka niive, EMU gerekliliklerine uyulmasini saglamak icin gereklidir.

Montaj akisi

1. | Halka nuveyi kablo baglari ile soldaki
sekle uygun sekilde sabitleyin
(izolasyon plakasinin hizasina dikkat
edin).

2. | Klemens uglarini sékin (b).

3. | Kablo setini (motor kablosu) baglayin
ve izolasyon plakasina sabitlenen
halka nivenin iginden gecirin.

4. | Motor kablosunu, ilgili klemens
blogundaki U — V — W uclarina
baglayin.

5. |+ lzolasyon plakasini monte edin
(bkz. Adim 2'deki sekil — (a)).

» Klemens seritlerini monte edin
(bkz. Adim 2'deki sekil — (b)).
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2.1.2 Motor montaji icin gereken iglemler

1.

Gerekiyorsa, geriye sadece klemens kutusu delik yerleri ve motor klemens blogu kalacak sekilde orijinal
klemens kutusunu NORD motorundan gikartin.

Motor terminaline, dogru motor devresi igin kullanilan koéprileri yerlestirin ve motor ile PTC termistor
baglantisi i¢in kullanilan hazir kablolar motorun uygun baglanti noktalarinin tGzerine yerlestirin.

Baglanti tnitesini, NORD motorunun klemens kutusu delik yerlerinin Uzerine, mevcut civatalari ve contayi
ve birlikte teslim edilen disli pullari / kontak pullarini kullanarak monte edin. Bu sirada gévde, yuvarlanmig
taraf, motorun A yatak kanadini gosterecek sekilde hizalanmalidir. "Adaptor kiti" araciligiyla mekanik
uyarlama islemini (CJ 2.1.2.1 "Motor boyutuna uyarlama") yapin. Bagka Ureticilerin motorlarinda monte
edilebilirlik durumu genel olarak kontrol edilmelidir.

Sekil 2: Baglanti iinitesi BG 1 ... 3 Sekil 3: Baglanti tinitesi BG 4

izolasyon plakasini motor terminalinin tizerinde sabitleyin.

— Boyut 4: Halka niiveyi izolasyon plakasina sabitleyin (22 Alt bdliim 2.1.1 "izolasyon plakasinin
montaji — Boyut 4").

Guc klemensi blogu 2 adet M4x8 civata ve Uzerlerine plastik pullar takarak vidalayin (BG 4: 3 adet baslkh

somun M4).

Elektrik baglantilarini yapin. Baglanti hattinin kablo girisi i¢in, kablo kesitine uygun vidali baglantilar

kullaniimalidir.

Frekans invertorini baglanti Gnitesinin Uzerine yerlestirin. Bu islem

sirasinda BG 1 - 3 boyutlarinda PE pimlerinin dogru temas etmesine

Ozellikle dikkat edin. Bunlar, frekans invertérinin ve baglanti Gnitesinin

2 koésesinde gapraz olarak yer alir.

Cihaz icin ©ngorilen koruma derecesinin saglanmasi igin, frekans

invertdrind baglanti Unitesine sabitleyen tim sabitleme civatalarinin

caprazlama sekilde, adim adim ve alttaki tabloda belirtilen tork

degerleriyle sikilmasina dikkat edilmelidir.

Kullanilan rakorlar en azindan cihazin koruma derecesine uygun

olmalidir.

Boyut SK 2xxE Civata boyutu Sikma torku
BG 1 M5 x 45 2,0 Nm £ % 20
BG 2 M5 x 45 2,0 Nm £ % 20
BG 3 M5 x 45 2,0 Nm £ % 20
BG 4 M6 x 20 2,5Nm + % 20

24
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21.21

Motor boyutuna uyarlama

Minferit motor boyutlari arasinda klemens kutusu sabitlemeleri birbirinden kismen farkhdir. Bu
nedenle, cihazin kurulumu igin adaptor kullanmak gerekebilir.

Tdm Unite agisindan cihazda maksimum IPxx koruma derecesini saglamak igin, tahrik tnitesinin tim
elemanlari (6rn. motor) en azindan ayni koruma derecesine uygun olmalidir.

[i] Bilgi

Baska ureticilerin motorlari

Bagka Ureticilere ait motorlarin uyarlanabilirligi her is icin kontrol edilmelidir!

Bir tahrikin cihaz i¢in dondstirilmesiyle ilgili notlari BU0320'de bulabilirsiniz

Adaptor plakasi
Conta
Motor, Boyut 71

AWON =

Baglanti Ginitesi SK Tl4

Sekil 4: Motor boyutunun uyarlanmasiyla ilgili 6rnek

NORD motorlarinin Montaj Montaj Montaj Montaj
boyutu SK 2xxE BG 1 SK 2xxE BG 2 SK 2xxE BG 3 SK 2xxE BG 4
BG 63 - 71 Adaptor kiti | ile Adaptor kiti | ile miimkiin degil miimkiin degil
BG 80 - 112 Direkt montaj Direkt montaj Adaptor kiti Il ile miimkiin degil
BG 132 mdmkdin degil mdmkdin degil Direkt montaj Adaptor kiti 1l ile
BG 160-180 mdmkdn degil mdmkdn degil mimkun degil Direkt montaj
Adaptor kitine genel bakis
Adaptor kiti Adi Bilesenler Malz. No.
Adaptor kil | IP55 SK TI4-12-Adapt(?r kiti_63-71 Adaptor plakasi, klemens seridi 275119050
IP66 | SK Tl4-12-Adaptor kiti_63-71-C gergeve contasi ve civatalar 275274324
Adaptor kit | IP55 SK TI4-3-Adapt<:.for kiti_80-112 Adaptor plakasi, klemens seridi 275274321
IP66 | SK Tl4-3-Adaptor kiti_80-112-C gergeve contasi ve civatalar 275274325
Adaptor kit I IP55 SK TI4-4-Adapt<:.for kiti_132 Adaptor plakasi, klemens seridi 275274320
IP66 | SK Tl4-4-Adaptor kiti_132-C gergeve contasi ve civatalar 275274326
BU 0240 tr-4920 25
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2.1.2.2 Motora monte edilmis SK 2xxE boyutlari

Boyut Govde boyutlar SK 2xxE / Motor SK 2xxE'nin motor
- hari¢ agirhgi
FI Motor g g1 n o p yaklasik [kg]

BG71" 145 201 214
BG 80 165 195 236

BG 1 236 156 3,0
BG90S/L 183 200 2511276
BG 100 201 209 306
BG 80 165 202 236
BG90S/L 183 207 2511276

BG 2 266 176 4,1
BG 100 201 218 306
BG 112 228 228 326
BG 100 201 251 306

BG3 |BG 112 228 261 330 326 218 6,9
BG132S/M 266 262 373 /411
BG 132 266 313 411

BG4 |BG 160 320 318 480 492 305 17,0
BG 180 358 335 614

tlim olgiler [mm] cinsindendir
1) ek adaptér ve conta dahil (18 mm) [275119050]
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2.2 Frenleme (BW) - (Boyut 1'den itibaren)

Bir AC motorunun dinamik frenleme igslemi sirasinda (frekansi azaltma), gerekirse elektrik enerjisinin
frekans invertoriine geri beslemesi saglanir. Cihazin asiri gerilimde kapanmasin 6nlemek i¢cin Boyut
1'den itibaren dahili veya harici bir frenleme direnci kullanilabilir. Bu durumda entegre fren kiyici
(elektronik anahtar), ara devre geriliminin (sebeke gerilimine bagl olarak anahtarlama esigi yaklasik
420 V/720 Voc) frenleme direncine uygun sekilde dalgalanmasini saglar. Frenleme direnci, son olarak
fazlalik enerjiyi 1siya donusturr.

A DiKKAT

Sicak ylizeyler
Frenleme direnci ve diger tim metal pargalar isinarak 70°C'nin tzerinde sicakliklara ¢ikabilir.

* Vucudun temas eden bdlgelerinde lokal yaniklar nedeniyle yaralanma tehlikesi ortaya ¢ikabilir
» Bitisik nesneler i1s1 nedeniyle hasar gorebilir

Urlin Uzerinde calismadan énce yeterli bir soguma siiresinin dolmasini bekleyin. Yiizey sicakhgini
uygun 6lgiim araglariyla kontrol edin. Bitisik bilesenlerle arada yeterli mesafe birakin.

(il Bilgi Frenleme direnci verilerinin parametrelenmesi

Frenleme direncinin asiri yliklenmeye karsi korunmasi igin P555, P556 ve P557 parametrelerinde, kullanilan
frenleme direncinin elektriksel karakteristik degerleri programlanmalidir. Bu iglem, bir dahili frenleme direnci
(SK BRI4-...) kullanilirken $1:8 DIP salterinin (L Alt bolim 2.2.1) atanmasiyla araciligiyla gergeklestirilir

2.2.1 Dahili frenleme direnci SK BRI4-...

Dahili frenleme direnci, sadece disuk, kisa sureli frenleme
agsamalari bekleniyorsa kullanilabilir. Uriin, Boyut 4'Un
minferit glic kademelerinde 2 frenleme direncinden olusan
bir set igerir. Bu direngler paralel baglanmalidir ve bu sayede
malzeme tanimindaki  elektriksel verilere  ulasirlar.
2. frenleme direncinin montaj yeri, 1.frenleme direncinin
karsisinda yer alir.

Sekil benzerdir
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SK BRI4'lin performansi sinirlanmistir (ayrica bkz. asagidaki not alani) ve asagidaki sekilde

hesaplanabilir.

2
P =P, (1 + f(30/tfrenleme)> , ancak P < Pmaks ifadesi gegerlidir

(P=Frenleme gticti (W), Pn= Direng siirekli frenleme giicii (W), Pmaks. Tepe frenleme giic, tren= Frenleme

isleminin suresi (sn))

Uzun slreli ortalamada, izin verilen surekli frenleme gici Pn agilmamalidir.

(il Bilgi

En Ust akimin sinirlanmasi - DIP salteri (S1)

Dahili fren direngleri kullanilirken DIP salteri (S1), DIP-No. 8 (bkz. Bolim 4.2.2.2 "DIP salteri (S1)")"on" (AgIk)
olarak ayarlanmalidir. Bu, fren direncinin korunmasi amaciyla en Ust glic sinirlamasini etkinlestirmek igin

onemlidir.

Elektriksel veriler

Adi Malz. No. Direng maks. siirekli gii¢ / | Enerji tilketimi | Baglant
(IP54) sinirlama 2 (Prmaks) hatti veya
(Pn) klemensleri
SK BRI4-1-100-100 275272005 100 Q 100 W / % 25 1,0 kWs Silikon biikiilii
SK BRI4-1-200-100 275272008 200 Q 100 W / % 25 1,0 kWs ';ii'\c\’NG 20
SK BRI4-1-400-100 275272012 400 Q 100 W / % 25 1,0 kWs yaklasik 60 mm
SK BRI4-2-100-200 275272105 100 Q 200 W/ % 25 2,0 kWs f":)klon biikdili
anlo
SK BRI4-2-200-200 275272108 200 Q 200 W / % 25 2,0 kWs 2x AWG 18
yaklasik 60 mm
SK BRI4-3-047-300 275272201 47 0 300 W/ % 25 3,0 kWs iil:)klon biikdili
aplo
SK BRI4-3-100-300 275272205 100 Q 300 W/ % 25 3,0 kWs 2x AWG 16
yaklagik 1770 mm
230 600 W/ % 25 6,0 kWs
SK BRI4-3-023-600 275272800 ’ Silikon bikiilii
(2 x47 Q) (2 x 300 W) (2 x 3 kWs) Kkablo
50 Q 600 W / % 25 6.0 kWs 2x2x AWG 16
SK BRI4-3-050-600 275272801 9 Klastk 170
(2 x 100 Q) (2 x 300 W) @2x3kws) |YFeEEEmT

NOT:
DIP salteri (S1),
DIP-No. 8 = on (a¢ik)

1) maksimum bir kerede 10 sn iginde ?

2) Baglanti Unitesinin agir derecede i1sinmasini énlemek igin sirekli glic, BW nominal

guclinin 1/4'G ile sinirlanir.

Bu, enerji tiiketim miktari Gzerinde de sinirlayici bir etkiye sahiptir.

3) Paralel baglanmasi gereken 2 adet direngten olusan set

BU 0240 tr-4920
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2.2.2 Harici DIP salteri direnci SK BRE4-... /| SK BRW4-... /| SK BREW4-...

Harici frenleme direnci, érn. JOG tahriklerinde veya kaldirma
duzeneklerinde oldugu gibi geri besleme enerjisi igin
ongorulmustir. Gerekiyorsa burada, tam ihtiyag duyulan
frenleme direnci projelendirilmelidir (bkz. yandaki sekil).

Duvar montaj kiti SK TIE4-WMK... ile kombinasyon seklinde
bir SKBRE4-... montaji mimkin degildir. Bu durumda,
alternatif olarak, yine frekans invertdérinun Uzerine monte
edilebilen SK BREWA4-... tipindeki frenleme direngleri
kullanilabilir.

Ayrica cihazin yakininda bir duvara montaj icin SK BRWA4-... tipindeki frenleme direncleri de kullanima
sunulmustur.

Elektriksel veriler

Tanim " Direng maks. siirekli gii¢ Eneriji tiiketimi ?
(IP67) (Pn) (Pmaks)
SK BRx4-1-100-100 100 Q 100 W 2,2 kWs
SK BRx4-1-200-100 200 Q 100 W 2,2 kWs
SK BRx4-1-400-100 400 Q 100 W 2,2 kWs
SK BRx4-2-100-200 100 Q 200 W 4,4 kWs
SK BRx4-2-200-200 200 Q 200 W 4,4 kWs
SK BRx4-3-050-450 50 Q 450 W 3,0 kWs
SK BRx4-3-100-450 100 Q 450 W 3,0 kWs
1) SK BRx4-: Modeller: SK BRE4-, SK BRW4-, SK BREW4-
2) maksimum bir kerede 120 sn iginde

(il Bilgi Frenleme direnci

Talep Uzerine, harici frenleme direngleri igin bagka modeller veya montaj segenekleri sunulabilir.
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2.3 Elektrik baglantisi

A uvAri

Elektrik carpmasi

Cihaz kullanim digindayken bile sebeke girisinde ve motor baglanti klemenslerinde tehlikeli seviyede
gerilim olabilir.

* Calismalara baslanmadan 6nce, ilgili tim bilesenlerdeki (cihazin gerilim kaynagi, baglanti hatlari,
klemens baglantilari) gerilimsizlik durumu uygun 6lgiim araclar kullanilarak kontrol yoluyla tespit
edilmelidir.

+ izole edilmig aletler (6rn. tornavida) kullanin.

+ CIHAZLAR TOPRAKLANMIS OLMALIDIR.

(i gilgi

Sicaklik sensorii ve PTC termistor (TF)

PTC termistorler, diger sinyal kablolari gibi motor kablolarindan ayri olarak désenmelidir. Aksi
takdirde, motor sargisindan hatta karisan parazit sinyalleri cihazin arizalanmasina neden olur.

Cihaz ve motorun dogru baglanti gerilimine goére tasarlandigindan emin olun.

Elektrik baglantilarina ulagsmak i¢in SK 2xxE'nin SK Tl4-... baglanti Gnitesinden ¢ikartiimasi gerekir
() Alt bolim 2.1.2 "Motor montaji igin gereken iglemler").

Gug ve kontrol baglantilari igin birer klemens baglantisi 6n géralmuastir.

PE bagdlantilar (cihazlarin topraklamasi) zemindeki baglanti Gnitesinin dékim gdvdesinin i¢ kisminda
bulunur. BG 4'te, bunun icin gu¢ klemens blogunda bir kontak mevcuttur.

Cihazin modeline bagh olarak klemens seritlerinin atamasi farklidir. Dogru atama bilgilerini, ilgili
klemensin Uzerindeki etikette veya cihazin i¢ kismindaki basili klemens genel bakis planinda
bulabilirsiniz.

Klemens baglantilar

(1) | sebeke kablosu
motor kablosu "y L8
Frenleme direnci hatlari
(2) | Kontrol hatlari

Elektromekanik fren w .‘s. :
Motorun PTC termistéri (TF) AN
(3) | PE
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2.3.1 Kablolama yonetmelikleri

Cihazlar, endustriyel ortamda calistiriimak tzere gelistiriimistir. Bu ortamda elektromanyetik parazitler
cihazi etkileyebilir. Genelde, dogru yapilan bir montaj, sistemin arizasiz ve tehlikesiz bir sekilde
calismasini saglar. EMU yoOnetmeliklerinde belirtilen limitlere uymak igin asagidaki notlara dikkat
edilmelidir.

1. Ortak bir topraklama noktasina veya bir topraklama barasina bagdli tim cihazlarin, biyuk kesitli kisa
topraklama hatlari Uzerinden iyi bir sekilde topraklanmis oldugundan emin olun. Elektronik tahrik
teknigine bagl her kontrol Unitesinin (6rn. bir otomasyon cihazi) buyuk kesitli kisa bir hat Gzerinden
cihazin kendisiyle ayni topraklama noktasina baglanmasi 6zellikle 6nemlidir. Yuksek frekanslarda
daha dusuk bir empedansa sahip olduklari i¢in yassi iletkenler (6rn. metal kelepgeler) tercih edilir.

2. Cihaz uzerinden kontrol edilen motorun PE kablosu, ilgili cihazin topraklama terminaline
olabildigince direkt olarak baglanmalidir. Merkezi bir topraklama barasinin mevcut olmasi ve butiin
toprak hatlarinin bu barayla birlestiriimesi genelde sorunsuz bir igletim imkani saglar.

3. Kontrol devreleri icin mimkinse ekranlanmis kablolar kullaniimaldir. Bu sirada, kablo ucundaki
ekran kismi dikkatli bir sekilde kapatiimali ve ekransiz kablo damarlarinin olabildigince kisa
olmasina dikkat edilmelidir.

Analog-nominal deger kablolarinin ekrani, cihazda sadece tek tarafli olarak topraklanmalidir.

4. Kontrol hatlari, ayrn kablo kanallari, vb. kullanilarak gli¢ hatlarindan olabildigince uzaga
doésenmelidir. Capraz hatlarda imkanlar dahilinde 90°'lik bir agi olusturulmahdir.

5. Panodaki kontaktérlerin, AC kontaktorleri kullaniliyorsa RC devresi veya DC kontaktorleri
kullaniliyorsa "bosta galisma" diyotlari araciligiyla parazitlerden korundugundan emin olun; bunun
icin parazit giderme bilesenlerinin kontaktér bobinlerine baglanmasi gerekir. Asiri gerilim
sinirlamasi i¢in kullanilan varistorler de ayni sekilde etkilidir.

6. YUk baglantilari (gerekiyorsa motor kablolari) i¢in ekranlanmis veya zirhli kablolarin kullaniimasi
gerekir. Ekran / zirh bileseni her iki ugta da topraklanmalidir. Topraklama, imkanlar dahilinde
dogrudan cihazin PE'sinde yapilmalidir.

Ayrica EMU'ya uygun kablolama yapmaya da mutlaka dikkat edilmelidir.

Cihazlarin montajinda gluivenlik diizenlemelerine aykiri bir iglem kesinlikle yapilmamalidir!

DIKKAT

Yiiksek gerilim nedeniyle hasarlar olugabilir

Cihazin spesifikasyonuna uygun olmayan elektriksel zorlanmalar cihazin hasar gérmesine neden
olabilir.

» Cihazin Gzerinde kendi basiniza yiiksek gerilim testi yapmayin.
* Yuksek gerilim izolasyon testinden 6nce, test edilecek kablolari cihazdan ayirin.

(il Bilgi Sebeke geriliminin diiz gecisle baglanmasi

Sebeke geriliminin diz gegisle baglanmasi sirasinda, baglanti klemensleri, soketler ve besleme hatlarinin izin
verilen akim yUki dederine uyulmalidir. Buna uyulmamasi, akim tasiyan modiller ve bu modillerin yakin
cevresinde 6rnegin termik hasarlara neden olabilir.
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2.3.2 Gig unitesinin elektrik baglantisi

DIKKAT

Ortamin EMU paragziti

Bu cihaz, meskun mahallerde ek parazit giderme dnlemleri alinmasini gerektirebilen ylksek frekansh
girisimlere yol agabilir (EJ Alt bolim Fehler! Verweisquelle konnte nicht gefunden werden.

"Fehler! Verweisquelle konnte nicht gefunden werden.").

» Belirtilen parazit 6nleme derecesine uymak igin ekranli motor kablolari kullanin.

Cihaz baglantisinda asagidaki hususlara dikkat edilmelidir:

1. Sebeke beslemesinin dogru gerilim degerini verdiginden ve ihtiyag duyulan akima uygun sekilde

tasarlandigindan emin olun (Ed Alt bélim 7 "Teknik veriler")

2. Gerilim kaynagiyla cihazin arasina, belirtlen nominal akim araligina sahip uygun elektrik
sigortalarinin baglandigindan emin olun.

w

4. Motor baglantisi U-V-W klemenslerinde

Sebeke kablosu baglantisi: L1-L2/N-L3 ve PE klemenslerinde (cihaza bagl olarak)

Cihazin duvar montaji i¢cin 4 damarli motor kablosu kullaniimalidir. U-V-W'ya ek olarak ayrica PE
baglanmalidir. Bu durumda, mevcutsa kablo ekrani, buylk ytzeyli olarak kablo girisinin metal vidali
baglantisinin Gzerine yerlestiriimelidir.

PE'ye baglanti i¢in halka seklindeki kablo pabuglarinin kullaniimasi 6nerilir.

[i] Bilgi

Baglanti kablosu

Baglanti i¢in sadece 80°C sicaklik sinifinda bakir kablolar veya esdegerleri kullaniimalidir. Daha ylksek sicaklik

siniflarina izin verilir.

Kablo Pabucu kullanildidinda, baglanabilen maksimum kablo kesiti azaltilabilir.

Cihaz Kablo @ [mm?] AWG Sikma torku
Boyut sert esnek [Nm] [Ib-ing]
1...3 05...6 0,5...6 20-10 1,2...15 10,62 ... 13,27
4 0,5...16 0,5...16 20-6 1,2...15 10,62 ... 13,27
Elektromekanik fren
1...3 0,2...25 0,2...25 24-14 0,5...0,6 4,42 ...5,31
4 0,2...4 02...25 24-12 0,5...0,6 4,42 ...5,31

Tablo 7: Baglanti verileri

BU 0240 tr-4920
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2.3.3 Kontrol Uinitesinin elektrik baglantisi

Baglanti verileri:

Klemens blogu Boyut 1 -4 Boyut 4
tipik 79/80 klemensleri

Kablo @ * [mm?] 0,2...25 0,2...4
AWG - Standardizasyonu 24-14 24-12
sitkma torku [Nm] 0,5...0,6 0,5...0,6

[Ib-ing] 4,42 ...531 4,42 ...531
Diiz tornavida [mm] 3,5 3,5
* pabuglu esnek kablo (plastik bilezikli veya plastik bileziksiz) veya sert kablo
SK 2x0E SK 2x5E
Cihaz, kendi 24V DC gerilimini bagimsiz Cihaz, harici bir 24 V DC kontrol gerilimi ile

olarak olusturur ve bu gerilimi klemens 43'te beslenmelidir. Alternatif olarak, opsiyonel

(6rnegin harici sensdrlerin  baglantisi igin) olarak sunulan SK CU4-... veya SK TU4-...

kullanima sunar. tipindeki bir 24V DC besleme blogu
kullanilabilir.

Ancak 4 boyutundaki cihazlar harici bir kontrol

gerilimi kaynagi araciligiyla da beslenebilir

(klemens 44 ile baglanti yapilir). Bu sirada,

dahili ve harici besleme blodu arasindaki gegis AS arabirimi hatt Uzerinden

otomatik olarak gerceklestirilir. gerceklestiriimelidir. Ancak bu durumda
frekans invertorl; besleme blogunda veya
AS-| bus'unda hasar olusmasini 6énlemek igin
ek olarak klemens 44 Uzerinden
beslenmemelidir.

AS arabirimi kullanilan cihazlarda (SK 225E
ve SK 235E), kontrol gerilimi beslemesi sari

(il Bilgi Kontrol gerilimi asin yiiklenmesi

Kontrol Unitesinde izin veriimeyecek derecede ylksek akimlar nedeniyle olusan asir yiklenme kontrol Gnitesini
tahrip edebilir. izin verilmeyecek derecede yiiksek akimlar, gercekte gekilen toplam akimin izin verilen toplam
akimi gegmesi veya baska cihazlar igin kullanilan 24 V DC kontrol geriliminin frekans invertériinden iletiimesi
durumunda ortaya gikar. iletme durumunun énlenmesi icin érnegin ciftli kablo pabucu kullanilmalidir.

Kontrol Unitesi, entegre besleme bloguna sahip cihazlarda (SK 2x0E) cihazin 24 V DC besleme klemenslerinin
baska bir gerilim kaynagina baglanmasi durumunda da asir yuklenebilir ve tahrip olabilir. Bu nedenle, 6zellikle
kontrol baglantisi igin kullanilan ge¢meli baglantilarin montajinda, mevcutsa 24 V DC besleme igin kullanilan
mevcut damarlarin cihaza baglanmamasina, bunun yeribe uygun sekilde izole edilmesine dikkat edilmelidir
(6rnegin sistem bus'u baglantisi i¢in kullanilan gegmeli baglanti SK TIE4-M12-SYSS).

(il Bilgi Toplam akim degerleri

24 V DC, gerekiyorsa birden fazla klemens tarafindan alinabilir. Buna érnegin dijital ¢ikiglar veya RJ45 (izerinden
baglanan bir kumanda moddilleri de dahildir.

Alinan akimlarin toplami asagidaki limitleri agsmamaldir:

Cihaz tipi BG1ila3 BG 4
SK 2x0E 200 mA 500 mA
SK 2x5E 200 mA -

AS arabirimine sahip cihazlar, AS arabirimi kullanilirken 60 mA 60 mA

34
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(il Bilgi Dijital girislerin tepki siiresi
Dijital bir sinyale gosterilen tepkinin slresi yaklasik 4 — 5 msn'dir ve asagidakilerden olusur:

Tarama suresi 1 msn

Sinyal tutarlihgi kontrolu 3 msn

Dahili isleme < 1msn

Dijital giris DIN2 ve DIN3 icin, 250 Hz ile 205 kHz arasindaki sinyal darbelerini dogrudan islemciye aktaran ve
bdylece bir enkoderin degerlendiriimesine olanak saglayan birer paralel kanal mevcuttur.

OF T

Kablo kilavuzu

Tam kontrol hatlar (PTC termistérler de dahil), parazitlerin cihaza girmesini dnlemek icin sebeke ve
motor kablolarindan ayri sekilde désenmelidir.

Hatlar paralel sekilde désenirken 60 V'un Uzerinde gerilim tagsiyan hatlarla arada birakilmasi gereken
20 cm'lik minimum mesafeye uyulmalidir. Gerilim tasiyan hatlarin ekranlanmasi veya kablo
kanallarinin icinde metalden yapilan topraklanmis separatérlerin kullanimi yoluyla minimum mesafe
azalir.

Alternatif: Kontrol hatlarinin ekranlanmis oldugu bir hibrit kablo kullanimi.
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Kontrol klemensleriyle ilgili ayrintilar

Etiket, fonksiyon

SH:
ASI+/-:

24 V.

10 V REF:
AGND:
GND:
DIN:

Fonksiyon: Glvenli durma
entegre AS arabirimi

24V DC kontrol gerilimi

AIN igin 10 V DC referans gerilimi

Analog sinyallerin referans potansiyeli
Dijital sinyallerin referans potansiyeli

dijital giris

DOUT:
24V SH:
0V SH:
AIN +/-
SYS HI/L:
MB+/-:
TF+/-:

Genigleme kademesine bagli olarak baglantilar

dijital cikis

Giris, guvenli durma’

Referans potansiyel, guivenli durma“
Analog giris

Sistem bus

Elektromekanik frenin devreye sokulmasi
Motorun PTC termistér baglantisi (PTC)

Fonksiyonel giivenlik (gtvenli durma) ile ilgili ayrintilari BU0230 sayili ek el kitabinda bulabilirsiniz. -

www.nord.com -

Boyut1...3
SK200E | SK210E | SK220E | SK 230E Cihaz tipi SK205E | SK215E | SK 225E | SK 235E
SH ASI SH+ASI Etiket SH ASI SH+ASI
- 1
| Pin |
24V (cikis) 43 1 1 1 a4 24V (giris)*
AIN1+ | ASI+ 1484 1 2 | 44/84 24V (girig)* | ASI+
AIN2+ 16 | 3 | 40 GND
AGND | ASI- 12185 ] 4 | 40/85 GND | ASI-

DIN1 21 | 5 1 21 DIN1

DIN2 2 |6 | 2 DIN2

DIN3 23 171 23 DIN3
DIN4 24V SH DIN4 24vsH | 24891 8 | 24/89 DIN4 24V SH DIN4 24V SH
GND 0V SH GND ovsH |[4o88! 9 1 4088 GND 0V SH GND 0V SH

DOUT1 1 1107 1 DOUT1

GND 4 | 111 a0 GND

SYS H R SYSH

SYsL 78 | 131 78 SYsL

10V REF R EE

DOUT2 3 1151 79 MB+

GND 420 | 16! 80 MB-

TF+ 38 | 17 1 38 TF+

TF- 39 : 18 : 39 TF-

* AS arabirimi kullanilirken Klemens 44, bir ¢ikis gerilimi (26,5 V DC ... 31,6 V DC, maks. 60 mA) sunar. Bu durumda higbir
gerilim kaynagi bu klemense baglanmamalidir!
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Boyut 4
SK200E | SK210E | SK220E | SK 230E
Cihaz tipl (SH) (ASI) (SH+ASI)
Pin : Etiket
1] 43 24V (gikis)
2 | 43 24 V (cikis)
3 : 40 GND
4 1 40 GND
5 : -184 / ASI+
6 | -/85 / ASI-
7 : 11 10V REF
8 | 14 AIN1+
9 : 16 AIN2+
10 | 12 AGND
1 | 44 24 V (giris)
12 | 44 24V (giris)
13 : 40 GND
14 | 40 GND
15 : 21 DIN1
16 | 22 DIN2
17 : 23 DIN3
18 | 24/89 DIN4 24V SH DIN4 24V SH
19 1 40/88 GND 0V SH GND 0V SH
20 | 40 GND
21 : 1 DOUT1
22} 40 GND
23 : 3 DOUT2
24 1 40 GND
25 : 77 SYSH
26 | 78 SYSL
27 : 38 TF+
28 | 39 TF-
Ayri, ayriimis klemens blogu (2 kutuplu):
1 1 79 MB+
2 | 80 MB-

BU 0240 tr-4920
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[i] Bilgi DIN 2 ve DIN 3'te gift atama

Dijital giris DIN 2 ve DIN 3, 2 farkli fonksiyon igin kullanilir:
1. parametrelenebilen dijital fonksiyonlar (6rn. "Soldan devreye sok") igin,
2. Bir artimli enkoderin degerlendirilmesi igin.

Her iki fonksiyon da bir "VEYA" baglantisi Gzerinden baglanmistir.

Bir artimli enkoderin degerlendiriimesi fonksiyonu her zaman etkindir. Yani bir artimli enkoder baglanmig
durumdaysa, dijital fonksiyonlarin kapatilmis oldugundan emin olunmalidir (Parametre (P420 [-02] ve [-03]) veya
DIP salteri (Bolium 4.2.2.2)araciligiyla).

[i] Bilgi Donme yonii

Artimh enkoderin "sayma y&nii", motorun dénme yéniiyle ayni olmalidir. iki yén ayni degilse, enkoder yollarinin
baglantilari (Yol A ve Yol B) birbiriyle degistiriimelidir. Alternatif olarak Parametre P301'de enkoderin ¢6zUnUrligu
(darbe sayisi) negatif on isaretle ayarlanabilir.

(il Bilgi Enkoder sinyalindeki parazitler

ihtiyag duyulmayan damarlar (6rn. yol A ters / B ters) mutlaka izole edilmelidir.

Aksi takdirde bu tir damarlarin birbiriyle veya kablo ekraniyla temas etmesi durumunda, enkoder sinyalinin
parazitlenmesine veya enkoderin hasar gérmesine neden olabilecek kisa devreler olugabilir.
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2.4 Patlama tehlikesi altindaki ortamlarda igletim

A UYARI Elektrik nedeniyle patlama tehlikesi

Elektrik nedeniyle kivilcim olusumu, patlayici bir atmosferin tutusmasina neden olabilir.

» Cihazi patlama tehlikesi bulunan atmosferlerde agmayin ve higbir kapagi (6rn. ariza teshis
delikleri) gikartmayin.

* Cihazin Uzerindeki tim calismalar sadece sistemde elektrik geriliminin olmadigi
durumda yapilmahdir.

» Kapatma sonrasindaki bekleme stiresine (= 30 dak) uyun.

* Calismalara baslanmadan dnce, ilgili tim bilesenlerdeki (cihazin gerilim kaynagi, baglanti
hatlari, klemens baglantilari) gerilimsizlik durumu uygun 6lgiim araglar kullanilarak kontrol
yoluyla tespit edilmelidir.

A UYARI Yiiksek sicakliklar nedeniyle patlama tehlikesi

Yuksek sicakliklar patlayici bir atmosferin tutusmasina neden olabilir.

Cihazin ve motorun iginde, gévdenin izin verilen maksimum ylizey sicakliindan daha yuksek

sicakliklar olusabilir. Toz birikintileri, cihazin sogutulmasini kisitlar.

« izin verilmeyen derecede toz birikintileri olusmasini énlemek icin cihazi diizenli olarak
temizleyin.

+ Patlama tehlikesi bulunan ortamlarda cihazi agmayin ve motoru s6kmeyin.

A UYARI Elektrostatik yiiklenme nedeniyle patlama tehlikesi

Elektrostatik yiklenmeler, kivilcim olusumuyla birlikte ani desarj durumlarina neden olabilir.
Kivilcimlar, patlayici bir atmosferi tutusturabilir.

Govde kapag plastiktendir. Ornegin bu gévde kapag, fandan kaynaklanan bir partikiil akisi
araciligiyla elektrostatik olarak yiiklenebilir.

» Cihazinin galistirma yerinde hava hareketleri ve akimlar 6nlenmelidir.

Cihaz uygun bir modifikasyonla, patlama tehlikesi altindaki belirli bélgelerde kullanilabilir.

Cihaz bir motora ve bir rediktore bagliysa, motorun ve reduktoriin patlama bdlgesi isaretlerine de
dikkat edilmelidir. Aksi takdirde tahrigin ¢alistirlmasina izin veriimez.

(il Bilgi SK 2xxE, Boyut 4

4 boyutundaki cihazlarin (SK 2x0E-551-323 ... -112-323 ve SK 2x0E-112-340 ... -222-340) patlama tehlikesi
altindaki ortamlarda galistiriimasina izin verilmez.
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2.41 Patlama tehlikesi altindaki ortamlarda calistirma - ATEX Bolgesi 22 3D

Asagida, cihazin patlama tehlikesi altindaki ortamlarda (ATEX) calistinimasi i¢in dikkat edilmesi
gereken tim kosullar bir araya getirilmistir.

2411 Kategori 3D'ye uymak amaciyla cihazin modifiye edilmesi

ATEX Bolgesi 22'de cgalistirmak i¢in sadece bunun igin modifiye edilmis bir cihaza izin verilir. Bu
uyarlama iglemi sadece NORD sirketinde gergeklestirilir. Cihazi ATEX Boélgesi 22'de kullanabilmek
icin, digerlerinin yani sira ariza teshisi kapaklari, eloksalli yagd kontrol camlariyla degistirilir.

(1) Uretim yih
( 2) Cihazin isareti (ATEX)

IP55: @ I13D Ex tc [1IB T125 °C Dc X

IP66: @ 13D Ex tc IIC T125 °C Dc X

Atama:

+ "Govde" araciligiyla koruma
* Yontem "A" Bolge "22" Kategori 3D
» Koruma tird IP55 / IP66 (cihaza bagli olarak)

iletken tozlar igin IP66 gerekir

* Maksimum yizey sicakligi 125°C
* Cevre sicakligi -20°C ila +40°C

m Bilgi

Mekanik asiri zorlanma nedeniyle olasi hasarlar

SK 2xxE serisi cihazlar ve onaylanan opsiyonlar, mekanik yiklenmenin, dislk 4J bir darbe enerjisine
karsilik gelen sadece bir derecesine uygun olarak tasarlanmistir.

Daha yiiksek yiklenme durumlari cihazin Gizerinde veya iginde hasarlara neden olur.

Uyarlama calismalari igin gereken bilesenler, frekans invertoriiniin uygun sekilde modifiye edilmis bir
baglanti tGnitesinde (SK Tl4-...-EX) mevcuttur.
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241.2 ATEX bolgesi 22, Kategori 3D i¢in kullanilan opsiyonlar

ATEX uyumlu bir cihaz elde etmek igin, opsiyonel modullerde de bu moddullerin patlama tehlikesi
altindaki bdlgelerdeki izin durumuna dikkat edilmelidir. Asagidaki listede bulunmayan opsiyonel
modiiller, agik bir ifadeyle bir ATEX Bolgesi 22 3D'de kullanilamaz. Bu kural, bu tir bir ortamda
kullaniimasina izin verilmeyen gegmeli baglantilari ve salterler igin de gegerlidir.

Kullanim ve parametrelendirme kutularinin da ATEX - Bolgesi 22 3D'de calistiriimasina izin
verilmez Bu nedenle bu Urlnler sadece devreye alma veya bakim amaciyla ve patlama tehlikesi
iceren toz atmosferinin mevcut olmadigindan emin olunmasi durumunda kullaniimalidir.

Adi Malzeme numarasi Kullanimina izin veriliyor
Frenleme direngleri

SK BRI4-1-100-100 275272005 Evet
SK BRI4-1-200-100 275272008 Evet
SK BRI4-1-400-100 275272012 Evet
SK BRI4-2-100-200 275272105 Evet
SK BRI4-2-200-200 275272108 Evet
Bus arabirimleri

SK CU4-CAO(-C) 275271001 / (275271501) Evet
SK CU4-DEV(-C) 275271002 / (275271502) Evet
SK CU4-ECT(-C) 275271017 / (275271517) Evet
SK CU4-EIP(-C) 275271019 / (275271519) Evet
SK CU4-PBR(-C) 275271000 / (275271500) Evet
SK CU4-PNT(-C) 275271015/ (275271515) Evet
SK CU4-POL(-C) 275271018 / (275271518) Evet
G/C - genigletmeleri

SK CU4-I0E(-C) 275271006 / (275271506) Evet
SK CU4-I0E2(-C) 275271007 / (275271507) Evet
SK CU4-REL(-C) 275271011/ (275271511) Evet
Besleme modiilleri

SK CU4-24V-123-B(-C) 275271108 / (275271608) Evet
SK CU4-24V-140-B(-C) 275271109 / (275271609) Evet
Potansiyometre

SK ATX-POT 275142000 Evet
Diger

SK CU4-FUSE(-C) 275271122 / (275271622) Evet
SK CU4-MBR(-C) 275271010/ (275271510) Evet
Duvar montaj kitleri

SK TIE4-WMK-1-EX 275175053 Evet
SK TIE4-WMK-2-EX 275175054 Evet
Adaptor kitleri

SK Tl4-12-Adaptor kiti_63_71-EX | 275175038 Evet
SK Tl4-3-Adaptor kiti_80_112-EX | 275175039 Evet
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SK ATX-POT

3D kategorisindeki bir frekans invertorl, cihazda bir nominal deder ayari (6rn. devir) ile kullanilabilen
ATEX uyumlu bir 10 kQ potansiyometre (SK ATX-POT) ile donatilabilir. Potansiyometre, bir M20-M25
genisletmesi ile M25 rakor baglantilarindan birine yerlestirilir. Segilen nominal deger, bir tornavidayla
ayarlanabilir. Bu bilesenler, sdkulebilir kilit baghgi sayesinde ATEX gerekliliklerini karsilar. Kesintisiz
calisma sadece kilit bashgi kapall durumdayken gergeklestirilebilir.

|

1 Bir tornavida ile nominal deger ayari

Damar rengi Ads Klemens Klemens Klemens
SK ATX-POT SK CU4-24V SK CU4-I0E SK 2x0E
Kirmizi +10 V referans [11] [11] [11]
Siyah AGND / OV [12] [12] [12] / [40]
Yesil Analog giris [14] [14]/[16] [14]/[16]
(i1 Bilgi Dahili frenleme direnci "SK BRI4-..."

"SK BRI4-x-xxx-xxx" tipinde bir dahili frenleme direnci kullanilirsa, her durumda bu bilesen i¢in gli¢ sinirlamasi
etkinlestirilmelidir (2 Alt bolim 2.2.1 "Dahili frenleme direnci SK BRI4-..."). Sadece ilgili invertor tipine atanmis
direngler kullaniimahdir.
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241.3 Maksimum ¢ikis gerilimi ve tork azaltma

Erisilebilen maksimum ¢ikis gerilimi, ayarlanacak darbe frekansina bagli oldugu igin, B1091-1
dokimaninda belirtilen tork, 6 kHZz'lik nominal darbe frekansinin Uzerindeki degerlerde kismen
azaltilmahdir.

Fdarbe > 6 kHz igin su denklem gecerlidir: Tazaitma[%] = % 1 * (Fdarbe — 6 kHZ)

Bu nedenle maksimum tork, 6 kHz'in Uzerindeki degerlerde kHz basina % 1 azaltilmaldir. Tork
sinirlamasi, kopma frekansina ulasildiginda dikkate alinmalidir. Ayni durum, modilasyon derecesi
(P218) i¢in de gecerlidir. % 100'lik fabrika ayarinda, alan zayiflatma araliginda % 5'lik tork azaltmasi
dikkate alinmalidir:

P218 > % 100 icin su denklem gecerlidir: Tazatma[%] = % 1 * (105 — P218)

% 105'lik bir degerden itibaren azaltmaya gerek kalmaz. Ancak % 105'in (zerindeki degerlerde,
projelendirme kilavuzuna gdre tork arttirma saglanmaz. % 100'Un Uzerindeki modulasyon dereceleri,
kosullara bagh olarak yiksek harmonikler nedeniyle salinmalara ve motorun duzensiz ¢alismasina
neden olabilir.

(il Bilgi Giic kisma

6 kHz'in Uzerindeki (400 V cihazlar) veya 8 kHz degerindeki (230 V) darbe frekanslarinda, tahrigin tasariminda
gl¢ kisma durumu dikkate alinmaldir.

Parametre (P218) < % 105 olarak ayarlandiginda, alan zayiflatma araliinda modulasyon derecesi icin azaltma
durumuna dikkat edilmelidir.

2.41.4 Devreye almayla ilgili notlar

Bdlge 22 icin hat girigleri en azindan Koruma turl IP55 icin yeterli olmalidir. Kullaniilmayan delikler,
ATEX Bolgesi 22 3D'ye uygun kor baglantilarla (genelde IP66) kapatiimalidir.

Motorlar, cihaz aracilidiyla asiri 1sinmaya karsi korunur. Bu, motor PTC termistorlerinin (TF) cihaz
tarafinda degerlendiriimesi araciligiyla gerceklesir. PTC termistor, bu fonksiyonunun saglanmasi igin
bu is icin 6ngdrilen girise (klemens 38/39) baglanmalidir.

Ayrica (P200) motor listesindeki bir NORD motorun kullaniimasina dikkat edilmelidir. NORD sirketine
ait bir 4 kutuplu standart motor veya baska bir Ureticiye ait bir motor kullaniimiyorsa, ((P201) ile
(P208)) arasindaki motor parametrelerinin verileri, motor Urin etiketindeki verilere gore kalibre
edilmelidir. Motorun stator direnci (bkz. P208), invertdr aracilidiyla ve gevre sicakliginda élgtilmelidir.
Bunun i¢cin Parametre P220, "1" degerine ayarlanmalidir. Ayrica frekans invertdrli, motor maksimum
3000 d/dak'lik bir devirle galistirilabilecek sekilde parametrelenmelidir. Bununla birlikte, dort kutuplu bir
motor i¢in "maksimum frekans"in 100 Hz'ten ki¢ik bir degere ayarlanmasi gerekir ((P105) < 100). Bu
sirada reduktorin izin verilen maksimum tahrik ¢ikis devrine dikkat edilmelidir. Ayrica "I*t-Motor"
denetimi (Parametre (P535) / (P533)) acilmal ve darbe frekansi 4 kHz ile 6 kHz arasinda bir degere
ayarlanmalidir.
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Gerekli parametre ayarlarina genel bakis:

Parametre Ayar degeri Fabrika ayari Aciklama
Bu bilgilerde, 4 kutuplu bir motor temel
P105 <100 Hz [50] alinmaktadir. Prensip olarak bu deger, ancak
Maksimum frekans B 3000 d/dak'lik bir motor devrini agmayacak
biyuklikte olmalidir.
P200 uygun motor 0] 4 kutuplu bir NORD motor kullanilirsa, burada
Motor listesi gliclind segin onceden ayarlanan motor verileri gagrilabilir.
P201 — P208 Uriin etiketine 4 kutuplu bir NORD motor kullaniimazsa,
e . . [xxx] burada, motor verileri Urlin etiketine uygun
Motor verileri gOre veriler olarak girilmelidir
P21“8 - >% 100 [100] Mumkun olan maksimum ¢ikig gerilimini
Modiilasyon derecesi belirler
Motorun stator direncini élger. Olgiim
P220 1 [0] tamamlandiktan sonra parametre otomatik
Parametre tanimi olarak "0" deg@erine getirilir. Belirlenen deger
P208 parametresine kaydedilir
P504 6 kHz'in Uzerindeki daha buyik darbe
Darbe frek 4 kHz ... 6 kHz [6] frekansi degerlerinde maksimum torkun
arbe frekanst azaltilmasi gerekir.
P533 < 9% 100 [100] I?t denetiminde 100'den kuglik degerlerde
Faktér 12-Motor ° tork azaltma durumu dikkate alinabilir.
Motor ve Motorun I?t denetimi agilmahdir. Ayarlanacak
P535 degerler, havalandirma tiriine ve kullanilan
havalandirmaya [0] N S -
1t motor . motora gore belirlenir, bunun igin bkz.
uygun sekilde B1091-1
44 BU 0240 tr-4920
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241.5 AB uygunluk beyani — ATEX

NORP
GETRIEBEBAU NORD

Member of the NORD DRIVESYSTEMS Group DRIVESYSTEMS

Getriebebau NORD GmbH & Co. KG

Nord-Str. 1. 22941 Bar ide, y . Fon +49(0)4532 289 - 0 . Fax +49{0)4532 289 - 2253 . info@nord.com C€432710_1121

EU Declaration of Conformity

In the meaning of the directive 2014/34/EU Annex X, 2014/30/EU Annex |l and 2011/65/EU Annex VI

Getriebebau NORD GmbH & Co. KG as manufacturer in sole responsibility hereby declares, Page 1 of 1
that the variable speed drives from the product series NORDAC FLEX

¢ SK 200E-xxx-123-B-.. , SK 200E-xxx-323-.-.. , SK 200E-xxx-340-.-..
{xxx= 250, 370, 550, 750, 111, 151, 221, 301, 401, 551, 751)
also in these functional variants:
SK 205E-... , SK 210E-... , SK 215E-... , SK 220E-... , SK 225E-... , SK 230E-... , SK 235E-...

and the further options/accessories:
SK BRI4-..., SK ATX-POT, SK TIE4-M12-M16, SK TIE4-WMK-1, SK TIE4-WMK-2, SK CU4-PBR,
SK CU4-CAO, SK CU4-DEV, SK CU4-PNT, SK CU4-ECT, SK CU4-POL, SK CU4-EIP, SK CU4-IOE

with ATEX labeling @ 113D Ex tc IIB T125°C Dc X  {in IP55) or

@II 3D ExtcIC T125°CDc X  (in IP66)
comply with the following regulations:

ATEX Directive for products 2014/34/EU  0J. L 96 of 29.3.2014, p. 309-356

EMC Directive 2014/30/EU  0J. L 96 of 29.3.2014, p. 79-106

Ecodesign Directive 2009/125/EG 0). L 285 of 31.10.2009, p. 10-35

Regulation (EU) Ecodesign 2019/1781  0J.L 272 of 25.10.2019, p. 74-94

RoHS Directive 2011/65/EU 0J.L 174 of 1.7.2011, p. 88-11

Delegated Directive (EU) 2015/863 0J. L 137 of 4.6.2015, p. 10-12

Applied standards:

EN 60079-0:2018 EN 60079-31:2014 EN 61800-9-1:2017
EN 61800-5-1:2007+A1:2017 EN 61800-3:2018 EN 61800-9-2:2017

EN 60529:1991+A1:2000+A2:2013+AC:2016 EN 63000:2018

It is necessary to notice the data in the operating manual to meet the regulations of the EMC-Directive.
Specially take care about correct EMC installation and cabling, differences in the field of applications and if
necessary original accessories.

First marking was carried out in 2010.

Bargteheide, 17.03.2021
%AL C/Z\ M
U. Kiichenmeister pp F. Wiedemann
Managing Director Head of Inverter Division
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2.4.2 Patlama tehlikesi altindaki ortamlarda isletim - EAC Ex

Asagida, EAC Ex uyarinda cihazin patlama tehlikesi altindaki ortamlarda calistiriimasi icin dikkat
edilmesi gereken tim kosullar bir araya getirilmistir. Bu sirada, prensip olarak Alt bélim 2.4.1
"Patlama tehlikesi altindaki ortamlarda calistirma - ATEX Bodlgesi 22 3D " uyarinca tum kosullar
gecerlidir. Onay icin EAC Ex uyarinca baglantili farkhilklar asagida agiklanmistir ve bunlara mutlaka
uyulmalidir.

24.21 Cihazin modifiye edilmesi
Alt boélim 2.4.1.1gegerlidir.
EAC Ex uyarinca cihazin isareti asagidaki gibi farklilik gosterir.

Cihazin isareti

P i Cihazlarin  duvar montajinda  asagidakiler
[H[E [H[IEI gecerlidir:

Ex tc llIB T125°C Dc X Ex tc IlIC T125°C Dc X

w w
8 8
8 8

HAHWO LICBD : HAHVO LICB3 g IP55: Ex tc llIB T125 °C Dc X
3 8

TC RU C-DE.AA87.B.01109 & TC RU C-DE.AA87.B.01109 &

OTKpbIBaTb, OTKIIOYMB OT CETU OTKpbIBaTb, OTKIMIOYMB OT CETU IP66: EX tC |“C T1 25 °C DC X

§ i Cihazlarin  motor montajinda  asagidakiler
EH[ IE [H[ IEI gecerlidir:
Ex tc llIB Dc U w Ex tc llIC Dc U ﬁ
HAHMO LICBO K HAHVO LICB3 . IP55: Ex tc llIB Dc U
TC RU C-DE.AA87.B.01109 % TC RU C-DE.AA87.B.01109 &
OTKPLIBATb, OTKIIOYMB OT CETU OTKpbiBaTe, OTKIIOMB OT CeTh IP66: Ex tc lIC Dc U
Atama:

» "GoOvde" araciligiyla koruma
* Yoéntem "A" Bolge "2" Kategori 3D
« Koruma tird IP55 / IP66 (cihaza bagli olarak)

-iletken tozlar igin IP66 gerekir

* Maksimum ylzey sicakligi 125°C
* Cevre sicakligl -20°C ila +40°C

(il Bilgi "U" isareti

"U" isareti, motor montaji icin 6ngdrilen cihazlar igin gecerlidir. Bu sekilde isaretlenen cihazlar, eksik olarak kabul
edilir ve ancak uygun bir motorla baglantili sekilde g¢alistirilabilir. "U" igsaretine sahip bir cihaz bir motora
takildiysa, motorun veya motorlu redlktorin Gzerinde bulunan isaret ve kisittamalar tamamlayici olarak birlikte
gecerlidir.

(il Bilgi "X" isareti

"X" isareti, ortam sicaklidi icin izin verilen araligin -20°C ile +40°C arasinda oldugunu belirtir.
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2 Montaj ve kurulum

24.2.2 Ayrnintili bilgiler

Patlama korumasi ile ilgili ayrintili bilgileri asagidaki alt bolimlerde bulabilirsiniz.

Aciklama [ Alt boliim
"ATEX bdlgesi 22, Kategori 3D i¢in kullanilan opsiyonlar" 2412
"Maksimum ¢ikis gerilimi ve tork azaltma" 2413
"Devreye almayla ilgili notlar" 2414

2.4.2.3 EAC Ex- sertifikasi
TC RU C-DE.AA87.B.01109

BU 0240 tr-4920
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3 Gosterge, kullanim ve opsiyonlar

Ek opsiyonlar olmadan gergeklestirilen bir teslimat durumunda ariza teshis LED’leri digaridan gorulir.
Bu LED'ler guincel cihaz durumunu gésterir. En énemli parametreleri uyarlamak igin 2 potansiyometre
(sadece SK 2x5E) ve 8 DIP salteri (S1) kullanima sunulmustur. Bu minimum konfiglirasyonda, harici
(takilabilir) EEPROM'a baska uyarlanmis parametre verileri kaydedilmez. Bunun tek istisnasi; ¢calisma
saatleri, arizalar ve ariza kosullariyla ilgili bilgilerdir. Bu veriler, Firmware V1.2'ye kadar sadece harici
EEPROM'a (bellek modili) kaydedilebilir. Firmware 1.3'ten itibaren bu veriler frekans invertériiniin
dahili EEPROM'una kaydedilir.

Bellek modili (harici EEPROM), programlama adaptéri SK EPG-3H'nin yardimiyla, frekans
invertoériinden bagimsiz olarak 6nceden parametrelenebilir.

Sekil 5: SK 2xxE (BG 1), Ustten goriiniim Sekil 6: SK 2xxE (BG 1), igten gériiniim
No. | Adi SK2x0EBG 1 ...3 SK 2x5E ve SK 2x0E BG 4
1 Sinyal gostergesi 1 RJ12 baglantisi RJ12 baglantisi
2 Sinyal gostergesi 2 DIP salteri AIN Bildirim LED’leri
(Nominal akim degeri icin 250 Q)
3 Sinyal gostergesi 3 Bildirim LED’leri Potansiyometre (P1/ P2)
4 8x DIP sgalteri
5 gecme EEPROM

(il gilgi

Teshis kapaklarinin sikma torku

Seffaf teshis kapaklarinin (kontrol camlari) sikma torku, 2,5 Nm'dir.
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3 Gosterge, kullanim ve opsiyonlar

3.1 Kullanim ve parametreleme opsiyonlari

Dogrudan cihaza veya cihazin yakinina monte edilebilen ve dogrudan baglanabilen cesitli kullanim
kullanima sunulmustur.

Ayrica parametrelendirme kutulari, cihazin parametreleme fonksiyonuna erisme ve bu fonksiyonu
uyarlama olanagi sunar.

Adi

Malzeme numarasi

Dokiiman

Salter ve potansiyometre (montaj)

SK CU4-POT Salter/potansiyometre 275271207 Altubfilijm 3.1.2 "Potansiyometre
adaptoéri, SK CU4-POT"

SK TIE4-POT Potansiyometre 0-10V 275274700 T1 275274700

SK TIE4-SWT Salter "L-OFF-R" 275274701 T1275274701

Kullanim ve parametrelendirme kutulari (Handheld)

SK CSX-3H SimpleBox 275281013 BU0040

SK PAR-3H Parametre kutusu 275281014 BU0040

(ParameterBox)

BU 0240 tr-4920
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3.1.1 Kullanim ve parametrelendirme kutulari, Yazilim

Opsiyonel bir SimpleBox veya ParameterBox yardimiyla, parametreleri okumak veya uyarlamak igin
tim parametrelere rahatlikla bir sekilde erisilebilir. Degistirilen parametre verileri, kalicic EEPROM
bellege kaydedilir.

Ek olarak 5 adede kadar komple cihaz veri seti ParameterBox'a kaydedilebilir ve tekrar ¢agrilabilir.

SimpleBox veya ParameterBox ile cihaz arasindaki baglanti, RJ12-RJ12 kablosu araciligiyla saglanir.

Sekil 7: SimpleBox, handheld, SK CSX-3H Sekil 8: ParameterBox, handheld, SK PAR-3H
Modiil Aciklama Veriler
* 4 basamakli 7 segmentli LED gésterge,
SK CSX3H Cihazin devreye alinmasi, dokunmatik digmeler
SimoloB 'h dheld parametrelenmesi, konfiglirasyonu ve « 1P20
(SimpleBox handheld) kontrol(i igin kullanilir 1. «  RJ12-RJ12 kablosu

(cihaza baglamak igin kullanilir V)

* 4 satirl LCD gosterge, arka plan
aydinlatmali, dokunmatik digmeler

Cihazin ve opsiyonlarinin (SK xU4-...) * 5 adede kadar komple parametre veri setini
devreye alinmasi, parametrelenmesi, kaydeder
SK PAR-3H e .
konfiglirasyonu ve kontrolu igin kullanilir. |« P20
(ParameterBox handheld) . -
Komple parametre veri setlerinin *+ RJ12-RJ12 kablosu
kaydedilmesi mimkindur. (cihaza baglamak igin kullanilr)

» USB kablosu
(PC'ye baglamak igin kullanilir)

1) | Orn. bus arabirimleri gibi opsiyonel modiiller igin gegerli degildir

Baglant

1. RJ12 soketinin ariza teshis camini ¢ikartin.

2. Kumanda unitesi ile Frekans invertori arasinda
RJ12-RJ12 kablo baglantisi olusturun.

Bir bildirim cami veya kér baglanti agik ise, cihazin
icine kir veya nem girmemesine dikkat edin.

3. Devreye alma isleminden sonra dizenli ¢alistirma
icin mutlak tim bildirim camlarinin ve kor
baglantilarin tekrar vidalanmasina ve sizdirmaz
durumda olmasinadikkat edin.

m Bilgi

Teshis kapaklarinin sikma torku

Seffaf teshis kapaklarinin (kontrol camlari) sikma torku, 2,5 Nm'dir.
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3.1.2 Potansiyometre adaptorii, SK CU4-POT
Malzeme No.: 275 271 207

Dijital sinyaller R ve L dogrudan frekans invertoriiniin 1 ve 2 girislerine takilabilir.

Potansiyometre (0 - 10 V), frekans invertdrinun analog bir girisi (mevcutsa) veya bir G/C genisletmesi
Uzerinden degerlendirilebilir. Ayrica opsiyonel bir 24 V modil (SK xU4-24V-...), analog nominal

degerleri orantili darbelere (frekans) donlstirmeye olanak saglar. Bu darbeler daha sonra tekrar
frekans invertoriinin dijital girisi 2 veya 3 (P420 [02)/[03] = 26/27) (izerinden bir nominal deger
formunda (P400 [-06]/[-07]) de@erlendirilebilir.

Modiil SK CU4-POT Baglanti: Klemens No. Fonksiyon
(Malzeme No.: 275 271 207)
SK 2x0E SK 2x5E
Pin Renk Fi Fi | Besleme
blogu
1 kahverengi | 24V besleme gerilimi 43 44 B
2 siyah Sagdan devreye sok (6rn. DIN1) 21 21 Ec_;rge;'frja;tar
3 beyaz Soldan devreye sok (6rn. DIN2) 22 22
4 beyaz AIN1+'ya dokunma 14 14 )
) kahverengi | Referans gerilimi 10V 11 11 I:gtlfgswometre
6 mavi Analog toprak AGND 12 12
1/3~230/400V + PE
L1-L2/N-L3
230/400V
(MGND  (bl)
SK 2x0E-... 12(40)
frekans invertori 14 G-IV (ws)
11 tov= e
>
)]
i)
o)
= | 2av= (br) (br)
2 43
[} o
5 ” S
9 —_—
= - R (sw) ol -
o \
= 21 L R/O/L Potansi-
S 22 Salter yoo't‘fge
SK CU4-POT

Sekil 9: Baglanti semasi SK CU4-POT, ornek SK 2x0E
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1/3~115/230/400V + PE

L1-L2/N-L3
115/230/400V

SK 2x5E-...
frekans invertori

Kontrol klemensi blogu

44
40

21
22
23
24

24v=

(br)

L1-L2/N
115/230/400V

GND

(bl)

0-100%

24V besleme blogu
SK CU4-24V-...

Kontrol klemensi blodu

I

44 40 44 ... 11 14 12 B1
|
AGND I
0-10V
10V=
(br) (br) (ws) (bl)
—+
ol
R/0/L Potansi-
t
Salter yoon_1 1e Ore
SK CU4-POT

Sekil 10: Baglanti semasi SK CU4-POT ve parametreleme, 6rnek SK 2x5E

DIP salteri ayari (S1:):

DIP3 = off, DIP4 = on, DIP5 = off (bkz. Bolim 4.2.2.2 "DIP sgalteri

(S1)", Sayfa 57)

veya

Onerilen parametre ayari, P400 [07] =1 P420 [02] = 2

S1: DIP1-8 = off P420 [01] = 1 P420 [03]= 26
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4 Devreye alma

A uvAri

Beklenmeyen hareket

Besleme geriliminin uygulanmasi, cihazi dogrudan veya dolayli olarak devreye sokabilir. Bunun
sonucunda, tahrik ve ona bagli makine beklenmeyen bir sekilde hareket edebilir ve adir veya olimciil
yaralanmalara ve / veya maddi hasarlara neden olabilir. Beklenmeyen hareketlerin olasi nedenlerine
ornekler:

— "Otomatik bir yol almanin" parametrelenmesi

— Hatali parametreleme iglemleri

— Cihazin, Ust seviyedeki bir kontrolor tarafindan bir devreye sokma sinyali araciligiyla (G/C veya
bus sinyalleri Gzerinden) devreye sokulmasi

— Yanlis motor verileri

— Bir enkoderin yanlis baglanmasi

— Mekanik bir durdurma freninin ¢ézilmesi

— Yercgekimi gibi dis etkiler veya tahriki bagka sekilde etkileyen kinetik enerji

— IT sebekelerinde: Sebeke hatasi (toprak arizasi).

* Bunlarin sonucunda olusabilecek tehlikeleri 6nlemek igin, tahrik / tahrik aktarma organlari
beklenmeyen hareketlere karsi emniyete alinmalidir (mekanik olarak bloke etme ve / veya ayirma,
disme emniyetleri kullanma, vb.) Ayrica sistemin etki ve tehlike bdlgesinde hi¢c kimse
bulunmamalidir.

4.1 Fabrika ayarlar

Getriebebau NORD tarafindan teslimati yapilan tim frekans invertorleri, fabrika ayarlari yapilirken 4
kutuplu standart AC motorlariyla gerceklestirilien standart uygulamalara uygun olarak (ayni gi¢ ve
gerilim) 6nceden programlanir. Farkh glic veya kutup sayisina sahip motorlar kullanilirken, motorun
urin etiketindeki veriler motor MenlU grubu > Motor verilerindeki P201...P207 parametrelerine
girilmelidir.

Tam motor verileri (IE1, 1E4), P200 parametresi araciligiyla énceden ayarlanabilir. Bu fonksiyon
kullanildiktan sonra bu parametre tekrar 0 = degisiklik yok olarak sifirlanir! Veriler bir kereligine
otomatik olarak P201...P209 parametrelerine yiiklenir ve burada motor Urlin etiketindeki verilerle tekrar
karsilagtirlabilir.
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P200 motor listesi:
0 = Degisiklik yok 8= 0.37kW 400V
1 = Motor yok 9= 0.50PS 460V
2= 0.25kW 230V 10 = 0.55kW 230V
3= 0.33PS 230V 11 = 0.75PS 230V
4= 0.25kW 400V 12 = 0.55kW 400V
5= 0.33PS 460V 13 = 0.75PS 460V

6= 0.37kW 230V 14 = 0.75kW 230V

..7.= 050PS 230V
) EN60034
1 IP55 Rot.KL16  Th.CLF
_ [50 Aiz] 230 {400V 60Hz  460VY
[ ™o oo 52 524 ©
25 kW
s P206 — cosj 0,74
@ 1765 /dak

P203 P202

Tahrik Unitesinin sorunsuz bir sekilde ¢alismasi igin, motor verilerinin, Urln etiketine uygun olarak
olabildigince kesin sekilde ayarlanmasi gerekir. Ozellikle P220 parametresi araciliyiyla otomatik bir
stator direnci 6lgcimu yapilmasi tavsiye edilir.

IE2 / IE3 motorlarinin motor verileri, NORDCON yazilimi ile hazirlanir. "Motor parametrelerini ice
aktar" fonksiyonunun yardimiyla (ayrica bkz. NORDCON yaziliminin el kitabi BU 0000) istenen veri
seti segilebilir ve cihaza aktarilabilir.

[i] Bilgi DIN 2 ve DIN 3'te gift atama

Dijital giris DIN 2 ve DIN 3, 2 farkli fonksiyon igin kullanilir:
1. parametrelenebilen dijital fonksiyonlar (6rn. "Soldan devreye sok") igin,
2. Bir artimli enkoderin degerlendirilmesi igin.

Her iki fonksiyon da bir "VEYA" baglantisi Gzerinden baglanmistir.

Bir artimli enkoderin degerlendiriimesi fonksiyonu her zaman etkindir. Yani bir artimli enkoder baglanmig
durumdaysa, dijital fonksiyonlarin kapatilmis oldugundan emin olunmalidir (Parametre (P420 [-02] ve [-03]) veya
DIP salteri (bkz. Bolim 4.2.2.2 "DIP salteri (S1)", Sayfa 57)araciligiyla).

[i] Bilgi DIP salterinin 6nceligi

Frekans invertdrindeki DIP salteri ayarlarinin (S1) parametre ayarlarina gére oncelikli oldugunda dikkat
edilmelidir.

Ayrica entegre potansiyometre P1 ve P2'nin ayarlari da dikkate alinmalidir.
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4.2 Cihazin devreye alinmasi

Frekans invertory, gesitli sekillerde devreye alinabilir:

a) Basit uygulamalar (6rn. sevk uygulamalari) igin frekans invertoriine entegre edilen DIP salteri (S1)
(icte yer alir) ve disaridan erisilebilen potansiyometre (sadece SK 2x5E) araciligiyla.

Bu konfiglirasyonda, gegme EEPROM'dan vazgegilebilir.
b) Kontrol ve parametrelendirme kutularini (SK CSX-3H veya SK PAR-3H) kullanarak parametre
uyarlama veya PC destekli NORD CON yazilimi araciligiyla.

Bu sirada, parametrelerdeki degisiklikler gegme EEPROM'a ("Bellek modulld") kaydedilir. Bir
EEPROM takilmadiysa, veriler, Firmware V1.3 slUriminden itibaren otomatik olarak dahili
EEPROM'a kaydedilir.

V1.4 R2 Firmware surimunden itibaren veriler, genel olarak dahili EEPROM'a kaydedilir. Harici
EEPROM'a veriler paralel olarak kaydedilir.

Daha eski Firmware sirimlerinde, degisen parametre degerlerini kalici olarak kaydedebilmek igin
isletim esnasinda her zaman bir harici EEPROM (bellek modult) takili olmahidir.

(il Bilgi Fiziksel Gir./Cik.'ler ve Gir./Cik. Bit'lerinin 6n ayari

Standart uygulamalarin devreye alinmasi igin frekans invertériiniin sinirli sayida giris ve ¢ikisi (fiziksel ve
Gir./Cik. bit'leri) fonksiyonlarla énceden tanimlanmistir. Gerekiyorsa bu ayarlar uyarlanmalidir (parametre (P420),
(P434), (P480), (P481)).

4.2.1 Baglanti

Temel calistinlabilirlik 6zelliginin saglanmasi igin cihaz motorun veya duvar montaj kitinin Uzerine
basariyla takildiktan sonra sebeke ve motor kablolari ilgili klemenslere baglanmalidir (EJ Alt
bélim 2.3.2 "Gulg Unitesinin elektrik baglantisi”).

SK 2x5E: Ayrica cihazin mutlaka bir 24 V DC kontrol gerilimi ile beslenmesi gerekir.

[i] Bilgi Kontrol gerilimi SK 2x5E:

Gerekli 24 V kontrol gerilimi, entegre edilebilir bir (SK CU4-24V-...) veya harici bir (SK TU4-24V-...) sebeke
opsiyon modilii veya benzer bir 24V DC gerilim kaynagi (Ed Alt bolim 2.3.3 "Kontrol (nitesinin elektrik
baglantisi") aracilidiyla saglanabilir.
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4.2.2 Konfiglrasyon
isletim icin normalde miinferit parametrelerin uyarlanmasi gerekir.

Ancak konfigurasyon, sinirli kapsamda entegre 8 kutuplu DIP salterinin (S1) yardimiyla da
gerceklestirilebilir.

G] Bilgi DIP salteri aracihigiyla konfigiirasyon

DIP salteri ile konfigiirasyon ve (yazilim) parametreleme iglemlerini birlikte kullanmaktan kaginiimahdir.

4.2.2.1 Parametreleme

Parametrelerin  uyarlanmasi icin  bir ParameterBox (SKCSX-3H / SKPAR) veya
NORD CON- yazilimini kullanmak gerekir.

Parametre grubu Parametre numaralari Fonksiyonlar Notlar
Temel parametre P102 ... P105 Rampa sdreleri ve frekans
sinirlari
Motor verileri P201 ... P207, (P208) Motor Urln etiketi bilgileri
P220, Fonksiyon 1 Stator direncinin 6lgiimesi Deger, P208 parametresine
kaydedilir
alternatif Motor verileri listesi Bir listeden 4 kutuplu bir
P200 standart NORD motorunun
secilmesi
alternatif Motor tanimlama Bagli bir motorun komple
P220, Fonksiyon 2 6lgulmesi
Kosul: Motor, frekans
invertérinden maks. 3 gl¢
kademesi daha kliglk
Kontrol klemensleri | P400, P420 Analog girigler, dijital girigler
(il Bilgi Fabrika ayarlar

Yeniden devreye alma 6ncesinde, frekans invertériinin kendi fabrika ayarlarinda oldugundan emin olunmalidir
(P523).

Konfiglirasyon parametre diizleminde gergeklestirilirse, ayrica DIP -salteri (S1), "0" konumuna ("OFF") (KAPALI)
getirilmelidir.
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4.2.2.2 DIP salteri (S1)

Bu DIP salterleri kullanilarak, ek kumanda Uniteleri olmadan devreye alma islemini gergeklestirmek
mimkindir. Bu durumda, diger ayarlar frekans invertorinin Ust tarafindaki potansiyometreler
aracihgiyla yapilir (P1/ P2 sadece SK 2x5E).

No.
git DIP salteri (S1)
8 Int Reren 0 Dah?l? frenleme d!renc? mevcut degil
K] o7 Dahili frenleme | Dahili frenleme direnci mevcut
= direnci (C3 Alt bolim 2.2.1)
_g Motor verileri, 50 Hz, fmaks = 50Hz
& 0 degerleri temel alindiginda kW cinsinden
9_'_ 7 60Hz " frekans invertérii nominal giiciine uygun
(=] 25 50/60Hz modu Motor verileri, 60 Hz, fmaks = 60Hz
b | degerleri temel alindiginda hp cinsinden
S frekans invertéri nominal gliciine uygun
'g COPY 2 0 Fonksiyon yok
% 25 FEPROM EEPROM kopyalama fonksiyonu aktif, bir
opyalama | .
fonksiyonu kerelik
DIP No
o 5 4 :
5/4  Potansiyometre, ( (0 uygun sekilde P420 [1-4] ve P400 [1-2]
ous  diital girisler ve veya P480 [1-4] ve P481 [1-4]
AS arabirimi 0 | Diger ayrintlar sonraki tabloda
fonksiyonu | 0 mevcuttur.
I | (DIP3"BUS"a baglidir)
BUS 0 uygun sekilde P509 ve P510 [1] [2]
3 Kontrol kelimesi
2> ve nominal | Sistem busu (= P509=3 ve P510=3)
deger kaynagi
DIP No

ADR

2 1

uygun sekilde P515 ve 514

2/1  Sistem busu 0 0 - 2
0
|

250kBaud]

| Adres 34, 250 kBaud
0 Adres 36, 250 kBaud
I | Adres 38, 250 kBaud

[32,

210 adresi/ Baud
hizi

steckbares

EEPROM

1) degistirilen bir ayar, bir sonraki sebeke agma islemiyle uygulanir. P201-
P209 ve P105 parametrelerindeki mevcut ayarlarin tzerine yazilir!

2) Firmware stirimui 1.4 R1'e kadar DIP salteri U/F ile tanimlaniyordu. DIP
salteri aracihgiyla kontrol yontemleri (U/F / - ISD kontrolli) arasinda gegis
yapmak mimkin hale geldi.

[i] Bilgi

Fabrika ayari, teslimat durumu

Teslimat durumunda tim DIP salterleri "0" ("off") (kapali) konumundadir. Bu sirada, devreye sokma islemi dijital
kontrol sinyalleri (P420 [01]-[04]) ve frekans invertériine entegre edilen potansiyometre P1 ve P2 (P400 [01]-[02])
(P1 /P2 sadece SK 2x5E) ile gergeklestirilir.

[i] Bilgi Gir./Cik. Bit'leri fabrika ayari

Frekans invertoriniin Giris / Cikis Bit'leri araciligiyla devreye sokulmasi igin (6rn.: AS-i DIG In 1 - 4) ilgili (P480)
ve (P481) parametrelerinde tipik dederler dnceden ayarlanmistir (ayrintilar: 3 Alt bolim 5 "Parametreler”).

Buradaki ayarlar, hem AS-i bit'leri, hem de BUS G/C bit'leri lizerinden devreye sokma isleminde gegerlidir.
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DIP salteri S1: 5/4 ve 3 ile ilgili ayrintilar

SK 20xE, SK 21xE cihazlar (yerlesik AS arabirimi hari¢) icin gegerlidir

Analog fonksiyonlar (P400)

DIP Dijital fonksiyonlar (P420) listesine uygun olarak fonksiyonlar listesine uygun olarak
fonksiyonlar
5 4 3 Dig1 Dig 2 Dig 3 Dig 4** Poti 1*** Poti 2***
P420 [03]* P420 [04]* P400 [01]*
off off off D420[01" P420 [02]* {04} "Sabit {05} "Sabit —[—L{m} o P400 [02]*
{01} "Onay R" {02} "Onay L" frekans 1" frekans 2" nominal” {15} "Rampa"
=5Hz (P465[01]) =10Hz (P465[02])
off on off {01}"OnayR" {02} "Onay L" E\zcﬁwin[:al"*** {12} "Onayla" {05} "F maks" {04} "F min"
on off off {45}"3-on" {49} "3-off" {47} "Frekans +" {48} "Frekans -" {05} "F maks" {15} "Rampa"
50} "F Arr BitO 51} "F Arr Bit1" 52} "F Arr Bit2" 53} "F Arr Bit3" " " " "
on on off i5Hi (P465[01]) i10|}|z (P465[02]) iZOI}h (P465[03]) £35I}|z (P465[04]) {05} "F maks {15} "Rampa
Dijital girislerin fonksiyonlari devre disidir (sistem busu Gzerinden kontrol), fakat
parametrelerde (P420 [01 ... 04]) yapilan ayarlar, fonksiyon listesinde ..2 ile isaretlenmis
olan fonksiyonlarda (6rn.: {11}?>= "Hizli durma") ilgili parametrelenmis girisin P400 01
off off on etkinlestiriimesine neden olur ©1)F P400 [02]
P420 [03 P420 [04 nominal” {15} "Rampa"
P420 [01 P420 [02 {04} Sabit frekans {05} "Sabit
fonksiyon yok fonksiyon yok 1" frekans 2"
=5Hz (P465[01]) =10Hz (P465[02])
{14} "Uzaktan " w | " " " {01} "F " "
off on on kumanda” Enkoder yolu A Enkoder yolu B" {01} "Onay R nominal {05} "F maks
{14} "Uzaktan " " e " {66} "Freni {01} "F " "
on off on kumanda" {01} "Onay R {10} "Kilitleme' serbest birakma"  nominal® {05} "F maks
{14} "Uzaktan {51} "F Arr Bit1" {52} "F Arr Bit2" {53} "F Arr Bit3" " " " "
on on on imanda" =10Hz (P465[02)) =20Hz (P465[03)) =35Hz (P465[04)) {05} "F maks™ {15} "Rampa
Aciklama: (alti cizili parantez icindeki degerler) = (ilgili parametre / fonksiyonun kaynagi), érn.: Parametre (P420[01])
{sUislu parantez icindeki degerler} = {Fonksiyon} orn.: {01} "Sagdan devreye sok"
* Varsaylilan ayar | ** sadece mevcutsa ("Glivenli durma" fonksiyonu" olmayan cihaz) | *** sadece SK 2x5E'de
SK 22xE, SK 23xE cihazlar (yerlesik AS arabirimi ile) icin gecerlidir
DIP Dijital fonksiyonlar (P420) listesine uygun olarak Dijital cikiglar (P434) listesine uygun
fonksiyonlar olarak fonksiyonlar
5 4 3 ASi ASi ASi ASi ASi ASi ASi ASi
In1 In2 In3 In4 Out1 Out2 Out3 Out4
P480 [03]*
P480 [01]* P480 [02]* {04} "Sabit P480 [04]* P481 [01]* P481 [02]* A w | e "
off off off 151} "Onay R" {02}"Onay L" frekans 1" {12} "Onayla" {07} "Mata" {18} "Hazy" 91" "Digin2
=5Hz (P465[01])
{04} "Sabit {05} "Sabit {06} "Sabit {07} "Sabit ) )
off on off frekans 1" frekans 2" frekans 3" frekans 4" {07} "Hata" {18} "Hazir"  "DigIn1" "DigIn2"
=5Hz (P465[01]) =10Hz (P465[02])  =20Hz (P465[03])  =35Hz (P465[04])
on off off {01}"OnayR" {02} OnayLr (47} 'Frekans {8}Frekans o7 watar (18} "Hazi  "Digin1" "Digin2”
{51}"F ArrB1 {52} "F ArrB2 {53}"F Arr B3 {14} "Uzaktan " " " TR PERETSY "
on on off L) eiesoz) Sookz (Passios)  Sashz (Passioa)  kumanda® {07} "Hata” | {18} "Hazir"  "Digin1"  "DigIn2
ASI Girig Bit'lerinin fonksiyonlari devre disidir (sistem busu tzerinden
kontrol), fakat parametrelerde (P480 [01 ... 04]) yapilan ayarlar,
fonksiyon listesinde ..2 ile isaretlenmis olan fonksiyonlarda (6rn.: {11}*=
"Hizl durma") ilgili parametrelenmis Bit'lerin etkinlestiriimesine neden
P481[01] P481][02] "Rialn" | "Rinlnon
|
off off on olur {07) "Hata" {18} "Hazir" Digin1 DigIn2
P480 [03
P480 [01] P480 [02] {04} "Sabit P480 [04
fonksiyon yok fonksiyon yok frekans 1" {12} "Onayla"
=5Hz (P465[01])
14} "Uzakt {04} "Sabit {05} "Sabit {06} "Sabit . . . 0 s 0 e .
off on on f(urr}nanjg" " frekans 1" frekans 2" frekans 3" {07} "Hata" {18} "Hazir"  "DigIn1" "DigIn2
=5Hz (P465[01]) =10Hz (P465[02])  =20Hz (P465[03])
{14} "Uzaktan " {47} "Frekans {48} "Frekans " " " N I
on off on kumanda" {01} "Onay R + n {07} "Hata" {18} "Hazir Digin1 DigIn2
{14} "Uzaktan {50} "F ArrBO {51}"F ArrB1 {52} "F Arr B2 — " O T
on on on umanda" SsHz (P4GS(0T]) =10z (P465(02)) =200z (Passos) 1071 Hata” {18} "Hazir"  "Digin1"  "Digin2
Aciklama: Bkz. Ustteki tablo
Notlar: Potansiyometre *** P1 ve P2'nin fonksiyonlari, AS arabirimi olmayan cihazlardaki fonksiyonlara karsilik gelir (bkz. Ustteki tablo).

DIP salteri 5 ve 4'in OFF (KAPALI) konumunda (varsayilan ayar) ek olarak dijital girisler de aktiftir. Bu durumda fonksiyonlar, AS
arabirimi olmayan cihazlardaki fonksiyonlara karsilik gelir (Ustteki tablo). Diger tim DIP salteri kombinasyonlarinda dijital girislerin
fonksiyonlari devre disi birakilmistir.

ASi OUT1 ve ASi OUT2, 1. ve 2. dijital giriglerin sinyal seviyesini (high / low) (ylksek / algak) diiz olarak baglar.
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4.2.2.3 DIP salteri analog girisi (sadece SK 2x0E)

SK 2xOE'de mevcut olan analog girigsler nominal akim ve gerilim
degerleri igin uygundur. Nominal akim degerlerinin (0-20 mA / 4-20 mA)
dogru islenmesi igin, ilgili DIP salterinin akim sinyallerine ("ON") (ACIK)
ayarlanmasi gerekir.

OFF =0..10V

Ayarlama (kablo kopmasi durumu igin gavenlik sinyali (2-10 V / 4-20
mA) parametre (P402) ve (P403) araciligiyla gergeklestirilir.

DIP salterine erigim

SK 2x0E Erigim Ayrinti
BG1..3 ... disaridan, orta ariza W)
teshis deligi
NoR?
DRIVESYSTEMS
BG 4 ... igeriden
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4.2.2.4 Potansiyometre P1 Ve P2 (SK 2x0E BG 4 ve SK 2x5E)

Nominal deger, entegre potansiyometre P1 ile sabit sekilde ayarlanabilir. Calismaya baslama ve fren
rampalarinin uyarlanmasi, Potansiyometre P2 araciliiyla gerceklestirilebilir.

Potansiyometre

Potansiyometre
P1 (kademesiz) P2 (kilitemeli)
% 0 P102/103 P105 - - -
% 10 0,2 sn 10 Hz 1 P102/103 P104
% 20 0,3 sn 20 Hz 2 0,2 sn 2 Hz
% 30 0,5 sn 30 Hz 3 0,3 sn 5Hz
% 40 0,7 sn 40 Hz 4 0,5 sn 10 Hz
% 50 1,0 sn 50 Hz 5 0,7 sn 15 Hz
% 60 2,0 sn 60 Hz 6 1,0 sn 20 Hz
% 70 3,0 sn 70 Hz 7 2,0 sn 25 Hz
% 80 5,0 sn 80 Hz 8 3,0 sn 30 Hz
% 90 7,0 sn 90 Hz 9 5,0 sn 35 Hz
% 100 10,0 sn 100 Hz 10 7,0 sn 40 Hz

P1 ve P2'nin fonksiyonu, DIP 4/5'e baglidir, ayara gore anlami degisebilir.
P1, varsayilan olarak % 0-100 nominal degerini ve P2 de 0,2-7 sn rampa degerini ayarlar.
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4.2.3 Devreye almayla ilgili 6rnekler

Tim SK 2xxE cihazlar, prensip olarak teslimat durumunda c¢alistirilabilir. NORD marka, ayni gi¢
degerine sahip 4 kutuplu bir standart asenkron motorun standart motor verileri parametrelenmistir.
Motor PTC'si mevcut degilse PTC girisi koprilenmelidir. "Sebeke Acgik" ile otomatik yol almaya ihtiyag
duyuluyorsa, (P428) parametresi uygun sekilde uyarlanmalidir.

4.2.31 SK 2x0E'nin minimum konfiglirasyonu

Frekans invertord, ihtiya¢ duyulan tm kontrol gerilimi degerlerini (24 V DC / 10 V DC) hazirlar.

— |

1/3~ 230/400V + PE

L1-12/N-L3( v
23D/400V
Frekan i 120 e l S
SK 2x( 14 | _i, :
’§’ 11 ' i Potansiyometre
= . I_:::::::::::i 10kOhm
B 43 — ] l
T ) !
¥ 21  b----------f
g 22 Salter S1
C
S
! .
38
39
Motor PTC'si

* SK 220E veSK 230E'de GND'yi (Klemens 40) kullanin
** SK 220E veSK 230E'de Analog Giris 2'yi (Klemens 16) kullanin ve P400[02]'yi {1} olarak parametreleyin

Fonksiyon Ayar
Nominal deger Harici 10 kQ potansiyometre
Kontrolor etkinlestirme Harici salter S1
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4.2.3.2 SK 2x5E'nin minimum konfiglirasyonu
Opsiyonsuz minimum konfiglirasyon

Frekans invertord, harici bir kontrol gerilimiyle beslenmelidir.

1/3~115/230/400V + PE
L1-L2/N-L3( . -
115/230/400V | :
<
Lo
Frekan u ! i
SK2XE ;::::::::::::; 2av=
44 !
Ea et
O T 1
e} . Emmm s
‘®
g .
e 21
% 22 Salter S1
°
%, .
S 38
39
Motor PTC'si
Fonksiyon Ayar
Nominal deger Entegre potansiyometre P1
Frekans rampasi Entegre potansiyometre P2
Kontrolor etkinlestirme Harici salter S1

Opsiyonlarla minimum konfiglirasyon

Tamamen bagimsiz (kontrol hatlarindan, vb. bagimsiz) bir isletim gergeklestirmek igin, bir salter ve bir
potansiyometreye (6rn. SK CU4-POT) ihtiya¢ duyulur. Boylece, entegre bir besleme blogu
(SK CU4-...-24V) ile baglantih olarak bir SK 2x5E ile sadece sebeke besleme hatti ile bir ¢dziim elde
edilebilir ve ihtiyaca uygun bir devir ve donme yoni kontrolli saglanabilir (E£J Alt bélim 3.1.2
"Potansiyometre adaptort, SK CU4-POT").

Ei] Bilgi Analog sinyalin donistiiriilmesi

SK TU4-...-24V ve SK CU4-...-24V besleme modiilleri na bir 8-Bit A/D - donlstlrtcusu entegre edilmistir. Bu
sayede, bir potansiyometreyi veya baska bir analog nominal deger kaynagini besleme bloguna baglamak
mimkindlr. Besleme blodu, analog nominal degeri uygun bir darbe sinyaline dénustlrebilir. Bu sinyal, frekans
invertorinin dijital bir girisine baglanabilir ve bu frekans invertori tarafindan nominal deger olarak iglenebilir.
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Test modu
4 boyutundaki SK 2x0E modeli ve SK 2x5E modeli frekans invertorleri, test amaciyla higbir yardimci
arag¢ olmadan devreye alinabilir.

Bunun igin, elektrik baglantisi yapildiktan sonra (bkz. Bolim 2.3 "Elektrik baglantisi")frekans
invertoriniin DIP salterleri S1: 1ila 5 "0" ("OFF") (KAPALI) konumuna getirilmeli (bkz. Bélim 4.2.2.2
"DIP salteri (S1)")ve dijital giris DIN1 (Klemens 21) sabit bir sekilde 24V Kkontrol gerilimine
baglanmaldir.

Devreye sokma iglemi, invertére 6zgu nominal deger potansiyometresi (potansiyometre P1), % 0
konumundan bagka bir konuma dogru géturilerek gerceklestirilir.

Nominal deger, potansiyometrenin kademesiz bir sekilde ayarlanmaya devam edilmesiyle ihtiyaglara
uyarlanabilir.

Nominal deg@erin tekrar % 0'a ayarlanmasi, frekans invertdrinu "Agiimaya hazir" durumuna getirir.

Potansiyometre P2'nin yardimiyla rampa surelerini tanimlanmis limitler icinde kademeli bir sekilde
uyarlamak da mimkundur.

[i] Bilgi Test modu

Bu ayar segenegi, "sebekeyle otomatik yol alma" fonksiyonunu uygulamak igin uygun dedgildir.

Bu fonksiyonu kullanabilmek icin, her durumda, Parametrenin (P428) "Otomatik yol alma" "ACIK" fonksiyonuna
ayarlanmasi gerekir. Parametrelerin bir ParameterBox (SK xxx-3H) veya NORD CON yazilimi (Windows yukli
PC ve adaptoér kablosu gerekir) ile uyarlanmasi mimkuindur.
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5 Parametreler

A uvari

Beklenmeyen hareket

Besleme geriliminin uygulanmasi, cihazi dogrudan veya dolayli olarak devreye sokabilir. Bunun
sonucunda, tahrik ve ona bagli makine beklenmeyen bir sekilde hareket edebilir ve adir veya olimcul
yaralanmalara ve / veya maddi hasarlara neden olabilir. Beklenmeyen hareketlerin olasi nedenlerine
ornekler:

— "Otomatik bir yol almanin" parametrelenmesi

— Hatali parametreleme iglemleri

— Cihazin, st seviyedeki bir kontrolor tarafindan bir devreye sokma sinyali araciligiyla (G/C veya
bus sinyalleri Gzerinden) devreye sokulmasi

— Yanlis motor verileri

— Bir enkoderin yanlis baglanmasi

— Mekanik bir durdurma freninin ¢oztlmesi

— Yercekimi gibi dis etkiler veya tahriki bagka sekilde etkileyen kinetik enerji

— IT sebekelerinde: Sebeke hatasi (toprak arizasi).

* Bunlarin sonucunda olusabilecek tehlikeleri 6nlemek igin, tahrik / tahrik aktarma organlari
beklenmeyen hareketlere karsi emniyete alinmalidir (mekanik olarak bloke etme ve / veya ayirma,
disme emniyetleri kullanma, vb.) Ayrica sistemin etki ve tehlike bolgesinde hi¢ kimse
bulunmamalidir.

A uvari

Parametrelemenin degistirilmesi nedeniyle beklenmeyen hareket

Parametre degisiklikleri derhal etkili olur. Belirli kosullarda, tahrik dururken bile tehlikeli durumlar
olugabilir. Bunun sonucunda, 6rn. P428 "Otomatik yol alma" veya P420 "Dijital girigler" gibi
fonksiyonlar, "Freni serbest birak" ayari, tahriki harekete gegcirebilir ve hareketli parcalar nedeniyle
insanlarin tehlikeye atilmasina neden olabilir.

Bu nedenle agagidaki hususlar gecerlidir:

* Parametre ayarlarinda sadece Frekans invertéri devreye sokulmadidi zaman degisiklikler
yapilmahdir.

+ Parametreleme c¢alismalarinda istenmeyen tahrik hareketlerini (6rn. bir kaldirma dizeneginin
sarkmasi gibi) engelleyecek 6nlemler alinmalidir. Sistemin tehlike bdlgesine girilmemelidir.
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A uvari

Asin yiik nedeniyle beklenmeyen hareket

Tahrikin asiri yliklenmesi nedeniyle motorun "devriime" ( = torkun aniden kaybolmasi) riski ortaya
cikar. Ornegin tahrikin yetersiz boyutlandiriimasi veya ani bir pik yikin ortaya c¢ikmasi, asiri
yuklenme durumuna neden olabilir. Ani pik ylkler, mekanik nedenlerden (6rn. sikismalar), veya fazla
dik olan ivmelenme rampalarindan da (P102, P103, P426) kaynaklanabilir.

Bir motorun "arizaya gecmesi", uygulamanin turiine bagli olarak beklenmeyen hareketlere (6rn.
kaldirma duzeneklerinde ylklerin dismesi) neden olabilir.

Bu riski azaltmak igin asagidaki hususlara dikkat edilmelidir:

+ Kaldirma dizenegi uygulamalari veya ciddi yuk degisimlerinin sikga yasandigi uygulamalar igin
(P219) parametresini mutlaka fabrika ayarinda (% 100) birakin.

» Tahriki yetersiz sekilde boyutlandirmayin, yeterli agiri yiklenme rezervleri 6ngdrin.

» Gerekirse, disme emniyeti (6rn. kaldirma dizeneklerinde) veya benzer koruma 6nlemlerinden
faydalanin.
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Asagida, cihaz igin kullanilan ilgili parametrelerin agiklamalarini bulabilirsiniz. Parametrelere erigsim, bir
parametreleme aracinin (6rn. NORD CON-yazilimi veya kontrol ve parametrelendirme kutusunun
yardimiyla gergeklestirilir, ayrica bkz. (Ed Alt bolim 3.1.1 "Kullanim ve parametrelendirme kutulari,
Yazihm") ve bu sayede cihazin ilgili tahrik gérevine optimum sekilde uyarlanmasina olanak saglanir.
Cihazlarin farkli donanimlari araciligiyla ilgili parametreler igin bagimhlik durumlari olusabilir.

Parametrelere erigim, ancak cihazin kontrol Ginitesinin aktif olmasi durumunda mimkdndur.

Bu amagla igin SK 2x5E tipi cihazlar bir 24 V DC kontrol gerilimi ile beslenmelidir (L3 Alt boélim 2.3.3
"Kontrol Unitesinin elektrik baglantisi").

Bu amagla SK2xOE tipi cihazlar, sebeke geriliminin uygulanmasi (E2 Alt bdélim Fehler!
Verweisquelle konnte nicht gefunden werden. "Fehler! Verweisquelle konnte nicht gefunden
werden.") sayesinde gerekli 24 V DC kontrol gerilimini olusturan bir besleme bloguyla donatiimistir.

Minferit fonksiyonlarin sinirli  uyarlama islemleri, ilgili cihazlarda DIP - salterleri araciligiyla
gergeklestirilebilir. Diger tium uyarlama iglemleri icin cihazin parametrelerine erisim sarttir. Burada,
donanim tarafindaki konfigiirasyonlarin (DIP - salteri) yazilim tarafindaki konfigiirasyonlara
(parametreleme) goére dncelikli olduguna dikkat edilmelidir.

Her frekans invertori fabrikada ayni glgteki bir motor igin dnceden ayarlanir. Batiin parametreler
"online" olarak ayarlanabilir. isletme sirasinda dért adet degistirilebilir parametre seti mevcuttur.
Denetleyici parametresi P003 araciligiyla, gértntilenebilen parametrelerin kapsami etkilenebilir.

(il Bilgi Uyumsuzluk

Frekans invertérinin V1.2 RO sirimine gegis sirasinda teknik nedenlerden dolayi minferit parametreler
degistiriimistir.

(6rn.: (P417), V 1.1 R2 sitrimune kadar basit bir parametreydi, V1.2 RO sirimunden itibaren iki diziye bolindi ((P417) [-01] ve
[-02]).

Eski bir yazilim siirimline sahip bir frekans invertoriindeki bir EEPROM (Bellek modili ) yazilim srimi V1.2
veya daha yeni olan bir frekans invertoriine takildiginda, kaydedilmis veriler yeni formata otomatik olarak
uyarlanir. Yeni parametreler varsayilan ayarda kaydedilir. Boylece dogru bir ¢calisma garanti edilir.

Ancak yazilim siriimii V1.2 veya daha yeni olan bir EEPROM'un, (bellek modiilii) yazilim sirimii daha
dusuk olan bir frekans invertoriine takilmasina, bu durum komple veri kaybina neden olabilecegi i¢in izin
verilmez.

Teslimat durumunda, frekans invertériine harici bir EEPROM ("Bellek moduli") takiimistir.
Firmware siiriimii V1.4 R1'e kadar asagidakiler gecgerlidir:

Tam parametre degisiklikleri, gegme (harici) EEPROM'da yapilir. Gegme EEPROM cikartilirsa, Firmware 1.3
surimunden itibaren veri yénetimi i¢cin otomatik olarak dahili bir EEPROM etkinlestirilir. Boylece parametre
degisiklikleri dahili EEPROM'u etkiler.

Harici EEPROM, frekans invertéri tarafindan daha yiiksek bir éncelikle ele alinir. Bu, harici bir EEPROM ("Bellek
moduli") takildiginda dahili EEPROM'a ait veri setinin gizlenecedi anlamina gelir.

Veri setleri, dahili ve harici EEPROM arasinda kopyalanabilir (P550).
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Firmware siiriimii V1.4 R2'den itibaren asagidakiler gecerlidir:

Tam parametre degisiklikleri dahili EEPROM'da yapilir. Harici bir EEPROM takildiysa, tim degisiklikler otomatik
olarak bu EEPROM'a da kaydedilir. Bdylece harici EEPROM, ek veri yedekleme igin kullanilir. Harici
EEPROM'daki verileri dahili EEPROM'a aktarmak igin (6rn. ayni tipteki farkli cihazlar arasinda veri aligverisi
yapilirken) P550 parametresi kullanilabilir. Kopyalama islemini DIP salteri araciligiyla tetiklemek de mumkinddr
(C3 Alt bolim 4.2.2.2 "DIP salteri (S1)").

Asagida, cihaz icin kullanilan ilgili parametreler agiklanmistir. Orn. Fieldbus segenekleri veya
POSICON'un 06zel fonksiyonlariyla ilgili parametrelerin agiklamalarini, ilgili ek el kitaplarinda
bulabilirsiniz.

Munferit parametreler fonksiyonel sekilde gruplarda bir araya getirilmistir. Parametre numarasindaki ilk
basamak, ait olunan menii grubu'nu gésterir:

Menii grubu No. Ana fonksiyon

Calisma gostergeleri | (P0--) Parametrelerin ve galisma dederlerinin gosterimi

Temel parametreler (P1--) Temel cihaz ayarlari, 6rn. agma ve kapatma davranigi

Motor verileri (P2--) Motor icin kullanilan elektriksel ayarlar (motor akimi veya baslatma gerilimi
(yol alma gerilimi))

Kontrol parametreleri | (P3--) Akim ve devir kontrolorlerinin ayarlari ve enkoder (artimlh enkoder) igin
kullanilan ayarlar ve entegre PLC ile ilgili ayarlar

Kontrol klemensleri (P4--) Girisler ve cikislar icin fonksiyonlarin atanmasi

Ek parametreler (P5--) Denetim fonksiyonlari ve diger parametreler énceliklidir
Konumlama (P6--) Konumlama fonksiyonunun ayarlanmasi (ayrintilar £ BU0210)
Bilgiler (P7--) Calisma degerleri ve durum mesaijlarinin gériintiilenmesi

O

Fabrika ayari P523

P523 parametresinin yardimiyla istenildigi zaman tim parametre setinin fabrika ayari yuklenebilir.
Ornegin, bu bir devreye alma islemi sirasinda, daha énce cihazin hangi parametrelerinin degistirildigi
ve bu sebeple tagrigin calisma davranisinin nasil etkilenecegi bilinmiyorsa faydali olabilir.

Fabrika ayarlarinin (P523) geri yiklenmesi normalde tium parametreleri ilgilendirir. Bu, daha sonra
tim motor verilerinin kontrol edilmesi ve yeniden ayarlanmasi gerektigi anlamina gelir. Ancak P523
parametresi, fabrika ayarlari geri ytklenirken motor verilerini veya bus iletisimiyle ilgili parametreleri
g0z ardi etme olanagi da sunar.

islemlere baslamadan énce cihazin giincel ayarlarinin yedeklenmesi énerilir.
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5.1

Caligsma gdstergeleri

P000
P003

Calisma géstergesi
Denetleyici kodu

Temel parametreler

P100

P103
P106
P109

P112

P120

Parametre seti

Frenleme slresi
Rampa diizeltmeleri
DC Fren akimi

Tork akimi siniri

Opsiyon denetimi

Motor verileri

P200
P203
P206
P209
P212
P215
P218

P240
P244

P247

Motor listesi

Nominal motor akimi
Motor cos fi

Bosta calisma akimi
Kayma dengelemesi
Boost 6n kontroli
Modilasyon derecesi

EMK gerilimi PMSM
Pik akim PMSM

Gegis frekansi VFC
PMSM

Kontrol parametreleri

P300
P311
P314
P317

P320

P326

P330

P333

P350

P355

P370

Servo Modu

Devir kontrolora |

Tork akim kontrolor limiti
Alan akim kontrolori
limiti

Field weakening limit

Enkoder aktarimi

Baslangi¢ rotor konumu
algilama

Akis geri baglantisi
faktorti CFC ol

PLC fonksiyonlari

PLC tam sayili nominal
degeri
PLC durumu

Parametrelere genel bakig

P001

P101

P104
P107
P110

P113

P201
P204
P207
P210
P213
P216
P219

P241
P245

P301
P312
P315
P318

P321

P327

P331

P334

P351

P356

Gosterge secimi

Parametre setini
kopyalama

Minimum frekans
Fren tepki suresi

DC Freninin etkin oldugu
sure

Mutlak minimum frekansi

Nominal motor frekansi
Nominal motor gerilimi
Motor devresi

Statik Boost

ISD Isd kontroli

Boost 6n kontrol suresi

Otomatik Miknatislama
adaptasyonu

Enduktivite PMSM

Sarkag
sonimleme.PMSM VFC

Enkoder ¢ozindrligu
Tork akimi kontrol6rii P
Alan akim kontrolori P

Alan zayiflatma kontrolori
P

Devir kontrol6rl | devreye
alinma siresi

Devir kontrolori
surlikleme hatasi

"Gegis frekansi CFC ol
Enkoder ofseti PMSM
PLC nominal deger

segimi
PLC uzun nominal degeri

P002

P102

P105
P108
P111

P114

P202
P205
P208
P211
P214
P217
P220

P243
P246

P310
P313
P316
P319

P325

P328

P332

P336

P353

P360

Goriuntuleme katsayisi

Calismaya baslama
suresi

Maksimum frekans
Kapatma modu
P faktori moment siniri

Frenin devreye alinma
suresi

Nominal motor devri
Nominal motor giicu
Stator direnci

Dinamik Boost

Tork 6n kontroli
Titresim sonimleme
Parametre tanimlamasi

Reluct. angle IPMSM
kitle ataleti

Devir kontrol6ri P
Tork akimi kontrolori |
Alan akim kontrol6ri |

Alan zayiflatma
kontroléri |

Enkoder fonksiyonu

Surikleme hatasi
gecikmesi

Histerez Gegis frekansi
CFC ol

Rotor konumu
tanimlama modu

PLC lizerinden Bus
durumu

PLC gosterge degeri
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Kontrol klemensleri

P400

P403

P411

P414

P417
P420
P428
P436
P465

P480
P483

Fonksiyon Nominal
deger girigleri
Kalibrasyon: % 100

Maks. frekans Yardimci
nominal deger

PI kontrolori | bileseni

Analog ¢ikis ofseti
Dijital girisler
Otomatik kalkis
Dijital ¢ikis hizterezi
Sabit frekans, alan

Fonksiyon BuslO In Bits
Histerez BuslO Out Bits

Ek parametreler

P501
P504
P509
P512

P515
P518
P521
P525

P528
P534

P537
P541
P546

P552
P556
P559

Konumlama

P600
P603
P607
P610
P613
P625

P631

invertor ad

Darbe frekansi

Kontrol kelimesi kaynag
USS adresi

CAN adresi

Maskeleme frekansi 2
lyi baslangig ¢éziiniirliik
Yiik denetimi maksimum
degeri

Yuk denetimi Gecikme

Moment tabanl kapatma
siniri

Darbe kapatma

Roleyi ayarla
Fonksiyon bus nominal
degeri

CAN Master gevrimi
Frenleme direnci

DC devam etme siiresi

Konum kontroli
Gulncel konum farki
Aktarim orani
Nominal deger modu
Konum

Histerez cikigl

Sturikleme hatasi
Mutlak/artimli

P401

P404

P412

P415

P418
P426
P434
P460
P466

P481

P502
P505
P510
P513

P516
P519
P522
P526

P529
P535

P539
P542
P549

P553
P557
P560

P601
P604
P608
P611
P615
P626

P640

Analog giris modu
Analog giris filtresi

Proses kontrolorii nominal
degeri
Proses kontrolord limiti

Fonksiyon Analog cikis
Hizli durma suresi
Dijital ¢ikis Fonksiyon
Watchdog stresi

Preses kontrolori min.
frekansi

Fonksiyon BuslO Out Bits

Temel fonksiyon degeri
Mutlak minimum frekans
Nominal deger kaynagi

Mesaj devre digi kalma
suresi

Maskeleme frekansi 1
Maskeleme araligi 2
lyi baslangig Ofset
Yik denetimi minimum
degeri

Mod yuk denetimi

1t motor

Cikis denetimi
Analog cikigl ayarla

Potansiyometre
kutusunun fonksiyonu

PLC nominal degeri
Frenleme direnci gticu

Parametre Depolama
modu

Gulncel konum
Mesafe dlgme sistemi
Azaltma orani

Konum kontroléri P
Maksimum pozisyon

Karsilastirma konumu
Cikis
Konum birimi Degerler

P402

P410

P413

P416

P419
P427
P435
P464
P475

P482

P503
P506
P511
P514

P517
P520
P523
P527

P533
P536

P540
P543
P550

P555
P558

P602
P605
P609
P612
P616
P630

Kalibrasyon: % 0

Min. frekans Yardimci
nominal deger

Pl kontrol6ri P bileseni

Rampa siresi PI
nominal degeri

Norm. Analog cikis
Hizl durma Ariza
Dijital ¢cikis Normlama
Sabit frekanslar modu

Ag¢mal/kapatma
gecikmesi

Norm. BuslO Out Bits

Temel fonksiyon gikigi
Otom. Ariza onaylama
USS Baud hizi
CAN baud hizi

Maskeleme araligi 1
lyi baslangig
Fabrika ayari

YUk denetimi Freq.

1%t faktoru

Akim siniri

Dénme yoni modu
Bus gergek degeri
EEPROM Copy Order

P- Limit kiyicisi
Miknatislama siresi

Guncel nominal konum
Mutlak enkoder

Ofset konum

Hedef pencere siniri
Minimum pozisyon
Konum surtikleme
hatasi
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Bilgiler

P700

P703

P706

P709
P714
P717
P720
P723
P726
P729
P732
P735
P738
P741
P744
P747
P750
P753
P756
P780

Gilincel galisma durumu
En son arizadaki akim

En son arizadaki
parametre seti

Gerilim analog girisi
Calisma stresi

Glncel devir

Guncel tork akimi
Gerilim -d

Gdrinen gig¢

Tork

U fazi akimi

Enkoder devri

Motor yiki

Bus Cikis proses verileri
Konfiglirasyon seviyesi
invertdr gerilim arahg:
istatistik Asiri akim
istatistik Asiri sicaklik
istatistik Zaman asimi
Cihaz ID

P701

P704

P707

P710
P715
P718
P721
P724
P727
P730
P733
P736
P739
P742

P748
P751
P754
P757
P799

Son ariza
En son arizadaki gerilim
Yazilim strimdi

Gerilim analog ¢ikisi
Devreye sokma stiresi
Gulncel nominal frekans
Gincel alan akimi
Gerilim -q

Mekanik gii¢

Alan

V fazi akimi

Ara devre gerilimi
Sogutucu sicakhgi
Veritabani sirimu

CANopen durumu
istatistik Asiri gerilim
istatistik Parametre kaybi
istatistik Misteri hatasi

Son arizalardaki ¢galisma
saati

P702

P705

P708

P711
P716
P719
P722
P725
P728
P731
P734
P737
P740
P743

P749
P752
P755
P760

En son arizadaki
frekans

En son arizadaki ara
devre gerilimi

Dijital girislerin durumu

Réle durumu

Guncel frekans
Gulncel akim

Guncel gerilim

Guncel cos fi

Giris gerilimi
Parametre seti

W fazi akimi
Frenleme direnci yUki
Bus Giris proses verileri
invertor tipi

DIP salteri durumu
istatistik Sebeke hatasi
istatistik Sistem hatasi
Glincel sebeke akimi
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Parametre listesi - invertér fonksiyonlari (segim)

Parametre Aciklama Fabrika ayari Ayarlar / fonksiyonlar (segim)
Calismaya baglama siiresi (galismaya
P102 baslama rampasi), 0 Hz ile ayarlanan Ao - o
Calismaya maksimum frekans (P105) arasindaki [2.00] Eljfér?;llncjeler;]al(lrdﬁlrjk degerler
baglama suresi dogrusal frekans artisina karsilik gelen
suredir.
Frenleme siresi (fren rampasi),
P103 ayarlanan maksimum frekans (P105) ile [2.00] Not: 0.1'den kiigiik degerler
Frenleme siiresi 0 Hz arasindaki dogrusal frekans ) kullaniimamahdir
azalmasina karsilik gelen suredir.
Minimum frekans, devreye
P104 sokuldugunda ek bir nominal degerin [0]
Minimum frekans olmamasi durumunda Fl tarafindan
verilen frekanstir.
Frekans invertdru onaylandiktan sonra
P105 ve maksimum nominal deger mevcutken [50]
?r/':'i‘:r'g“m frekans invertorii tarafindan verilen
frekanstir
P200 4 kutuplu bir NORD motor kullanilirsa,
I burada énceden ayarlanan motor verileri [0] uygun motor giiciini segin
Motor listesi < o
cagrilabilir.
4 kutuplu bir NORD motor
P201 —_P208 kullanilmazsa, burada, motor verileri [xxx] Uriin etiketine gére veriler
Motor verileri e . . L. s
Urun etiketine uygun olarak girilmelidir.
Motor verileri bu parametre araciligiyla - . .
Eifn?etre — frekans invertori tarafindan otomatik [0] 8;_ '\S/la(:ec;e stat:)r direnci
olarak belirlenir. = Motor tanimiamast
Cesitli nominal deger girisleri
fonksiyonlarinin tanimlamasi
Giris segimi:
P1 potansiyometresi (P400, [-01]) -
P400 SK 2x5E 00= Fonksiyon yok
Nominal deger P2 potansiyometresi (P400, [-02]) - [xxx] 01= Nominal frekans
girigleri fonksiyonu | SK 2x5E 15= Rampa siiresi (sadece P1/ P2)
AIN1 (P400, [-01]) - SK 2x0E
AIN2 (P400, [-02]) - SK 2x0E
DIN 2 (P400, [-06])
DIN 3 (P400, [-07])
Dijital girisler fonksiyonlarinin tanimi 8?i gorjl;siyc;n yok K
Girig secimi: = Sagdan devreye so
P420 DIN 1 (P420, [-01]) 02= Soldan devreye sok
Dijital girisler ’ [xxx] 04= Sabit frekans 1
fonksiyonu B:::: g Eﬁjgg {:85}; 05= Sabit frekans 2
0= Kapali (kenarla devreye sok)
; .. s . 1= AgIk (seviyeyle devreye sok)
P428‘ Invertér, Sebeke Acik" ifadesiyle [0] Not: Bir dijital giris, devreye sokma
Otomatik kalkis devreye sokulur iizerine programlar’1m|§ ve
onaylanmis olmalidir!
Sabit frekans degerlerinin tanimi
P465 Segim:
Sabit frekans / [XXX]

sabit frekans dizisi

Sabit frekans 1 (P465, [-01])
Sabit frekans 2 (P465, [-02])

P509

Kontrol kelimesi
kaynagi

Frekans invertériniin kontrol edilecegi
arabirimin segimi.

[0]

00= Kontrol klemensleri veya
klavye

01= Sadece kontrol klemensleri
03= Sistem busu
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Parametre listesi - invertér bilgileri (segim)

Parametre Aciklama Ayarlar / fonksiyonlar (segim)
Ariza, uyari veya bir ¢alistirma blokajinin nedeni Hata grubu:
gibi frekans invertorlintin gtincel galigma 1/2= inveﬁérde / motorda asir sicaklik
P700 durumuyla ilgili mesajlarin gériintilenmesi. $

Glncel calisma
durumu

Sec¢im:

Guncel ariza (P700, [-01])

Gincel uyari (P700, [-02])

Calistirma blokajinin nedeni (P700, [-03])

3 /4 = Asir akim hatasi

5 = Asin gerilim hatasi

16 = Motor faz denetimi

19 = Parametre taniminda hata

Frekans invertdriiniin son 5 arizasinin
goruntilenmesi.

:’;?;ta Segim: Bkz. P700
son ariza (P701, [-01])
sondan bir dnceki ariza (P701, [-02])
invertériin Firmware siiriimii / revizyon gdstergesi
P707 Segim:
Yazilim stirimii Yazihm surimu (P707, [-01])
Revizyon (P707, [-02])
Bit 0 = DIN 1
P708 Dijital girislerin anahtarlama durumunu gosterir. Bit 1 = DIN 2

Dijital giris durumu

Olglilen analog giris degerini gdsterir.
Giris segimi:
P1 potansiyometresi (P400, [-01]) - SK 2x5E

P709 P2 potansiyometresi (P400, [-02]) - SK 2x5E
e o1s AIN1 (P400, [-01]) - SK 2x0E
AIN2 (P400, [-02]) - SK 2x0E
DIN 2 (P400, [-06])
DIN 3 (P400, [-07])
P719 i o
Giincel akim Gincel ¢ikis akimini gosterir.
P740 [-01] = STW (Kaynak P509)

Bus Giris proses
verileri

Mevcut kontrol kelimesini ve nominal degerleri
gOsterir

[-02...-04] SW 1...3 (Kaynak P510[-01]
[11...-13] SW 1...3 (Kaynak P510[-02]

P749

DIP salteri durumu

Guncel DIP salteri konumunu (S1) gosterir.

Bit 0 = DIP salteri 1
Bit 1 = DIP salteri 2
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6 Calisma durumuyla ilgili mesajlar

Cihaz ve teknoloji modilleri, normal c¢alisma durumundan sapma halinde uygun bir mesaj Uretir.
Burada, uyari ve ariza mesajlari seklinde iki farkli mesaj tipi s6z konusudur. Eger cihaz "galistirma
blokaji" durumundaysa bunun nedeni de goérintilenebilir.

Cihaz icin Uretilen mesaijlar, (P700) parametresinin ilgili dizisinde gosterilir. Teknoloji Uniteleri igin
kullanilan mesajlarin goéruntilenmesi konusu, s6z konusu moddullerin ilgili ek kilavuzlarinda veya bilgi
formlarinda agiklanmistir.

"hazir degil" ¢alistirma blokaji 2> (P700 [-03])

Cihaz "hazir degil" veya "galistirma blokaji" durumundaysa, neden, parametrenin Uglnci dizi
elemaninda goruntulenir (P700).

Gorintileme, sadece NORD CON yazilimi veya ParameterBox ile gergeklestirilebilir.
Uyari mesajlari = (P700 [-02])

Uyari mesajlari, henlz cihazin kapatiimasina sebep olmayan tanimlanmis bir limite ulasildiginda
uretilir. Bu mesajlar, uyarinin nedeni artik goérintilenmeyinceye veya cihaz bir hata mesaji ile ariza
durumuna gegene kadar dizi -elemani [-02] araciliiyla (P700) parametresinde goruntulenir.

Ariza mesajlan = (P700 [-01])

Arizalar, cihazin hasar gérmesini engellemek i¢in cihazin kapatilmasina sebep olur.

Bir ariza mesajini sifirlamak (onaylamak) igin su segenekler mevcuttur:

+  Sebeke baglantisini kapatip tekrar acarak,

» Uygun sekilde programlanmis bir dijital girisle (P420),

» Cihazdaki "devreye sokma" o6zelliginin kapatilmasiyla (onaylama i¢in bir dijital girig
programlanmadiysa),

» Bir bus onaylama islemiyle

» (P506) otomatik olarak ariza onaylama fonksiyonu araciligiyla.
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6.1 Mesajlarin goruntiilenmesi

LED gostergeleri

Cihaz durumu, entegre ve teslimat durumunda disaridan gorilebilen durum LED'leri araciligiyla
belirtilir. Burada, cihaz tipine bagl olarak iki renkli bir LED (DS = DeviceState) veya iki adet tek renkli
LED (DS DeviceState ve DE = DeviceError) s6z konusudur.

Anlami: Yesil, sebeke geriliminin hazir ve mevcut olma durumunu belirtir. isletim
esnasinda giderek hizlanan bir flag kodu araciliiyla cihaz ¢ikisindaki asiri
yukun derecesi géruntilenir.

Kirmizi; LED, hatanin sayisal koduna karsi gelen siklikta yanip sonerek
mevcut hatayi gdsterir. Bu flag kodu araciligiyla hata gruplar (6rn.: EO03 = 3
kez yanip sénme) géruntilenir.

SimpleBox gostergesi

SimpleBox, bir arizayl numarasi ve 6nlne konan bir "E" harfi ile birlikte gosterir. Ayrica gincel ariza,
(P700) parametresinin [-01] dizi elemaninda g6rintllenir. En son ariza mesajlart (P701)
parametresine kaydedilir. Cihazin ariza anindaki durumuyla ilgili diger bilgileri (P702) ila (P706) /
(P799) parametrelerinde bulabilirsiniz.

Eger ariza nedeni artik mevcut degilse, SimpleBox'taki ariza gostergesi yanip séner ve hata, Enter
digmesiyle onaylanabilir..

Bunun tersine, uyari mesajlari ise, "C" ile baglayan bir ifadeyle ("Cxxx") gosterilir ve onaylanamaz.
ilgili neden ortadan kalktiginda veya cihaz "Ariza" durumuna gegtiginde kendiliklerinden kaybolurlar.
Parametreleme esnasinda bir uyari ortaya ¢iktiginda mesajin gérintilenmesi engellenir.

Glincel uyari mesaji [-P700] parametresinin (02) dizi elemaninda istenildigi zaman ayrintih olarak
goruntulenebilir.

Mevcut bir galistirma blokajinin nedeni, SimpleBox araciligiyla géruntilenemez.

ParameterBox'taki goriintii

ParameterBox'ta mesajlar diz metin halinde géruntulenir.

6.2 Cihazdaki ariza teshisi LED'leri

Cihaz, ¢alisma durumuyla ilgili mesajlar Uretir. Bu mesajlar (uyarilar, arizalar, anahtarlama durumlari,
Olclim verileri) parametreleme araglari araciligiyla (Ed Alt bolim 3.1.1 "Kullanim ve parametrelendirme
kutulari, Yazilim") gérinttlenebilir (parametre grubu P7xx).

Mesajlar, sinirli kapsamda ariza teshis ve durum LED'leri araciligiyla da géruntulenir.
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6.2.1 SK 2x0E'deki (BG 1 ... 3) ariza teshis LED’leri

DRIVESYSTEMS

-~

e s ®

A

Sekil 11: Arniza teshis delikleri SK 2x0E (BG 1 ... 3)

Ariza teghis LED'leri

1 RJ12Z,
RS 232, RS 485

2 DIP salteri AIN1/2

3 Ariza teshis LED'leri

LED
Adi Renk Aciklama Sinyal durumu Anlami
BUS-S | yesil Sistem busu kapali Proses verileri iletisimi yok
Durum yanip sénme | 4 Hz "BUS uyaris!"
aclk Proses verileri iletigimi aktif
- En az 1 mesaj/ sn alig
-> SDO verileri - aktarim goriintilenmez
BUS-E | kirmizi Sistem busu kapali Hata yok
Hata yanip sénme | 4 Hz Denetim hatasi P120 veya P513
- E10.0/E10.9
yanip sénme | 1 Hz Harici bir sistem busu modulinde hata
-> Harici BUS'ta (E10.2) zaman asimi bus
moduli
-> Sistem busu modiiliinde bir moddl hatasi
(E10.3) mevcut
aclk Sistem busu "BUS kapall" durumunda
DS ikili Fi durumu kapali Fi calismaya hazir degil,
kirmizi/yesil - sebeke ve kontrol gerilimi yok
yesil agik Fi onaylandi (invertér calisiyor)
yesil yanip 0,5 Hz Fi acilmaya hazir, fakat onaylanmadi
sénuyor
4 Hz Fi calistirma blokajinda
kirmizi / yesil | 4 Hz Uyari
degisimli 1...25 Hz | Agik Fi'nin agin yiiklenme derecesi
kirmizi yanip Hata, yanip sénme sikhgi — hata numarasi
sénuyor
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6.2.2 SK 2x0E (BG 4) ve SK 2x5E'deki ariza teghis LED’leri
r SK 2x5E

BRAKE CHOP

DRIVESYSTEMS
DOUT2  BRAKE
BUS-S BUS-E
PN Dina
DIN2 DIN3 1 RJ12,

SK 2x0E

Sekil 12: Anza teshis delikleri SK 2x0E BG 4 veya SK 2x5E

Durum LED’leri

RS 232, RS 485
2 Ariza teshisi igin
kullanilan LED’ler

3 P1/P2,LED-FU,
LED-ASI

LED Sinyal

Adi Renk Aciklama Durum Anlami

DS ikili Fi durumu kapali Fi calismaya hazir degil,

kirmizi/yesil - sebeke ve kontrol gerilimi yok

yesil agik Fi onaylandi (invertér calisiyor)
yesil 0,5 Hz Fi acilmaya hazir, fakat onaylanmadi
yanip 4 Hz Fi calistirma blokajinda
s6énuyor
kirmizi / yesil | 4 Hz Uyari
degisimli 1...25 Hz | Agik Fi'nin agin yiiklenme derecesi
olarak
yesil agik + Fi calismaya hazir degil,
kirmizi yanip -> Kontrol gerilimi mevcut, fakat sebeke
sonuyor gerilimi yok
kirmizi yanip Hata, yanip sénme sikhgi — hata numarasi
sénuyor

AS-i | ikili AS-i durumu Ayrintilar (E2) Alt bolim Fehler!

kirmizi/yesil Verweisquelle konnte nicht gefunden
werden. "Fehler! Verweisquelle konnte
nicht gefunden werden.")
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Ariza teghis LED'leri

LED Sinyal
Adi Renk Aciklama Durum Anlami
DOUT 1 | sari Dijital ¢cikis 1 | acik High sinyali mevcut
DIN 1 sari Dijital giris 1 acik High sinyali mevcut
DIN 2 sari Dijital giris 2 | agik High sinyali mevcut
DIN 3 sarl Dijital giris 3 | acik High sinyali mevcut
DIN 4 sari Dijital giris 4 | acik High sinyali mevcut
TEMP sari Motor PTC acik Motorda asiri sicaklik mevcut
termistoru
CHOP sari Fren kiyicisi | agik Fren kiyicisi aktif, Parlaklik = YUk derecesi (sadece
SK 2x5E)
BRAKE | sari mek. fren acik mek. Fren devreye alindi
DOUT 2 | sari Dijital ¢cikis 2 | acik High sinyali mevcut (sadece SK 2x0E)
BUS-S yesil Sistem busu | kapal Proses verileri iletisimi yok
Durum yanip sénme "BUS uyarisi"
(4 Hz)
Acik Proses verileri iletigimi aktif
- En az 1 mesaj/ sn alis
- SDO verileri - aktarim goriintiilenmez
BUS-E kirmizi | Sistem busu | kapah Hata yok
Hata yanip sénme Denetim hatasi P120 veya P513
(4 Hz) - E10.0/E10.9
yanip sénme Harici bir sistem busu modilinde hata
(1 Hz) - Harici BUS'ta (E10.2) zaman asimi bus modiilii
- Sistem busu modulinde modiil hatasi (E10.3) mevcut
acik Sistem busu "BUS kapali" durumunda
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6.3 Mesajlar

Ariza mesajlar

SimpleBox'taki /
ControlBox'taki
gosterge .
Arniza Nedeni
Grup (F)’17]0/0'dek| [- | Parametre kutusundaki metin e Coziim
P701'deki
ayrinti
E001 1.0 Overtemp. Inverter invertériin sicaklik denetimi
"invertér agiri sicaklig” Olciim sonuglar, izin verilen sicaklik araliginin diginda, yani
(invertdr sogutucusu) hata, izin verilen alt sicaklik sinirinin altina disdldiginde
- veya izin verilen Ust sicaklik siniri asildiginda tetiklenir.
1.1 Overtemp. Fl internal + Nedene bagli olarak: Cevre sicakligini azaltin veya
"Dahili FI agin sicakhigi” arttirin
(Invertdriin ig kismi) » Cihaz fani/ salt dolabi havalandirmasini kontrol edin
» Cihazi kirlenme agisindan kontrol edin
E002 2.0 Overtemp. Motor PTC Motor sicaklik sensoril (PTC termistor) tetiklendi
"Motor PTC asiri sicakligt” * Motor yukinu azaltin
* Motor devrini arttirin
» Harici motor fanini kullanin
21 Overtemp. I’t Motor I2t-Motor tetiklendi (motordaki hesaplanan asiri sicaklik)
"Motor asiri sicakhgr I?t" * Motor yukinu azaltin
* Motor devrini arttirin
Sadece I%t-Motor (P535)
programlanmigsa.
2.2 Overtemp. Vrake r.ext Sicaklik monitéri (6rn. frenleme direnci) devreye sokuldu

"Harici frenleme direncinde
asiri sicaklk”

Dijital giris (P420 [...])={13}
Uzerinden asiri sicaklik

» Dijital girig low
« Baglantiyi, sicaklik sensértini kontrol edin
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EO03 3.0 Overcurrent I?t-Lim. AC invertori: 1%t limiti tetiklendi, 6rn. 60 sn igin > 1,5 X In
“Asirt akim I?t limiti” (P504'e de dikkat edin)
+ Flgikisinda siirekli asir yiik
» duruma bagh olarak enkoder hatasi (¢oziindirlik,
ariza, baglantr)
31 Chopper overtemperature I?t | Fren kiyicisi: 12t limiti tetiklendi, 60 sn siireyle 1,5 kati
“Fren kiyici agiri akimi” degerlere ulagildi (mevcutsa P554'e ve P555, P556, P557'e
de dikkat edin)
* Frenleme direncinde asiri yik olusmasindan kaginin
3.2 IGBT overcurrent indirgenme (glic azaltma)
Denetim % 125 * 50 msn sureyle % 125 asiri akim
* Fren kiyici akimi gok yliksek
+ Fan tahriklerinde: lyi baslangi¢ devresini etkinlestirin
(P520)
3.3 IGBT overcurrent fast indirgenme (gli¢ azaltma)
Denetim % 125 * % 150 asir akim
* Fren kiyici akimi gok yliksek
E004 4.0 Module overcurrent, Modilden hata sinyali geliyor (kisa streli)
“Modiil agir akimi” + Flgikisinda kisa devre veya toprak arizasi
* Motor kablosu ¢ok uzun
» Harici ¢ikis bobini kullanin
* Frenleme direnci arizali veya Ohm degeri ¢cok diisuk
- P537'yi kapatmayin!
Hata olusmasi, kullanim émriiniin ¢ok ciddi sekilde
kisalmasina ve cihazin tahrip olmasina neden olabilir.
4.1 Overcurrent measurement P537 (darbe kapatma) degerine 50 msn iginde 3 kez ulagildi

"Asirt akim 6lgiimii”

(sadece P112 ve P536 kapaliyken mimkiindr)
+ Flasin yiiklendi

» Tahrik Unitesi zor hareket ediyor, dusiik
boyutlandiriimis,

* Rampalar (P102/P103) ¢ok dik— Rampa suresini
arttirin

* Motor verilerini kontrol edin (P201 ... P209)
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E005

5.0

Overvoltage UZW

Ara devre gerilimi gok ylksek

* Frenleme siresini (P103) uzatin

+ Gerekirse, Kapatma modunu (P108) gecikmeli olarak
ayarlayin (kaldirma diizeneginde degil)

* Hizh durma sdresini uzatin (P426)

» Dalgali devir (6rnegin ylksek saliniml kitleler
nedeniyle) > gerekiyorsa U/f karakteristik egrisini
ayarlayin (P211, P212)

Fren kiyicili cihazlar:
* Geri besleme enerjisini bir frenleme direnci ile azaltin

* Bagh durumdaki frenleme direncinin ¢aligmasini
kontrol edin (kablo kopmasi)

» Bagl frenleme direncinin direng degeri gok yiiksek

5.1 Mains overvoltage "Sebeke Sebeke gerilimi ¢ok ylksek
agiri gerilimi” . Bkz. teknik veriler (£ Alt bolim 7)
E006 6.0 Charging error, "Sarj hatasi” | Ara devre gerilimi cok digik
+  Sebeke gerilimi ¢cok disik
»  Bkz. teknik veriler (E2 Alt bolim 7)
6.1 Mains undervoltage Sebeke gerilimi ok disik
» Bkz. teknik veriler (E2 Alt bolim 7)
EO007 7.0 Mains Phase Failure, | Sebeke baglantisi tarafinda hata
"Sebekede faz hatasi” + Bir sebeke fazi baglanmamis
*  Sebeke asimetrik
71 Phase Failure UZW Ara devre gerilimi ¢ok disik
» Bir sebeke fazi baglanmamis
» kisa sireli gok yliksek yuk
7.1 hakkinda Kontrol iinitesinin harici 24 V DC beslemesi olan
cihazlar:
Sebeke gerilimi kapatilir, fakat kontrol Unitesi 24 V DC ile
beslenmeye devam ederse de bu hata mesaji ortaya ¢ikar.
Sebeke gerilimi devreye sokulduktan sonra hata mesaiji
onaylanmalidir. Ancak daha sonra frekans invertérl devreye
sokulabilir.
E008 8.0 Parameterverlust EEPROM verilerinde hata
(EEPROM maksimum degeri + Kaydedilen veri setinin yazilim siirimii Fi'nin yazilim
asildi) strimiine uymuyor.
NOT Hatali parametreler otomatik olarak yeniden
yUklenir (fabrika ayan).
* EMU parazitleri (ayrica, Bkz. E020)
8.1 Inverter type incorrect + EEPROM arizali
8.2 rezerve
8.3 EEPROM KSE Error Frekans invertoriiniin genisleme kademesi dogru sekilde
(Migteri arabirimi yanlis algilanmadi.
algilandi (KSE donanimi)) Firmware strlimu 1.2 veya uzeri olan EEPROM, Firmware
surimu daha eski bir Fl'ye takilmis— Parametre kaybi!
8.4 I"te'.'"al EEP.B.(')IVI"error (ayrica bkz. Bilgi, Bolim 5)
(Veritabani sirim yanlis) « $Sebeke gerilimini kapatin ve tekrar agin.
8.7 EEPR copy not the same
E009 - rezerve
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EO010 10.0 Bus Time-Out Mesaj devre digi kalma suresi / Bus kapali 24V dahili
CANbus
* Veri transferi hatali. P513'l kontrol edin.
* Fiziksel bus baglantilarini kontrol edin.
* Bus protokollintin program akisini kontrol edin.
* Bus-Master'i kontrol edin.
» Dahili CAN/CANopen Bus'un 24V beslemesini
kontrol edin.
* Nodeguarding hatasi (dahili CANopen)
* Bus Off hatasi (dahili CANbus)
10.2 Bus Time-Out Option Bus modulinin mesaj devre disi kalma suresi
* Mesaj aktarma hatali.
* Fiziksel bus baglantilarini kontrol edin.
* Bus protokollintin program akisini kontrol edin.
* Bus-Master'I kontrol edin.
* PLC, "STOPP" veya "ERROR" hata durumunda.
10.4 Init error option Bus modiili baslangi¢ ayarina getirme hatasi
*  Bus modilinin akim kaynagini kontrol edin.
» Bagh bir G/C genisletme moduiliiniin DIP salteri
konumu hatali
10.1 System error option Bus modulu sistem hatasi
103 | « Diger ayrintilari ilgili Bus ek kilavuzunda
-------------------- bulabilirsiniz.
__1_9-_'_5_ ____________ GI/C genisletmesi:
10.6 * Girig gerilimlerinin hatali 6lgiiml veya referans
"""""""""" gerilimi olusturmadaki hata nedeniyle ¢ikis
10.7 gerilimlerinin tanimsiz sekilde hazirlanmasi
* Analog cikista kisa devre
10.9 Module missing / P120 P120 parametresine girilen modul mevcut degil.

* Baglantilari kontrol edin
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EO11

11.0

Customer interface

Analog-Digital dénusturiict hatasi

Dahili musteri arabirimi (dahili veri busu) hatali veya radyo

parazitleri (EMU) nedeniyle hasar géormus.

* Kontrol baglantilarini kisa devre agisindan kontrol edin.

* EMU parazitlerini, kontrol ve gli¢ kablolarini ayri ayri
doseyerek minimuma indirin.

« Cihazlari ve ekranlari ¢cok diizgiin bir sekilde topraklayin.

EO012

12.0

External watchdog

Watchdog fonksiyonu dijital bir giriste secildi ve darbe ilgili
dijital giriste P460 >Watchdog suresi< parametresinde
ayarlanan sureden daha uzun sire kaldi.

* Baglantilari kontrol edin
* P460 ayarini kontrol edin

121

Limit moto./Customer
"Motor kapatma sinir"

Motor kapatma siniri (P534 [-01]) tetiklendi.
* Motorun yikinul azaltin

+ (P534 [01]) parametresini daha ylksek bir degere
ayarlayin

12.2

Limit gen.
"Jeneratér kapatma siniri

"

Jenerator kapatma siniri (P534 [-02] ) tetiklendi.
* Motorun yikinul azaltin

* (P534 [-02]) parametresini daha yiksek bir dedere
ayarlayin

12.3

Torque limit

Potansiyometre veya nominal deger kaynagdi sinirlamasi
kapatildi. P400 = 12

12.4

Current limit

Potansiyometre veya nominal deger kaynagdi sinirlamasi
kapatildi. P400 = 14

12.5

Load monitor

izin verilen yiik torku degerlerinin ((P525) ... (P529)) (P528)
parametresinde belirtilen slire boyunca asilmasi veya altina
disulmesi nedeniyle kapatma.

* YUki uyarlayin

» Limitleri degistirin (P525) ... (P527))
» Gecikme siresini arttirin (P528)

» Denetleme modunu degistirin (P529)

12.8

Analog-In.Minimum

(P402), "0-10V hata nedeniyle kapatma 1" veya. "...2"
seklindeki (P401) ayarinda % O esitleme degerinin altina
disutlmesi nedeniyle kapatma

12.9

Analog-In.Maximum

(P403), "0-10V hata nedeniyle kapatma 1" veya. "...2"
seklindeki (P401) ayarinda % 100 esitleme degerinin
asllmasi nedeniyle kapatma
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EO013 13.0 Encoder error Enkoderden sinyal gelmiyor
« Eger mevcutsa 5 V'luk senséri kontrol edin.
* Enkoderin besleme gerilimini kontrol edin
134 Eaetval;kontroloru surukleme Surlkleme hatasi sinirina ulagildi
"Devir siiriikleme hatas!" « P327'deki ayar degerini yikseltin
13.2 Disconnect. Control, Sirikleme hatasi kapatma denetimi tetiklendi, motor
‘kapatma denetimi” nominal deg@eri takip edemedi.
* P201-P209 motor verilerini kontrol edin! (akim
kontrol6ri icin dnemli)
* Motor baglanti seklini kontrol edin
« Servo modunda P300 ve sonraki enkoder ayarlarini
kontrol edin
*  P112'deki moment siniri igin kullanilan ayar degerini
ylkseltin
» P536'daki akim siniri igin kullanilan ayar degerini
ylkseltin
* Frenleme siresini P103 kontrol edin ve gerekirse
uzatin
13.5 rezerve POSICON igin hata mesaji=> bkz. ek kilavuz
13.6 rezerve POSICON igin hata mesaji=> bkz. ek kilavuz
EO014 - | rezerve | POSICON igin hata mesaji=> bkz. ek kilavuz
EO015 --- | rezerve |
E016 16.0 Motor Phase Failure, Bir motor fazi baglanmamis.
“Motor faz hatasi” +  P539'u kontrol edin
* Motor baglantisini kontrol edin
16.1 Magnetisation current ihtiyag duyulan miknatislama akimina galistirma aninda
monitoring ulasilamadi.
"Miknatislama akimi denetimi" *  P539'u kontrol edin
* Motor baglantisini kontrol edin
E018 18.0 Reserved, "rezerve” "Guvenli darbe blogu" icin kullanilan hata mesaji, bkz. ek
kilavuz
EO019 19.0 Parameter identification Bagl motor otomatik olarak taninamadi
"Parametre tanimi” * Motor baglantisini kontrol edin
191 Star/Delta circuit incorrect +  Onceden ayarlanan motor verilerini kontrol edin
"Motorun yildiz / tiggen (P201...P209)
baglantISIyyanl/§" cq *+  PMSM - CFC-kapali gevrim modu: Motorun rotor
konumu, artimli enkodere goére dogru degil. Rotor
konumunu belirleyin (ilk onay sadece motor dururken
bir "Sebeke Agik" sonrasinda) (P330)
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E020 20.0 rezerve
EO21 201 Watchdog
20.2 Stack Overflow
20.3 Stack Overflow
20.4 Undefined Opcode
20.5 Protected Instruct.
"Korunan Talimat”
20.6 lllegal Word Access
20.7 lllegal Inst. Access Program uygulamasinda sistem hatasi, EMU parazitleri
"Gecgersiz talimat erigimi sebebiyle tetiklendi.
» Kablolama yonetmeliklerine dikkat edin
208 I":’Program mem?.ry erro:' * Harici bir ek sebeke filtresi kullanin
(Egolglgaomeﬁ;lteé]S/I;lataSI + Cihazi ¢ok diuizgln bir sekilde topraklayin
20.9 Dual-Ported RAM
21.0 NMI error
(donanim tarafindan
kullaniimaz)
211 PLL error
21.2 ADU error "Agma"
21.3 PMI error "Erigim hatasi"
21.4 Userstack Overflow
E022 - rezerve PLC icin kullanilan hata mesaji > bkz. ek kilavuz BU 0550
E023 - rezerve PLC icin kullanilan hata mesaji > bkz. ek kilavuz BU 0550
E024 - rezerve PLC icin kullanilan hata mesaji > bkz. ek kilavuz BU 0550
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Uyar1 mesajlari

SimpleBox'taki

ControlBox'taki gésterge yyar, Nedeni
Grup P700'deki |Parametre kutusundaki metin * Cozim
ayrinti [-02]
C001 1.0 Overtemp. Umrichter invertdriin sicaklik denetimi
"invertér asir sicaklig” Uyari, izin verilen sicaklik sinirina ulasildi.
(invertér sogutucusu) * Cevre sicakligini azaltin
« Cihaz fani/ salt dolabi havalandirmasini kontrol edin
+ Cihazi kirlenme agisindan kontrol edin
C002 2.0 Overtemp. Motor PTC Motor sicaklik sensoériinden uyari geliyor (tetikleme limitine
"Motor PTC asiri sicakligi" ulasildr)
* Motor yukinu azaltin
* Motor devrini arttirin
» Harici motor fanini kullanin
21 Overtemp. I’t Motor Uyari: Motor 12t denetimi ((P535)'te belirtilen zaman
"Motor agiri sicakligi 12" diliminde nominal akimin 1,3 katina erigilmesi)
* Motor yukinu azaltin
Sadece [*t-Motor (P535) +  Motor devrini arttirin
programlanmigsa.
2.2 Overtemp. Brake r.ext Uyari: Sicaklik monitérii (6rn. frenleme direnci) devreye
"Harici frenleme direncinde sokuldu
asiri sicaklik" « Dijital giris low
Dijital giris (P420 [...])={13}
Uzerinden asiri sicaklik
C003 3.0 Overcurrent 12t Limit, Uyari: AC invertoru: 12t limiti tetiklendi, 6rn. 60 sn igin > 1,3 x
“Asiri akim 12 limiti” In (P504'e de dikkat edin)
+  Fi gikisinda siirekli asiri yiik
3.1 Overcurrent chopper It Uyari: Fren kiyicisi igin kullanilan 12t limiti tetiklendi, 1,3 kati
“Fren kiyici agiri akimi” degerlere ulagildi (mevcutsa P554'e ve P555, P556, P557'e
de dikkat edin)
* Frenleme direncinde agiri yik olusmasindan kaginin
35 Torque current limit Uyari: Moment akimi sinirina ulagsildi
‘moment akimi sinir” + (P112) parametresini kontrol edin
3.6 Current Limit Uyari: Akim sinirina ulagildi

“akim sinir1”

» (P536) parametresini kontrol edin
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C004

41

Overcurrent measurement
"Asiri akim élglimi”

Uyari: Darbe kapatma aktif durumda

Darbe kapatmanin (P537) etkinlestiriimesi icin gereken
limite ulasildi (sadece P112 ile P536 kapatildiginda
muamkandir)

+  Fiasin yiiklendi

« Tahrik Unitesi zor hareket ediyor, dusutk
boyutlandiriimis,

» Rampalar (P102/P103) ¢ok dik— Rampa stiresini
arttirin

* Motor verilerini kontrol edin (P201 ... P209)
+ Kayma dengelemesini kapatin (P212)

€008 8.0 Parameter loss Uyari: Calisma saati veya Devreye sokma stiresi gibi
parametre kaybi periyodik olarak kaydedilen mesajlardan biri basariyla
kaydedilemedi.
Kayit islemi basariyla gerceklestirilebilirse uyari kaybolur.
C012 121 Limit moto./Customer Uyari: Motor kapatma sinirinin % 80'i (P534 [-01]) asildI.
"Motor kapatma sinir" * Motorun yikinl azaltin
+ (P534 [-01]) parametresini daha yuksek bir degere
ayarlayin
12.2 Limit gen. Uyari: Jeneratdr kapatma sinirinin (P534 [-02]) % 80'ine
"Jeneratér kapatma sinir” ulagildi.
* Motorun yukini azaltin
+ (P534 [-02]) parametresini daha yiiksek bir dedere
ayarlayin
12.3 Torque limit Uyari: Potansiyometre veya nominal deger kaynagi
sinirlamasinin % 80'ine ulasildi. P400 = 12
12.4 Current Limit Uyari: Potansiyometre veya nominal deder kaynagi
“akim sinirr” sinirlamasinin % 80'ine ulasildi. P400 = 14
12.5 Load monitor izin verilen yiik torku degerlerinin ((P525) ... (P529)) (P528)
parametresinde belirtilen degerin yarisi kadar bir stre
boyunca asilmasi veya altina dusllmesi nedeniyle uyari.
* YUki uyarlayin
» Limitleri degistirin ((P525) ... (P527))
* Gecikme sduresini arttirin (P528)
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Calistirma blokaji mesajlari , "hazir degil”

SimpleBox'taki /

ControlBox'taki gosterge| Neden Nedeni
Grup P700'deki | Parametre kutusundaki metin e (COziim
ayrinti [-03]
1000 0.1 Volt. blocked by 10 "Gerilimi bloke etme” fonksiyonu ile parametrelenen giris
“G/C'dan gerilimi engelleme” (P420 / P480) diisiik konumunda
» Girigi "high" (ylUksek) olarak ayarlayin
» Sinyal kablosunu kontrol edin (kablo kopmasi)
0.2 Quickstop by 10, "Hizli durma" fonksiyonu ile parametrelenen giris (P420 /
“IO'dan hizli durma” P480) diisik konumunda
« Girigi "high" (yuksek) olarak ayarlayin
» Sinyal kablosunu kontrol edin (kablo kopmasi)
0.3 Block voltage from bus * Bus modu (P509): Bit 1 kontrol kelimesi "low" (dusuk)
“Gerilimi Bus'tan engelleme” olarak ayarlandi
0.4 Bus fast stop *  Bus modu (P509): Bit 2 kontrol kelimesi "low" (disik)
“Bus'tan hizli durma” olarak ayarlandi
0.5 Enable at start Devreye sokma sinyali (kontrol kelimesi, Dig 10 veya Bus
“Baslatma sirasinda onaylama” | 10) baslatma asamasinda (Sebeke "ACIK" veya kontrol
gerilimi "ACIK" hale geldikten sonra) mevcuttu. Veya elektrik
fazi eksik.
* Devreye sokma sinyalini baslatma islemi
tamamlandiktan sonra verin (yani cihaz hazir olunca)
+ "Otomatik yol alma"yi (P428) etkinlestirme
0.6-0.7 rezerve PLC igin kullanilan bilgi mesaji = bkz. ek kilavuz
0.8 Right direction blocked AC invertorinin:
; ; P540 veya "Sag yénde devreye sokma" (P420 = 31, 73)
0.9 Left direction blocked
eit direction blocke veya "Sol yonde devreye sokma” (P420 = 32, 74)
aracihigiyla kapatilarak ¢alistirma blokaiji
Frekans invertéru, "Agilmaya hazir" durumuna geger.
006" 6.0 Charging error, Sarj rolesi etkinlestirilmedi, glinki
“Sarj hatasi” « Sebeke gerilimi /ara devre gerilimi gok diisiik
*  Sebeke gerilimi kesildi
» Tahliye iglemi aktif (P420) / (P480))
1011 11.0 Analog Stop, Frekans invertoriindeki / bagh bir G/C genigletmesindeki bir
“Analog durdurma” analog giris kablo kopmasi algilanacak (2-10V sinyali veya
4-20mA sinyali) sekilde yapilandirildiysa, analog sinyal 1 V
veya 2 mA degerinin altina dustiginde frekans invertord,
"Acilmaya hazir" durumuna geger.
Bu, ilgili analog giris "0" fonksiyonuna ("Fonksiyon yok")
gOre parametrelendirildiginde de gerceklesir.
+ Baglantiy1 kontrol edin
10141 14.4 rezerve POSICON igin kullanilan bilgi mesaji = bkz. ek kilavuz
1018 " 18.0 rezerve "Guvenli durma" fonksiyonu igin kullanilan bilgi mesaji >

bkz. ek kilavuz

1)  Calisma durumunun (mesajin) ParameterBox'taki veya NORD CON-yaziliminin sanal kumanda Unitesindeki isareti: "Not ready"
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6.4 Calisma arnizalanyla ilgili sikga sorulan sorular

Ariza

Olasi nedeni

Céziim

Cihaz baslamiyor (tiim
LED'ler kapali)

Sebeke gerilimi yok veya yanhsg
SK 2x5E: 24 V DC kontrol gerilimi yok

Baglantilari, besleme hatlarini
kontrol edin

Salterleri / sigortalari kontrol
edin

Cihaz, devreye sokma
islemine cevap vermiyor

Kontrol elemanlari bagh degil

Kontrol kelimesi kaynagdi dogru
ayarlanmamig

Sag ve sol devreye sokma sinyali paralel
Devreye sokma sinyali, cihaz ¢calismaya
hazir duruma gelmeden énce mevcut
(cihaz bir kenar 0 - 1 bekliyor)

Devreye sokma islemini
yeniden ayarlayin
Gerekiyorsa P428'i degistirin:
"0" = Cihaz, devreye sokma
islemi igin bir kenar 0>1
bekliyor / "1" = Cihaz,
"Seviye"ye cevap veriyor >
Gefahr: Tahrik kendi bagina
calismaya baglayabilir!
Kontrol baglantilarini kontrol
edin

P509'u kontrol edin

Onay mevcut olmasina
ragmen motor calismaya
baslamiyor

Motor kablosu bagli degil
Fren serbest birakilamiyor
Nominal deger belirtiimedi
Nominal deger kaynagdi dogru
ayarlanmadi

Baglantilari, besleme hatlarini
kontrol edin

Kontrol elemanlarini kontrol
edin

P510'u kontrol edin

Cihaz, yik arttiginda
(mekanik yukin / devrin
artmasi) hata mesaiji
verilmeden kapaniyor

Bir sebeke fazi eksik

Baglantilari, besleme hatlarini
kontrol edin

Salterleri / sigortalari kontrol
edin

Motor yanhs yénde déniyor

Motor kablosu: U-V-W birbiriyle
karistiriimis

Motor kablosu: 2 fazi degistirin
alternatif:

— Motor faz sirasini (P583)
kontrol edin

— Sag/sol yonde devreye
sokma fonksiyonlarini
degistirin (P420)

— Bit 11/12 kontrol kelimesini
degistirin (bus devreye
sokma igleminde)

Motor, istenen devre
ulasamiyor

Maksimum frekans ¢ok diisuk
parametrelenmis

P105'i kontrol edin
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Motor devri, nominal deger .
girisine uymuyor

Analog giris fonksiyonu "Frekans
toplama" olarak ayarlanmis ve baska bir
nominal deger mevcut

P400'G kontrol edin

Entegre potansiyometre (P1)
ayarini kontrol edin (sadece
SK 2x5E)

P420, aktif sabit frekanslari
kontrol edin

Bus nominal degerlerini kontrol
edin

P104 / P105 "Min. / Maks
frekans" degerini kontrol edin
P113 "JOG frekansini" kontrol
edin

Motor ylksek glrultt .
olusturarak ve disuk, kontrol
edilemeyen ya da g¢ok zor
kontrol edilebilen bir devirle
calisiyor, "KAPALI" sinyali
gecikmeli uygulaniyor, .
muhtemelen hata mesaji 3.0
veriliyor

Enkoderin A ve B yolu birbiriyle
degistirildi (devir geri beslemesi igin)
Enkoder ¢6zindrligu dogru
ayarlanmamis

Enkoderin gerilim beslemesi yok
Enkoder arizali

Enkoderin baglantilarini

kontrol edin

P300, P301'i kontrol edin
P735 aracihgiyla kontrol
Enkoderi kontrol edin

Fi ile opsiyonel modiillerin
arasinda iletisim hatasi
(zaman zaman) .

Sistem busunun ¢ikis direngleri dogru
ayarlanmamis

Baglantilarin temasi kot

Sistem bus hattinda arizalar mevcut
Maksimum sistem busu uzunlugu asildi

Sadece 1. ve sonuncu
katilimci: Cikis direnci igin DIP
salterini ayarlayin

Baglantilar kontrol edin
Sistem busu Utzerindeki tim
Fi'lerin GND'sini baglayin
Déseme yonetmeliklerine
dikkat edin (sinyal hatlari ile
kontrol hatlarinin ve sebeke
hatlari ile motor hatlarinin ayri
doésenmesi)

Kablo uzunluklarini (sistem
busu) kontrol edin

Tablo 8: Caligma arizalaryla ilgili sikga sorulan sorular
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7 Teknik veriler

7.1 Frekans invertoruyle ilgili genel bilgiler
Fonksiyon Teknik 6zellik
Cikis frekansi 0,0 ...400,0 Hz

Darbe frekansi

Tipik asin yik kapasitesi
Verim
Izolasyon direnci

Calisma sicakligi / gevre sicakhgi

Depolama ve nakliye sicakhgi
Uzun sdreli depolama
Koruma turt

Maks. kurulum yiiksekligi, deniz
seviyesi Ustlinde

Ortam kosullari

Cevre koruma

Sunlara kargi koruyucu énlemler:

Motor sicaklik denetimi
Kontrol ve kumanda

iki sebeke calistirma gevrimi
arasindaki bekleme siresi
Arabirimler

Galvanizli ayirma
Baglanti klemensleri, elektrik baglantisi

3,0 ... 16,0 kHz, Fabrika ayari = 6 kHz

Gli¢ azaltma > 8 kHz, 115/ 230 V'luk cihazda, > 6 kHz, 400 V'luk cihazda
% 150, 60 sn igin, % 200, 3,5 sn igin

> % 95, boyuta bagh olarak

>5MQ

-25°C ... +40°C, miunferit cihaz tipleri ve ¢alisma modlariyla ilgili ayrintili bilgiler
(digerlerinin yani sira UL- degerleri) icin, bkz. (Bélim Fehler! Verweisquelle
konnte nicht gefunden werden.)

ATEX: -20...+40°C (Bolim 2.4)

-25°C ... +60/70°C

(Bolim 9.1)

IP55, opsiyonel IP66 (Bolim 1.8)

NEMA1, daha yliksek NEMA kademeleri talep lizerine

1000 m'ye kadar gug azaltma yok

1000...2000 m: % 1 /100 m gl¢ azaltma, agiri gerilim kat. 3

2000...4000 m: % 1 /100 m gli¢c azaltma, asiri gerilim kat. 2, sebeke girisinde

harici asiri gerilim korumasi gereklidir
Tasima (IEC 60721-3-2): mekanik: 2M2

Caligma (IEC 60721-3-3): mekanik: 3M7, 3M6 (Boyut 4)
iklimsel: 3K3 (IP55) 3K4 (IP66)

(Bolum Fehler! Verweisquelle konnte nicht
gefunden werden.), Bkz. P219

Enerji tasarruf fonksiyonu

EMU (Bolum Fehler! Verweisquelle konnte nicht
gefunden werden.)
RoHS (Bolim 1.5)

Frekans invertortiniin asiri sicakligi
Asir gerilim ve disuk gerilim
I2t-Motor, PTC / bimetal salter
Sensorsiiz akim vektor kontroll (ISD), dogrusal U/f karakteristik egrisi, VFC agik
¢evrim, CFC open-loop, CFC closed-loop

Kisa devre, toprak arizasi
asir yuk, bosta galisma

Normal ¢alisma ¢evriminde tim cihazlar i¢in 60 saniye

Standart RS485 (USS) (sadece parametrelendirme kutulari)
RS232 (tek Slave)
Sistem bus

Opsiyon Yerlesik AS-i (Bolim Fehler! Verweisquelle konnte

nicht gefunden werden.)

Cesitli bus modiilleri (Bolim 1.2)
Kontrol klemensleri
Glig dnitesi
Kontrol (nitesi

(B&lim 2.3.2)
(Béliim 2.3.3)
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9 Bakim ve servisle ilgili notlar

9.1 Bakim uyarilari

NORD frekans invertorleri, kurallara uygun sekilde calistirildiklarinda bakim gerektirmezler (bkz.
Bolim 7 "Teknik veriler").

Tozlu gevre kosullan

Eger cihaz tozlu havada kullaniliyorsa, sogutma vyuzeyleri dizenli olarak basingli havayla
temizlenmelidir.

Uzun siireli depolama

Cihaz, en az 60 dakikalik diizenli araliklarla besleme sebekesine baglanmalidir.
Bu yapilmadidi takdirde cihazin tahrip olma tehlikesi ortaya ¢ikar.

Cihazin bir yildan uzun bir sire boyunca depolanmasi durumunda, cihaz, sebeke baglantisi
gerceklestirimeden 6nce su semaya gore bir ayar trafosu yardimiyla dizenli olarak tekrar devreye
sokulmahdir:

Depolama stiresi 1 yil ila 3 yil

— % 25 sebeke gerilimi ile 30 dakika,
— % 50 sebeke gerilimi ile 30 dakika,
— % 75 sebeke gerilimi ile 30 dakika,
— % 100 sebeke gerilimi ile 30 dakika

Depolama stiresi >3 yil ise veya depolama sliresi bilinmiyorsa:

— % 25 sebeke gerilimi ile 120 dakika,
— % 50 sebeke gerilimi ile 120 dakika,
— % 75 sebeke gerilimi ile 120 dakika,
— % 100 sebeke gerilimi ile 120 dakika

Rejenerasyon islemi esnasinda cihaz yuklenmemelidir.

Rejenerasyon isleminden sonra, daha 6nce agiklanan ayarlama igslemi yeniden gegerli olur (yilda 1
kez, en az 60 dakika slreyle sebekeye baglama).

(il Bilgi SK 2x5E'deki kontrol gerilimi

Rejenerasyon prosesine olanak saglamak icin SK 2x5E tipi cihazlarda besleme, 24 V'luk bir kontrol gerilimi ile
saglanmalidir.

(il Bilgi Aksesuarlar

Uzun siireli depolama ile ilgili diizenlemeler, 24 V'luk besleme blogu modiilleri (SK xU4-24V-..., SK TU4-POT-
...) ve elektronik fren redresorleri (SK CU4-MBR) icin esit sekilde gegerlidir.
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9.2 Servis uyarilari
Teknik sorulariniz i¢in teknik destek bolimimuz hizmetinize hazirdir.

Teknik destek bélimimize génderecediniz sorularinizda, gerekiyorsa aksesuar veya segeneklerle
birlikte tam cihaz tipini (Urin etiketi/ekran), kullanilan yazilim sidrimuni (P707) ve seri numarasini
(Urdn etiketi) hazir tutun.

Onarim durumlarinda cihaz su adrese génderilmelidir:

NORD Electronic DRIVESYSTEMS GmbH
Tjichkampstralle 37
D-26605 Aurich

Latfen orijinal olmayan tim pargalari cihazdan ¢ikartin.

Orn. sebeke kablosu veya harici géstergeler gibi takilmis olabilecek parcalar icin hicbir sekilde garanti
ustlenilmez!

Litfen cihazi gdndermeden 6nce parametre ayarlarini yedekleyin.

(i) gilgi

Latfen cihazin/bilesenin génderilme nedenini ve size sorulabilecek olasi sorular igin misteri temsilcisini
belirtin.

iade mal belgesini Web sayfamiz (Link) veya teknik destek bélimiimiiz araciligiyla edinebilirsiniz.

Aksi Uzerinde mutabik kalinmadikg¢a, cihaz kontrol / onarim yapildiktan sonra fabrika ayarlarina

sifirlanir.
(1] Bilgi

Bir cihaz arizasinin nedeninin bir opsiyonel modulde olmadigindan emin olmak igin, hata durumunda
bagli opsiyonel moddiller de génderilmelidir.

iletisim bilgileri (telefon)

Teknik destek Normal ¢alisma saatlerinde +49 (0) 4532-289-2125
Normal ¢alisma saatleri diginda +49 (0) 180-500-6184
Onarimla ilgili sorular Normal ¢alisma saatlerinde +49 (0) 4532-289-2115

El kitabini ve ek bilgileri internetteki www.nord.com adresinde bulabilirsiniz.
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