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1 Informacje ogdline

Seria SK 1x5E jest oparta na sprawdzonej platformie NORD. Urzadzenia odznaczajg sie zwartg
konstrukcjg przy rownoczesnie optymalnej funkcjonalnosci i jednolitg mozliwoscig parametryzaciji.

Dwufazowa regulacja fazy umozliwia nie tylko czyste uruchomienie silnika, ale réwniez fagodny
rozruch. Metoda regulacji fazy zostata wybrana w taki sposéb, aby utrzymywaé powstajace momenty
harmoniczne na mozliwie najmniejszym poziomie. Oferte uzupeinia szerokie spektrum funkcji
monitorowania.

Z uwagi na réznorodne opcje ustawien urzgdzenie moze zasilaC wszystkie silniki asynchroniczne
trojfazowe.

Rozrusznik silnika jest przewidziany do trojfazowego zasilania sieciowego. Zakres mocy obejmuje
wielkosci od 0,25 kW do 7.5 kW.

Dzieki modutowym zespotom urzadzenie mozna dopasowaé do indywidualnych wymagan
uzytkownika.

Niniejsza instrukcja jest oparta na oprogramowaniu urzgdzenia podanym na liscie wersji (patrz P707).
W przypadku innej wersji oprogramowania stosowanego rozrusznika silnika mogg wystgpi¢ réznice w
stosunku do zapiséw instrukcji. W razie potrzeby aktualng instrukcje mozna pobraé¢ z Internetu
(http://www.nord.com/).

Istniejg dodatkowe opisy opcjonalnych funkciji i systeméw magistralowych (http://www.nord.com/).

[i] Informacja Akcesoria

Akcesoria wspomniane w instrukcji rowniez mogg podlegaé modyfikacjom. Aktualne informacje sg zebrane w
osobnych specyfikacjach, ktére znajdujg sie pod adresem www.nord.com w pozycji Dokumentacja — Instrukcje
— Elektroniczna technika napedowa — Informacje techniczne / specyfikacja. Specyfikacje dostepne w momencie
publikacji niniejszej instrukcji sg wymienione w odpowiednich rozdziatach (Tl ...).

Z roznych wersji urzgdzen wynikajg réznice w zakresie funkcjonalnosci (np.: z wbudowanym
interfejsem AS-i lub z wbudowanym interfejsem PROFIBUS DP).

W najprostszej konfiguracji istnieje mozliwos¢ ustawiania wszystkich waznych parametrow bez
komputera i panelu obstugi za pomocg maks. czterech potencjometrow i czterech przetgcznikéw DIP.
Do diagnostyki warunkéw pracy stuzg diody LED. Stosowanie modulu obstugowego nie jest
konieczne.

Typowa cechg urzadzeh jest montaz bezposrednio na silniku. Alternatywnie sg dostepne opcjonalne
akcesoria do montazu urzadzen w poblizu silnika, np. na $cianie lub na korpusie maszyny.

Aby uzyska¢ dostep do wszystkich parametrow, mozna wykorzystaé wewnetrzny interfejs RS232
(dostep przez ztgcze RJ12). Dostep do parametréw odbywa sie np. za pomocg opcjonalnych paneli
SimpleBox i ParameterBox.

Ustawienia parametréow zmodyfikowane przez uzytkownika muszg zosta¢ zapisane we wbudowanej
pamieci Flash urzgdzenia (P550). W przeciwnym wypadku zmodyfikowane ustawienia parametrow
zostang utracone podczas wytgczania urzadzenia.

BU 0135 pl-4118 9
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1.1 Przeglad

Niniejsza instrukcja opisuje wszystkie mozliwe funkcje i wyposazenie. Zaleznie od typu urzgdzenia
wyposazenie i funkcje sg ograniczone. Urzadzenia typu SK 175E posiadajg maksymalng konfiguracje.

Wiasciwosci podstawowe

* 2 wejscia cyfrowe

* 2 wyjscia cyfrowe

» Osobne wejscie czujnika temperatury (TF+/TF-)

» Sterowanie i podtgczenie hamulca elektromechanicznego

» Zabezpieczenie przecigzenia silnika (charakterystyka zadziatania 12t zgodnie z normg EN 60947)
- Dzieki temu nie jest potrzebny wylgcznik samoczynny silnikowy, tylko zabezpieczenie wstepne!

* Monitorowanie awarii zasilania i zaniku fazy silnika

* Monitorowanie magnesowania (monitorowanie prgdu minimalnego)

» Automatyczna detekcja kolejnosci faz

* Montaz bezposrednio na silniku lub w poblizu silnika

» Dopuszczalna temperatura otoczenia od -25°C do 50°C (przestrzega¢ danych technicznych)

*  Wbudowany zasilacz sieciowy EMC dla klasy B

* 4 przetgczniki DIP i 4 potencjometry do konfiguracji

» Diody LED do diagnostyki

* Interfejs RS232 przez ztgcze RJ12

Dodatkowe wiasciwosci

Urzadzenia wystepujg bez wbudowanego interfejsu magistrali polowe;j i alternatywnie w obu wersjach
(-ASI) z wbudowanym interfejsem AS-i lub (-PBR) z wbudowanym interfejsem PROFIBUS DP.

Réznice miedzy poszczegdlnymi wersjami (SK 135E / SK 175E)) sg zestawione w ponizszej tabeli i sg
opisane w niniejszej instrukcji.

Wiasciwosé 135E | 175E- | 175E-
ASI PBR
Funkcja tagodnego rozruchu X X X
Funkcja rewersyjna X X X
Dwa dodatkowe wejscia cyfrowe X X
Interfejs AS-i (41/40) ASI
PROFIBUS-DP (41/40) PBR

Tabela 2: Dodatkowe wlasciwosci
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Moduty opcjonalne

Moduty opcjonalne stanowig funkcjonalne rozszerzenie urzgdzenia.

Sg dostepne zaréwno jako moduty wbudowane, tzw. wewnetrzne moduty rozszerzeh SK CU4-..., jak i
jako moduly zewnetrzne, tzw. zewnetrzne moduty rozszerzen SK TU4-.... Oprécz réznic pod
wzgledem mechanicznym moduty wbudowane i moduty zewnetrzne czesciowo réznig sie zakresem
funkciji.

=

-

Rysunek 1: Urzadzenie z wbudowanym SK CU4-... Rysunek 2: Urzagdzenie z zewnetrznym SK CU4-...

Modut zewnetrzny

Zewnetrzny modut rozszerzen (Technology Unit, SK TU4-..) montuje sie od zewngtrz do
urzadzenia, dzieki czemu jest bardzo tatwo dostepny.

Zewnetrzny modut rozszerzen wymaga odpowiedniego adaptera przytgczeniowego SK TI4-TU-....

Przewody =zasilajgce i sygnatowe sg podigczone za pomocg zaciskdw $Srubowych adaptera
przytaczeniowego. Zaleznie od wersji mogg byé dostepne dodatkowe ztgcza wtykowe (np. M12 lub
RJ45).

Opcjonalny zestaw do montazu nasciennego SK TIE4-WMK-TU dopuszcza montaz zewnetrznych
modutdw rozszerzajgcych z dala od urzadzenia.

Modut wbudowany

Wewnetrzny modut rozszerzen (Customer Unit, SK CU4-...) jest wbudowany w urzgdzenie.
Przewody zasilajgce i sygnatowe sg podtgczone za pomocg zaciskow srubowych.

BU 0135 pl-4118 11
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1.2 Dostawa

Natychmiast po otrzymaniu/rozpakowaniu urzadzenia nalezy je sprawdzi¢ pod katem uszkodzen
transportowych, takich jak deformacje lub obecnos¢ luznych czesci.

W razie stwierdzenia uszkodzenia nalezy niezwlocznie skontaktowaé sie z firmg transportowg i
sporzgdzi¢ dokfadny opis uszkodzenh.

Wazne! Powyzsza procedura ma zastosowanie nawet wéwczas, gdy nie stwierdzono
uszkodzenia opakowania.

1.3 Zakres dostawy

UWAGA Uszkodzenie urzadzenia

Stosowanie niedopuszczalnych akcesoridow i modutéw opcjonalnych (np. modutdw opcjonalnych innych serii
urzgdzen (SK CSX-0)) moze spowodowaé uszkodzenie potgczonych wzajemnie komponentow.

Stosowac tylko takie moduly opcjonalne i akcesoria, ktdre sg specjalnie przeznaczone dla danego urzadzenia i
wymienione w niniejszej instrukciji.

Wersja * Urzadzenie w wersji IP55 (opcjonalnie IP66, IP69K)
standardowa: * Instrukcja obstugi jako plik PDF na ptycie CD, zawiera NORD CON
(oprogramowanie do parametryzaciji)

Dostepne akcesoria:

Oznaczenie Przyktad Opis

Uruchamianie, parametryzacja i sterowanie
urzgdzeniem

Typ SK PAR-3H, SK CSX-3H

(£ punkt 3.1 "Opcjonalne moduty do obstugi i
parametryzacji ")

Panele ParameterBox do
tymczasowego podigczenia
do urzadzenia, wersja
przenosna

Plus rozszerzenie przytacza
SK TIE4-RS485-RS232 (numer art.

275274603)

NORD CON il Uruchamianie, parametryzacja i sterowanie
Oprogramowanie pracujace w ‘ : urzadzeniem

systemie MS Windows ® = Patrz www.nord.com

= I NORD CON
(pobranie bezptatne)

Opcje dotyczace obstugi i parametryzaciji

Wewnetrzny konwerter v Imm””'””]’ Wewnetrzny modut rozszerzen do montazu w
wartosci zadanej - i urzadzeniu stuzgcy do przeksztatcania

bipolarnych sygnatéw analogowych na
unipolarne lub sygnatéw cyfrowych do
przekaznika

Typ SK CU4-REL- ...

(E punkt 3.2.1 "Wewnetrzne moduly rozszerzen
SK CU4-... (montaz wewnetrzny modutow)")

£ OO0 BOed

Rozszerzenie WE/WY
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Wewnetrzne zasilacze

Zasilacz do montazu w urzgdzeniu stuzacy do
wytwarzania niskiego napiecia sterujgcego

(24 v DC).

Typ SK CU4-24V- ...

(3 punkt 3.2.1 "Wewnetrzne moduty rozszerzen
SK CU4-... (montaz wewnetrzny modutow)")

Zewnetrzne zasilacze

Zasilacze

Zewnetrzny modut rozszerzen do montazu na
urzadzeniu lub alternatywnie do montazu
nasciennego (konieczny zestaw do montazu
nasciennego) stuzgcy do wytwarzania niskiego
napiecia sterujgcego (24 V DC).

Typ SK TU4-24V- ...

(& punkt 3.2.2 "Zewnetrzne moduty rozszerzen
SK TU4-... (montaz zewnetrzny modutéw)")

Przetacznik
(L-WYL.-P)

Przetgcznik do montazu na urzgdzeniu, do
tatwego sterowania urzgdzeniem

Typ SK TIE4-SWT

(£ punkt 3.1 "Opcjonalne moduty do obstugi i
parametryzacji ")

Wyltacznik konserwacyjny
0-1

Przetaczniki

Zewnetrzny modut rozszerzen do montazu na
urzadzeniu lub alternatywnie do montazu
nasciennego (konieczny zestaw do montazu
nasciennego) stuzgcy do bezpiecznego
odtgczania urzgdzenia od napiecia zasilajgcego.
Typ SK TU4-MSW- ...

(£ punkt 3.2.2 "Zewnetrzne moduty rozszerzen
SK TU4-... (montaz zewnetrzny modutéw)")

Przytacze zasilania
(wejscie zasilania, wyjscie
zasilania, wyjscie silnika)

Ztgcze wtykowe zasilania do montazu na
urzadzeniu, do wykonania roztgcznego
potgczenia przewoddw zasilajgcych (np.
przewodu podigczenia do sieci)

Typ SK TIE4-...

(£ punkt 3.2.3.1 "Ztgcza wtykowe dla przytgczy
zasilania")

Przytacze przewodu
sterujgcego

Ztacze wtykowe

Systemowe zigcze wtykowe (M12) do montazu
na urzgdzeniu, do wykonania roztgcznego
potgczenia przewoddéw sterujgcych

Typ SK TIE4-...

(3 punkt 3.2.3.2 "Ziacza wtykowe dla przytaczy
sterujgcych")

Kabel przejsciowy

Rézne kable przejsciowe
(Link)

Adapter montazowy

Adapter

Rézne zestawy adapterow do montazu
urzgdzenia na silnikach o réznych wielkosciach
(£ punkt 2.1.1.1 "Dopasowanie do wielkosci
silnika")

BU 0135 pl-4118
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Wewnetrzny modut
bezpiecznikéw

Wewnetrzny modut rozszerzen do montazu w
urzadzeniu, do zabezpieczania pojedynczego
urzgdzenia w przypadku okablowania ,Daisy

% Chain” (przekazywanie napiecia zasilajacego z
§ jednego urzadzenia do nastepnego)
S Typ SK CU4-FUSE- ...
o (d punkt 3.2.1 "Wewnetrzne moduty rozszerzen
SK CU4-... (montaz wewnetrzny modutow)")
NORD CON il Uruchamianie, parametryzacja i sterowanie
Oprogramowanie pracujgce w ; urzadzeniem
— | systemie MS Windows ® = Patrz www.nord.com
.‘IE’ fcj | NORD CON
c O
g 5
% g Makra ePlan epran | Makra do projektowania schematow
§) = = elektrycznych
s 5 Patrz www.nord.com
e ePlan
14 BU 0135 pl-4118



http://www.nord.com/
http://www.nord.com/cms/de/documentation/software/software_detail_14554.jsp
http://www.nord.com/
http://www.nord.com/cms/de/documentation/software/software_detail_14585.jsp

Co

DRIVESYSTEMS 1 Informacje ogodlne

1.4 Zasady bezpieczenstwa, instalacji i uzytkowania

Przed rozpoczeciem eksploatacji urzadzenia nalezy dokfadnie przeczytaé ponizsze zasady
bezpieczenstwa. Przestrzega¢ wszystkich informacji zawartych w instrukcji urzgdzenia.

Nieprzestrzeganie powyzszych zalecen moze spowodowaé powazne lub $miertelne obrazenia i
uszkodzenia urzadzenia lub jego otoczenia.

Przechowywacé niniejsze zasady bezpieczenstwal

1. Informacje ogdlne

Nie stosowac uszkodzonych urzgdzen lub urzadzen z uszkodzong obudowg lub brakiem oston (np.
zaslepek przepustéw kablowych). W przeciwnym wypadku istnieje niebezpieczehstwo powaznych lub
Smiertelnych obrazen na skutek porazenia prgdem elektrycznym lub peknigcia podzespotow
elektrycznych, np. wysokowydajnych kondensatorow elektrolitycznych.

Zdejmowanie oston bez odpowiedniego upowaznienia, nieprawidtowe uzytkowanie, montaz lub
obstuga mogg powodowac powazne szkody osobowe lub materialne.

Podczas eksploatacji w zaleznosci od stopnia ochrony urzgdzenia mogg posiada¢ pozostajgce pod
napieciem, nie izolowane, ruchome lub obracajgce sie elementy, a takze gorgce powierzchnie.

Urzadzenie jest eksploatowane 2z niebezpiecznym napieciem. Na wszystkich zaciskach
przytaczeniowych (m.in. na wejsciu zasilania, przytgczu silnika), na przewodach doprowadzajgcych,
listwach stykowych, plytkach drukowanych moze wystepowaé niebezpieczne napiecie, nawet gdy
urzadzenie jest wylgczone lub gdy silnik nie obraca sie (np. z powodu awarii elektroniki, zablokowania
napedu lub zwarcia zaciskéw wyjsciowych).

Urzadzenie nie posiada gtdbwnego wylgcznika zasilania, dzieki czemu po podtgczeniu zasilania stale
znajduje sie pod napieciem. Dlatego napiecie wystepuje rowniez w podtgczonym, zatrzymanym
silniku.

W napedzie odigczonym od zasilania podtgczony silnik moze sie obracac i generowaé niebezpieczne
napiecie.

W przypadku dotkniecia elementéw znajdujgcych sie pod niebezpiecznym napieciem istnieje
niebezpieczenstwo porazenia pradem elektrycznym, co moze spowodowaé powazne lub Smiertelne
obrazenia osob.

Nie wolno wycigga¢ pod napieciem urzgdzenia i wtyczek elektrycznych! Nieprzestrzeganie tego
zalecenia moze spowodowac utworzenie tuku elektrycznego, ktéry oprécz ryzyka odniesienia obrazen
moze by¢ przyczyng uszkodzenia lub zniszczenia urzadzenia.

Zgasniecie diody LED stanu i innych wskaznikow nie oznacza, ze urzadzenie jest odigczone od
zasilania i nie znajduje sie pod napieciem.

Radiator i inne elementy metalowe mogg nagrzewac sie do temperatury powyzej 70°C.

Dotkniecie takich czesci moze spowodowac lokalne oparzenia czesci ciata (przestrzegaé czaséw
stygniecia i zachowaé odpowiedni odstep od sgsiednich elementdéw konstrukcyjnych).

Wszelkie prace przy urzgdzeniu, np. transport, instalacje, uruchomienie i konserwacje, powinny byé
wykonywane przez wykwalifikowany personel (zgodnie z normami IEC 364, CENELEC HD 384 lub
DIN VDE 0100 oraz IEC 664 lub DIN VDE 0110 i krajowymi przepisami zapobiegania wypadkom). W
szczegollnosci nalezy przestrzegaé ogélnych i lokalnych przepisow dotyczacych montazu i
bezpieczenstwa pracy przy urzgdzeniach elektroenergetycznych (np. VDE) oraz przepisow
okreslajgcych prawidlowe uzywanie narzedzi i stosowanie osobistego wyposazenia ochronnego.

Podczas wykonywania wszelkich prac przy urzadzeniu nalezy upewni¢ sie, ze do urzadzenia nie
dostaty sie lub nie pozostaty w nim ciata obce, luzne czesci, wilgo¢ lub pyt (zagrozenie zwarciem,
pozarem i korozjg).
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Dalsze informacje znajdujg sie w dokumentaciji.

2. Wykwalifikowany personel

Zgodnie z niniejszymi podstawowymi zasadami bezpieczenstwa wykwalifikowany personel to osoby
posiadajgce wiedze na temat ustawiania, montazu, uruchamiania i eksploatacji produktu oraz majgce
odpowiednie kwalifikacje do wykonywania powierzonych im zadan.

Urzadzenie i zwigzane z nim akcesoria powinny by¢ instalowane i uruchamiane wytgcznie przez
wykwalifikowanych elektrykdw. Wykwalifikowany elektryk to osoba, ktéra ze wzgledu na swoje
fachowe wyksztatcenie i doswiadczenie posiada wystarczajgcg wiedze dotyczgca

* wlgczania, wytgczania, odtgczania, uziemiania i oznaczania obwoddéw prgdowych i urzadzen,
+ prawidtowej konserwacji i stosowania urzadzeh ochronnych zgodnie z ustalonymi normami
bezpieczenstwa.

3. Zastosowanie zgodne z przeznaczeniem — ogélnie

Rozruszniki silniki to urzgdzenia przeznaczone do stosowania w przemysle i w zastosowaniach
komercyjnych do zasilania asynchronicznych silnikdw tréjfazowych klatkowych.

Urzadzenia sg komponentami przeznaczonymi do montazu w urzgdzeniach elektrycznych Ilub
maszynach.

Dane techniczne i informacje dotyczgce warunkoéw podtgczenia znajdujg sie na tabliczce znamionowej
i w dokumentaciji. Nalezy ich Scisle przestrzegac.

Urzgdzenia mogg zapewniac wytgcznie takie funkcje bezpieczenstwa, ktére sg opisane i dozwolone.

Urzadzenia oznaczone znakiem CE spetniajg wymagania dyrektywy niskonapieciowej 2014/35/UE.
W odniesieniu do urzadzenh zastosowano zharmonizowane normy wymienione w deklaracji zgodnosci.

a. Uzupelnienie Zastosowanie zgodne z przeznaczeniem w Unii Europejskiej

W przypadku montazu w maszynach nie mozna uruchomié urzgdzen (tzn. rozpoczaé ich
eksploatacji zgodnej z przeznaczeniem) do czasu potwierdzenia, ze maszyna spefnia
wymagania dyrektywy WE 2006/42/WE (dyrektywa w sprawie maszyn); nalezy réwniez
przestrzega¢ normy EN 60204-1.

Uruchomienie (tzn. rozpoczecie eksploatacji zgodnej z przeznaczeniem) jest dozwolone
wytgcznie w przypadku przestrzegania dyrektywy o kompatybilnosci elektromagnetycznej EMC
(2014/30/UE).

b. Uzupetnienie Zastosowanie zgodne z przeznaczeniem poza Unig Europejska

W odniesieniu do montazu i uruchomienia urzadzenia nalezy przestrzegaé lokalnych przepiséw
uzytkownika w miejscu eksploatacji (patrz ,a) Uzupetnienie: Zastosowanie zgodne z
przeznaczeniem poza Unig Europejskg”).

4. Fazy eksploatacji

Transport, przechowywanie

Nalezy przestrzegaC zalecen zawartych w instrukcji dotyczgcych transportu, przechowywania i
prawidiowego postepowania z urzgdzeniem.

Nalezy przestrzega¢ dopuszczalnych mechanicznych i klimatycznych warunkéw otoczenia (patrz
Dane techniczne w instrukcji urzgdzenia).

W razie potrzeby nalezy stosowac¢ odpowiednie, dobrze dobrane srodki transportu (np. dzwignice,
prowadnice lin).
Ustawianie i montaz

Ustawianie i chtodzenie urzgdzenia musi odbywaé sie zgodnie z przepisami zawartymi w odnos$nej
dokumentacji. Nalezy przestrzega¢ dopuszczalnych mechanicznych i klimatycznych warunkow
otoczenia (patrz Dane techniczne w instrukcji urzadzenia).
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Urzadzenie nalezy chroni¢ przed niedopuszczalnym obcigzeniem. W szczegdlnosci nie wolno zginaé
elementoéw konstrukcyjnych i/lub zmieniaé¢ odstepow izolacyjnych. Nalezy unika¢ dotykania elementow
elektronicznych i stykow.

Urzadzenie i jego moduly opcjonalne posiadajg elementy wrazliwe elektrostatycznie, ktére mozna
tatwo uszkodzi¢ przez nieprawidtowg obstuge. Nie wolno uszkodzi¢ mechanicznie lub zniszczyé
komponentéw elektrycznych.

Podfaczenie elektryczne
Sprawdzi¢, czy napiecie przytgczeniowe urzgdzenia i silnika jest prawidtowe.

Przed rozpoczeciem instalacji, konserwacji i obstugi technicznej nalezy odtgczy¢ urzgdzenie od
zasilania i odczeka¢ co najmniej 5 minut po odtgczeniu urzgdzenia od sieci! (Po odtgczeniu
urzadzenia od sieci moze ono pozostawac przez okres do 5 minut pod niebezpiecznym napieciem ze
wzgledu na energie zgromadzong w kondensatorach). Przed rozpoczeciem prac nalezy sprawdzi¢
przez pomiar brak napiecia na wszystkich stykach wtyczek elektrycznych Ilub zaciskow
przytagczeniowych.

Instalacje elektryczng nalezy wykonaé¢ zgodnie z odpowiednimi przepisami (np. dotyczgcymi
przekrojow przewodow, bezpiecznikow, podigczenia przewodow ochronnych). Dalsze instrukcje
zostaty zawarte w dokumentac;ji / instrukcji urzgdzenia.

Informacje dotyczace instalacji zgodnej z przepisami o kompatybilnosci elektromagnetycznej EMC,
np. dotyczgce ekranowania, uziemiania, rozmieszczenia filtréw i uktadania przewodoéw, znajdujg sie w
dokumentacji urzadzenia i w Informacji technicznej T180-0011. Zalecenia te muszg by¢ spetnione
nawet w przypadku urzgdzeh posiadajgcych oznaczenie CE. Zapewnienie zgodnosci z
ograniczeniami okreslonymi w przepisach o kompatybilnosci elektromagnetycznej EMC jest
obowigzkiem producenta urzgdzenia lub maszyny.

Niewystarczajgce uziemienie moze prowadzi¢ w przypadku dotkniecia urzadzenia do porazenia
pradem elektrycznym z mozliwo$cig odniesienia Smiertelnych obrazen.

Urzadzenie powinno pracowaé wytgcznie ze skutecznym uziemieniem, ktére odpowiada lokalnym
przepisom dotyczgcym duzych pradéw uptywowych (> 3,5 mA). Szczegotowe informacje dotyczace
warunkow podigczenia i eksploatacii znajdujg sie w Informaciji technicznej T1 80-0019.

Zasilanie urzgdzenia moze spowodowac¢ jego bezposrednie lub posrednie uruchomienie, a dotkniecie
czesci przewodzgcych prgd moze prowadzi¢é do porazenia prgdem elektrycznym z mozliwoscig
odniesienia Smiertelnych obrazenh.

Zawsze odfgczac wszystkie bieguny wszystkich przytaczy zasilania (np. zasilania napieciem).
Ustawianie, wyszukiwanie btedéw i uruchomienie

Podczas pracy przy urzgdzeniach znajdujacych sie pod napieciem nalezy przestrzegaé
obowigzujgcych krajowych przepiséw zapobiegania wypadkom (np. BGV A3, wczeéniej VBG 4).
Zasilanie urzgdzenia moze spowodowacé jego bezposrednie lub posrednie uruchomienie, a dotknigcie
czesci przewodzacych prgd moze prowadzi¢ do porazenia prgdem elektrycznym z mozliwoscig
odniesienia smiertelnych obrazen.

Parametryzacje i konfiguracje urzgdzen nalezy przeprowadzi¢ w taki sposéb, aby nie powstaty zadne
zagrozenia.

W okreslonych warunkach mozliwe jest automatyczne uruchomienie urzgdzenia lub podtgczonego do
niego silnika po wigczeniu zasilania. Na skutek tego moze dojs¢ do nieoczekiwanych ruchéw
napedzanej maszyny (prasy / napedu tancuchowego / walca / wentylatora itd.). Moze to spowodowac
rézne obrazenia osoéb trzecich.

Przed wigczeniem zasilania nalezy zabezpieczy¢ strefe zagrozenia przez ostrzezenie i usunigecie
wszystkich oséb ze strefy zagrozenia!
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Eksploatacja

Instalacje z zamontowanymi urzgdzeniami nalezy w razie potrzeby wyposazy¢ w dodatkowe
urzagdzenia monitorujgce i ochronne zgodnie z obowigzujgcymi przepisami bezpieczenstwa (np.
przepisami dotyczgcymi sprzetu roboczego, zapobiegania wypadkom itd).

Podczas eksploatacji wszystkie ostony powinny by¢ zamontowane i zamkniete.

W okreslonych warunkach mozliwe jest automatyczne uruchomienie urzgdzenia lub podtgczonego do
niego silnika po witgczeniu zasilania. Na skutek tego moze dojs¢ do nieoczekiwanych ruchow
napedzanej maszyny (prasy / napedu tancuchowego / walca / wentylatora itd.). Moze to spowodowac
rézne obrazenia osob trzecich.

Przed wigczeniem zasilania nalezy zabezpieczy¢ strefe zagrozenia przez ostrzezenie i usuniecie
wszystkich oséb ze strefy zagrozenia!

Konserwacja, obstfuga techniczna i wytaczenie z ruchu

Przed rozpoczeciem instalacji, konserwacji i obstugi technicznej nalezy odtgczy¢ urzadzenie od
zasilania i odczeka¢ co najmniej 5 minut po odtgczeniu urzgdzenia od sieci! (Po odtgczeniu
urzadzenia od sieci moze ono pozostawac przez okres do 5 minut pod niebezpiecznym napieciem ze
wzgledu na energie zgromadzong w kondensatorach). Przed rozpoczeciem prac nalezy sprawdzi¢
przez pomiar brak napiecia na wszystkich stykach wtyczek elektrycznych Ilub zaciskow
przytgczeniowych.

Dalsze informacje znajdujg sie w instrukcji urzadzenia.
Utylizacja

Produkt, czesci produktu i jego akcesoria nie sg odpadami domowymi. Po zakonczeniu okresu
uzytkowania nalezy go prawidtowo utylizowac¢ zgodnie z lokalnymi przepisami dotyczgcymi odpadow
przemystowych. W szczegdlnosci nalezy pamietaC, ze produkt jest urzadzeniem wykonanym w
technologii potprzewodnikowej (karty z obwodami drukowanymi / ptytki i rézne podzespoty
elektroniczne, ewentualnie wysokowydajne kondensatory elektrolityczne). W  przypadku
nieprawidtowej utylizacji istnieje niebezpieczenstwo powstania toksycznych gazéw, co moze
prowadzi¢ do zanieczyszczenia srodowiska i bezposrednich lub posrednich obrazen (np. oparzen). W
przypadku wysokowydajnych kondensatoréw elektrolitycznych mozliwy jest wybuch z odpowiednim
ryzykiem odniesienia obrazen.

5. Obszar zagrozony wybuchem (ATEX, EAC Ex)

Urzadzenie musi by¢ dopuszczone do pracy lub montazu w obszarze zagrozonym wybuchem (ATEX,
EAC Ex) i nalezy przestrzega¢ odpowiednich wymagan i zaleceh zawartych w instrukcji urzgdzenia.

Nieprzestrzeganie zalecen moze spowodowac zapton atmosfery wybuchowej i Smiertelne obrazenia.

« Tylko osoby o odpowiednich kwalifikacjach do wykonywania czynnosci montazowych,
serwisowych, uruchomieniowych i operacyjnych w potgczeniu z obszarami zagrozonymi
wybuchem, tzn. osoby przeszkolone i uprawnione, mogg uzywac¢ opisanych tutaj urzadzen
(wigczajac silniki / motoreduktory, akcesoria i wszystkie akcesoria przytgczeniowe).
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* Pyt w stezeniu wybuchowym moze by¢ przyczyng wybuchu w wyniku zaptonu spowodowanego
przez gorace lub iskrzgce przedmioty, ktérego nastepstwem sg powazne lub Smiertelne obrazenia
0s6b oraz znaczne szkody materialne.

* Naped musi odpowiadaé wymaganiom ,,Specyfikacji projektowej do instrukcji obstugi i
montazu B1091” B1091-1.

* Nalezy stosowac¢ wytgcznie oryginalne czesci, ktére sg dopuszczone do stosowania dla urzadzenia
i pracy w obszarze zagrozonym wybuchem - w strefie 22 3D ATEX, EAC Ex.

+ Urzadzenie powinna naprawia¢ wytacznie firma Getriebebau NORD GmbH i Co. KG.
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1.5 Ostrzezenia i wskazowki dotyczace zagrozen

W okreslonych warunkach mogg wystapi¢ niebezpieczne sytuacje zwigzane z urzgdzeniem. Aby
zwréci¢ uwage na potencjalnie niebezpieczng sytuacje, w odpowiednim miejscu na produkcie i w
powigzanej dokumentacji znajdujg sie jednoznaczne ostrzezenia i wskazéwki dotyczace zagrozeh.

1.5.1 Ostrzezenia i wskazowki dotyczgce zagrozen na produkcie

Na produkcie sg stosowane nastepujgce ostrzezenia i wskazowki dotyczgce zagrozenh.

Uzupetnienie

symbolu ! Znaczenie

Symbol

A\ Niebezpieczenstwo Porazenie pradem elektrycznym

DANGER Urzadzenie zawiera wysokowydajne kondensatory. W zwigzku z tym po
' Device is alive odtgczeniu gtéwnego zrodta zasilania urzgdzenie moze pozostawaé¢ pod
A > 5min after niebezpiecznym napieciem przez ponad 5 minut.

removing mains

it Przed rozpoczeciem prac przy urzgdzeniu nalezy sprawdzi¢ brak napiecia za
voltage

pomocg odpowiednich przyrzgdéw pomiarowych na wszystkich stykach
zasilania.

A Aby uniknagé zagrozen, nalezy przeczyta¢ instrukcje!

A OSTROZNIE Gorace powierzchnie

Radiator i inne elementy metalowe oraz powierzchnie ztgczy wtykowych moga

nagrzewac sie do temperatury powyzej 70°C.

* Niebezpieczenstwo odniesienia obrazen w wyniku lokalnych oparzen
czesci ciata

* Uszkodzenia sasiednich przedmiotow spowodowane przez wysokg
temperature

Przed rozpoczeciem prac przy urzgdzeniu nalezy odczeka¢ do momentu
dostatecznego ostygniecia urzgdzenia. Sprawdzi¢ temperature powierzchni za
pomocg odpowiednich srodkéw pomiarowych. Zachowa¢ odpowiedni odstep
od sasiednich elementéw konstrukcyjnych lub przewidzie¢ ostone chronigca
przed dotknieciem.

Urzadzenie posiada elementy wrazliwe elektrostatycznie, ktére mozna tatwo
A uszkodzi¢ przez nieprawidtowg obstuge.

Unika¢ dotykania (posrednio za pomocg narzedzi itp. lub bezposrednio) kart z
obwodami drukowanymi / ptytek i elementéw konstrukcyjnych.

1) Teksty sg zredagowane w jezyku angielskim.

Tabela 3: Ostrzezenia i wskazéwki dotyczace zagrozen na produkcie
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1.5.2 Ostrzezenia i wskazowki dotyczgce zagrozen w dokumencie

Ostrzezenia i wskazéwki dotyczace zagrozen w niniejszym dokumencie znajdujg sie na poczgtku
rozdziatu, w ktérym opisane instrukcje postepowania mogg prowadzi¢ do zagrozen.

Ostrzezenia i wskazowki dotyczgce zagrozen sg klasyfikowane w nastepujgcy sposob zgodnie z
wystepujgcym ryzykiem oraz prawdopodobienstwem i dotkliwoscig powstatych obrazen.

A NIEBEZPIECZENSTWO

A OSTROZNIE

UWAGA

1.6 Normy i zezwolenia

Wszystkie urzgdzenia catej serii spetniajg wymagania nizej podanych norm i dyrektyw.

Oznacza bezposrednio grozace niebezpieczenstwo, ktére prowadzi
do Smierci lub powaznych obrazen.

Oznacza potencjalnie niebezpieczng sytuacje, ktéra moze prowadzi¢ do
Smierci lub powaznych obrazen.

Oznacza potencjalnie niebezpieczng sytuacje, ktéra moze prowadzi¢ do
lekkich lub niewielkich obrazen.

Oznacza potencjalnie szkodliwg sytuacje, ktéra moze prowadzi¢ do
uszkodzenia produktu lub szkéd dla otoczenia.

Dopuszczenie | Dyrektywa Zastosowane Certyfikaty Oznaczenie
normy
Niskie napigcie 2014/35/UE | EN 60947-1
CE EN 60529
(EL[IJ,;I: wiska) EMC 2014/30/UE EN 60947-4-2 C310800
pes RoHS 2011/65/UE | EN 50581
UL UL 60947-1
E365221
(USA) UL 60947-4-2
C22.2 [H @ us
CSA No.UL 60947-1-13 LISTED
(Kanada) C22.2 E365221 IND.CONT.EQ.
No.UL 60947-4-2- E365221
14
C-Tick
(Australia) N 23134 @
EAC TR CU 004/2011, IEC 60947-1 TC RU C-
(Eurazja) TR CU 020/2011 IEC 60947-4-2 DE.AN32.B.01859

Tabela 4: Normy i dopuszczenia
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Urzadzenia skonfigurowane i dopuszczone do stosowania w obszarze zagrozonym wybuchem
(EJ) punkt 2.4 "Praca w obszarze zagrozonym wybuchem ") spetniajg wymagania ponizszych dyrektyw
i norm.

Dopuszczenie | Dyrektywa Zastosowane Certyfikaty Oznaczenie
normy
ATEX 2014/34/UE | EN 600790
ATEX EN 60079-31
EN 61800-5-1
(Unia EMC 2014/30/UE C432810
. EN 60529
Europejska)
RoHS 2011/65/UE | N 018003
© EN 50581
EAC Ex IEC 60079-0 TC RU C-
(Eurazja) TR CU 012/2011 IEC 60079-31 DE.AA87.B.01108 [ H [ [ x

Tabela 5: Normy i dopuszczenia w obszarze zagrozonym wybuchem
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1.6.1 Dopuszczenie UL i CSA
File No. E365221

Klasyfikacja urzadzen ochronnych dopuszczonych przez UL zgodnie z normami USA dla urzadzen
opisanych w niniejszej instrukcji jest przedstawiona ponizej w oryginalnym brzmieniu. Klasyfikacja
bezpiecznikdw lub wylgcznikéw znajduje sie w niniejszej instrukcji w pozycji ,Parametry elektryczne”.

Wszystkie urzadzenia posiadajg zabezpieczenie przecigzeniowe silnika.
(2 punkt 7.2 "Parametry elektryczne")

(il Informacja Zabezpieczenie grupowe

Urzadzenia mogg by¢ zabezpieczone jako grupa za pomocg wspodlnego bezpiecznika (informacje szczegoétowe
zamieszczono ponizej). Nalezy przestrzega¢ prgdow sumarycznych oraz stosowania prawidtowych kabli i ich
przekrojow. W przypadku montazu urzadzenia lub urzadzen w poblizu silnika dotyczy to réwniez kabla silnika.

Warunki UL / CSA zgodnie z raportem

[i] Information

“Use 60/75°C copper field wiring conductors.”
»These products are intended for use in a pollution degree 2 environment®

“The device has to be mounted according to the manufacturer instructions.”

Size valid description

1-2 generally valid “Suitable For Use On A Circuit Capable Of Delivering Not More Than 100 000 rms Symmetrical
Amperes, 500 Volts Maximum” “When Protected by class RK5 Fuses or faster, rated
Amperes, and 500 Volts”, as listed in V.

“Suitable For Use On A Circuit Capable Of Delivering Not More Than 100 000 rms Symmetrical
Amperes, 500 Volts Maximum” “When Protected by High-Interrupting Capacity, Current
Limiting Class CC, G, J, L, R, T, etc., as listed in ".

“Suitable For Use On A Circuit Capable Of Delivering Not More Than 65 000 rms Symmetrical
Amperes, 480 Volt maximum”,

“When Protected by Circuit Breaker (inverse time trip type) in accordance with UL 489, rated
Amperes, and 480 Volts”, as listed in ", Rated short circuit current min. 65 kA

"Suitable For Use On A Circuit Capable Of Delivering Not More Than 100 000 rms Symmetrical
Amperes, 500 Volts Max., When Protected by internal device SK CU4-FUSE”

Motor  group | “Suitable for motor group installation on a circuit capable of delivering not more than 100 000
installation rms symmetrical amperes, 500 V max” “When Protected by class RK5 Fuses or faster, rated
(Group fusing): | 30_Amperes and 500 Volts.”

“Suitable for motor group installation on a circuit capable of delivering not more than 100 000
rms symmetrical amperes, 500 V max” “When Protected by High-Interrupting Capacity, Current
Limiting Class CC, G, J, L, R, T, etc. Fuses rated 30 Amperes”

“Suitable for motor group installation on a circuit capable of delivering not more than 65 000

rms symmetrical amperes, 480 V max” “When Protected by Circuit Breaker (inverse time trip
type) in accordance with UL 489, rated 30 Amperes and 500 Volts, 480 V min”

differing data | None differing data > equal to UL
CSA:

N (@72
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1.7 Kodowanie typéw / nazewnictwo

Dla poszczegolinych modutéw i urzgdzen zostato zdefiniowane jednoznaczne kodowanie typow, z
ktérego wynikajg informacje dotyczace typu urzgdzenia, jego parametréw elekirycznych, stopnia
ochrony, wersji mocowania i wersji specjalnych. Wyrdznia sie nastepujace grupy:

1 Rozrusznik silnika 5 Modut opcjonalny

2 Silnik 6 Adapter przytgczeniowy

3 Reduktor 7 Zestaw do montazu nasciennego
1.7.1 Tabliczka znamionowa

Na tabliczce znamionowej znajdujg sie wszystkie informacje istotne dla urzadzenia, m.in. informacje

dotyczace identyfikacji urzgdzenia.

Rysunek 3: Tabliczka znamionowa

- i I' 2 i Al g L..T {'.rfgu E-:ﬁ:ﬂiﬂgﬁfh&nw acn.xaw‘ | Type: SK 135E-301-340-B-C
(L L e oy Part-No: 275225860
R P B oz I L 19P303053348
'|...I 1 2 %: ?h:’}:_gix::-m--cmw vemias Ak SRE |

=m0 I -
ANA ACTCD-E Son: Aaa 10r2 |
Legenda
Type: Typ / oznaczenie
Part-No: Numer art.
ID: Numer identyfikacyjny
urzgdzenia
FW: Wersja oprogramowania
wbudowanego (x.x Rx)
HW: Wersja sprzetowa (xxx)

24
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1.7.2 Kodowanie typu rozrusznika silnika

SK 175E-751-340-B (-ASI) (-C) (-xxx)

| Wersja specjalna

Stopien ochrony IP: Standard = IP55, C = IP66

Wersja urzgdzenia ASI — wbudowany interfejs AS-i, PBR —
wbudowany interfejs PROFIBUS DP

Filtr przeciwzakiéceniowy: O = brak, B= klasa B

Napiecie sieci: x40 = 200 - 500 V

Liczba faz zasilania: 3xx = 3 fazy

Moc znamionowa urzadzenia: 301 = 3,0 kW, 751 = 7,5 kW

Serie urzgdzen: SK 135E, SK 175E

(...) Opcje sg podane tylko wtedy, gdy jest to potrzebne.

1.7.3 Kodowanie typu modutéw opcjonalnych

Dla modutéw zasilacza lub potencjometru ,,PotiBox”

SK TU4-24V-123-B (-C)

| Stopien ochrony IP: Standard = IP55, C = ,,coated” = IP66

Filtr przeciwzaktéceniowy: B = Klasa B1 (C1)

Zasilanie sieciowe: 123 =1~ 230V, 140 =1~ 400 V

Typ opcji: 24V = zasilacz 24 V, POT = modut
potencjometrow/przetgcznikow

Rodzina opcji: TU4 = zewnetrzny modut rozszerzen
(montaz zewnetrzny)
CU4 = wewnetrzny modut rozszerzen
(wbudowany)

(...) Opcje sg podane tylko wtedy, gdy jest to potrzebne.
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1.7.4 Kodowanie typow adaptera przytaczeniowego dla zewnetrznego modutu
rozszerzen

SK TI4-TU-BUS (-C)

Stopien ochrony IP: Standard = IP55, C = ,,coated” IP66
Odpowiednityp  NET = opcjonalny modut zasilajgcy
urzgdzenia: (np. TU4-24V-...)
BUS = opcjonalny modul magistrali
(np. CANopen: TU4-CAO
Grupa: TU = zewnetrzny modut rozszerzen

Seria urzadzenia: SK Tl4 = adapter przylaczeniowy SK Tl4

(...) Opcje sg podane tylko wtedy, gdy jest to potrzebne.

1.7.5 Kodowanie typow rozszerzen przylgczy

SK TIE4A-WMK-1 (-C- ....)

| Dodatkowe informacje (zaleznie od typu)

1.8 Moce - wielkosci

Informacje C =1P66, EX = ATEX, PBR = PROFIBUS —
szczegoOtowe przewod sygnatowy, ...

(zaleznie od

typu):

Typ (wybdr): WMK-1 = zestaw do montazu nasciennego
(wersja 1), M12 = zlgcze wtykowe M12 do podigczenia
przewodow sygnatowych, HAN = systemowe ztgcze wtykowe
Harting do podtgczenia zasilania

Rozszerzenie przytacza

Zasilanie/moc

Wielkosé "

3~200-240V 3~380-500V
Wielkos¢ 1 0,12 ... 1,5 kW 0,25 ... 3,0 kW
Wielkos¢ 2 2,2..40kw 4,0..75kW

1) Wielkosci silnikow sg identyczne z punktu widzenia wymiaréw
zewnetrznych. Rdznica dotyczy konstrukcji otworu do montazu skrzynki
zaciskowej na silniku.

26
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1.9 Wersja o stopniu ochrony IP55, IP66, IP69K

SK 1x5E jest dostepny w stopniu ochrony IP55 (standardowo) lub IP66, IP69K (opcjonalnie). Moduty
dodatkowe sg dostepne w stopniu ochrony IP55 (standardowo) lub IP66 (opcjonalnie).

Stopien ochrony inny od standardowego (IP66, IP69K) musi by¢ wyraznie podany w zamoéwieniu!

Nie ma zadnych ograniczen i réznic funkcjonalnych miedzy urzgdzeniami w wymienionych stopniach
ochrony. W celu rozréznienia stopni ochrony oznaczenie typu zostato odpowiednio rozszerzone.

np. SK 1x5E-221-340-A-C

[i] Informacja Prowadzenie kabli

W przypadku wszystkich wersji nalezy pamietac, aby kable i dlawnice kablowe odpowiadaty co najmniej stopniowi
ochrony urzadzenia i byly wzajemnie dopasowane. Kable nalezy wprowadza¢ w taki sposob, aby odprowadzaé
wode z urzgdzenia (w razie potrzeby zastosowac petle). Tylko dzieki temu mozna osiggnaé¢ zgdany stopien
ochrony.

Wersja IP55:

Stopien ochrony IP55 jest standardowy. W tej wersji sg dostepne oba warianty montaz na silniku
(instalacja na silniku) lub w poblizu silnika (instalacja na uchwycie nasciennym). Ponadto dla tej wersji
sg dostepne wszystkie adaptery przytgczeniowe, zewnetrzne i wewnetrzne moduty rozszerzen.

Wersja IP66:

Wersja IP66 to zmodyfikowana wersja IP55 dostepna jako opcja. Réwniez w tej wersji sg dostepne
oba warianty (montaz na silniku, montaz w poblizu silnika). Moduty dostepne w wersji IP66 (adaptery
przytgczeniowe, zewnetrzne i wewnetrzne moduly rozszerzen) posiadajg takg samg funkcjonalnos¢
jak odpowiednie moduty wers;ji IP55.

(il Informacja Procedury specjalne IP66

Moduly wersji IP66 w oznaczeniu typu posiadajg dodatkowy symbol ,-C” i zostaty zmodyfikowane za pomocag
nastepujgcych procedur specjalnych:

* Impregnowane ptytki drukowane,

* Malowanie proszkowe RAL 9006 (kolor srebrny aluminiowy) obudowy,

+ Zmodyfikowane Zaslepki (odporne na promieniowanie ultrafioletowe),

* Test podcisnieniowy

BU 0135 pl-4118 27



Co

NORDAC START (SK 135E / SK 175E) — Instrukcja obstugi rozrusznik silnika DRIVESYSTEMS

2 DMontaz i instalacja

2.1 Montaz SK 1x5E

Urzadzenia sg dostepne w roznych wielkosciach zaleznych od mocy. Mozna je zamontowac¢ na
skrzynce zaciskowe;j silnika lub w jego bezposrednim poblizu.

Wersja montowana na silniku Wersja do montazu nasciennego

W przypadku dostawy kompletnego zespotu napedowego (reduktor + silnik + SK 1x5E) urzgdzenie
jest catkowicie zmontowane i przetestowane.

(il Informacja Wersja urzadzenia IP6x

W przypadku urzgdzenia w wersji IP6x montaz musi by¢ wykonany w firmie NORD ze wzgledu na stosowanie
specjalnych procedur. Montaz komponentéw o stopniu ochrony IP6x na miejscu nie gwarantuje zachowania tego
stopnia ochrony.

Dostarczane urzgdzenie zawiera nastepujgce elementy konstrukcyjne:

+ SK1x5E
« Sruby i podktadki stykowe do mocowania na skrzynce zaciskowe;j silnika.
» Gotowe kable do podtgczenia silnika i termistora PTC

WielkosSci urzgdzen roznig sie zewnetrznie jedynie pod wzgledem mozliwosci adaptacji do
odpowiednich silnikow. Np. wielkos¢ 1 jest dopasowana do wielkosci silnika 80 — 100, a wielkos¢ 2 -
do wielkosci silnika 132. Wymiary zewnetrzne (wymiary obudowy) urzadzen sg identyczne.
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2.1.1 Procedura montazu na silniku

1. W razie potrzeby wymontowaé oryginalng skrzynke zaciskowg z silnika NORD, pozostawiajgc tylko jej
podstawe i kostke zaciskowg silnika.

2. Ustawi¢ mostki na kostce zaciskowej silnika w celu prawidtowego potaczenia silnika i podtaczy¢ gotowe
kable silnika i termistora PTC do odpowiednich punktow przytgczeniowych silnika.

3.  Wymontowa¢ pokrywe obudowy z SK 1x5E. W tym celu odkreci¢ 4
Sruby mocujgce, a nastepnie wyjg¢ pokrywe obudowy pionowo w gore.

4. Przykreci¢ obudowe SK 1x5E do podstawy skrzynki zaciskowej silnika NORD za pomocg istniejgcych Srub i
zamontowac uszczelke oraz dotgczone podktadki zebate / stykowe. Ustawi¢ obudowe w taki sposdb, aby
zaokraglona strona byta zwrocona w kierunku pokrywy tozyskowej A silnika. Dokona¢ mechanicznego
dopasowania za pomocy ,zestawu adapteréw” (LJ punkt 2.1.1.1 "Dopasowanie do wielkosci silnika").
Sprawdzi¢ mozliwo$¢ montazu do silnikdw innych producentéw.

W razie potrzeby ostroznie zdjg¢ ostone z tworzywa sztucznego (1) uktadu elektronicznego, aby wykonaé
potgczenie Srubowe do podstawy skrzynki zaciskowej silnika. Postepowa¢ z duzg ostroznoscig, aby nie
uszkodzi¢ odstonietych ptytek drukowanych.

5. Dokona¢ podigczenia elekirycznego. Nalezy stosowac¢ odpowiednie dtawnice pasujgce do przekroju
przewodu przytaczeniowego w przepuscie kablowym.

6. Ponownie zatozy¢ pokrywe obudowy. Aby uzyskac stopien ochrony przewidziany dla urzadzenia, nalezy
zapewnic¢, aby wszystkie sruby mocujgce pokrywy obudowy byty przykrecane po przekatnej, krok po kroku,
a momenty dokrecania byty zgodne ze specyfikacjg podang w tabeli.
Stosowane dtawnice kablowe muszg odpowiadac co najmniej stopniowi ochrony urzgdzenia.

Wielkos¢é SK 1x5E Rozmiar srub Moment dokrecania
Wielkos$¢ 1 M5 x 25 3,5Nm £ 20%
Wielkos¢ 2 M5 x 25 3,5Nm £ 20%
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2111 Dopasowanie do wielkosci silnika

Mocowanie skrzynki zaciskowej przebiega inaczej w przypadku silnikdw o réznych wielkosciach.

Dlatego do montazu urzadzenia konieczne jest stosowanie adaptera.

Aby zapewni¢ maksymalny stopiefh ochrony IPxx urzgdzenia dla catego zespotu, wszystkie elementy
zespotu napedowego (np. silnika) muszg odpowiada¢ co najmniej takiemu samemu stopniowi

ochrony.

[i] Informacja Silniki innych producentéw

Mozliwo$¢ zabudowy na silnikach innych producentéw musi zosta¢ sprawdzona indywidualnie!

Zalecenia dotyczace przebudowy napedu na urzgdzeniu znajdujg sie w BU0320

@ o
' @
1 SK 1x5E
2 Ptyta adaptera
3 Uszczelka
4 Silnik, wielkos$¢ 71
Rysunek 4: Dopasowanie wielkosci silnika - przyktad
Wielkosé Montaz Montaz
Silniki NORD SK 1x5E wielkos¢ 1 SK 1x5E wielkos¢ 2
Wielkosé 63 — 71 z zestavsfem nie jest moZliwy
adapterow |
Wielkosé 80 — 112 Montaz bezposredni z zestavsrlem
adapterow li
Wielkos¢ 132 nie jest mozliwy Montaz bezposredni
Przeglad zestawu adapteréw
Zestaw adapterow Oznaczenie Elementy skladowe Nr art.
Zestaw IP55 SK Tl4-12-Zestaw adapterow_63-71 Ptyta adaptera, uszczelka ramy 275119050
adapterow | IP66 | SK Tl4-12-Zestaw adapterow_63-71-C | Skrzynki zaciskowej i Sruby 275274324
Zestaw IP55 SK Tl4-3-Zestaw adapteréw_80-112 Ptyta adaptera, uszczelka ramy 275274321
adapterow Il | |P66 | SK Tl4-3-Zestaw adapterow_80-112-C | Skrzynki zaciskowej i sruby 275274325
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21.1.2 Wymiary SK 1x5E montowanego na silniku

Wielkos¢ Wymiary obudowy SK 1x5E / silnika
x Ciezar SK 1x5E bez
g silnika
B Silnik %) 1 n o
2 9 9 P ok. [kg]
o
o
Wielkos¢ 71 1 145 177,5 214
.. |wielkosé 80 165 171,5 236
Wielkos¢ 1 - — 221 154 21
Wielko$¢ 90 S/ L 183 176,5 2511276
Wielko$¢ 100 201 185,5 306
Wielkos¢ 80 2 165 193,5 236
Wielkos¢ 90 S/L 2 183 198,5 2511276
Wielkosé 2 | Wielkosé¢ 100 2 201 209,5 | 221 306 154 21
Wielkos¢ 112 2 228 219,56 326
Wielkos¢ 132 S /M 266 216,5 373 /411
Wszystkie wymiary w [mm]
1) zawiera dodatkowy adapter i uszczelke (18 mm) [275119050]
2) zawiera dodatkowy adapter i uszczelke (20 mm) [275274321]
o =
P )
m n - ni mi
|
=)
t
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2.1.2 Montaz nascienny

Alternatywnie do montazu na silniku mozna zamontowac¢ urzgdzenie w poblizu silnika za pomocag

opcjonalnego zestawu do montazu nasciennego.

Zestaw do montazu nasciennego SK TI4-WMK-... (...1-K, ...2-K)

Zestaw do montazu nasciennego umozliwia fatwe zamontowanie urzgdzenia w poblizu silnika.

Wersje SK TIE4-WMK-1-K i ...2-K sg wykonane z tworzywa sztucznego. Mozna je stosowac zaréwno

dla urzadzen IP55, jak i IP66.

W przypadku montazu nasciennego sg dopuszczalne wszystkie potozenia montazowe z
uwzglednieniem parametréw elektrycznych.

o0 8 Zestaw do montazu . Wymiary
W € . . Wymiary obudowy . ..
o o nasciennego montazowe Catk. ciezar
=3
2@ ok. [kg]
S g2 n p p2 d e %)
Wielkos¢ 1 | SK TIE4-WMK-1-K
113 221 154 205 64 180 | 5,5 2,2
Nr art. 275 274 004
Wielkosé 2 | SK TIE4-WMK-2-K
115 221 154 235 74 | 210 | 5,5 2,5

Nrart. 275 274 015

Wszystkie wymiary w [mm]
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Zestaw do montazu nasciennego SK TIE4-WMK-... (...1-EX, ...2-EX)

Te zestawy do montazu nasciennego sg przewidziane do stosowania w obszarze zagrozonym
wybuchem (L punkt 2.4 "Praca w obszarze zagrozonym wybuchem "). Sg wykonane ze stali
nierdzewnej i mozna je stosowac zaréwno dla aplikacji IP55, jak i IP66.

o 8 Zestaw do montazu . Wymiary
w € o s Wymiary obudowy . . .
oo nasciennego montazowe Calk. ciezar
= 3
2 @ ok. [kg]
s 5 g2 n p p2 d e %)
Wielkosé 1 | SK TIE4-WMK-1-EX 113 291 154 205 64 180 | 55 26
Nr art. 275 175 053
i 56 SK TIE4-WMK-2-EX
Wielkos¢ 2 115 | 221 | 154 | 235 | 74 | 210 | 55 2,9
Nr art. 275 175 054
Wszystkie wymiary w [mm]
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2.2 Montaz modutéw opcjonalnych

Moduty mogg by¢ montowane lub usuwane wylgcznie wtedy, gdy urzgdzenie nie jest pod napieciem.
Gniazda nalezy stosowa¢ wytgcznie do odpowiednich modutéw.

2.21 Gniazda modutéw opcjonalnych w urzadzeniu

YT i

[}

h :'r_?ll'

Rysunek 5: Gniazda modutéw opcjonalnych

1 Widok od lewej
2  Widok od prawej

Na powyzszych rysunkach sg przedstawione rézne gniazda montazowe dla modutéw opcjonalnych.
Gniazdo 1 jest stosowane do montazu wewnetrznego modutu magistrali lub wewnetrznego zasilacza.
Zewnetrzne moduty magistrali lub zasilacze 24 V DC mozna umiesci¢ w gniezdzie 3L lub 3R.
Gniazda modutéw opcjonalnych 4 i 5 stuzg do montazu gniazd lub wtykow M12 badz przepustow
kablowych. W jednym gniezdzie mozna umiesci¢ tylko jeden modut opcjonalny.

Gniazdo Potozenie Znaczenie Wielkos¢ Uwagi
1 Wewnetrzne | Miejsce montazu wewnetrznych
modutéw rozszerzen SK CU4-...
3* Boczne Miejsce montazu
» zewnetrznego modutu rozszerzen
SK TU4-...
+ zlgcza wtykowego zasilania
3 A/B* Boczne Przepust kablowy M25 Niedostepne, gdy gniazdo
3 jest zajete lub jest
zamontowany SK TU4-.
4> Boczne Przepust kablowy M16 Niedostepne, gdy jest
5% zamontowany SK TU4-.

*RiL (po prawej lub lewej stronie) — w przypadku montazu na silniku: patrzac od wirnika wentylatora w kierunku watu silnika
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2.2.2 Montaz wewnetrznego modutu rozszerzen SK CU4-... (wbudowanego)

Ei] Informacja Miejsce montazu wewnetrznego modutu rozszerzen

Montaz wewnetrznego modutu rozszerzen SK CU4-... poza urzgdzeniem nie jest przewidywany. Nalezy go
zamontowa¢ wytgcznie wewnatrz urzgdzenia w przewidzianej do tego pozycji (gniazdo 1). W urzadzeniu mozna
zamontowac tylko jeden wewnetrzny modut rozszerzen

Kable gotowe do podtgczenia sg dotgczone do wewnetrznego
modutu rozszerzen.

Podtgczanie odbywa sie zgodnie z tabels. l]]‘
- .

-

Rysunek przyktadowy
Dodatkowe opakowanie wewnetrznego modutu
rozszerzen

Przyporzadkowanie wigzek przewodow (dodatkowe opakowanie wewnetrznego modutu
rozszerzen)

Oznaczenie Oznaczenie zacisku Kolor kabla
Zasilanie (24 V DC) 44 24V brazowy
(miedzy urzadzeniem i wewnetrznym modutem e
rozszerzen) 40 GND/OV niebieski
Napiecie zasilajgce (sie¢ (AC)) L1 L1 bragzowy
(migdzy siecig zasilajgcg i wewngtrznym modutem
rozszerzen) L2 L2 czarny

Wewnetrzne moduty rozszerzen montuje sie wewnatrz
obudowy urzadzenia.

Wewnetrzny modut rozszerzen mocuje sie za pomocg dwdch
dostarczonych srub.

W urzadzeniu mozna zamontowaé tylko jeden wewnetrzny
modut rozszerzen!
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2.2.3 Montaz zewnetrznych modutéw rozszerzen SK TU4-... (montaz zewnetrzny)

Zewnetrzne  moduty rozszerzen SKTU4-...(-C) wymagajg adaptera przytaczeniowego
SK TI4-TU-...(-C). Tylko w taki sposdb tworzg zamkniety funkcjonalny zespét. Mozna go zamontowac
na urzadzeniu lub niezaleznie za pomocg opcjonalnego zestawu do montazu nasciennego
SK TIE4-WMK-TU. Aby zapewni¢ niezawodng prace, dlugosci kabli miedzy zewnetrznym modutem
rozszerzen i urzagdzeniem nie mogg przekracza¢ 20 m.

(il Informacja Informacje szczegétowe o montazu

Szczegotowy opis znajduje sie w dokumentacji odpowiedniego adaptera przytgczeniowego.

Adapter przylaczeniowy Dokument

SK TI4-TU-NET T1 275280100
SK TI4-TU-NET-C TI 275280600
SK TI4-TU-MSW T1 275280200
SK TI4-TU-MSW-C T1 275280700
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2.3 Podtaczenie elektryczne

A OSTRZEZENIE Porazenie pradem elektrycznym

Niebezpieczne napiecie moze wystepowac na wejsciu zasilania i na zaciskach przytgczeniowych silnika, nawet

gdy urzgdzenie jest wytgczone.

* Przed rozpoczeciem prac nalezy sprawdzi¢ brak napiecia za pomocg odpowiednich srodkéw pomiarowych na
wszystkich istotnych komponentach (zrédto napiecia, przewody przytgczeniowe, zaciski przytgczeniowe
urzgdzenia).

» Uzywac izolowanego narzedzia (np. wkretaka).

+  URZADZENIA MUSZA BYC UZIEMIONE.

Ei] Informacja Czujnik temperatury i termistor PTC (TF)

Kable termistoréw i inne przewody sygnatowe nalezy uktada¢ oddzielnie od przewodow silnikowych.
W przeciwnym wypadku sygnaty zakitdcajgce dziatajgce z uzwojenia silnika na przewdd powodujg zakiécenie w
pracy urzadzenia.

Sprawdzi¢, czy napiecie przytgczeniowe urzgdzenia i silnika jest prawidtowe.

Aby uzyska¢ dostep do przytgczy elektrycznych, nalezy zdjgé pokrywe obudowy z urzgdzenia
(3 punkt 2.1.1 "Procedura montazu na silniku").

Przewidziano osobne listwy zaciskowe dla przytgczy zasilania i przytgczy sterujgcych.

Przytgcza PE (uziemienie urzadzenia) znajdujg sie na przylgczach silnika i sieci oraz na podstawie w
odlewanej obudowie.

Konfiguracja listew zaciskowych zalezy od wersji urzadzenia. Prawidtowa konfiguracja jest podana na
oznaczeniu zacisku lub na schemacie zaciskéw nadrukowanym w srodku urzgdzenia.

Zaciski przytaczeniowe dla

(1) | Kabel zasilajgcy (X1.1)

(2) | Kabel silnika (X2.1)

(3) | Przewody hamulca elektromechanicznego (X3)
(4) | Przewody sterujgce (X4) (tylko SK 175E)

(5) | Przewody sterujgce (X5)

i termistor PTC z silnika

(7) | PE (X1.2 lub X2.2)
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2.3.1 Zalecenia dotyczgce okablowania

Urzadzenia sg przeznaczone do pracy w warunkach przemystowych. W takim otoczeniu na
urzgdzenie moga oddziatywa¢ zaktocenia elektromagnetyczne. Prawidtowy montaz gwarantuje
bezpieczng eksploatacje wolng od zakitdcen. Aby spetni¢c wymagania dyrektywy o kompatybilnosci
elektromagnetycznej, nalezy przestrzega¢ nastepujgcych zalecen.

1.

Nalezy zapewni¢, aby wszystkie urzadzenia w szafie sterowniczej, ktére sg podtgczone do
wspoélnego punktu uziemiajgcego lub szyny uziemiajgcej, zostaty uziemione za pomoca krotkich
przewodow uziemiajgcych o duzym przekroju. Szczegdlnie wazne jest to, aby kazdy modut
sterujgcy podigczony do elektronicznego urzgdzenia napedowego (np. urzgdzenie automatyki) byt
podtgczony za pomocg krotkiego przewodu o duzym przekroju do tego samego punktu
uziemiajgcego, co samo urzadzenie. Preferowane sg pflaskie przewody (np. metalowe
ptaskowniki), poniewaz posiadajg nizszg impedancje przy wysokich czestotliwosciach.

Przewdd uziemiajgcy silnika sterowanego przez urzadzenie nalezy podtgczy¢ bezposrednio do
zacisku uziemiajgcego odpowiedniego urzadzenia. Obecnos$¢ centralnej szyny uziemiajgcej i
prowadzenie wszystkich przewoddw ochronnych na tej szynie gwarantuje bezawaryjng prace.

W miare mozliwosci w obwodach sterowniczych nalezy stosowaé przewody ekranowane. Ekrany
na koncéwkach przewodow nalezy zarabiaC ostroznie, a takze sprawdzaé, czy nie ma wigkszych
odcinkéw przewodow nie ostonietych ekranem.

Ekrany kabli analogowych nalezy uziemi¢ tylko z jednej strony urzgdzenia.

Przewody sterujgce i przewody zasilajgce nalezy prowadzi¢ oddzielnie w mozliwie najwiekszej
odlegtosci od siebie przy wykorzystaniu kanatéw kablowych itd. Przewody powinny krzyzowac¢ sie
pod katem 90°.

Nalezy dokona¢ eliminacji zakfécern emitowanych przez styczniki w szafie sterowniczej przez
odpowiednie obwody RC w przypadku stycznikédw prgdu przemiennego lub przez diody gaszace w
przypadku stycznikéw pradu statego, przy czym uktady przeciwzaktéceniowe nalezy umiescic
na cewkach stycznika. Warystory stosowane do likwidacji przepie¢ dajg réwniez pozytywne
efekty.

W przypadku potgczen znajdujacych sie pod obcigzeniem (kabel silnika) nalezy stosowac kable
ekranowane lub zbrojone. Ekranowanie/zbrojenie nalezy uziemi¢ na obu konncach. W miare
mozliwosci uziemienie powinno by¢ bezposrednio podtgczone do PE urzgdzenia.

Ponadto konieczne jest réwniez stosowanie okablowania zgodnego z wymaganiami EMC.

Podczas instalacji urzadzen w zadnym wypadku nie wolno narusza¢ przepisow
bezpieczenstwal

UWAGA Uszkodzenia spowodowane przez wysokie napiecie

Obcigzenia elektryczne, ktére nie sg zgodne ze specyfikacjg urzadzenia, moga je uszkodzic.

Nie przeprowadzac¢ testu wysokiego napiecia na samym urzgdzeniu.
Odtgczy¢ testowane kable od urzadzenia przed testowaniem izolacji wysokiego napiecia.

il Informacja Przekazywanie napiecia zasilajacego

Podczas przekazywania napiecia zasilajgcego nalezy przestrzega¢é dopuszczalnego obcigzenia prgdowego
zaciskéw przytgczeniowych, ztgczy i przewoddéw doprowadzajgcych. Nieprzestrzeganie tego zalecenia moze np.
prowadzi¢ do uszkodzen termicznych modutéw przewodzgcych prad i ich bezposredniego otoczenia.

Jezeli urzgdzenie jest zainstalowane zgodnie z zaleceniami zawartymi w niniejszej instrukcji, to
spetnia wszystkie wymagania dyrektywy EMC, zgodnie z normg dotyczacg wyroboéw EMC EN 60947-
4-2.
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2.3.2 Podtaczenie elektryczne modutu mocy

UWAGA Zaklécenia EMC w srodowisku

Urzadzenie generuje zakidcenia wysokiej czestotliwosci, ktérych eliminacja w $srodowisku mieszkalnym moze
wymagaé dodatkowych dziatan (L punkt 8.1 "Kompatybilnosé¢ elektromagnetyczna EMC").

Ze wzgledu na koniecznos¢ przestrzegania zatozonego poziomu ochrony przeciwzakitéceniowej niezbedne jest
stosowanie ekranowanych kabli silnikow.

Podczas podtgczania urzgdzenia nalezy przestrzega¢ nastepujgcych wskazowek:

1. Sprawdzi¢, czy napiecie zasilajgce i wymagany prad sg prawidlowe (EJd punkt 7 "Dane
techniczne").

2. Sprawdzi¢, czy miedzy zrédtem napiecia i urzadzeniem zainstalowano odpowiednie

zabezpieczenia elektryczne o okreslonym pradzie znamionowym.

Podtgczenie kabla zasilajgcego: do zaciskow L1-L2/N-L3 i PE (zaleznie od urzgdzenia)

4. Podtaczenie silnika: do zaciskéow U-V-W

w

W przypadku montazu nasciennego urzadzenia nalezy uzyé 4-zytlowego kabla silnika. Oprocz
U-V-W nalezy réwniez podtgczyé PE. W takim przypadku ekran kabla, o ile wystepuje, nalezy
podtaczy¢ do duzej powierzchni metalowego ztgcza Srubowego.

Do podtgczenia do PE zaleca sie stosowanie okragtych korncéwek kablowych.

G] Informacja Kabel przytaczeniowy

Do podtgczania nalezy uzywac wytacznie kabli miedzianych o klasie temperaturowej 80°C lub réwnorzednych.
Dopuszczalne sg wyzsze klasy temperaturowe.

Jezeli stosuje sie tulejki kablowe, mozna ograniczy¢ maksymalny przekroj kabli.

Urzadzenie @ kabla [mm?] AWG Moment dokrecania
Wielkos¢ Sztywny Elastyczny [Nm] [1b-in]
1...2 0,5...10 0,5...10 20-6 1,2...15 10,62 ... 13,27

Tabela 6: Parametry przytaczeniowe

2.3.21 Podlaczenie zasilania (L1, L2, L3, PE)

Po stronie wejscia zasilania nie sg wymagane zadne specjalne zabezpieczenia urzgdzenia, nie jest
nawet konieczne stosowane wytgcznika samoczynnego silnikowego. Zaleca sie stosowanie typowych
bezpiecznikéw sieciowych (patrz Dane techniczne) i wytgcznika gtéwnego.

Dane urzadzenia Dopuszczalne parametry sieci
Typ Napiecie Moc 3~230V 3~400V
SK...340-B 400 VAC 20,25 kW X X
Przytacza L1/L2/L3 L1/L2/L3

Odtaczenie lub podtgczenie do sieci zawsze musi obejmowaé wszystkie bieguny i byé synchroniczne
(L1/L2/L3).

Zaleca sie stosowanie modulu bezpiecznikéw typu SK CU4-FUSE (L punkt 3.2 "Moduty
opcjonalne").
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Dopuszczalne typy sieci

Urzadzenia o wielkosci 1 mozna stosowa¢ w sieci TN/TT i IT. Podczas pracy w sieci IT nie mozna
zapewni¢ zachowania klas wartosci granicznych EMC B w warunkach podanych w rozdziale 8.1.3
"EMC urzadzenia". W razie potrzeby nalezy przewidzie¢ dodatkowe srodki eliminacji zaktocen.

Urzadzenia o wielkosci 2 mozna stosowa¢ w sieci TN/TT. Urzadzenie nalezy specjalnie
skonfigurowa¢ do pracy w sieci IT. Mozliwa jest réwniez pézniejsza konfiguracja, ale moze jg wykonac¢
wytgcznie producent. W przypadku urzgdzenia skonfigurowanego do pracy w sieci IT nie mozna
zapewni¢ zachowania klas wartosci granicznych EMC B w warunkach podanych w rozdziale 8.1.3
"EMC urzadzenia". W razie potrzeby nalezy przewidzie¢ dodatkowe $rodki eliminacji zaktécen.

Stosowanie w innych sieciach zasilajacych lub typach sieci

Urzadzenie mozna podigczyC i eksploatowaé wylgcznie w sieciach zasilajgcych, ktére zostaty
wyraznie wymienione w niniejszym rozdziale (EJ punkt 2.3.2.1 "Podtgczenie zasilania (L1, L2, L3,
PE)"). Eksploatacja w innych typach sieci jest mozliwa, ale musi byé najpierw sprawdzona przez
producenta i wyraznie dopuszczona.

2.3.2.2 Kabel silnika (U, V, W, PE)

Prawidtowo podtgczy¢ kabel silnika.

2.3.2.3 Hamulec elektromechaniczny

Urzadzenie generuje napiecie wyjsciowe na zaciskach 79/80 (MB+/MB-) w celu sterowania
hamulcem elektromechanicznym. Warto$¢ napiecia jest zalezna od napigcia zasilajgcego urzgdzenia.
Zaleznos¢ jest nastepujgca:

Napiecie zasilajgce / napiecie przemienne (AC) Napiecie cewki hamulca (DC)
230V ~ 105V =
400V ~ 180V =
460V ~/480V ~ 205V =
500V ~ 225V =

Na etapie projektowania nalezy dobra¢ wiasciwy hamulec o napieciu cewki skorelowanym z
napieciem zasilajgcym urzgdzenia.

(il Informacja Parametry P107 / P114

W przypadku podtgczenia hamulca elektromechanicznego do odpowiednich zaciskow urzadzenia nalezy
dostosowac¢ parametry P107 / P114 (Czas reakcji / zwolnienia hamulca). Aby unikngé uszkodzen sterowania
hamulcem, w parametrze (P107) nalezy ustawi¢ wartos¢ # 0.
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2.3.3 Podtaczenie elektryczne modutu sterujgcego

Parametry przylgczeniowe:

Blok zaciskéw X3 X4, X5

@ kabla * [mm?] 02..15 02..15

J kabla ** [mm?] 0,2...0,75 0,2...0,75

Norma AWG 24-16 24-16

Moment dokrecania [Nm] 0,5...0,6 Zacisk
[Ib-in] 4,42 ...5,31

Wkretak ptaski [mm] 2,0 2,0

* Elastyczny kabel z tulejkami kablowymi, bez kotnierza z tworzywa sztucznego lub sztywny kabel

> Elastyczny kabel z tulejkami kablowymi z kotnierzem z tworzywa sztucznego (przy przekroju
przewodu 0,75 mm? nalezy stosowac tulejke kablowg o dtugos$ci 10 mm)

Urzadzenie musi by¢ zasilane zewnetrznym napieciem sterujgcym 24 V. Alternatywnie mozna
zastosowacé opcjonalny zasilacz 24 V typu SK CU4-... lub SK TU4-....

W urzadzeniach, ktére wykorzystujg interfejs AS-i, obowigzujg zalecenia z rozdziatu 4.3 "Interfejs AS-
i (AS-i)".

(il Informacja Przecigzenie, napiecie sterujace

Przecigzenie modutu sterujgcego przez niedopuszczalnie wysokie prady moze spowodowac jego zniszczenie.
Niedopuszczalnie wysokie prady wystepujg wtedy, gdy rzeczywiscie pobierany prad sumaryczny przekracza
dopuszczalny prgd sumaryczny lub gdy napiecie sterujgce 24 V dla innych urzgdzen przechodzi przez
urzgdzenie. Aby tego unikng¢, nalezy zastosowac¢ np. podwadjne tulejki kablowe.

(il Informacja Prady sumaryczne

W razie potrzeby napiecie 24 V mozna pobrac¢ z kilku zaciskow. Sg to np. wyjscia cyfrowe lub modut obstugowy
podtgczony przez RJ45.

Suma pobranych prgdéw nie powinna przekroczy¢ 200 mA (SK 175E-...-ASI: 165 mA).

(il Informacja Czas reakcji wej$é cyfrowych
Czas reakcji na sygnat cyfrowy wynosi ok. 4 — 5 ms i sklada sie z nastepujgcych czesci:

Czas odczytu: 1ms

Kontrola stabilnosci sygnatu 3ms

Przetwarzanie wewnetrzne < 1ms

(il Informacja Prowadzenie kabli

Wszystkie przewody sterujgce (rowniez przewody termistoréw) nalezy ukfada¢ oddzielnie od przewodéw
zasilajgcych i silnikowych, aby unikngé szkodliwych zaktécen w urzgdzeniu.

W przypadku réwnolegtego prowadzenia przewoddw nalezy zachowaé minimalng odlegto$¢ wynoszacg 20 cm od
przewoddéw znajdujgcych sie pod napieciem > 60 V. Minimalng odlegtos¢ mozna zmniejszy¢ przez ekranowanie
przewoddéw znajdujgcych sie pod napieciem lub przez stosowanie w kanatach kablowych uziemionych mostkow z
metalu.

Alternatywnie: Wykorzystanie hybrydowy kabel z ekranowania przewodow sterujgcych.
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2.3.3.1 Informacje szczegotowe dotyczgce zaciskéw sterujacych

Oznaczenie, funkcja

ASI+/-: Whbudowany interfejs AS-i

24 V: Napiegcie sterujgce 24 V DC DO:
GND: Potencjat odniesienia dla sygnatéw cyfrowych  DIN:
MB+/-: Sterowanie hamulcem silnikowym TF+/-:

Przylacza zaleznie od konfiguraciji

PBR-A/B:

Whbudowany interfejs PROFIBUS DP
Wyjscie cyfrowe

Wejscie cyfrowe

Przytgcze termistora (PTC) silnika

Zacisk X3
SK 135E Typ urzadzenia SK 175E
Oznaczenie ASI/PBR
| Styk |
MB+ 79 I 1 I 79 MB+
MB- g0 | 2 | 80 MB-
Zacisk X4 (tylko SK 175E)
SK 175E Typ urzadzenia SK 175E
ASl Oznaczenie PBR
| Styk |
GND 40 1 11 a0 GND
DIN4 (BUS-DIN2) c2 ! 21 c2 DIN4 (BUS-DIN2)
DIN3 (BUS-DIN1) c1 31 c DIN3 (BUS-DIN1)
24V (wyjécie) 43 | 4 | 43 24V (wyjécie)
ASI- 85 : 5 : 81 PBR-A
ASI+ 84 | 6 | 82 PBR-B
Zacisk X5
SK 135E Typ urzadzenia SK 175E
Oznaczenie ASI/PBR
| Styk |
24V (wejscie) 44 [ 1| 4 24V (wejscie)
24V (wejscie) 44 | 2 | 4 24V (wejscie)
GND 40 | 31 a0 GND
GND 40 : 4 : 40 GND
24V (wejscie) 44 1 5 | 44 24V (wejscie)
DIN1 21 16 | 21 DIN1
DIN2 22 : 7 : 22 DIN2
GND 4 | 8 ! a0 GND
DO1 1 : 9 : 1 DO1
DO2 3 110!l 3 DO2
GND 40 : 11 : 40 GND
y 12
TF- 39 : 13 : 39 TF-
TF+ 38 | 14 1 38 TF+
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Znaczenie funkcji Opis /dane techniczne
Zacisk Parametr
Nr | Oznaczenie Znaczenie Nr ‘ Funkcja, ustawienia fabryczne
Wyjscia cyfrowe Sygnalizacja stanéw pracy urzagdzenia
18 — 30 V DC, poziom napiecia zalezy od Maksymalne obcigzenie 200 mA, SK 175E...-ASI: 165 mA w
poziomu napiecia wejsciowego przypadku stosowania zéttego przewodu

W przypadku obcigzen indukcyjnych: Stworzy¢ ochrone za
pomocg diody gaszacej!

1 DO1 Wyjscie cyfrowe 1 P434 [-01] | Btad / ostrzezenie
3 DO2 Wyjscie cyfrowe 2 P434 [-02] | Praca silnika
Wejscia cyfrowe Aktywacja urzgdzenia za pomocg zewnetrznego sterowania, przetgcznika itp.
wg EN 61131-2, typ 1 Czas skanowania: 1 ms
poziom niski: 0-5 V (~ 9,5 kQ) Czas reakcji: 2 4 ms
poziom wysoki: 15-30 V (~ 2,5 - 3,5 kQ) Pojemnosc¢ wejsciowa: 10 nF
21 DIN1 Wejscie cyfrowe 1 P420 [-01] | WL. w prawo
22 DIN2 Wejscie cyfrowe 2 P420[-02] | WL. w lewo
Cc1 DIN3 Wejscie cyfrowe 3 P420 [-04] | WL. w prawo przez magistrale
C2 | DIN4 Wejscie cyfrowe 4 P420 [-05] | WL. w lewo przez magistrale

Uwaga: Wejscia DIN3 i DIN4 sg dostepne tylko w SK 175E. Sygnaty sg przekazywane bezposrednio przez interfejs AS-i lub PROFIBUS DP do
ukfadu sterowania i nie sg analizowane przez samo urzadzenie.

Wejscie termistora PTC Monitorowanie temperatury silnika za pomocg PTC

W przypadku montazu urzadzenia w Wejscie jest zawsze aktywne. Aby ustawi¢ urzgdzenie w tryb
poblizu silnika nalezy stosowac¢ gotowosci, nalezy podigczy¢ czujnik temperatury lub
ekranowany kabel. zmostkowaé oba styki.
38 TF+ Wejscie termistora PTC - -
39 TF- Wejscie termistora PTC - -
Zrédto napiecia Napiecie sterujgce z urzadzenia np. do zasilania akcesoriow
sterujqcego 24V DC + 25 %, odporne na zwarcie Maksymalne obcigzenie 165 mA (SK 175E-...-ASl) / 200 mA
(SK 175E-...-PBR) "
43 VO / 24V Napiecie wyjscia - -
40 GND / 0V Potencjat odniesienia GND - -
1) Patrz informacja ,Prady sumaryczne” (Ed punkt 2.3.3 "Podtaczenie elektryczne modutu sterujgcego”)
Podtaczenie napiecia Napiecie zasilajgce urzadzenia
sterujqcego 24V DC + 25% 50 mA ... 400 mA, zaleznie od obcigzenia wejs¢ i wyj$¢ lub
Wejscie nie jest odporne na zwarcie! stosowanych modutéw opcjonalnych
Przekazywanie dla innych urzadzen dopuszczalne do maks.
6 A
44 24V Napiecie wejscia - -
40 GND / 0V Potencjat odniesienia GND - -
Sterowanie hamulcem Podtaczenie i sterowanie hamulcem elektromechanicznym. Urzgdzenie generuje

napiecie wyjsciowe. Zalezy ono od napiecia zasilajgcego. Podczas dokonywania
wyboru nalezy uwzgledni¢ prawidtowe napiecie cewki hamulca.

Parametry przytgczeniowe: Dopuszczalny czas cyklu przetgczenia:
(2 punkt 2.3.2.3 "Hamulec do 150 Nm: < 1/s

elektromechaniczny") do 250 Nm: < 0,5/s
Prad: < 500 mA

79 MB+ Sterowanie hamulcem P107/114 0/0
80 MB- Sterowanie hamulcem

PROFIBUS DP Sterowanie urzgdzeniem przez PROFIBUS DP

81 PBR-A PBR-A

82 PBR-B PBR-B
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Interfejs AS-i Sterowanie urzgdzeniem przez prosty poziom magistrali polowej: Interfejs AS-i
26,5-316V Stosowanie zéttego przewodu interfejsu AS-i
<240 mA Opcjonalnie: Zasilanie przez czarny przewdd przy konfiguraciji
za pomocg zworek
84 ASI+ ASI+
85 ASI- ASI-

Interfejs komunikacji

Podtgczenie urzadzenia do réznych narzedzi komunikacyjnych

24VDC+20%

RS 232 (do podtgczenia do komputera (NORD CON))

38400 bd
Protokot USS
Adres 0

1 -

2 -

3 GND

Potencjat odniesienia sygnatow
magistrali

4 RS232 TXD

Przewdd do transmisji danych
RS232

5 RS232 RXD

Przewdd do transmisji danych
RS232

6 +24 'V

Napiecie wyjscia

1-2-3-4-5-6

Kabel przytaczeniowy
(akcesoria / opcja)

Podtaczenie urzadzenia do komputera MS-Windows® z programem NORDCON

Dtugosé: ok. 3,0 m + ok. 0,5 m
Numer art.: 275274604

Nadaje sie do podtgczenia do ztgcza
USB w komputerze i alternatywnie do
ztgcza SUB-D9.

Informacje szczegotowe: A T
275274604

44
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2.3.3.2 Zasilacz SK xU4-24V-... - Przyktad podtaczenia

3~230/400 V + PE

L1-L2/N-L3 L1-L2/N
230/400 V 230/400 V

Urzadzenie Zasilacz 24 V

SK 1x5E-... SK TU4-24V-... (+ SK TI4-TU-NET)*
lub

SK CU4-24V-...
24 V=

44 Listwa zaciskéw sterujgcych
44* 40 44* ... 11 14 12 B1

40 GNP I
21
22

Listwa zaciskow sterujgcych
—

____________

*w SK TU4-24V-... : Oznaczenie zacisku 43 zamiast 44

Rysunek 6: Przyktad podigczenia zasilacza SK xU4-24V-...
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2.4 Praca w obszarze zagrozonym wybuchem

A OSTRZEZENIE Niebezpieczenstwo V\{ybuchu spowodowane przez
energie elektryczng

Iskrzenie spowodowane przez energie elektryczng moze prowadzi¢ do zaptonu atmosfery

wybuchowe;.

* Nie otwiera¢ urzadzenia w atmosferze wybuchowe;j i nie usuwaé zadnych oston (np.
otworéw diagnostycznych).

+  Wszelkie czynnosci przy urzgdzeniu mozna wykonywac tylko po odtgczeniu urzadzenia
od zasilania.

» Czas oczekiwania po wytaczeniu wynosi (= 30 min).

* Przed rozpoczeciem prac nalezy sprawdzi¢ brak napiecia za pomocg odpowiednich
srodkow pomiarowych na wszystkich istotnych komponentach (zrédto napiecia, przewody
przytagczeniowe, zaciski przytaczeniowe urzgdzenia).

A OSTRZEZENIE Niebezpieczenstwo V\{ybuchu spowodowane przez
wysokie temperatury

Wysokie temperatury mogg spowodowac zapton atmosfery wybuchowe;j.

Wewnatrz urzgdzenia i silnika mogg wystepowaé temperatury wyzsze od maksymalnej
dopuszczalnej temperatury powierzchni obudowy. Warstwy pyly ograniczajg chtodzenie

urzadzenia.
* Regularnie czysci¢ urzgdzenie, aby unikngé niedopuszczalnie duzego nagromadzenia
pytu.

* Nie otwiera¢ urzgdzenia w atmosferze wybuchowej lub wymontowa¢ z silnika.

Po odpowiedniej modyfikacji urzadzenie moze by¢ stosowane w okreslonych obszarach zagrozonych
wybuchem.

Jezeli urzgdzenie jest potaczone z silnikiem i reduktorem, nalezy uwzgledniaé réwniez oznaczenia Ex
silnika i reduktora. W przeciwnym wypadku eksploatacja napedu nie jest dopuszczalna.
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2.41 Praca w obszarze zagrozonym wybuchem - strefa ATEX 22 3D

Ponizej przedstawiono wszystkie warunki, ktérych nalezy przestrzegaé podczas eksploatacji
urzgdzenia w obszarze zagrozonym wybuchem (ATEX).

2411 Modyfikacja urzagdzenia w celu zachowania zgodnosci z kategorig 3D

Do pracy w strefie 22 ATEX sg dopuszczone tylko zmodyfikowane urzgdzenia. Modyfikacja moze by¢
wykonana wytgcznie przez firme NORD. Aby stosowaé urzadzenie w strefie 22 ATEX, m.in.
zamieniono przytgcza diagnostyczne na wersje z aluminium / szkia.

(1) Rok produkcji
( 2 ) Oznaczenie urzadzenia (ATEX)

pss. | €x) 113D Exttc llIB T125 °C Dc X

pes: | €x) 113D Extc llIC T125 °C De X

—~ EEn o - Oznaczenia:
= FEmw O 1NN A .
KA ACBE @ )

Ochrona przez ,Obudowe”

* Procedura ,A”, strefa ,22”, kategoria 3D

» Stopien ochrony IP55 / IP66 (w zaleznosci od
urzadzenia)

>W  przypadku przewodzacych pytdw
konieczny jest stopien ochrony IP66

+ Maksymalna temperatura powierzchni 125°C
* Temperatura otoczenia -20°C do +40°C

(il Informacja Mozliwe uszkodzenie

Urzadzenia serii SK 1x5E i moduly opcjonalne sg zaprojektowane z uwzglednieniem stopnia zagrozenia
mechanicznego, ktdry odpowiada niskiej energii uderzenia. 7J

Wieksze obcigzenia powodujg uszkodzenie urzgdzenia.

Komponenty wymagane do adaptacji sg zawarte w zestawach ATEX.

Urzadzenie Oznaczenie zestawu Numer art. llosé Dokument

SK 1x5E-... (IP55) SK 1xxE-ATEX-IP55 275274207 1 szt. T1 275274207
SK 1xxE-ATEX-IP66 275274208 1 szt. T1275274208

SK 1x5E-...-C (IP66) SK 1xxE-ATEX-IP66 275274208 2 szt. T1275274208
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241.2 Moduly opcjonalne dla strefy 22 ATEX, kategoria 3D

Aby zapewni¢ zgodno$¢ urzgdzenia z ATEX, moduty opcjonalne muszg by¢ dopuszczone do
stosowania w obszarze zagrozonym wybuchem. Modutéw opcjonalnych, ktére nie sg zawarte w
ponizszym wykazie, nie mozna stosowac w strefie 22 ATEX 3D. Dotyczy to réwniez ztgczy wtykowych
i przetgcznikow, ktorych stosowanie w takim srodowisku rowniez nie jest dopuszczalne.

Panele obstugi i panele ParameterBox réwniez nie sg dopuszczone do pracy w strefie
22 ATEX - 3D. Dlatego mozna je stosowaé jedynie podczas uruchamiania lub konserwacji, gdy nie
wystepuje zapylona atmosfera wybuchowa.

Oznaczenie Numer art. Stosowanie dopuszczalne
Zasilacze

SK CU4-24V-123-B(-C) 275271108 / (275271608) Tak

SK CU4-24V-140-B(-C) 275271109 / (275271609) Tak

Bezpieczniki

SK CU4-FUSE(-C) 275271122 / (275271622) Tak

Zestawy do montazu nasciennego

SK TIE4-WMK-1-EX 275175053 Tak
SK TIE4-WMK-2-EX 275175054 Tak
Zestawy adapterow

SK Tl4-12-Zestaw adapterow_63- | 275175038 Tak
71-EX

SK Tl4-3-Zestaw 275175039 Tak
adapterow_80-112-EX

2.41.3 Informacje dotyczace uruchomienia

W strefie 22 przepusty przewodowe muszg odpowiadaé co najmniej stopniowi ochrony IP55.
Niewykorzystane otwory muszg zosta¢ zamkniete zaslepkami (IP66) dopuszczonym do stosowania w
strefie 22 ATEX 3D.

Silniki sg zabezpieczone przed przegrzaniem przez urzgdzenie. Odbywa sie to przez nadzorowanie
termistora PTC (TF) przez urzadzenie. Aby funkcja byta aktywna, termistor musi by¢ podtgczony do

odpowiedniego wejscia (zacisk 38/39).

Ponadto nalezy ustawi¢ prad znamionowy silnika.

Zestawienie niezbednych ustawien parametréw:

Wartos¢ Ustawienie .
Parametr Opis

nastawcza fabryczne
P203 Dan.e zgodne z Ustawienie fabryczne lub zgodne z tabliczkg

o tabliczkg [xxx] . e

Prad silnika . znamionowsg silnika.

zZnamionowg

: - o -
P535 Odpowiednio silnik i Nalezy Yv’rqczyc kontrole I t silnika. U:s?awmne
et silni wentvlacia [0] wartosci zalezg od rodzaju wentylac;ji i
s viad stosowanego silnika, patrz B1091-1
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241.4 Deklaracja zgodnosci UE - ATEX
GETRIEBEBAU NORD
Mermber af the NORD DRIVESYSTEMS Graup DRIVESYSTEMS

Getriebebau NORD GmbH & Co. KG
Getrnebebau-Mord-Ske_ 1 . 23541 Baglehaide, Germary . Tel. «JS0HENS 268 - O . Faks + 4508532 208 . 225 | woffnoed com C430 1418

Deklaracja zgodnosci UE

zgodinie T dyrekiywami UE 2014340UE zabacznik X 2014/ 30/UE zatgcznik 11 i 201 185UE zadgczrak VI

Firma Getriebebau NORD GmbH & Co. KG jako producent niniejszym deklaruje na swojq Strona1z1
wylgczng odpowiedzialnost, 2e elektroniczne rozruszniki silnikdw serii

s  SK 105E-xxx-340-B-.. , SK 115E-xxx-340-B-.. , SK 125E-xxx-340-B-.. , SK 135E-x0x-
340-B-..

+  SK 145E-xxx-340-B-.. , SK 155E-xxx-340-B-.. , SK 165E-xxx-340-B-.. , SK 175E-xxx-
340-B-..
{oce= 301 lub 751)

i inne opcjelakcesoria;
SK CU4-24V-123-B, SK CU4-24V-140-B, SK TIE4-WMHK-1, SK TIE4-WMHK-2, SK TIE4-M12-M16

z oznaczeniem ATEX @!I 3D Extc B T125°C Dc X (IP55) b

@II 3D Ex tc lIC T125°C Dc X (IP&6)
speiniajg wymagania nasigpujgcych przepistw:

Dyrektywa ATEX 2014134/UE Dz U. L 96 z dnia 20.3.2014, sir. 300-356
Dyrektywa EMC 2014/30WUE Dz U, L 86 z dnia 20.3.2014, str, 79-108
Dyroktywa RoHS 2014/66/UE D=zU. L 174 z dnia 1.7.2011, sir. 88-110

Zastosowansa normy:

EN 80079-0:2012+A11:2013 EN 60072-21:2014 EMN S05B1:2012
EN 80847-1: 2007 +A1:2011+A2:2014+AC: 2017  EN 60047-4-2:2012
EMN 80529:1901+A1:2000+A2: 20134452016

Aby zapewnit zgodnoic 1 przepisami EMC, naleiy przestrzegac informacji zawartych w instrukcji obshugi.
Obejmiuje 10 instalagie | okablowanie pgodne @ preepisami EMC, wymagania zaletne ad aplikagi i ewentualme aryginalne
akcesoria.

Pierwsze oznaczenia nasigpilo w 2015 roku.,

Bargteheide, 06.04 2018

U. Kiichenmeister z up. F. Wiedemann
Dyrektor Kierawnik dziahs przetwomic czestoliwosci
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2.4.2 Pracaw obszarze zagrozonym wybuchem - EAC Ex

Ponizej przedstawiono wszystkie warunki, ktorych nalezy przestrzega¢ podczas eksploatacji
urzgdzenia w obszarze zagrozonym wybuchem zgodnie z EAC Ex. Obowigzujg przy tym wszystkie
warunki zgodnie z punktem 2.4.1 "Praca w obszarze zagrozonym wybuchem - strefa ATEX 22 3D
"Odstepstwa, ktore sg istotne dla dopuszczenia zgodnie z EAC Ex, sg opisane ponizej i muszg by¢ .
.przestrzegane

2421 Modyfikacja urzadzenia

Obowiagzuje punkt 2.4.1.1 "Modyfikacja urzadzenia w celu zachowania zgodno$ci z kategorig 3D".

Oznaczenie urzadzenia zgodnie z EAC Ex rézni sie w nastepujgcy sposob.

Oznaczenie urzadzenia

W przypadku montazu nasciennego urzadzen

obowigzuje:
IP55: Ex tc I1IB T125 °C Dc X
IP66: Ex tc 1IC T125 °C Dc X

W  przypadku montazu urzadzeh na silniku

obowigzuje:
IP55; Ex 1IB Dc U
IP66: Ex tc llIC Dc U
Oznaczenia:

* Ochrona przez ,Obudowe”

* Procedura A’ strefa ,22”, kategoria 3D

« Stopien ochrony IP55 / IP66 (w zaleznosci od
urzadzenia)

>W  przypadku przewodzacych pytow
konieczny jest stopierh ochrony IP66

* Maksymalna temperatura powierzchni 125°C
» Temperatura otoczenia -20°C do +40°C

(il Informacja Oznaczenie ,,U”

Oznaczenie ,U” dotyczy urzgdzen przeznaczonych do montazu na silniku. Urzgdzenia oznaczone w taki sposéb
sg uwazane za niekompletne i mogg by¢ eksploatowane wytgcznie w potgczeniu z odpowiednim silnikiem. Jezeli
urzgdzenie oznaczone symbolem ,U” jest zamontowane na silniku, dodatkowo obowigzujg oznaczenia i
ograniczenia umieszczone na silniku lub motoreduktorze.

il Informacja Oznaczenie , X”

Oznaczenie X" wskazuje, ze dopuszczalny zakres temperatury otoczenia wynosi od -20°C do +40°C.
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24.2.2 Dodatkowe informacje

Wiecej informacji dotyczacych ochrony przeciwwybuchowej znajduje sie w ponizszych punktach.

Opis 3 Punkt
"Moduty opcjonalne dla strefy 22 ATEX, kategoria 3D" 2412
"Informacje dotyczgce uruchomienia” 24.1.3

2.4.2.3 Certyfikat EAC Ex
TC RU C-DE.AA87.B.01108

BU 0135 pl-4118
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2.5 Instalacja na zewnatrz

Urzgdzenie i zewnetrzne moduty rozszerzen (SK TU4-...) mozna instalowa¢ na wolnym powietrzu w
nastepujgcych warunkach:

+ Wersja IP66 (z Zaslepki odporne na promieniowanie ultrafioletowe, patrz procedury specjalne,
punkt 1.9 "Wersja o stopniu ochrony IP55, IP66, IP69K"),

+ Wzierniki odporne na promieniowanie ultrafioletowe (Numer art. 200852000 (EJ TI200852000)),
ilos¢ sztuk: 2,

» Zadaszy¢ urzgdzenie, aby zapewni¢ ochrone przed bezposrednimi warunkami atmosferycznymi
(deszcz / stonce),

» Stosowane akcesoria (np. ztgcza wtykowe) co najmniej IP66.
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3 Wyswietlanie, obstuga i opcje

OSTRZEZENIE Porazenie pradem elektrycznym

Przy otwartym urzgdzeniu elementy przewodzgce elekirycznie (np. =zaciski przytlgczeniowe, kable
przytagczeniowe, ptytki itp.) sg swobodnie dostepne. Mogg znajdowac sie pod napieciem, nawet gdy urzadzenie
jest wylgczone.

* Unika¢ dotykania.

Uruchomienie urzgdzenia jest z zasady mozliwe bez ustawiania parametréw, tzn. bez stosowania
srodkéw programowania. Do tego celu stuzg 4 potencjometry (P1 — P4) i jeden 4-stykowy blok
przetgcznikow DIP (S1). Dostep do P1 i P2 jest mozliwy przez otwér diagnostyczny umieszczony w
srodku. Tutaj znajdujg sie réwniez diody LED stanu urzadzenia. Potencjometry P3 i P4 oraz
adresowanie PROFIBUS DP (tylko SK 175E-...-PBR) sg dostepne po wymontowaniu pokrywy
urzgdzenia.

B -®_ _-@'ﬁ | Otwory diagnostyczne |
i Adresowanie PROFIBUS DP
| '

(tylko SK 175E-...-PBR)

Dioda LED stanu systemu

iflﬁ‘: nErwy magistralowego (tylko SK 175E)

| _n_p_n_;—r ] [ | Potencjometr P1 |

| Potencjometr P2 |

l [ | Dioda LED stanu urzadzenia (DS) |

Interfejs diagnostyczny RJ12
(RS232)

l_ : J | Potencjometr P3 |

| Potencjometr P4 |

Stosujac moduly rozszerzajace funkcjonalnos¢ Ilub moduty do wyswietlania, sterowania i
parametryzacji, mozna fatwo dostosowaé¢ SK 1x5E do réznorodnych wymagan.

Do ustawiania poszczegoélnych parametréw mozna zastosowaé opcjonalne urzgdzenia obstugowe
firmy NORD lub bezptatny program ,NORDCON?”. Aby uzyska¢ dostep do interfejsu diagnostycznego,
nalezy otworzy¢ prawe przytgcze diagnostyczne. W przypadku starszych urzadzern (numer seryjny
(ID) ,26P...” i mniejszy) wystepuje tylko otwdr diagnostyczny umieszczony w srodku. Dostep do
interfejsu diagnostycznego jest mozliwy po wymontowaniu pokrywy urzgdzenia.

3.1 Opcjonalne moduty do obstugi i parametryzacji

Dostepne sg rézne moduty obstugowe, ktdre mozna zamontowacC i podigczy¢ bezposrednio do
urzadzenia lub w jego poblizu.

Panele ParameterBox pozwalajg na dostep do parametrow urzadzenia i umozliwiajg ich ustawianie.

Oznaczenie Numer art. Dokument

Przetacznik (montaz zewnetrzny)

SK TIE4-SWT i Przetacznik ,L-OFF-P” 275274701 T1 275274701
Panele obstugi i panele ParameterBox (wersja przenosna)

SK CSX-3H SimpleBox 275281013 BU0040
SK PAR-3H ParameterBox 275281014 BU0040
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3.1.1

Dostep do parametrow SK 1x5E jest mozliwy za pomocg programu NORD CON Ilub opcjonalnego
panelu SimpleBox lub ParameterBox. Zmiany parametréw mozna zapisaé trwale za pomocg
parametru P550 w pamieci Flash urzadzenia.

Panele obstugi i panele ParameterBox, stosowanie

Nie mozna podtgczyé panelu SimpleBox lub ParameterBox bezposrednio do urzgdzenia, ale nalezy to
zrobi¢ przez konwerter RS 232/ RS 485 (SK TIE4-RS485-RS232, nr art. 275274603). Panel
ParameterBox nalezy podtgczy¢é do konwertera przed podigczeniem do rozrusznika silnika.
Rozrusznik silnika musi by¢ gotowy do pracy.

(il Informacja Dioda LED DS stanu

W  przypadku aktywnej komunikacji RS232 z komputerem (NORD CON) Iub podtgczonym panelem
ParameterBox diody LED nie moga sygnalizowa¢ stanu urzgdzenia. W tym przypadku dioda LED ,DS”
sygnalizuje obecnos$¢ potgczen komunikacyjnych przez state swiecenie na ,zielono”. Czerwona dioda LED jest

wytgczona.

Podczas przestawiania potencjometru P1 moze réwniez migac¢ zielona dioda LED.

Rysunek 7: SK CSX-3H / SK PAR-3H / SK TIE4-RS485-RS232 (v.l.n.r)

Modut

Opis

Dane

SK CSX-3H"
(SimpleBox, wersja
przenosna)

Stuzy do uruchamiania, parametryzaciji,

konfigurowania i sterowania urzgdzeniem.

4-pozycyjny, 7-segmentowy wyswietlacz LED,
przyciski foliowe

IP20

Kabel RJ12-RJ12 (podtgczenie do urzadzenia)

SK PAR-3H ")

(ParameterBox, wersja
przenosna)

Stuzy do uruchamiania, parametryzaciji,
konfigurowania i sterowania urzgdzeniem
(tylko w trybie ControlBox) oraz jego
modutami opcjonalnymi (SK xU4-...).
Mozliwe jest zapisywanie kompletnych
zestawow parametréw.

4-wierszowy wy$wietlacz LCD, podswietlany,
przyciski foliowe

Zapisuje maks. 5 kompletnych zestawdéw
parametrow

IP20

Kabel RJ12-RJ12 (podigczenie do urzgdzenia)
Kabel USB (podtgczenie do komputera)

*Dodatkowo konieczny:

Przetwornik
SK TIE4-RS485-
RS232

Rozszerzenie przytagcza do konwersji
sygnatu RS485 panelu ParameterBox
SK CSX-3H lub SK PAR-3H na sygnat
RS232 rozrusznika

Specyfikacja T1 275274603 (www.nord.com)

IP20
Kabel RJ12-RJ12 (podtgczenie do urzadzenia)
Nr art. 275274603
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Podtaczenie do rozrusznika silnika

1. Usung¢ prawy wziernik diagnostyczny
(przezroczysta dtawnica kablowa) gniazda RJ12
na pokrywie obudowy, alternatywnie usungé
pokrywe obudowy (rysunek po prawej stronie)

OSTRZEZENIE: Porazenie pradem elektrycznym
przez dotkniecie przewodzgcych czesci przy
otwartym urzgdzeniu!

2. Na konwerterze (SK TIE4-RS485-RS232) ustawi¢
przetgcznik DIP na Master RS 485

3. Podtaczy¢ panel obstugi i panel ParameterBox do
konwertera

4. Sprawdzi¢, czy zasilanie 24 V DC rozrusznika
silnika jest wkgczone

5. Podtaczy¢ konwerter z podtgczonym panelem
obstugi i panelem ParameterBox do gniazda
diagnostycznego

Po zakonhczeniu uruchamiania ponownie wytgczyé zasilanie i prawidtowo zamknagé urzgdzenie
(pokrywa obudowy, przytacza diagnostyczne i przepusty kablowe), aby przywréci¢é bezpieczehnstwo
pracy i stopieh ochrony IP.

il Informacja Moment dokrecania zamknieé¢ diagnostycznych

Moment dokrecania przezroczystych zamknie¢ diagnostycznych (wziernikéw) wynosi 2,5 Nm.

il Informacja Sterowanie za pomoca SK PAR-3H

Aby sterowac rozrusznikiem silnika za pomocg panelu ParameterBox (SK PAR-3H) (start / stop), nalezy go
najpierw ustawi¢ w trybie ControlBox.

Krok Punkt menu Wybor
1 Wyswietlanie €D OK
2 1003 Wyboér €D ControlBox Y OK
3 P0 Wstecz €«> OK

Parametryzacja rozrusznika silnika jest mozliwa niezaleznie od ustawionego trybu.
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3.2 Moduty opcjonalne

3.2.1 Wewnetrzne moduly rozszerzen SK CU4-... (montaz wewnetrzny modutéw)

Wewnetrzne moduty rozszerzen umozliwiajg rozszerzenie zakresu funkcji urzadzen bez zmiany
wielkosci. Urzgdzenie ma doktadnie jedno gniazdo do montazu odpowiedniego modutu opcjonalnego.
Gdy sg potrzebne inne moduty opcjonalne, nalezy zastosowaé zewnetrzne moduly rozszerzeh
(2 punkt 3.2.2 "Zewnetrzne moduty rozszerzen SK TU4-... (montaz zewnetrzny modutéw)").

o A e e B bl b

L - .
b b e e AL i

Rysunek 8: Wewnetrzne moduty rozszerzen SK CU4 ... (przykiad)

Oznaczenie *) Numer art. Dokument

Rozszerzenia WE/WY

SK CU4-REL(-C) 275271011/ (275271511) ‘ T1275271011 / T1 275271511
Zasilacze

SK CU4-24V-123-B(-C) 275271108 / (275271608) T1275271108 / T1 275271608
SK CU4-24V-140-B(-C) 275271109 / (275271609) T1275271109 / T1 275271609
Pozostate

SK CU4-FUSE(-C) ; Modut bezpiecznikow 275271122 / (275271622) ‘ T1275271122 / T1 275271622

*  Wszystkie moduty o oznaczeniu —C maja lakierowane ptytki, aby mozna je byto stosowaé w urzadzeniach IP6x.
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3.2.2 Zewnetrzne moduly rozszerzen SK TU4-... (montaz zewnetrzny modutéw)
Zewnetrzne moduty rozszerzen umozliwiajg modutowe rozszerzenie zakresu funkcji urzadzen.

Zaleznie od typu modutu sg dostepne rézne wersje (réznigce sie stopniem ochrony IP, ze ztgczami
wtykowymi lub bez nich itp.) Mozna je zamontowac¢ bezposrednio na urzadzeniu za pomocag
odpowiedniego adaptera przytaczeniowego lub w jego poblizu za pomoca opcjonalnego zestawu do
montazu nasciennego.

Kazdy zewnetrzny modul rozszerzen SKTU4-.. wymaga odpowiedniego adaptera
przytaczeniowego SK TI4-TU-....
Rysunek 9: Zewnetrzne moduty rozszerzen SK TU4-... (przyktad)
Typ IP55 | IP66 Oznaczenie Numer art. Dokument

Zasilacz 24 V / 1~ 230V X SK TU4-24V-123-B 275 281 108 T1275281108

X | SKTU4-24V-123-B-C 275 281 158 T1275281158
Zasilacz 24 V | 1~ 400V X SK TU4-24V-140-B 275 281 109 T1275281109

X | SK TU4-24V-140-B-C 275 281 159 T1275281159

Wymagane akcesoria (kazdy mod

ul wymaga odpowiedniego adaptera przytagczeniowego)

Adapter przytgczeniowy X SK TI4-TU-NET 275280 100 T1275280100
X | SKTI4-TU-NET-C 275 280 600 T1 275280600
Opcjonalne akcesoria
Zestaw do montazu X X | SK TIE4-WMK-TU 275 274 002 T1 275274002
nasciennego
Tabela 7: Zewnetrzne moduly z zasilaczem SK TU4-24V- ...
Typ IP55 | IP66 Oznaczenie Numer art. Dokument

Wytgcznik konserwacyjny X SK TU4-MSW 275281 123 T1275281123
X | SKTU4-MSW-C 275281173 T1275281173
X SK TU4-MSW-RG 275 281 125 T1275281125
X | SK TU4-MSW-RG-C 275281 175 T1275281175

Wymagane akcesoria (kazdy mod

ut wymaga odpowiedniego adaptera przytagczeniowego)

Adapter przytgczeniowy X SK T14-TU-MSW 275 280 200 T1275280200
X | SK TI4-TU-MSW-C 275 280 700 T1275280700

Akcesoria opcjonalne
Zestaw do montazu X X | SK TIE4-WMK-TU 275 274 002 T1 275274002

nasciennego

Tabela 8: Zewnetrzne moduly wylacznika konserwacyjnego SK TU4-MSW- ...
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3.2.3 Zilacza wtykowe

Stosowanie opcjonalnych ztgczy wtykowych dla przytgczy zasilania i przytaczy sterujgcych umozliwia
nie tylko bardzo szybkg wymiane zespotu napedowego w trakcie serwisu, ale réwniez minimalizacje
mozliwosci wystgpienia btedu instalacji podczas podigczania urzadzenia. Ponizej zestawiono
najczesciej stosowane wersje zlgczy wtykowych. Mozliwe miejsca montazu na urzgdzeniu sg
przedstawione w rozdziale 2.2 "Montaz modutéw opcjonalnych"”.

3.2.3.1 Ziacza wtykowe dla przytaczy zasilania

Dla przytgczy silnika lub zasilania sg dostepne rézne ztagcza wtykowe

Rysunek 10: Przyklady urzadzen ze ztaczami wtykowymi dla przylgczy zasilania

Sg dostepne nastepujgce 3 wersje przytgczy, ktére mozna tgczyé ze sobg (przyktad ,-LE-MA”):

Wersja montazowa | Znaczenie

...-LE Wejscie zasilania
...-LA Wyjscie zasilania
...-MA Wyjscie silnika
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Ztacza wtykowe (wybor)

Typ Dane Oznaczenie Numer art. Dokument

Wejscie zasilania 500V, 16 A | SK TIE4-HANQS8-K-LE-MX 275 135 030 T1275135030
Wejscie zasilania 500V, 16 A | SK TIE4-HAN10E-M1B-LE 275135 070 T1275135070
Wejscie zasilania 500V, 16 A | SK TIE4-HAN10E-M2B-LE 275 135 000 T1275135000
Wejscie zasilania 690V,20 A |SK TIE4-QPD_3PE-K-LE 275274 125 T1275274125
Wejscie zasilania 630V, 16 A |SK TIE4-NQ16-K-LE 275274 133 T1275274133
Wejscie zasilania + 400V, 16 A | SK TIE4-2HANQ5-K-LE-LA 275274 110 T1275274110
wyjscie zasilania

Wejscie zasilania + 600V, 16 A | SK TIE4-2HANQ5-M-LE-MA-001 275274 123 T1275274123
wyjscie silnika

Wyjscie zasilania 500V, 16 A | SK TIE4-HAN10E-M2B-LA 275135010 T1275135010
Wyjscie zasilania 500V, 16 A | SK TIE4-HANQS8-K-LA-MX 275 135 040 T1275135040
Woyjscie silnika 500V, 16 A | SK TIE4-HAN10E-M2B-MA 275 135 020 T1275135020
Woyjscie silnika 500V, 16 A | SK TIE4-HANQ8-K-MA-MX 275 135 050 T1275135050

(il Informacja

Przekazywanie napiecia zasilajacego

Podczas przekazywania napiecia zasilajgcego nalezy przestrzega¢é dopuszczalnego obcigzenia prgdowego
zaciskéw przytgczeniowych, ztgczy i przewoddw doprowadzajgcych. Nieprzestrzeganie tego zalecenia moze np.
prowadzi¢ do uszkodzen termicznych modutéw przewodzgcych prad i ich bezposredniego otoczenia.

Do wewnetrznego zabezpieczenia urzgdzenia zalecane jest stosowanie SK CU4-FUSE(-C), ktéry
mozna bezposrednio wigczy¢é do przewodu zasilajgcego odpowiedniego urzadzenia. Dzigki temu w
przypadku awarii od sieci zostanie odtgczone tylko wadliwe urzgdzenie, a nie cata linia zasilania.

3.2.3.2 Ziacza wtykowe dla przytaczy sterujacych

Sa dostepne rézne okrggte ztgcza wtykowe M12 w
postaci wtykéw kotnierzowych lub gniazd kotnierzowych.
Zigcza wtykowe sg przewidziane do montazu w ztgczu
Srubowym M16 urzgdzenia lub w zewnetrznym module
rozszerzen. Stopien ochrony (IP67) ztagczy wtykowych
obowigzuje tylko po przykreceniu. Oznaczanie kolorami
ztagczy wtykowych (wewnetrzny korpus z tworzywa
sztucznego i ostony) jest oparte, podobnie jak
stosowanie czopow / rowkéw kodujgcych, na
wymaganiach funkcjonalnych i powinno zapobiegac
nieprawidtowej obstudze.

Do montazu w zigczu Srubowym M12 lub M20 sg
dostepne  odpowiednie elementy redukcyjne /
rozszerzajgce.
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Ztacza wtykowe (wybér)

Typ Wersja Oznaczenie Numer art. Dokument
Zasilanie Wiyk SK TIE4-M12-POW 275 274 507 T1 275274507
Czujniki / aktuatory Gniazdo SK TIE4-M12-INI 275 274 503 T1 275274503
Czujniki bezdotykowe i Wiyk SK TIE4-M12-INP 275 274 516 T1275274516
24V
Interfejs AS-i Wiyk SK TIE4-M12-ASI 275 274 502 T1 275274502
Interfejs AS-i — Aux Wiyk SK TIE4-M12-ASI-AUX 275 274 513 T1275274513
PROFIBUS (IN + OUT) | Wtyk + SK TIE4-M12-PBR 275 274 500 T1 275274500

gniazdo
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4 Uruchomienie

A OSTRZEZENIE Nieoczekiwany ruch

Doprowadzenie napiecia zasilajgcego moze bezposrednio lub posrednio uruchomié¢ urzgdzenie. Moze to

spowodowaé nieoczekiwany ruch napedu i podtgczonej maszyny. Nieoczekiwany ruch moze spowodowaé

powazne lub $miertelne obrazenia i/lub szkody materialne.

Nieoczekiwane ruchy mogg mie¢ rézne przyczyny, np.:

» Parametryzacja funkgcji ,Automatyczny rozruch”

» Nieprawidtowa parametryzacja

» Sterowanie urzgdzeniem za pomoca sygnatu aktywacji przez nadrzedny sterownik (przez sygnaty WE-WY lub
sygnaty magistrali)

» Nieprawidtowe parametry silnika

» Zwolnienie mechanicznego hamulca zatrzymujgcego

» Czynniki zewnetrzne, np. sita ciezkosci lub energia kinetyczna dziatajgca na naped

W celu uniknigcia wynikajgcych z tego zagrozen nalezy zabezpieczy¢ naped / mechanizm napedowy przed

nieoczekiwanymi ruchami (blokada mechaniczna i/lub odsprzegniecie, zabezpieczenie przed upadkiem itd.)
Ponadto nalezy upewnic sie, czy nikt nie znajduje sie w strefie dziatania / zagrozenia urzadzenia.

4.1 Ustawienia fabryczne

Wszystkie rozruszniki silnika dostarczone przez firme Getriebebau NORD sg wstepnie
zaprogramowane za pomocg ustawien fabrycznych dla standardowych zastosowan z 4-biegunowymi
znormalizowanymi silnikami indukcyjnymi tréjfazowymi (taka sama moc i napiecie). Prad znamionowy
silnika (patrz tabliczka znamionowa silnika) mozna ustawi¢ dla danego uktadu potgczen silnika za
pomocag potencjometru P1, ktéry ma pierwszehnstwo w ustawieniu fabrycznym lub w stanie z
momencie dostawy. Gdy parametr P130=1, nalezy ustawi¢ prad znamionowy silnika w parametrze
P203 ,Prad silnika”.

(il Informacja Konfiguracja sprzetowa

Konfiguracje sprzetowg mozna ustawi¢ mechanicznie za pomoca bloku przetgcznikéw DIP S1 i potencjometréw
P1 ... P4 lub alternatywnie za pomocg ustawienia poszczegdlnych parametréw. Decyduje o tym ustawienie
parametru P130 (L punkt 4.2.2 "Konfiguracja").

4.2 Uruchomienie urzadzenia
Rozrusznik silnika mozna uruchomié w rézny sposaéb:

a) W prostych zastosowaniach (np. transportowych) za pomoca przetgcznikow DIP (S1)
wbudowanych w urzadzenie (wewnetrznych) i obu potencjometrow P1 i P2 dostepnych od
zewnatrz oraz wewnetrznych potencjometrow P3 i P4.

b) Przez ustawienie parametréw za pomocg panelu obstugi i panelu ParameterBox (SK CSX-3H lub
SK PAR-3H) lub oprogramowania NORD CON.

W tym przypadku nalezy zwrdci¢ uwage na ustawienie parametru P130. Ustawienia parametrow
sg aktywne tylko wtedy, gdy P130=1!

Po zakohczeniu parametryzacji rozrusznika silnika przenies¢ wartosci parametréw z pamieci
RAM do pamieci Flash urzadzenia (= P550)! W przeciwnym wypadku dokonane ustawienia
zostang utracone po wytgczeniu urzadzenia.

Uwaga pamie¢ Flash: Istnieje okoto 100 mozliwych cykli pamieci!
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4.2.1 Podtaczenie

Aby zapewni¢ gotowos¢ do eksploatacji, po zamontowaniu urzgdzenia na silniku lub zestawie do
montazu nasciennego nalezy podtaczyé przewody zasilajgce i silnikowe do odpowiednich zaciskow
(£ punkt 2.3.2 "Podtgczenie elektryczne modutu mocy").

Oprocz tego do urzgdzenia nalezy doprowadzi¢ napiecie sterujgce 24 V DC.

[i] Informacja Napiecie sterujace

Wymagane napiecie sterujgce 24 V mozna doprowadzi¢ przez wbudowany (SK CU4-24V-...) lub zewnetrzny
(SK TU4-24V-...) opcjonalny modut zasilajgcy badz poréwnywalne zrédio napiecia 24 V DC (LA punkt 2.3.3
"Podtgczenie elektryczne modutu sterujgcego").

4.2.2 Konfiguracja

Urzgdzenie mozna skonfigurowa¢ dla wiekszosci trybdéw pracy za pomocg potencjometréw (P1-P4) i
przetgczniki DIP (S1). W celu zapewniania rozszerzonej funkcjonalno$ci lub na potrzeby diagnostyki
moze by¢ konieczne ustawienie lub przeglgdanie poszczegdlnych parametréw.

Ponizej przedstawiono podstawowe czynnosci potrzebne do pomys$inego uruchomienia rozrusznika
silnika. Na poczatku nalezy zdecydowac, czy uruchomienie ma sie odby¢ za pomocg przetgczniki DIP
i potencjometréw, czy tez wytacznie przez ustawienie parametrow.

Dokonane ustawienia programowe za pomocg parametréow sg uwzgledniane tylko wtedy, gdy
parametr P130 jest ustawiony na warto$¢ (1).

Wszystkie nie wymienione tutaj parametry, niezaleznie od ustawienia parametru P130, majg
zawsze wplyw na dziatanie rozrusznika silnika. Pozostajg gdy P130 = ,0”, ale zawsze w ustawienie
fabryczne.

Krok Uruchomienie przez
Przetaczniki / potencjometry Ustawienia parametréow
(ustawienia sprzetowe) (ustawienia programowe)
Element Domyslnie | Parametr Domysinie
1. | Zrédio parametru P130=0 {0} P130 =1 {0}
2. | Prad silnika P1 -1 P203 {3}
3. | Czas rewersu P2 - P570 {0,5}
4. | Napiecie poczatkowe P3 -1 P210 {50}
5. | Czas rozruchu P4 ) P102 {1}
6. | Czas zatrzymania P103 {1}
7. | Automatyczny start S1-DIP1 {OFF} P428 {0}
8. | Sprawdzanie kolejnosci faz S1-DIP2 {OFF} P581 {0}
9. | Tryb wylgczenia S1-DIP3/4 {OFF/OFF} |P108 {2}
10. | Trwate zapisanie danych P550 =12 {0}
1

Ze wzgleddw produkcyjnych nie mozna zapewni¢ jednoznacznych ustawien fabrycznych (domysinych).

n

Po dokonaniu ustawien programowych nalezy przenie$¢ dane z pamigeci RAM urzgdzenia do pamigci Flash, aby je zachowaé w sposéb
trwaty. W przeciwnym wypadku zmodyfikowane dane zostang utracone podczas wytgczania urzadzenia.

Tabela 9: Konfiguracja - Porownanie ustawienia sprzetowego i programowego
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4.2.21 Parametryzacja

Aby ustawi¢ parametry, konieczne jest uzycie panelu obstugi i panelu Parameterbox (SK CSX-3H /
SK PAR-3H) lub programu NORDCON. Najwazniejsze parametry sg przedstawione nizej w zaleznosci
od ustawienia parametru P130:

Grupa Numery parametrow Funkcje Uwagi
parametrow
Parametry P102 ... P103 Czas rozruchu i czas Ustawienie fabryczne:
podstawowe zatrzymania Warto$é potencjometru P4
P108 Tryb wytgczenia Ustawienie fabryczne:
Wartos$¢ z przetacznika DIP
S1-DIP3/4
P130 Zrédto parametru P130=0 (ustawienie
P130=0 - Potencjometr/ fabryczne):
przetgcznik Potencjometry (P1-P4) i
P130=1 > Pamie¢ Flash przetgcznik DIP (S1) sg
aktywne
P130=1:
Ustawienia parametrow sg
aktywne
Parametry silnika P203 Prad silnika Ustawienie fabryczne:
Wartos¢ z P1
P210 Napiecie poczatkowe Ustawienie fabryczne:
Wartos¢ z potencjometru P3
Zaciski sterujgce P420, P434 Cyfrowe wejscia i wyjscia Ustawienie fabryczne:
Patrz opis parametréw
Parametry P570 Czas rewersu Ustawienie fabryczne:
dodatkowe Wartos$¢ z potencjometru P2

Tabela 10: Parametry i funkcje w zaleznosci od P130
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4.2.2.2 Potencjometry P1 do P4

Za pomocag potencjometréow P1 do P4 mozna

dokona¢ podstawowych ustawien roboczych i/l = & P3 @1|
rozrusznika silnika. Kazdy potencjometr ma l| - PIlC] ==ps D
10 nieblokowanych pozZyciji. Od strony I P2 '
programowej potencjometry majg nieliniowe j i
charakterystyki. i i
| —

Potencjometr P1

- Ustawianie prgdu znamionowego silnika

Wartosé podziatki &1 = MOTOR CURRENT
Typ urzadzenia (ustawienie zgodne z tabliczkg znamionows3 silnika)
[A]
SK 1x5E-301-... 0913 ]17]23|31|40|55|75]95|O0FF"
SK 1x5E-751-... 31140 |55|75|95|125|16,0[19,0(23,5| OFF "
1) Kontrola I?t wytgczona Rysunek:

P1 rozrusznika silnika 7,5 kW

Potencjometr P2

- Ustawianie czasu rewersu

Wartos¢é podziatki

Typ urzadzenia
[s]

SK 1x5E-301-...

OFF"|01]02|04|08]|16|32]|64]|128|256

SK 1x5E-751-...

1)  Bezczasu rewersu

Potencjometr P3

- Ustawianie momentu poczatkowego (napiecie)

Wartos¢ podziatki

Typ urzadzenia
yp a [%]

SK 1x5E-301-...
10 | 15 | 20 | 25 | 30 | 40 | 50 | 60 | 80 100

SK 1x5E-751-...

Potencjometr P4

- Ustawianie czasu rozruchu i zatrzymania

Wartos¢é podziatki

Typ urzadzenia
[s]

SK 1x5E-301-...
OFF"”| 0102 |04|08|16|32]|64]|128|256

SK 1x5E-751-...

1)  Funkcja tagodnego rozruchu wytgczona
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4.2.2.3 Przetaczniki DIP (S1)

Podstawowe funkcje rozrusznika silnika mozna

ustawic¢ za pomocg przetgcznika DIP (S1). [ =i ~_~;§L-' e "I
= ......,, -O.FF - = d .
Fabrycznie wszystkie cztery przetgczniki DIP sg H _f"' — j-LH =" =] ,i"J'.j—‘i
ustawione w pozycji ,0” (,OFF”). b | | === ||
S RS
Sl

Nr
Bit Przelgcznik DIP (S1)

Nr DIP

4 3
4/3 . 0 0 Tryb wylgczenia 1 (ustawienie fabryczne)
gu  1rybwylaczenia | 0  Tryb wytgczenia 2

0 I Tryb wytgczenia 3

| I Tryb wytgczenia 4
9 Sprawdzanie kolejnosci 0 KoIeJ.no§<’: faz zgodn!e z ;asnanlem'smmoyvym (ustawienie fabryczne)
P f Kolejnos¢ faz zgodnie z zgdanym kierunkiem obrotu

az | : ST
- automatyczna detekcja kolejnosci faz

1 0 Aktywacja za pomocg zbocza (ustawienie fabryczne)
2 Automatyczny start | Aktywacja przy wysokim poziomie

UWAGA, naped moze sie natychmiast uruchomi¢!

4.2.2.4 Przeglad trybéw wytaczenia

Tryb wytgczenia okresla charakterystyke rozruchu i zatrzymania.

Parametr P130 okresla, czy tryb wylgczenia ma byC realizowany przez ustawienia sprzetowe

(przetgcznik DIP (S1), potencjometry (P1-P4)), czy ustawienie programowe (parametr P108).

Zasadniczych ustawien charakterystyki mozna dokonac¢ przez ustawienie sprzetowe (ustawienie

fabryczne).

W razie potrzeby optymalizacji sg mozliwe dalsze ustawienia za pomocg parametréw.

Tryb wylaczenia 1 DIP3/4: OFF/OFF lub P108 =0
(ustawienie fabryczne)
Wiaczanie 1. P3 lub P210 okreslajg napiecie poczgtkowe
(ustawienie (moment poczatkowy) doprowadzone do
aktywacji) silnika. Unaa|  [P216]
2. Hamulec otwierasie. |~
3. P4 lub P102 okreslajg czas, w jakim napiecie [P215]
wzrasta w sposoéb ciagly, az zostanie P3 /P210] I P4 /[P102] [P103]
osiggniete maksymalne napiecie (100%). >
Wytgczanie 1. P4 lub P103 okreslajg czas, w jakim napiecie MBR |
(zatrzymanie zmniejsza sie w sposob ciggty od 100% do >
aktywacji) 0%. 1 RUN |

1)

Hamulec uruchamia sie przy napieciu ,0%”
lub po uptywie czasu okreslonego w P107.

Ze wzgleddw technicznych rozrusznik silnika przetgcza sie juz po osiagnieciu ok. 10% napigcia poczatkowego bezposrednio na 0%.
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Tryb wylaczenia 2 DIP3/4: OFF/ON lub P108 = 1
Wigczanie 1. P3 lub P210 okre$lajg napiecie poczatkowe
(ustawienie (moment poczatkowy) doprowadzone do
aktywacyi silnika.
2. Hamulec otwiera sie.
3. P4 lub P102 okreslajg czas, w jakim napiecie T, - u,r._.x‘
wzrasta w sposéb ciagty, az zostanie
osiggniete maksymalne napiecie (100%).
Wytgczanie 1. P3 lub P210 okres$lajg napiecie (moment), do '”:; l
(zatrzymanie jakiego zmniejsza regulator silnika. 3
aktywacji) 2. P4 lub P103 okres$lajg czas, w jakim napiecie - )
moze zmniejszy¢ sie w sposoéb ciggty od | l l .
100% do 0%. Aktywny jest jeszcze okres e |—|
czasu, jaki jest potrzebny do dokonania g -
redukcji od ustawionego napiecia
poczatkowego (P3 lub P210) do 0%. "
3. Hamulec uruchamia sie przy napieciu ,0%”

lub po uptywie czasu okreslonego w P107.

1)  Ze wzgledéw technicznych rozrusznik silnika przetacza sie juz po osiggnigciu ok. 10% napiecia poczatkowego bezposrednio na 0%.

Tryb wytaczenia 3

Wigczanie

(ustawienie
aktywacji)

Wytgczanie
(zatrzymanie
aktywacji)

1.

Tryb wytaczenia 4

DIP3/4: ON/OFF

P3 lub P210 okreslajg napiecie poczatkowe
(moment poczgtkowy) doprowadzone do
silnika.

Hamulec otwiera sie.

P4 lub P102 okreslajg czas, w jakim napiecie
wzrasta w sposob ciggly, az zostanie
osiggniete maksymalne napiecie (100%).
Silnik zostanie natychmiast wytgczony
(napiecie ,0%”) i obraca sie do catkowitego
zatrzymania.

Hamulec uruchamia sie przy napieciu ,0%”
lub po uptywie czasu okreslonego w P107.

DIP3/4: ON/ON

lub P108 =2

(ustawienie fabryczne)

[P215]

P3 /[P210]

lub P108 =3

Wigczanie 1. P3 lub P210 okre$lajg napiecie poczatkowe
(ustawienie (moment poczatkowy) doprowadzone do
aktywacyi silnika A
: Uinas [P216]
2. Hamulec otwiera sie. -
3. P4 lub P102 okreslajg czas, w jakim napiecie /
wzrasta w sposéb ciagty, az zostanie [r213]
osiggniete maksymalne napigcie (100%). P2 /[P210] I Pa/[pio2] P/ [P103]
— — >
Wytgczanie 1. Silnik zostanie natychmiast wytaczony
(zatrzymanie (napiecie ,0%”) i obraca sie do catkowitego MERLT |
Ktvwal . >
aktywacji) zatrzymania. | ]
2. P4 lub P103 okreslajg opdznienie >
uruchomienia hamulca.
3. Hamulec uruchamia sie.
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4.2.3 Przyktady uruchomienia
Wszystkie urzadzenia SK 1x5E mozna eksploatowaé w stanie z momentu dostawy.

Jezeli konieczny jest automatyczny start ,po witgczeniu zasilania” (zaleznie od ustawienia P130),
nalezy ustawi¢ parametr (P428) lub ustawi¢ przetgcznik DIP $1-DIP1 = ON.

Wejscie PTC nalezy zewrzeé, jezeli silnik nie jest wyposazony w termistor PTC.

Do rozrusznika silnika nalezy doprowadzi¢ zewnetrzne napiecie sterujgce 24 V DC.

Minimalna konfiguracja

3~200...500V +PE

L1-L2-L3 PE
200 ... 500V
Rozrusznik silnika X5
SK 1x5E-... ol pave
40 le GND
21 ] =i. |
22 L Przeigeznik $1;
38 o
39 f ﬁ—l i
| PTC silnika!

Uruchomienie silnika za pomoca przetacznika

Rozruch silnika, kierunek obrotéow ,w prawo”:

» Gdy przetacznik zostanie ustawiony w pozycji ,ON” i do wejscia cyfrowego 1 (zacisk 21) zostanie
doprowadzone napiecie 24 V DC, rozrusznik silnika obraca sie ,w prawo”.

Rozruch silnika, kierunek obrotéw ,w lewo”:

» Gdy przetacznik zostanie ustawiony w pozycji ,ON” i do wejscia cyfrowego 2 (zacisk 22) zostanie
doprowadzone napiecie 24 V DC, rozrusznik silnika obraca sie ,w lewo”.

Uruchomienie silnika przez wiaczenie napiecia zasilajacego
Przetagcznik DIP S1 / DIP1 = ON odpowiada automatycznemu startowi
Rozruch silnika, kierunek obrotéw ,w prawo”:

»+ Gdy zostanie wigczone napiecie zasilajgce i do wejScia cyfrowego 1 (zacisk 21) zostanie
doprowadzone w sposéb ciggty napiecie 24 V DC, rozrusznik silnika obraca sie automatycznie ,w
prawo”.

Rozruch silnika, kierunek obrotéow ,w lewo”:

+ Gdy zostanie wigczone napiecie zasilajgce i do wejScia cyfrowego 2 (zacisk 22) zostanie
doprowadzone w sposéb ciggty napiecie 24 V DC, rozrusznik silnika obraca sie automatycznie ,w
lewo”.
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4.3 Interfejs AS-i (AS-i)
Rozdziat ten dotyczy tylko urzadzeh SK 175E-...-ASI.

4.3.1 System magistralowy
Informacje ogélne

Actuator-Sensor-Interface (interfejs AS-i) jest systemem magistralowym dla dolnego poziomu
magistrali polowej. Jest zdefiniowany w Kompletnej specyfikacji interfejsu AS-i i jest znormalizowany
wg EN 50295, IEC 62026.

Koncepcja transmisji bazuje na pojedynczym urzadzeniu gtéwnym w cyklicznym ukfadzie pollingu. Od
czasu Kompletnej specyfikacji V2.1 za pomocg jednego nieekranowanego facza dwuprzewodowego o
diugosci do 100 m w dowolnej topologii sieci moze pracowac¢ maks. 31 urzadzen podrzednych, ktére
wykorzystujg profil urzadzenia S-7.0 lub 62 urzadzenia podrzedne A/B, ktdre wykorzystujg profil
urzadzenia S-7.A.

Podwojenie liczby urzgdzen podrzednych jest mozliwe przez podwdjne nadawanie adreséw 1-31 i
oznaczenie ,Urzadzenie podrzedne A” lub ,Urzadzenie podrzedne B”. Urzadzenia podrzedne A/B sg
oznaczone za pomocg kodu ID A, dzieki czemu moga by¢ jednoznacznie identyfikowane przez
urzadzenie gtéwne.

Urzadzenia o profilach S-7.0 i S-7.A mogg pracowac¢ wspodlnie w sieci AS-i od wersji 2.1 (profil
urzadzenia gtéwnego M4) z uwzglednieniem przyporzagdkowania adreséw.

dopuszczalnie niedopuszczalnie
Standardowe urzgdzenie podrzedne 1 Standardowe urzgdzenie podrzedne 1
(adres 6) (adres 6)
Urzadzenie podrzedne A/B 1 Standardowe urzadzenie podrzedne 2
(adres 7A) (adres 7)
Urzadzenie podrzedne A/B 2 Urzadzenie podrzedne A/B 1
(adres 7B) (adres 7B)
Standardowe urzgdzenie podrzedne 2 Standardowe urzgdzenie podrzedne 3
(adres 8) (adres 8)

Adresowanie jest przeprowadzane przez urzgdzenie gitdwne, ktore udostepnia rowniez inne funkcje
zarzgdzania lub przez niezalezny modut adresujacy.

Informacje o urzadzeniu

Transmisja 4-bitowych danych uzytkowych (dla kazdego kierunku) w przypadku standardowych
urzadzen podrzednych odbywa sie cyklicznie (maks. czas cyklu 5 ms) z zapewnieniem efektywnej
ochrony przed btedami. W przypadku urzadzer podrzednych A/B ze wzgledu na odpowiednio wigkszg
liczbe urzadzen czas cyklu ulega dwukrotnemu wydtuzeniu (maks. 70 ms) dla danych, ktére sg
przesytane od urzgdzenia podrzednego do gtéwnego. Rozszerzone procedury adresowania dla
przesytania danych do urzgdzenia podrzednego powodujg dodatkowe dwukrotne wydtuzenie czasu
cyklu do maks. 21 ms.

Przewdd interfejsu AS-i (z6ity) przesyta dane i energie.

Rozrusznik silnika jest skonfigurowany w taki sposdb, Ze nie jest konieczne podtgczenie dodatkowego
napiecia pomocniczego. Dzieki ustawieniu zworki mozna skonfigurowa¢ rozrusznik silnika w taki
sposob, aby zotty przewdd AS-i stuzyt do transmisji danych i zasilat magistrale AS-i. Samo urzadzenie
i podtgczone czujniki itp. muszg byé zasilane napieciem pomocniczym (24 VV DC) przez drugie tacze
dwuprzewodowe (czarne). W tym przypadku konieczne jest zasilanie niskim napieciem ochronnym
(PELV - Protective Extra Low Voltage).
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4.3.2 Wiasciwosci i dane techniczne

Urzadzenie mozna bezposrednio zintegrowaé z siecig AS-i; w ustawieniu fabrycznym umozliwia
natychmiastowg dostepnos¢ powszechnie stosowanych podstawowych funkcji AS-i. Nalezy jedynie
przeprowadzi¢ adaptacje funkcji urzgdzenia lub systemu magistralowego dostosowanych do
wymagan konkretnych aplikacji i adresowanie oraz prawidiowo podtgczy¢ przewody zasilajgce,
przewody magistrali, czujnikéw i aktuatorow.

Wiasciwosci
* lzolowane galwanicznie ztgcze magistralowe

»  Wskaznik stanu (1 dioda LED)
» Konfigurowanie za pomoca

— wbudowanych potencjometréw i przetgcznikéw DIP
— lub za pomoca parametréw

» Zasilanie 24 V DC wbudowanego modutu AS-i przez zoétty przewdd AS-i
» Zasilanie 24 V DC rozrusznika silnika

— przez zotty przewdd AS-i (ustawienie fabryczne)
— lub oddzielnie przez czarny przewdd lub inne zrédito 24 V DC — np. zasilacz SK xU4-24V-... (mozliwos¢
konfiguracji za pomocg zworki)

» Podigczenie do urzgdzenia

— za pomocag listwy zaciskowej
— lub przez ztgcze wtykowe kotnierzowe M12

Dane techniczne interfejsu AS-i

Wartos¢é
Oznaczenie
Pozycja zworki ,,AUX” Pozycja zworki ,,AS-i”
26,5-31,6 VDC, 26,5-31,6 VDC,
Zasilanie interfejsu AS-i (z6tty kabel
asilanie interfejsu AS-i (26tty kabel) maks. 25 mA maks. 240 mA )
o 24 V DC * 25%, maks. Podtgczenie nie jest
Zasilanie AUX (czarny kabel) 400 mA dopuszczalne
Profil urzgdzenia podrzednego S-7.A S-7.A
Kod WE/WY 7 7
Kod ID A A
Zewn. kod ID 1/2 7 7
Adres 1A-31Aund 1B - 31B 1A-31Aund 1B - 31B
(stan w momencie dostawy: 0A) (stan w momencie dostawy: 0A)
Urzadzenie podrzedne -> Urzadzenie podrzedne ->
Czas cyklu urzgdzenie g.’réwrie <10 ms urzadzenie g.’rc')ere <10 ms
Urzadzenie gtéwne -> Urzadzenie gtéwne ->
urzgdzenie podrzedne <21 ms | urzadzenie podrzedne <21 ms
Liczba danych uzytkowych (BUS 1/0O) 41740 41740

1) Z tego maks. 165 mA dla urzadzen peryferyjnych (czujniki bezdotykowe, podtgczone narzedzie do parametryzacji, aktuatory)

4.3.3 Struktura magistrali i topologia

Sie¢ AS-i moze mie¢ dowolng forme (strukture liniowa, gwiazdowa, pierscieniowg i drzewiastg) i dzieki
urzadzeniu gtéwnemu AS-i stanowi interfejs miedzy PLC i urzgdzeniami podrzednymi. Istniejaca sie¢
mozna w kazdej chwili rozbudowac o kolejne urzgdzenia podrzedne: 31 urzgdzen standardowych lub
62 urzadzen A/B. Adresowanie urzgdzen podrzednych jest przeprowadzane przez urzgdzenie gtéwne
lub odpowiedni modut adresujacy.
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Urzadzenie gtéwne AS-i komunikuje sie niezaleznie i wymienia dane z podigczonymi opcjonalnymi
urzadzeniami podrzednymi AS-i. W sieci AS-i nie mozna stosowa¢ zadnych normalnych zasilaczy. W
kazdym przewodzie AS-i do zasilania mozna stosowac tylko specjalny zasilacz interfejsu AS-i.
Napiecie zasilajgce interfejsu AS-i podigcza sie bezposrednio do zéttego standardowego kabla
(przewdd AS-i(+) i AS-i(-)) i powinno by¢ zlokalizowane jak najblizej urzadzenia gtéwnego AS--, aby

zminimalizowac¢ spadek napiecia.

Aby unikng¢ zaktécen, nalezy koniecznie uziemié przytacze PE zasilacza interfejsu AS-i (o ile
wystepuje).
Nie nalezy uziemia¢ brgzowej zyly AS-i(+) i niebieskiej zyty AS-i(-) zéttego kabla interfejsu AS-i.

Interfejs AS-i

Sterowanie /

urzadzenie automatyki

Zasilacz Interfejs AS-i
Urzadzenie gléwne
Z6lty kabel
interfejsu AS-i
Zasilanie pomocnicze 24 V
. Czarny kabel
Zasilacz 24 V
energii I
pomocniczej
AS-i AS-i AUX
Interfejs AS-i Interfejs AS-i
Urzadzenie Urzadzenie
podrzedne podrzedne ?
Obserwowacé
maks. obcigzenie
pradowe
Czujniki Aktuatory Czujniki Aktuatory

1)

SK 175E-...

-ASI

Urzadzenie z pozycjg zworki AS-i

2)

SK 175E-...

-ASI

silnika)

Urzadzenie z pozycjg zworki AUX (osobne zasilanie 24 VV DC interfejsu AS-i i rozrusznika
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4.3.4 Uruchomienie

4.3.41 Podtaczenie

Przewdd interfejsu AS-i (z6tty) podtagcza sie za pomocg zaciskéw 84/85 listwy zaciskowej. Opcjonalnie
mozna go réwniez podtgczy¢ do odpowiednio oznaczonego ztgcza wtykowego kotnierzowego M12
(zottego).

Informacje szczegdtowe dotyczace zaciskéw sterujgcych (L punkt 2.3.3 "Podtaczenie elektryczne
modutu sterujgcego")

Informacje szczegdtowe dotyczace zigczy wtykowych (Ed punkt 3.2.3.2 "Zigcza wtykowe dla przytgczy
sterujgcych")

Pozycja zworki Znaczenie
Modut AS-i jest zasilany przez
_ | X4: 8584 . ] z6lty przewod AS-i, a
= ’_’_’.r_’EhEth = 5 1 1 = = O rozrusznik silnika oddzielnie

- |, - SLET przez czarny kabel (PELV).
| ) e i e AUX
. = Interfejs AS-i i urzgdzenie sg
} O zasilane wspdlnie przez zoity
O przewod AS-i. Osobne zasilanie

A0 1 1 | T ME 1 ]
2=l ===

AS-i dopuszczalne.

Ustawienie fabryczne

Rysunek 11: AS-i, zaciski przylgczeniowe i pozycja zworki (przyktad pozycja ,,AUX”)

Podtaczenie napiecia
Podiaczenie interfejsu AS-i sterujacego
Typ Rozycja zworkl Przewéd AUX PELV
AS-i(+) AS-i(-) 24V DC GND
SK 175E-...-ASlI AS-i 84 85 Podtaczenie nie jest dopuszczalne!
SK 175E-...-ASI AUX 84 85 44 40

Tabela 11: Interfejs AS-i, podtaczenie przewodéw sygnatowych i zasilajgcych
Aby zagwarantowaé prawidlowe wyréwnanie potencjatéw, zaleca sie podtaczenie drugiego
przewodu uziemiajgcego. Nalezy go podtgczy¢ do przytacza PE urzgdzenial

Jezeli interfejs AS-i (,z0tty przewdd”) nie jest stosowany, obowigzujg normalne warunki podtgczenia
urzadzenia (J punkt 2.3.3 "Podtgczenie elektryczne modutu sterujgcego").

(il Informacja 24 V DC | interfejs AS-i

W przypadku stosowania zoitego przewodu interfejsu AS-i i zworki w pozycji AS-i:
— do zaciskow 44/40 nie wolno podigcza¢ zadnego zrodia napiecia,
— urzadzenie jest zasilane przez zotty przewdd AS-i,
— napiecie zasilajgce (24 V DC) do stosowania wej$¢ cyfrowych i innych zewnetrznych urzadzen
peryferyjnych (np. aktuatoréw) mozna pobra¢ z zaciskéw 43/40. Dopuszczalny prad catkowity jest
ograniczony do 165 mA!
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4.3.4.2 Wskazniki

Stan interfejsu AS-i jest sygnalizowany za pomoca

wielokolorowej diody LED AS-i. & (=)
’:.\ ]
@oMlooo
Dioda LED AS-i Znaczenie
WYL « Brak napiecia interfejsu AS-i w module
* Niepodtgczone lub zamienione przewody przytgczeniowe
Zielona zapalona | = Normalna eksploatacja (interfejs AS-i aktywny)
Czerwona « Brak wymiany danych
zapalona — Adres urzgdzenia podrzednego = 0 (urzadzenie podrzedne jest jeszcze w ustawieniu
fabrycznym)
— Urzgdzenie podrzedne nie jest na liscie LPS (lista projektowanych urzadzen
podrzednych)

— Urzadzenie podrzedne ma nieprawidtowy 10/ID

— Urzadzenie gtéwne w trybie STOP

— Aktywny reset
Czerwona / « Bfad urzadzenia peryferyjnego
zielona — Modut sterujgcy urzadzenia nie uruchamia sie
miga na przemian (Zbyt niskie napiecie AS-i lub uszkodzony modut sterujgcy)
(2Hz) M
Czerwona / zétta * Brak wymiany danych
miga na przemian — Adres urzgdzenia podrzednego = 0 (urzadzenie podrzedne jest jeszcze w ustawieniu
(2Hz) M fabrycznym)
Czerwona + Btad sprzetowy EMC
miga (2 Hz) "
1) Czestotliwo$é wigczania na sekunde, przyktad: 2 Hz = dioda LED witacza sie 2 x na sekunde

4.3.4.3 Konfiguracja

Najwazniejsze funkcje mozna przyporzgdkowac¢ za pomocg podgrup [-04] ... [-07] parametru (P420) i
podgrup [-01] ... [-02] parametru (P434).

Bity Bus 1/0

A OSTRZEZENIE Nieoczekiwany ruch spowodowany przez
automatyczny rozruch

W przypadku btedu (przerwanie komunikacji lub odigczenie przewodu magistrali) urzgdzenie wylacza sie
automatycznie, poniewaz aktywacja urzgdzenia juz nie wystepuje.

Przywrécenie komunikacji moze prowadzi¢ do automatycznego rozruchu, a przez to do nieoczekiwanego ruchu

napedu. Aby unikng¢ zagrozenia, nalezy zapobiec potencjalnemu automatycznemu rozruchowi w nastepujgcy

sposob:

« Jezeli wystepuje btad komunikacji, urzadzenie gtéwne magistrali musi aktywnie ustawi¢ bity sterujgce na
LZero”.
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Urzadzenie posiada dwa dodatkowe wejscia cyfrowe do poditgczenia czujnikéw bezdotykowych. Nie
ma jednak opcjonalnych wyjs¢ do podtgczenia aktuatorow, ktére sg obstugiwane bezposrednio przez
magistrale. Dla czterech bitéw danych uzytkowych sg przewidziane nastepujgce konfiguracje:

Status
BUS-IN Funkcja (P420[-04...-07]) Stan
Bit1 | Bit 0
Bit 0 Obroty prawe 0 0 | Silnik jest wytaczony
Bit 1 Obroty lewe 0 1 Pole wirujgce w prawo, aktywne w
silniku
Bit 2 Potwierdzenie usterki 1 0 | Pole wirujgce w lewo, aktywne w
silniku
Bit 3 Reczne zwolnienie hamulca 2 1 1 Silnik jest wylgczony
1)  Potwierdzenie przez zbocze 0 > 1.
W przypadku sterowania przez magistrale potwierdzenie
nie jest realizowane automatycznie przez zbocze na
jednym z wyj$¢ aktywaciji.
2) 0 =hamulec zamknigty, w razie potrzeby zostanie
automatycznie zwolniony
1 = hamulec zostanie natychmiast zwolniony.
Status
BUS-OUT | Funkcja (P434 [-01 ... -02]) Stan
Bit1 | Bit 0
Bit 0 Usterka (bit stanu 0) 0 0 | Usterka aktywna
Bit 1 Praca (bit stanu 1) 0 1 Gotowos¢ do pracy (silnik
zatrzymany)
Bit2" Stan czujnika 1 (DIN3 / C1) 1 0 | Ostrzezenie (ale silnik pracuje)
Bit3" Stan czujnika 2 (DIN4 / C2) 1 1 Run (silnik pracuje bez ostrzezenia)
1)  Bity 2i 3 sg bezposrednio potagczone z wejsciami
cyfrowymi 3 i 4.

Mozliwe jest rownolegte sterowanie przez magistrale i wejscia cyfrowe (C1, C2) Odpowiednie wejscia
sg traktowane prawie jak normalne wejscia cyfrowe. Jezeli ma nastgpi¢ np. przetgczenie miedzy
trybem recznym i automatycznym, nalezy zapewni¢, aby w trybie automatycznym nie wystepowata
aktywacja przez normalne wejscia cyfrowe. Mozna to zrealizowa¢ np. za pomocg tréjpozycyjnego
przetacznika kluczowego. Pozycja 1: ,Tryb reczny w lewo” Pozycja 2: , Tryb automatyczny” Pozycja 3
»11yb reczny w prawo”.

W przypadku aktywacji przez jedno z obu ,normalnych” wyj$¢ cyfrowych bity sterujgce sg ignorowane
przez system magistralowy. Wyjatek stanowi bit sterujgcy ,Potwierdzenie usterki’. Funkcja ta jest
mozliwa réwnolegle niezaleznie od hierarchii sterowania. Dlatego urzadzenie gtéwne magistrali moze
przeja¢ sterowanie tylko wtedy, gdy nie odbywa sie ono przez wejscie cyfrowe. W przypadku
rébwnoczesnego ustawienia funkcji ,Obroty lewe” i ,Obroty prawe” nastepuje wytgczenie aktywaciji, a
silnik zatrzymuje sie bez rampy wyréwnawczej (odtgczenie napiecia).

4.3.4.4 Adresowanie

Aby stosowacé urzgdzenie w sieci AS-i, musi ono otrzyma¢ jednoznaczny adres. Fabrycznie jest
ustawiany adres 0. Dzieki temu urzgdzenie gtéwne AS-i moze zidentyfikowaé urzgdzenie jako ,nowe”
(warunek automatycznego przypisania adresu przez urzadzenie gtéwne).

Sposob postepowania

» Zagwarantowac¢ doprowadzenie zasilania do interfejsu AS-i przez zotty przewdd interfejsu AS-i
* Odtgczy¢ urzgdzenie gtbwne AS-i na czas adresowania

» Ustawi¢ adres # 0

*  Wykluczy¢ podwdjne nadawanie adresow
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W wielu przypadkach adresowanie odbywa sie za pomocg konwencjonalnego urzgdzenia

adresujgcego dla urzadzenia podrzednego interfejsu AS-i (przyktady ponizej).

* Pepperl+Fuchs, VBP-HH1-V3.0-V1 (osobne przylacze M12 dla zewnetrznego napiecia
zasilajgcego)

+ IFM, AC1154 (urzadzenie adresujgce zasilane baterig)

(il Informacja Wybor urzadzenia adresujacego

Pozycja zworki ,AS-i” (ustawienie fabryczne)

« Zalecane jest stosowanie urzadzenia adresujgcego z osobnym przytgczem 24 V.

« Stosowanie urzgdzenia adresujgcego zasilanego baterig jest mozliwe tylko wtedy, gdy catkowity pobér pradu
przez rozrusznik silnika (do 240 mA, zaleznie od podtgczonych czujnikow bezdotykowych itp.) nie przekracza
obcigzalnosci prgdowej urzadzenia adresujgcego.

Pozycja zworki ,AUX”

* Mozliwe jest stosowanie urzgdzenia adresujgcego zasilanego baterig i stosowanie urzgdzenia adresujgcego z
osobnym przytgczem 24 VV DC.

Ponizej przedstawiono mozliwosci praktycznego adresowania urzgdzenia podrzednego AS-i za
pomocg urzadzenia adresujgcego, o ile zétty przewdd interfejsu AS-i stuzy do przesytania danych i
zasilania rozrusznika silnika (pozycja zworki AS-i).

Wariant 1

W przypadku urzgdzenia adresujgcego,
ktére jest wyposazone we wtyk M12 do

, i i . . AS-i AS-i AS-i
podigczenia do magistrali AS-i, mozna Urzadzenie Zasilanie Urzadzenie
wlgczyé sie do sieci AS-i za pomocag giéwne podrzedne

odpowiedniego punktu dostepowego.
Warunkiem jest wytgczenie urzadzenia

|

gtébwnego AS-i.
1
29
HHI=EE
T 0 o — |
SO < == =]
257
Wariant 2
W przypadku modutu adresujgcego, ktory
jest wyposazony we wtyk M12 do AS
podtgczenia do magistrali AS-i i dodatkowy Urzadzenie
wtyk M12 do podigczenia zewnetrznego podrzedne
napiecia zasilajgcego, mozna wigczyé AS-i
modut  adresujgcy  bezposrednio  do Przewod
przewodu AS-i. | |
Q
%& — || Zewnetrzne
3 2 ||= =a|| zasilanie
;EE= 5
<O ®

4.3.5 Certyfikat

Aktualne certyfikaty znajdujg sie w Internecie pod adresem Link "www.nord.com"
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4.4 PROFIBUS DP
Niniejszy rozdziat dotyczy tylko urzadzen typu SK 175E-...-PBR.

441 System magistralowy

Sterowniki PLC, komputery, urzadzenia obstugowe i nadzorujgce moga komunikowac¢ sie szeregowo
w sieci PROFIBUS DP przez jednolitg magistrale. Sie¢ PROFIBUS DP jest stosowana przede
wszystkim tam, gdzie wymagana jest krytyczna czasowo, szybka i ztozona komunikacja pomiedzy
poszczegdlnymi urzgdzeniami. System magistralowy jest alternatywa dla drogiej rownolegtej transmisji
sygnatow 24 V DC danych procesowych.

Komunikacja PROFIBUS jest okreslona w miedzynarodowych normach IEC 61158 i IEC 61784.
Aspekty dotyczgce zastosowan i projektowania sg okreslone i udokumentowane w dyrektywach
Organizacji Uzytkownikéw Sieci PROFIBUS (PNO). Zapewnia to mozliwo$¢ wzajemnej komunikaciji
urzadzen réznych producentéw. Wymiana danych jest zdefiniowana w normie DIN 19245 czes¢ 1i 2
oraz w rozszerzeniach dotyczgcych zastosowan w czesci 3 tej normy. W ramach europejskiej
standaryzacji magistrali polowej standard PROFIBUS zostat ujety w europejskiej normie EN 50170.

4.4.2 Wiasciwosci

» lzolowane galwanicznie ztgcze magistralowe

» Wskaznik stanu (1 dioda LED)

» Ustawianie adresu za pomocg dwoch przetgcznikdw obrotowych (pod pokrywag obudowy)

* Mozliwo$¢ wigczenia terminatora PROFIBUS za pomocag zworek

* Przesytanie 4 bitow sterujgcych i 4 bitow stanu

» Obstuga trybu Sync i Freeze funkcji komunikacji PROFIBUS DP

» Funkcja Watchdog, w przypadku btedu wszystkie bity wartosci zadanej PDO zostang ustawione
na0

* Brak przesytania parametréw

* Szybkos¢ transmisji do 12 Mbit/s

* Podtgczenie do urzgdzenia

— za pomocag listwy zaciskowej
— lub przez zlgcze wtykowe kotnierzowe M12
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4.4.3 Uruchomienie

4431 Podiaczenie

Przewéd PROFIBUS (liliowy) podtgcza sie za pomocg listwy zaciskowej. Opcjonalnie mozna go
réwniez poditgczy¢ do odpowiednio oznaczonego ztgcza wtykowego kotnierzowego M12 (liliowego).

Podtgczenie do listwy zaciskowej nie powinno odbywac sie przez przewod promieniowy, tzn.
~wejsciowy” i ,wyjsciowy” przewéd PROFIBUS muszg by¢ podtgczone wspdlnie np. za pomoca
podwojnej tulejki kablowej do jednego zacisku!

Informacje szczegdtowe dotyczace zaciskéw sterujgcych (L punkt 2.3.3 "Podtaczenie elektryczne
modutu sterujgcego”)

Informacje szczegdtowe dotyczace zigczy wtykowych (Ed punkt 3.2.3.2 "Zigcza wtykowe dla przytgczy
sterujgcych")

Pozycja zworki Znaczenie

Brak terminacji magistrali,
—lrxﬂ_ 8182 I % terminator
———:'::': Qi Jdﬂuu"—"“—"— O nieustawiony (OFF)
E NN

- E— —
LOTIQL )= OFF

Ustawienie fabryczne

= —— = Terminacja magistrali,
H [I_ E] O terminator
= __|L - !

ustawiony (ON)

Rysunek 12: PROFIBUS, zaciski przytaczeniowe i pozycja zworki (przyktad pozycja ,,OFF”)

Podtaczenie PROFIBUS DP Podtaczenie napigcia
Typ sterujacego
PBR-A PBR-B 24V DC GND
SK 175E-...-PBR 81 82 44 40

Tabela 12: PROFIBUS DP, podtaczenie przewodéw sygnatowych i zasilajgcych
Aby zagwarantowaé prawidlowe wyréwnanie potencjatéw, zaleca sie podtaczenie drugiego
przewodu uziemiajgcego. Nalezy go podtgczy¢ do przytacza PE urzgdzenial

Terminator magistrali nalezy ustawi¢ na pierwszym i ostatnim urzadzeniu magistrali za pomocg zworki
(pozycja zworki SK 175E-...-PBR, patrz wyzej).
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4.4.3.2 Wskazniki

Stan PROFIBUS jest sygnalizowany za pomocg diody
LED BR. @) @)

Dioda LED BR Znaczenie

WYL. Brak aktywnego cyklicznego przesytania danych procesowych, tzn. brak wymiany danych z

urzgdzeniem podrzednym

* PLC/urzadzenie gtéwne w stanie STOP lub wylagczone

» Brak napiecia zasilajgcego 24 V DC na rozruszniku silnika

* Niepodtaczony kabel Profibus miedzy PLC / urzadzeniem gtéwnym i rozrusznikiem
silnika / urzgdzeniem podrzednym

* Niepodtgczone lub zamienione przewody przytgczeniowe

* Nieprawidtowo ustawiony terminator magistrali (na pierwszym lub ostatnim urzadzeniu
podrzednym przewodu magistrali)

* Nieprawidtowe adresowanie (ustawiony nieprawidtowy adres)

* Nieprawidtowa komunikacja sprzetowa w sterowniku PLC / urzgdzeniu gtéwnym,
prawdopodobnie nieprawidtowy plik GSD (NORDODAS.gsd) (Link)

Zielona zapalona | « Normalna praca (dziata cykliczne przesytanie danych procesowych)

4.4.3.3 Konfiguracja

Dane procesowe

Dane procesowe stuzg do sterowania rozrusznikiem silnika i do przesytania jego stanu. Przesytanie
danych odbywa sie cyklicznie. Dla rozrusznika silnika istnieje tylko jeden obiekt danych procesowych
(PDO) o statej dtugosci danych wynoszgcej 1 bajt. Sg stosowane tylko dolne 4 bity. Wyréznia sie
warto$¢ zadang PDO (od sterownika PLC do urzgdzenia (bity BUS-IN)) i warto$¢é rzeczywistg PDO (od
urzgdzenia do sterownika PLC (bity BUS-OUT)).

Bity Bus 1/0

A OSTRZEZENIE Nieoczekiwany ruch spowodowany przez
automatyczny rozruch

W przypadku btedu (przerwanie komunikacji lub odigczenie przewodu magistrali) urzgdzenie wytacza sie
automatycznie, poniewaz aktywacja urzadzenia juz nie wystepuje.

Przywrécenie komunikacji moze prowadzi¢ do automatycznego rozruchu, a przez to do nieoczekiwanego ruchu

napedu. Aby unikng¢ zagrozenia, nalezy zapobiec potencjalnemu automatycznemu rozruchowi w nastepujgcy

sposob:

» Jezeli wystepuje btad komunikacji, urzagdzenie gtéwne magistrali musi aktywnie ustawi¢ bity sterujgce na
LZero”.

Urzadzenie posiada dwa dodatkowe wejscia cyfrowe do poditgczenia czujnikdw bezdotykowych. Nie
ma jednak opcjonalnych wyjs¢ do podtgczenia aktuatorow, ktére sg obstugiwane bezposrednio przez
magistrale. Dla czterech bitéw danych uzytkowych sg przewidziane nastepujgce konfiguracje:
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Status
BUS-IN Funkcja (P420[-04...-07]) Stan
Bit1 | Bit 0

Bit 0 Obroty prawe 0 0 | Silnik jest wytgczony

Bit 1 Obroty lewe 0 1 Pole wirujgce w prawo, aktywne w
silniku

Bit 2 Potwierdzenie usterki 1 0 | Pole wirujgce w lewo, aktywne w
silniku

Bit 3 Reczne zwolnienie hamulca ? 1 1 Silnik jest wytaczony

1)  Potwierdzenie przez zbocze 0 > 1.
W przypadku sterowania przez magistrale potwierdzenie
nie jest realizowane automatycznie przez zbocze na
jednym z wyj$¢ aktywaciji.

2) 0= hamulec zamknigty, w razie potrzeby zostanie
automatycznie zwolniony
1 = hamulec zostanie natychmiast zwolniony.

Status
BUS-OUT | Funkcja (P434 [-01 ... -02]) Stan
Bit1 | Bit 0
Bit 0 Usterka (bit stanu 0) 0 0 | Usterka aktywna
Bit 1 Praca (bit stanu 1) 0 1 Gotowos¢ do pracy (silnik
zatrzymany)
Bit2" Stan czujnika 1 (DIN3 / C1) 1 0 | Ostrzezenie (ale silnik pracuje)
Bit3" Stan czujnika 2 (DIN4 / C2) 1 1 Run (silnik pracuje bez ostrzezenia)
1)  Bity 2i 3 sg bezposrednio potagczone z wejsciami
cyfrowymi 3 i 4.

Mozliwe jest rownolegte sterowanie przez magistrale i wejscia cyfrowe (C1, C2) Odpowiednie wejscia
sg traktowane prawie jak normalne wejscia cyfrowe. Jezeli ma nastgpi¢ np. przetgczenie miedzy
trybem recznym i automatycznym, nalezy zapewnic, aby w trybie automatycznym nie wystepowata
aktywacja przez normalne wejscia cyfrowe. Mozna to zrealizowa¢ np. za pomocg tréjpozycyjnego
przetacznika kluczowego. Pozycja 1: ,Tryb reczny w lewo” Pozycja 2: , Tryb automatyczny” Pozycja 3
»1ryb reczny w prawo”.

W przypadku aktywacji przez jedno z obu ,normalnych” wyj$¢ cyfrowych bity sterujgce sg ignorowane
przez system magistralowy. Wyjatek stanowi bit sterujgcy ,Potwierdzenie usterki’. Funkcja ta jest
mozliwa réwnolegle niezaleznie od hierarchii sterowania. Dlatego urzadzenie gtéwne magistrali moze
przeja¢ sterowanie tylko wtedy, gdy nie odbywa sie ono przez wejscie cyfrowe. W przypadku
réwnoczesnego ustawienia funkcji ,Obroty lewe” i ,Obroty prawe” nastepuje wytgczenie aktywaciji, a
silnik zatrzymuje sie bez rampy wyréwnawczej (odtgczenie napiecia).
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4.4.3.4 Adresowanie

Adresowanie rozrusznika silnika odbywa sie za pomocg '
dwdch dziesieciopozycyjnych przetgcznikow /
obrotowych. 1 22

. =
Przetacznik ,,x1 S3” @-; !ég
- ]
+ Ustawianie zakresu liczb od 0 do 9 @, Fp
.5 x1
Przefacznik ,x10 S2” s “o
&

« Ustawianie pozycji dziesigtek adresu. Zakres it ebi et

nastawczy od 0do9 jest potagczony ze DRIVESYSTEMS
wspotczynnikiem 10.

[ A cere A
Przyktad

Przetgcznik S2 = 4 (= 4x)
Przetgcznik S3 = 2 (= x2)

- Wynikowy adres PROFIBUS = 42

Adres PROFIBUS rozrusznika silnika mozna ustawi¢ za pomocg przetgcznika obrotowego w
zakresach od 1 do 79 i od 81 do 99.

Gdy sg ustawione adresy 0 lub 80, rozrusznik silnika interpretuje te wartosci jako adres 126. Dzieki
temu komunikacja nie jest mozliwa.

Odczytanie adresu odbywa sie zaraz po wtgczeniu zasilania 24 V rozrusznika silnika.

Zmiana adresu obowigzuje dopiero po ponownym wigczeniu zasilania 24 V DC urzgdzenia!
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5 Parametry

A OSTRZEZENIE Nieoczekiwany ruch spowoqowany przez zmiane
parametrow

Zmiany parametrow s3a aktywne natychmiast. W okreslonych warunkach nawet przy zatrzymanym napedzie

mogg powstac¢ niebezpieczne sytuacje. | tak np. takie funkcje jak P428 ,Automatyczny start” lub P420 ,Wejscia

cyfrowe”, ustawienie ,Hamulec wyl.” mogg uruchomi¢ naped i spowodowac¢ zagrozenie oséb przez ruchome

czesci.

Dlatego obowigzuje zasada:

* Zmiany ustawien parametréw nalezy wykonac tylko wtedy, gdy przetwornica czestotliwosci nie jest aktywna.

* Podczas parametryzacji nalezy podja¢ dziatania zabezpieczajgce, ktdre zapobiegng niezamierzonym ruchom
napedu (np. obnizanie sie¢ mechanizmu podnoszenia). Nie wolno wchodzi¢ do strefy zagrozenia urzgdzenia.

Ponizej opisano wazne parametry urzgadzenia. Dostep do parametrow odbywa sie za pomocg
narzedzi do parametryzacji (np. programu NORDCON Ilub panelu obstugi i panelu Parameterbox,
patrz (Ld punkt 3.1 "Opcjonalne moduty do obstugi i parametryzacji ") i umozliwia optymalne
dopasowanie urzadzenia do zadania napedowego. Z réznego wyposazenia urzadzen wynikajg
réznice w zakresie parametrow.

Dostep do parametrow jest mozliwy tylko wtedy, gdy modut sterujgcy urzadzenia jest aktywny.

W tym celu nalezy doprowadzi¢ do urzadzenia napiecie sterujgce 24 V DC (L punkt2.3.3
"Podtgczenie elektryczne modutu sterujgcego”).

Zaleznosci i ewentualne priorytety wynikajace ze stosowania potencjometrow (P1...) i przetgcznika
DIP (S1) sg opisane w odpowiednim miejscu i nalezy je uwzgledni¢ (patrz P130).

Zmiany parametrow sg zapisywane tylko w pamieci RAM urzadzenia i w zwigzku z tym s3 nietrwate.
Aby trwale zapisaé zmiany, po zakohczeniu ustawiania parametrow nalezy uruchomi¢ zadanie
kopiowania (P550). Dzieki temu dane zostang przestane do pamieci statej (pamieci Flash) urzadzenia.

Poszczegolne parametry zostaty podzielone na grupy funkcjonalne. Pierwsza cyfra w numerze
parametru oznacza grupe menu, do ktorej dany parametr nalezy:

Grupa menu Nr Gtéwna funkcja

Wyswietlanie (PO--)

o . Prezentacja parametréw i wartosci roboczych
wartosci roboczej

Parametry (P1--) Podstawowe ustawienia urzgdzenia, np. zachowanie po wigczeniu i

podstawowe wytgczeniu

Parametry silnika (P2--) Ustawienia elektryczne silnika (prad silnika lub napiecie poczgtkowe
(napiecie rozruchowe))

Zaciski sterujace (P4--) Przypisanie funkcji dla wejs¢ i wyjs¢

Parametry dodatkowe | (P5--) Priorytetowe funkcje monitorowania i pozostate parametry

Parametry (P7--)

Wyswietlanie wartosci roboczych i komunikatéw o stanie

informacyjne
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(il Informacja Ustawienia fabryczne P523

Za pomocg parametru P523 mozna w kazdej chwili przywréci¢ ustawienia fabryczne wszystkich parametrow.
Funkcja ta jest przydatna np. podczas uruchamiania, gdy nie jest wiadomo, ktére parametry urzgdzenia zostaty
wczesniej zmienione i mogg wptywac w nieoczekiwany sposéb na charakterystyke roboczg napedu.

Przywracanie ustawien fabrycznych (P523) dotyczy wszystkich parametrow. Oznacza to, ze nalezy sprawdzi¢
wszystkie parametry silnika lub ustawi¢ je ponownie.

Ponadto zostang ponownie aktywowane potencjometry (P1-P4) i przetgczniki DIP (S1).

5.1 Przeglad parametréw

Wyswietlanie wartosci roboczej

P000 Wyswietlanie P001 Wartos¢ wyswietlana P003 Kod systemowy
Parametry podstawowe

P102 Czas rozruchu P103 Czas zatrzymania P107 Czas reakcji hamulca

P108 Tryb wytaczenia P114 Czas zwolnienia hamulca P130 Zrédto parametru

P131 Tryb kontroli faz

Parametry silnika
P203 Prad silnika P210 Napiecie poczgtkowe P215 Wzmocnienie nap.
P216 Czas wzmocnienia

Zaciski sterujace
P400 Funkcja wej. analog. P420 Wejscia cyfrowe P427 Zatrz. wskutek btedu
P428 Automatyczny start P434 Wyjscie cyfrowe P499 Funk. przetgczn. DIP

Parametry dodatkowe

P523 Ustawienia fabryczne P535 I% silnika P538 Kontrola zasilania
P539 Kontrola nap. wyj. P550 Kopiowanie pam Flash P570 Czas rewersu
P580 Btad przek. temp. P581 Sprawd. kolej. faz P582 Reczne zw. hamulca

Parametry informacyjne

P700 Biez. stan pracy P707 Wersja software P708 Stan we cyfrowych
P709 Potenc. stanu P711 Stan wyjs¢ cyfr. P716 Biezaca czestotl.
P718 Czestotliwos¢ zasil. P719 Biezgca wart. pradu P720 Prad czynny

P721 Prad pozorny P722 Biezgca wart. nap. P723 Napiecie -d

P724 Napiecie -q P725 Biezacy cos(fi) P726 Moc pozorna
P727 Moc mechaniczna P728 Biezace napiecie zas. P732 Prad fazy U

P733 Prad fazy V P734 Prad fazy W P740 Dane wej. bus
P741 Dane wy. bus P743 Typ urzadzenia P744 Konfiguracja

P749 Stan przet. DIP P762 Napiecie fazy U P763 Napiecie fazy V

P764 Napiecie fazy W
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5.2 Opis parametréw
P000 (numer parametru) Wyswietlanie (nazwa parametru) xx" S P

Zakres nastawczy
(lub zakres
wyswietlania)
Podgrupy
Ustawienie fabryczne

Zakres stosowania

Opis
Uwaga
Wartosci nastawcze

(lub wartosci
wyswietlane)

Prezentacja typowego formatu wyswietlania
(np. (bin = binarnie)), mozliwego zakresu

powigzane parametry: Wykaz innych parametréw,
ktére majg bezposredni

nastawczego i liczby pozycji po przecinku Zwigzek
[-01] Prezentacja wielopoziomowej podstruktury parametréw.
{0} Ustawienie standardowe, ktére posiada parametr w stanie z momentu dostawy urzgdzenia lub

ustawienie po dokonaniu ,ustawienia fabrycznego” (patrz parametr P523).

Prezentacja wariantu(éw) urzadzenia, dla ktérych obowigzuje dany parametr. Gdy parametr obowigzuje ogdlnie,
tzn. dla catej serii, wiersz ten nie wystepuje.

Opis, sposéb dziatania, znaczenie itp. parametru.

Dodatkowe uwagi dotyczgce parametru

Wykaz mozliwych wartosci nastawczych, z opisem funkcji

1)  xx = pozostate oznaczenia

Rysunek 13: Objasnienie opisu parametréw

[l Informacja

Zbedne informacje nie sg podawane.

Opis parametrow

Uwagi / objasnienia

Oznaczenie Nazwa Znaczenie

S Parametr systemowy Parametr mozna wyswietli¢ lub zmodyfikowa¢ tylko wtedy,
gdy zostat ustawiony odpowiedni kod systemowy (patrz
parametr P003).

P Zaleznie od zestawu Parametr oferuje r6zne mozliwosci ustawiania, ktére sg

parametrow zalezne od wybranego zestawu parametrow.

RD READ Parametr mozna tylko odczytywac.

RM RAM Parametr mozna modyfikowag, ale nie mozna zapisa¢ w
pamieci Flash.

RF READ/FLASH Parametr mozna tylko odczytywac lub modyfikowac i
zapisywac¢ w pamieci Flash zaleznie od ustawienia
parametru P130.

FL FLASH Parametr mozna odczyta¢ z pamieci Flash i mozna
modyfikowad.
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Wyswietlanie parametréw z podgrupami

Niektére parametry dysponujg mozliwoscig ustawiania lub przegladania na wielu poziomach (w
»podgrupach”). Po wybraniu jednego z tych parametréw pojawia sie poziom podgrupy, ktory rowniez
trzeba wybrac.

W przypadku korzystania z panelu SimpleBox SK CSX-3H poziom podgrupy jest wyswietlany jako
_ =01, w przypadku stosowaniu panelu ParameterBox SK PAR-3H (ilustracja po prawej) poziom
podgrupy pojawia sie na wyswietlaczu u goéry po prawej stronie (przyktad: [01]).

Wyswietlanie podgrupy:
SimpleBox SK CSX-3H

[Pa20 [==)] P o 1| B
® @5 oz _

1 Numer parametru
2  Podgrupa

ParameterBox SK PAR-3H

1 Numer parametru
2 Podgrupa
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5.2.1 Wyswietlanie wartosci roboczej
P000 Wyswietlanie RD

Zakres wyswietlania

0,01 ... 9999

powigzane parametry: P001

Opis Na wyswietlaczu panelu SimpleBox (SK CSX-3H) jest wyswietlana warto$¢ robocza
zdefiniowana w parametrze P001.
P001 Wartos¢ wyswietlana RM

Zakres nastawczy
Ustawienie fabryczne
Opis

Wartosci nastawcze

0..11 powigzane parametry: P000

{0}

Wybér wartosci roboczej wyswietlanej na wyswietlaczu (patrz P000)

‘ Wartos¢ Znaczenie

0 Czestotliwos¢ biezaca [HZ] Czestotliwos¢ wyjsciowa aktualnie dostarczana z urzadzenia
Czestotliwose [HZ] s ) . .
Znamionowa Czestotliwos¢ aktualnie doprowadzonego napiecia zasilajgcego

2 Prad [A] Aktualnie zmierzony prad wyj$ciowy urzadzenia

3 Prad czynny [A] Prad czynny aktualnie dostarczany z urzadzenia

4 Prad pozorny [A] Prad pozorny aktualnie dostarczany z urzadzenia

5 Napiecie zasilajgce [V~] Napiecie aktualnie zmierzone na zaciskach wejsciowych

6 Cos fi [ Obliczona warto$¢ aktualnego wspétczynnika mocy

7 Moc pozorna [KVA] | Obliczona warto$¢ aktualnej mocy pozornej

8 Moc czynna [kW] Obliczona warto$¢ aktualnej mocy pozornej

9 Kolejnos¢ faz [-] 0 = pole wirujgce w prawo

1 = pole wirujgce w lewo

10 Gileboko$¢ modulaciji

[%]

Aktualnie osiggnigta warto$¢ regulacji fazy urzadzenia 0% = ,Silnik
wyt.”, 100% = ,Napigcie silnika = napigcie zasilajgce”

11 Biez. wsp. wzm.
pradowego

[%]

Aktualnie zmierzony prad w stosunku do zakresu pomiarowego

P003

Zakres nastawczy
Ustawienie fabryczne
Opis

Wartosci nastawcze

Kod systemowy
0...9999
{1}

RM

Przez ustawienie kodu systemowego mozna wptywac na zakres dostepnych

parametrow.

‘ Wartos¢

Znaczenie

0 Tryb systemowy wyt.

Parametry systemowe nie sg dostgpne.

1 Tryb systemowy wt.

Wszystkie parametry sg dostepne.

2 ... | Tryb systemowy wyt.

Parametry systemowe nie sg dostgpne.
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5.2.2 Parametry podstawowe

P102

Zakres nastawczy
Ustawienie fabryczne
Opis

Uwaga

Czas rozruchu RF

0.00 ...25.50 s
{1,00}

Czas rozruchu to czas, jaki potrzebuje naped, aby osiggng¢ maksymalng predkos¢
obrotowg po otrzymaniu sygnatu aktywacji. Poniewaz czas rozruchu jest okreslony
przez zmiane regulacji fazy, chodzi tutaj tylko o posrednie sterowanie czasem
rozruchu. Rzeczywisty czas rozruchu silnika zalezy przede wszystkim od
stosowanego silnika, mas zamachowych i momentu oporowego.

powigzane parametry: P130, P216

Dopodki parametr P130=0, czas rozruchu jest okreslany za pomoca potencjometru P4.
W tym przypadku parametr mozna tylko odczytywaé, a nie modyfikowaé. Odpowiada
wartosci nastawczej okreslonej za pomocg potencjometru.

W przypadku silnikow na biegu jatowym lub napedéw o bardzo matym momencie
oporowym nalezy wytgczy¢ funkcje tagodnego rozruchu. Ze wzgledu na niezgodnos$é
masy zamachowej i momentu oporowego metoda regulacji faz nie moze prawidtowo
sterowa¢ napedem. Moze doj$¢ do niezamierzonych mechanicznych obcigzen
zespotu napedowego i jego otoczenia (wibracje itp.).

P103

Zakres nastawczy
Ustawienie fabryczne
Opis

Uwaga

Czas zatrzymania RF

0.00...25.50 s
{1,00}

Czas zatrzymania to czas, jaki potrzebuje naped, aby osiggng¢ predkosé¢ obrotowa ,,0”
po wytgczeniu sygnatu aktywacji. Poniewaz czas zatrzymania jest okreslony przez
zmiane regulacji fazy, chodzi tutaj tylko o posrednie sterowanie czasem zatrzymania.
Rzeczywisty czas zatrzymania silnika zalezy przede wszystkim od stosowanego
silnika, mas zamachowych i momentu oporowego.

powigzane parametry: P107, P108, P130

Dopoki parametr P130=0, czas zatrzymania jest okreslany za pomocg potencjometru
P4. W tym przypadku parametr mozna tylko odczytywaé, a nie modyfikowac.
Odpowiada wartosci nastawczej okreslonej za pomocg potencjometru.

W przypadku silnikow na biegu jatowym lub napedéw o bardzo matym momencie
oporowym nalezy wytgczy¢ funkcje tagodnego rozruchu. Ze wzgledu na niezgodnosé
masy zamachowej i momentu oporowego metoda regulacji faz nie moze prawidtowo
sterowac napedem. Moze doj$¢ do niezamierzonych mechanicznych obcigzeh
zespotu napedowego i jego otoczenia (wibracje itp.).

P107

Zakres nastawczy
Ustawienie fabryczne
Opis

Uwaga

Czas reakcji hamulca FL

0.00...25.50 s
{0,00}
Opdznienie czasowe zadziatania (zamkniecia) hamulca elektromechanicznego po
uptywie czasu zatrzymania (P103) lub wytgczeniu aktywaciji.

Po zablokowaniu przez rozrusznik silnika napiecia na wyjsciu podtgczony hamulec
mechaniczny pozostaje otwarty tak dtugo, az uptynie czas okreslony w parametrze
P107. Dzieki temu mozna uzyska¢ zmniejszenie predkosci obrotowe;j silnika lub nawet
jego zatrzymanie przed zadziataniem hamulca.

powigzane parametry: P103, P108

W trybie wytgczenia 4 (DIP-Schalter S1-DIP3/4) czas reakcji hamulca jest okreslony
przez parametr P103/Potentiometer P4.

Zaleznie od czasu reakcji hamulca nalezy liczy¢ sie z wytgczeniem silnika przed
zadziataniem hamulca. W mechanizmach podnoszenia oznacza to np.
niebezpieczenstwo upuszczenia tadunku w momencie zatrzymania.
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P108 Tryb wylaczenia RF

Zakres nastawczy 0...3 powigzane parametry: P103, P107, P130, P210
Ustawienie fabryczne {2}

Opis Parametr ten okre$la reakcje rozrusznika silnika na wytaczenie aktywaciji.
Uwaga Dopoki parametr P130=0, tryb wytgczenia jest okreslany za pomocg przetacznika DIP

S$1-DIP3/4. W tym przypadku parametr mozna tylko odczytywaé, a nie modyfikowacé.

Odpowiada wartosci nastawczej okreslonej za pomocg przetgcznika DIP.

(EJ punkt 4.2.2.4 "Przeglad trybéw wytgczenia")

Wartosci nastawcze ‘ Wartosé Znaczenie

0 Tryb wytgczenia 1 Regulacja fazy wzrasta w sposéb ciggty od 0 do 100% w ciggu
czasu okreslonego przez P103 lub potencjometr P4 (napigcie
zmniejsza sie). Nastepnie hamulec uruchamia sie po uptywie czasu
okreslonego przez P107 lub P4.

1 Tryb wytgczenia 2 Regulacja fazy wzrasta w sposéb ciggty w ciggu okreslonego
czasu (X) od warto$ci poczatkowej (Y) do 100% (napiecie
zmniejsza sig). Warto$¢ poczatkowa (Y) jest okreslana przez P210
lub potencjometr P3. Czas (X) jest okreslany przez P103 lub
potencjometr P4, przy czym punkt poczatkowy osi czasu przesuwa
sie do teoretycznej wartosci poczatkowej (Y=0%).

Nastepnie hamulec uruchamia sig po uptywie czasu okreslonego
przez P107 lub P4.

2 Tryb wytgczenia 3 Napigcie wyjsciowe zostaje natychmiast wytagczone, hamulec
uruchamia sie przy napigciu ,0%” lub po uptywie czasu
okreslonego w P107.

3 Tryb wytgczenia 4 Napigcie wyjsciowe zostaje natychmiast wytagczone, hamulec
uruchamia sig po uptywie czasu okreslonego przez P103 lub P4.

P114 Czas zwolnienia hamulca FL
Zakres nastawczy 0.00 ... 25.50 s
Ustawienie fabryczne {0,05}

Opis Ustawienie opdznienia czasowego aktywaciji silnika po zatgczeniu.

Uwaga Z powodu ograniczeh fizycznych reakcja hamulcow elektromagnetycznych podczas
zwalniania nie jest natychmiastowa. Jezeli czas zwolnienia hamulca ustawiony w
parametrze P114 jest zbyt duzy, silnik uruchamia sie przy jeszcze dziatajagcym
hamulcu. Moze to by¢ przyczyng duzego prgdu rozruchowego, w zwigzku z czym
rozrusznik wytgcza sie z komunikatem o przekroczeniu wartosci pradu.

P130 Zrédto parametru FL

Zakres nastawczy 0...1 powigzane parametry: P550

Ustawienie fabryczne {0}

Opis

Uwaga

Wartosci nastawcze

Okresla, czy przetgczniki DIP (S1) i potencjometry (P1-P4) majg pierwszenstwo przed

ustawieniami parametréw.

* Przetgczenie P130 z ustawienia 1 2 0:
Pamie¢ RAM zostanie skasowana, zmiany parametrow, ktére nie zostaty
przeniesione do pamieci Flash (P550), zostang utracone.

* Przetgczenie P130 z ustawienia 0 2> 1:
S3 stosowane wartosci domysine parametréow. Aby przejaé zmienione wartosci
parametréow z pamieci Flash, nalezy ponownie uruchomi¢ urzgdzenie (uwzglednic
czas oczekiwania miedzy dwoma zatgczeniamil!) (EJ rozdziat 7 "Dane
techniczne").

Wartos¢ Znaczenie

0 Potencjometr/przetgcznik Wszystkie parametry oznaczone za pomocg ,RF” mozna tylko
odczytywac, a nie modyfikowac. Sg okreslane za pomoca (S1) i
(P1-P4).

1 Pamig¢ Flash Wszystkie ustawienia urzadzenia sg okre$lane za pomoca
parametrow. (S1) i (P1-P4) nie majg zadnego wptywu.

2 Potencjometr/przetacznik+Flash Jak ustawienie ,0”. Funkcje wejs¢ i wyj$¢ cyfrowych sg okreslane
przez parametry (P420 lub P434).
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P131 Tryb kontroli faz FL

Zakres nastawczy 0...1

Ustawienie fabryczne {0}

Opis

Wartosci nastawcze ‘ Wartosé

Dopasowanie charakterystyki roboczej (wtasciwosci eksploatacyjnych) silnika.

‘ Znaczenie

Optymalizacja regulacji fazy w celu zapewnienia réwnomiernego
przebiegu pradu. Zmniejsza to straty w silniku podczas rozruchu,
lecz moze powodowac zwigkszone wibracje w przypadku duzych
ramp i silnikéw na biegu jatowym.

0 Optymalizacja pradu

1 Optymalizacja wibracji Optymalizacja regulacji fazy w celu zmniejszenia wibracji w

przypadku silnikéw na biegu jatowym i duzych ramp.

5.2.3 Parametry silnika

P203

Zakres nastawczy
Ustawienie fabryczne

Prad silnika RF

1,00 ... 28,00 A
{3,00}

powigzane parametry: P130

Opis Prad znamionowy silnika jest potrzebny do kontroli It. W przypadku normalnych
zastosowan ustawienie odpowiada pragdowi znamionowemu zgodnie z tabliczkg
znamionowg silnika.

Uwaga Dopoki parametr P130=0, prad znamionowy silnika jest okreslany za pomocag
potencjometru P1. W tym przypadku parametr mozna tylko odczytywa¢, a nie
modyfikowa¢. Odpowiada wartosci nastawczej okreslonej za pomocg potencjometru.

P210 Napiecie poczatkowe RF

Zakres nastawczy 10,0 ... 100,0% powigzane parametry: P108, P130

Ustawienie fabryczne
Opis

Uwaga

Wartosci nastawcze

{50,0}
Napiecie poczatkowe jest to napiecie, ktdre urzgdzenie doprowadza do zaciskéw
silnika bezposrednio po ustawieniu aktywacji.

Dopdki parametr P130=0, prad znamionowy silnika jest okreslany za pomocg
potencjometru P3. W tym przypadku parametr mozna tylko odczytywac, a nie
modyfikowaé. Odpowiada wartosci nastawczej okreslonej za pomocg potencjometru.

100,0 = Funkcja tagodnego rozruchu jest wytgczona.

P215

Zakres nastawczy
Ustawienie fabryczne

Wzmochnienie nap. FL

0,0 ... 100,0%
{0,0}

powigzane parametry: P210, P216

Opis Wzmocnienie napiecia okresla w fazie poczgtkowej wzrost napiecia poczatkowego. W
przypadku napeddéw o zwiekszonym momencie rozruchowym zapewnia to wymagany
moment napedowy.

Uwaga Wzmocnienie napigcia jest ograniczone czasowo przez P216.

P216 Czas wzmochnienia FL

Zakres nastawczy 0.00...25.50 s powigzane parametry: P102, P215

Ustawienie fabryczne
Opis

Uwaga

{0,00}
P216 definiuje limit czasowy dla wzmocnienia napiecia (P215) lub zwiekszonego
momentu rozruchowego.

Wynikowy czas rozruchu (Tcai) do petnego wysterowania napiecia oblicza sie w
nastepujgcy sposob: Teak = Tr1o2 + Tr216.
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5.2.4 Zaciski sterujace

P400 Funkcja wej. analog. RD
Zakres wyswietlania 0...6 powigzane parametry: P102, P103, P130, P203, P210, P570
Podgrupy [-01] = Funkcja we. an. 1 (= warto$¢ dla P203 z potencjometru P1)

[-02] = Funkcja we. an. 2 (= wartos¢ dla P570 z potencjometru P2)

[-03] = Funkcjawe. an. 3

warto$¢ dla P210 z potencjometru P3)

(
(=
(=
(

[-04] = Funkcja we. an. 4 (= wartos¢ dla P102 / P103 z potencjometru P4)

Opis Prezentacja funkcji potencjometrow P1 ... P4, o ile odpowiedni potencjometr jest
aktywny.
Uwaga Gdy P130=1, wszystkie potencjometry sg nieaktywne. We wszystkich podgrupach jest
wyswietlane ,0” = ,Brak funkgji”.
Wyswietlane wartosci | Wartosé¢ Znaczenie
0 Brak funkciji Potencjometr nie jest stosowany.
1 Prad silnika Potencjometr dostarcza wartos¢ dla P203
2 Czas rewersu Potencjometr dostarcza wartos¢ dla P570
3 Moment poczatkowy Potencjometr dostarcza warto$¢ dla P210
4 Czasy ramp Potencjometr dostarcza wartos¢ dla P102 / P103
5 ... | zarezerwowane
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P420 Wejscia cyfrowe RF
Zakres nastawczy 0...9 powigzane parametry: P130, P428

Podgrupy

Ustawienie fabryczne

Opis
Uwaga

Wartosci nastawcze

[-01] = Wej. cyfrowe 1 (= wartosé dla wejécia cyfrowego DIN1)

[-02] = Wej. cyfrowe 2 (= wartosé dla wejécia cyfrowego DIN2)

[-03] = Wejscie termistora PTC (= wartos¢ dla wejscia termistora TF)

[-04] = Bus In Bit O (= wartosé dla Bus In Bit 0)

[-...]

[-07] = Bus In Bit 3 (= wartosé dla Bus In Bit 3)

{-01]=1} {[-02] =2} {[-03] = 8} {[-04] =3}
{[-05] = 4} {[-06] =7} {[-07] = 9}

Przypisanie funkcji dla r6znych wejs¢ cyfrowych.

Aby zmieni¢ wartosci parametréw, nalezy ustawi¢ P130=1. W przeciwnym wypadku
ustawienia P420 mozna tylko odczytywac.

Niedopuszczalne ustawienia sg nieskuteczne i nie sg zapisywane.

Nie mozna zmienia¢ parametrow podgrupy [-03].

Podgrupy [-04 ... -07] sg aktywne tylko w przypadku urzadzeh SK 175E.

Wartos¢ Znaczenie
0 Brak funkcji Wejscie nie jest stosowane.
1 Obroty prawe Naped obraca sie w prawo. :ﬁi[‘:f:ywysom
(tylko dla podgrupy [-01 i -02]) Zbocze 0 >1 1
2 Obroty lewe Naped obraca sie w lewo. apli)éllvt\),r:ywySOKI
(tylko dla podgrupy [-01 i -02]) Zbocze 0 311
3 Kierunek prawy BUS Naped obraca sie w prawo. aPli)g/lv(;rr?ywysokl
(tylko dla podgrupy [-04 ... -07]) Zbocze 0 311
4 Kierunek lewy BUS Naped obraca sie w lewo. :ﬁ?lxrr?ywysokl
(tylko dla podgrupy [-04 ... -07]) Zbocze 0 31 1)
5 Odigezenie napigeia Naped obraca sie do catkowitego zatrzymania. Poziom niski
aktywny
6 Szybkie zatrzymanie Po wytgczeniu (zakornczenie wybranego trybu . s
) . Poziom niski
wytgczenia) naped przechodzi w stan ,Blokada Kt
wigczenia”. aktywny
7 Potwierdzenie btedu Potwierdzenie komunikatu o zaktéceniu.
Potwierdzenie jest mozliwe tylko wtedy, gdy Zbocze 0 >1
przyczyna komunikatu juz nie wystepuje.
8 Wejécie termistora PTC Do analizy sygnatu termistora PTC. Poziom wysoki
aktywny
9 Zwolnienie hamulca Hamulec zostanie zwolniony recznie (sygnat Poziom wysoki
,wysoki”) lub automatycznie (sygnat ,niski”) aktywny

1) Gdy, zaleznie od parametru P130, przetgcznik DIP 1 (S1) lub parametr P428 jest ustawiony na
LJAutomatyczny start”, zbocze nie jest potrzebne. Wystarczy ,wysoki poziom”.

P427

Zakres nastawczy
Ustawienie fabryczne

Zatrz. wskutek btedu FL
0...1 powigzane parametry: P108, P130, P428
{0}

Opis Szybkie zatrzymanie wskutek btedu - Sposdb reakcji rozrusznika silnika w przypadku
btedu.
Wartosci nastawcze ‘ Wartosé Znaczenie

0 Wiyt Btad powoduje bezposrednie wytgczenie rozrusznika silnika (silnik
obraca sig do catkowitego zatrzymania, hamulec, o ile wystepuije,
uruchamia sie natychmiast)

1 Wh W przypadku btedéw E2.0, E3.0, E5.1, E6.1 naped zostanie
wytgczony w ustawionym trybie wytgczenia przed wytgczeniem
rozrusznika silnika z komunikatem o btedzie.
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P428 Automatyczny start RF

Zakres nastawczy 0...1 powigzane parametry: P130, P420
Ustawienie fabryczne {0}

Opis
Uwaga

Sposoéb reakcji rozrusznika silnika na sygnat aktywaciji.

Dopoki parametr P130=0, automatyczny start jest okreslany za pomocg przetacznika
DIP S1-DIP1. W tym przypadku parametr mozna tylko odczytywac, a nie
modyfikowaé. Odpowiada wartosci nastawczej okreslonej za pomocg przetgcznika
DIP.

Wartosci nastawcze Wartosé Znaczenie
0 Wit Do uruchomienia napedu urzadzenie potrzebuje zbocza
narastajgcego (zmiana sygnatu ,niski = wysoki”) na wejsciu
cyfrowym, ktére zostato ustawione na ,Aktywacje”.
Jezeli urzadzenie jest wigczone przy aktywnym sygnale aktywacji
(wigczone napigcie zasilajgce), przechodzi bezposrednio w stan
,Blokada wigczenia”.
1 Wt Do uruchomienia napgdu urzgdzenie potrzebuje sygnatu o
,wysokim” poziomie na wejéciu cyfrowym, ktére zostato ustawione
na ,Aktywacje”.
UWAGA! Niebezpieczenstwo odniesienia obrazen! Naped
uruchamia si¢ niezwtocznie!
P434 Funkcja wy. cyfr. RF
Zakres nastawczy 0...9 powigzane parametry: P130
Podgrupy [-01] = Dig.1/Bus.Bit 0 Out (= wartos¢ dla wyjscia cyfrowego DO1 lub Bus Out Bit 0)
[-02] = Dig.2/Bus.Bit 1 Out (= wartos¢ dla wyjécia cyfrowego DO2 lub Bus Out Bit 1)
[-03] = Hamulec mechaniczny (= wartos¢ dia hamulca mechanicznego MB)
Ustawienie fabryczne {[-01] = 1} {[-02] = 2} {[-03] = 3}

Opis
Uwaga

Wartosci nastawcze

Przypisanie funkcji dla réznych wyjs¢ cyfrowych.

Aby zmieni¢ wartosci parametrow, nalezy ustawi¢ P130=1. W przeciwnym wypadku
ustawienia P434 mozna tylko odczytywac.

Niedopuszczalne ustawienia sg nieskuteczne i nie sg zapisywane.

Nie mozna zmienia¢ parametréw podgrupy [-03].

Wartos¢ Znaczenie

Brak funkcji Wyj$cie nie jest stosowane.

Btad / ostrzezenie Btad lub ostrzezenie jest aktywne.

Naped pracuje.

0
1
2 Silnik pracuje
3

Hamulec mechaniczny Sterowanie hamulcem mechanicznym (zaciski 79/80).

»Sygnat wysoki” = hamulec zwolniony

Status w.cyfr 1 Wyswietlanie stanu sygnatu z wejscia cyfrowego 1

Status w.cyfr 2 Wyswietlanie stanu sygnatu z wejscia cyfrowego 2

Bus-status we cyf. 1 Wyswietlanie stanu sygnatu z wejscia cyfrowego 1 przez

magistrale

7 Bus-status we cyf. 2 Wyswietlanie stanu sygnatu z wej$cia cyfrowego 2 przez

magistrale "

8 Bus-status we cyf. 3 Wyswietlanie stanu sygnatu z wejscia cyfrowego 3 przez

magistrale

9 Bus-status we cyf. 4 Wyswietlanie stanu sygnatu z wej$cia cyfrowego 4 przez

magistrale "

10 | Zdalne sterowanie aktywne Urzadzenie jest sterowane przez magistrale

1) Tylko SK 175E przez wbudowany interfejs AS-i lub PROFIBUS DP
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P499 Funk. przetaczn. DIP RD

Zakres wyswietlania 0...6 powigzane parametry: P108, P130, P428, P570
Podgrupy [-01]1 = Funkcja przetacznika DIP 1 (= wartos¢ dia P428)

[-02] = Funkcja przetgcznika DIP 2 (= wartos¢ dla P581)
[-03] = Funkcja przetgcznika DIP 3 (= wartos¢ dia P108 (bit 0))
[-04] = Funkcja przetgcznika DIP 4 (= wartos¢ dla P108 (bit 1))

Opis Prezentacja funkciji przetgcznikow DIP (S1).
Uwaga Gdy P130=1, wszystkie przetaczniki DIP sg nieaktywne. We wszystkich podgrupach
jest wyswietlane ,0” = ,Brak funkgiji”.
Wyswietlane wartosci | Wartos¢ ‘ Znaczenie
0 Brak funkcji Przetgcznik DIP nie jest stosowany
1 Automatyczny start Przetgcznik DIP dostarcza wartosci dla P428
2 Sprawdzanie kolejnosci faz Przetacznik DIP dostarcza wartosci dla P581
3 -4 | zarezerwowane
5 Tryb wytgczenia bit 0 Przetacznik DIP dostarcza wartosci dla P108- bit 0
6 Tryb wytgczenia bit 1 Przetacznik DIP dostarcza wartosci dla P108- bit 1
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5.2.5 Parametry dodatkowe

P523

Zakres nastawczy
Ustawienie fabryczne
Opis

Uwaga

Wartosci nastawcze

Ustawienia fabryczne RM
0...1 powigzane parametry: P550
{0}

Resetowanie wszystkich parametréw rozrusznika silnika do ustawien fabrycznych.

Ustawienie obowigzuje dopiero wtedy, gdy wartosci z pamieci RAM zostang przestane
do pamieci Flash (patrz P550).

Wartos¢ ‘ Znaczenie

0 Bez zmian Funkcja nie jest wykonywana.

1 tadowanie ustawien fabrycznych | Wszystkie parametry zostang zresetowane do ustawien
fabrycznych. Nastepnie wskazanie powraca do wartosci ,,0”.

P535

Zakres nastawczy
Ustawienie fabryczne
Opis

Uwaga

Wartosci nastawcze

I’t silnika FL
0..2 powigzane parametry: P108, P203, P427
{1}

Klasa wytgczenia silnika 1%t — Okresla sie predkos¢ wytgczenia rozrusznika silnika w
przypadku przecigzenia prgdowego. Prad znamionowy bedacy podstawg kontroli %t
jest okreslany przez P203. Od 7,2-krotnosci pradu znamionowego wylgczenie odbywa
sie praktycznie natychmiast. (Btgd E3.0)

Trzy wybieralne klasy wylgczenia silnika opierajg sie na charakterystykach, ktére sg
zdefiniowane w normie EN 60947-4-2.

Wartos¢ ‘ Znaczenie
0 Klasa 10A 1,5-krotne przecigzenie pradowe przez 120 s
1 Klasa 10 1,5-krotne przecigzenie pradowe przez 240 s
2 Klasa 20 1,5-krotne przecigzenie pradowe przez 360 s
s .
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P538 Kontrola zasilania FL

Zakres nastawczy 0..3 powigzane parametry: P108, P427
Ustawienie fabryczne {3}

Opis

Uwaga

Wartosci nastawcze

Kontrola napiecia zasilajgcego — Wybor wersji kontroli zasilania (zaciski L1-L2-L3)
przez urzadzenie.

Aby zapewni¢ bezpieczng prace urzgdzenia, zasilanie musi spetnia¢ okreslone
kryteria jakosci. Brak fazy lub przekroczenie przez napiecie zasilajgce okreslonej
wartosci granicznej powoduje wygenerowanie btedu przez urzgdzenie.

Jezeli kontrola jest wylgczona, btedy zasilania moga doprowadzi¢ do
niezdefiniowanego zachowania.

Wartos¢ Znaczenie

0 Wylgczone Brak kontroli napigcia zasilajgcego

1 Btad fazy Btedy fazy wywotujg komunikat o btedzie (E7.0)

Zbyt wysokie i zbyt niskie napiecia w sieci zasilajgcej wywotujg
komunikat o btedzie (E5.1, E6.1)

2 Napiecie sieci

3 Btad fazy + nap. sieci Kombinacja ustawien 1i 2. - Btedy fazy i btedy sieci wywotuja

komunikat o btedzie (E5.1, E6.1, E7.0)

P539

Zakres nastawczy
Ustawienie fabryczne
Opis

Wartosci nastawcze

Kontrola nap. wyj. FL

0..3
3}

Wybér wersji kontroli napiecia wyjsciowego (zaciski U-V-W) przez urzgdzenie.

powigzane parametry: P203

‘ Wartos¢ Znaczenie

0 Wytgczone Brak kontroli napigcia wyjsciowego

1 Tylko fazy silnika Btedy fazy (asymetria zmierzonego pradu wyj$ciowego) wywotuja

komunikat o btedzie (E016).

2 Tylko magnesowanie Jezeli podczas normalnej pracy (po zakonczeniu czasu rozruchu)
zmierzony prad wyjsciowy jest mniejszy od 20% pradu
znamionowego silnika (P203 lub potencjometr P1), wywotuje to
komunikat o btedzie (E016).

3 Faza silnika + magnes.: Kombinacja ustawien 1i 2. - Btedy fazy i bledy magnesowania

wywotujg komunikat o btedzie (E016).

P550

Zakres nastawczy
Ustawienie fabryczne
Opis

Uwaga

Wartosci nastawcze

Kopiowanie pam Flash RM

0..1
{0}
Przestanie zmienionych ustawien parametréow do (trwatej) pamieci Flash urzadzenia.

Zmiany parametrow sg najpierw zapisywane tylko w nietrwatej pamieci RAM i zostajg
utracone wraz z wytgczeniem urzadzenia. Aby zachowac¢ w sposéb trwaty zmiany
parametrow, nalezy je przenies¢ do pamieci Flash.

Gwarantowane jest maksymalnie 100 operacji kopiowania.

Wartos¢ Znaczenie

0 Bez zmian Funkcja nie jest wykonywana.

1 RAM -> Flash Rozpoczyna sig kopiowanie. Nastepnie urzadzenie automatycznie
wykonuje ,RESET”. Parametr P550 zostaje ponownie ustawiony na

0"
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P570 Czas rewersu RF

Zakres nastawczy 0...2550s powigzane parametry: P102, P103, P108, P130

Ustawienie fabryczne {0,50}

Opis Czas blokady okresla czas przy zmianie kierunku obrotu (rewersja), w ktérym prad nie
jest doprowadzony do silnika po zakonczeniu czasu zatrzymania i przed
rozpoczeciem czasu rozruchu.

Uwaga Dopoki parametr P130=0, czas blokady jest okreslany za pomocg potencjometru P2.
W tym przypadku parametr mozna tylko odczytywaé, a nie modyfikowaé. Odpowiada
wartosci nastawczej okreslonej za pomoca potencjometru.

Jezeli zostanie ustawiony zbyt krétki czas blokady, moze sie zdarzy¢, ze po
zakonczeniu czasu zatrzymania silnik jeszcze sie obraca. Uruchomienie w
przeciwnym kierunku mogtoby spowodowac¢ narazenie silnika na nadmierne
obcigzenia (termiczne, mechaniczne) na skutek hamowania przeciwprgdowego.

P580 Btad przek. temp. RF

Zakres nastawczy 0...1 powigzane parametry: P108, P427

Ustawienie fabryczne {1}

Opis Odcigcie termiczne — Okresla, czy czujnik przekroczenia temperatury (termistor PTC)
ma spowodowaé wygenerowanie ostrzezenia, czy wytgczenie w przypadku
zakidcenia.

Wartosci nastawcze ‘ Wartosé Znaczenie |
0 Wit Komunikat ostrzegawczy (C002) w przypadku przekroczenia

temperatury
1 Wt Komunikat o zaktéceniu (E002) i wytaczenie urzgdzenia w
przypadku przekroczenia temperatury

P581 Sprawd. kolej. faz RF

Zakres nastawczy 0...1 powigzane parametry: P130, P420

Ustawienie fabryczne {0}

Opis

Uwaga

Analiza kolejnosci faz sieci zasilajgcej przez urzgdzenie i automatyczne dopasowanie
pola wirujgcego silnika do zgdanego kierunku obrotu.

Dopoki parametr P130=0, sprawdzanie kolejnosci faz jest okreslane za pomocag
przetacznika DIP S$1-DIP2. W tym przypadku parametr mozna tylko odczytywac, a nie
modyfikowa¢. Odpowiada wartosci nastawczej okreslonej za pomocg przetgcznika
DIP.

Wartosci nastawcze Wartosé Znaczenie
0 Wit Kierunek obrotu silnika jest okreslany przez pole wirujgce sieci
zasilajgcej.
1 Wt Kierunek obrotu silnika jest okreslany przez kierunek aktywacji.
P582 Reczne zw. hamulca RF
Zakres nastawczy 0...1 powigzane parametry: P420
Ustawienie fabryczne {0}

Opis
Uwaga

Wartosci nastawcze

Okreslenie warunkoéw zwolnienia podtgczonego hamulca elektromechanicznego
NIEBEZPIECZENSTWO! W okreslonych zadaniach napedowych (np. mechanizm
podnoszenia) zwolnienie hamulca, bez dziatania napedu, moze prowadzi¢ do
niebezpiecznych sytuacji (niebezpieczenstwo upadku podniesionego tadunku)!

Wartos¢ ‘ Znaczenie |
0 Wit Hamulec zostanie zwolniony tylko wtedy, gdy silnik jest aktywny.
1 Wt Hamulec zostanie zwolniony nawet wtedy, gdy silnik nie jest

aktywny (np. gdy naped ma by¢ przesuniety podczas czynnosci
kontrolnych). > Przestrzega¢ zalecen!
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5.2.6 Parametry informacyjne

P700

Zakres wyswietlania
Podgrupy

Opis
Wyswietlane wartosci

Aktualny stan pracy RD
0,0...254

[-01] = Btad biezacy Aktualny aktywny (niepotwierdzony) komunikat o zaktéceniu
[-02] = Biezace ostrzezenie Aktualny komunikat ostrzegawczy

[-03] = Przycz. blokady prz. Aktualna przyczyna aktywnej blokady wtgczenia

Prezentacja aktualnych komunikatéw dotyczgcych stanu pracy

Punkt 6 "Komunikaty o stanie pracy"

P707 Wersja software RD
Zakres wyswietlania 0,0 ...9999,0
Podgrupy [-01]1= Wersja software Numer wersji (np.: V1.0)
[-02] = Woydanie )
. Numer wydania (np.: R1)
oprogramowania
[-03] = Wersja specjalna Wersja specjalna sprzetu / oprogramowania (np.: 0.0). Warto$¢
,0” oznacza ,wersje standardowg”.
Opis Prezentacja wersji oprogramowania (wbudowanego) urzgdzenia
P708 Stan we cyfrowych RD
Zakres wyswietlania 0000 0000 ... 0111 1111 (bin) 0000 ... 007F (hex)
Opis Prezentacja stanu przetgczenia wej$¢ cyfrowych
Wyswietlane wartosci | Wartosé (bit) ‘ Znaczenie
0 Wejscie cyfrowe 1 Stan przetaczenia wejscia cyfrowego 1
1 Wejscie cyfrowe 2 Stan przetaczenia wejscia cyfrowego 2
2 Wejécie termistora PTC Stan przetaczenia wejscia termistora PTC
3 Bus In Bit 0 Stan przetaczenia Bus In Bit O (tylko SK 175E-...)
4 Bus In Bit 1 Stan przetgczenia Bus In Bit 1 (tylko SK 175E-...)
5 Bus In Bit 2 Stan przetgczenia Bus In Bit 2 (tylko SK 175E-...)
6 Bus In Bit 3 Stan przetgczenia Bus In Bit 3 (tylko SK 175E-...)
P709 Potenc. stanu RD
Zakres wyswietlania 0,0 ... 100,0%
Podgrupy [_01] = Potencjometr P1 Aktualna warto$¢ w % z 9,5 A (wielko$¢ 1) lub 23,5 A
(wielkos¢ 2)
[-02] = Potencjometr P2 Aktualna warto$¢ w % z 25,6 s
[-03] = Potencjometr P3 Aktualna warto$¢ w % ze 100% napigcia poczatkowego
[-04] = Potencjometr P4 Aktualna warto$¢ w % z 25,6 s
Opis Prezentacja warto$ci nastawczych potencjometru P1 ... P4, w odniesieniu do wartosci
koncowej podziatki (W %)
P711 Stan wyjsé cyfr. RD

Zakres wyswietlania
Opis
Wyswietlane wartosci

0000 ... 0111 (vin) 00 ... 07 (hex)
Prezentacja stanu przetgczenia wyj$é cyfrowych

Wartos¢ (bit) ‘ Znaczenie

0 Dig.1/Bus.Bit0 Stan przetaczenia wyjscia cyfrowego 1 lub Bus Out Bit 1 "

1 Dig.2/Bus.Bit1 Stan przetgczenia wyjscia cyfrowego 2 lub Bus Out Bit 2 "

2 Hamulec mechaniczny Stan przetgczenia wyj$cia hamulca mechanicznego

1) Bus Out Bit tylko w urzgdzeniach SK 175E-....
Wyswietlane wartosci dla DOUT i Bus Out sg potgczone za pomoca ,lub”.
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P716

Zakres wyswietlania

Biezaca czestotl. RD

-70...+70Hz

Opis Prezentacja aktualnej czestotliwosci wyjsciowe;j
Uwaga Wartos¢ oblicza sie na podstawie czestotliwosci sieciowej i wybranego kierunku
obrotu przy aktywaciji.
W stanie wylgczonym (naped nie jest aktywny) zostanie wyprowadzona warto$¢
,Zero”.
P718 Czestotliwos¢ zasil. RD
Zakres wyswietlania -70...+70Hz
Opis Prezentacja aktualnej czestotliwosci zasilania
P719 Biezaca wart. pradu RD
Zakres wyswietlania 0,0...9999 A
Opis Prezentacja aktualnego pragdu wyjsciowego
P720 Prad czynny RD
Zakres wyswietlania -999,9 ... + 9999 A
Opis Prezentacja aktualnego zmierzonego pradu czynnego
Wyswietlane wartosci | Wartosé¢ Znaczenie
-999,9 ...-0,1 Prad generatorowy
0 ...+999,9 Prad silnikowy
P721 Prad pozorny RD
Zakres wyswietlania -999,9 ... + 9999 A
Opis Prezentacja aktualnego zmierzonego prgdu pozornego
P722 Biezaca wart. nap. RD

Zakres wyswietlania

0...500V

Opis Prezentacja aktualnego napiecia przemiennego wystepujgcego na zaciskach
wyjsciowych

P723 Napiecie -d RD S

Zakres wyswietlania  -500 ... + 500 V

Opis Prezentacja aktualnej sktadowej napiecia Ud

Uwaga Wartos¢ wynosi zwykle ,0”.

P724 Napiecie -q RD S

Zakres wyswietlania  -500 ... + 500 V

Opis Prezentacja aktualnej sktadowej napiecia Uq

Uwaga Wartos$¢ odpowiada zwykle parametrowi P722.

P725 Biezacy cos(fi) RD

Zakres wyswietlania 0,00 ... 1,00

Opis Prezentacja aktualnej obliczonej wartosci cos(fi)

P726 Moc pozorna RD

Zakres wyswietlania

0,00 ... 99,99 kVA

Opis Prezentacja aktualnej obliczonej mocy pozornej
Uwaga Podstawg obliczenia sg parametry silnika (P203).
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P727 Moc mechaniczna RD
Zakres wyswietlania -99,99 ... + 99,99 kW

Opis Prezentacja aktualnej obliczonej mocy czynnej silnika

P728 Biez. napiecie sieci RD

Zakres wyswietlania

0...1000V

Opis Prezentacja aktualnego napiecia zasilajgcego wystepujacego na zaciskach
wejsciowych

P732 Prad fazy U RD

Zakres wyswietlania 0,0...9999 A

Opis Prezentacja aktualnego zmierzonego pradu fazy U

Uwaga Ze wzgledu na metode pomiaru warto$¢ moze roézni¢ sie od wartosci w parametrze
P719 nawet w przypadku symetrycznych prgdow wyjsciowych.

P733 Prad fazy V RD

Zakres wyswietlania 0,0...9999 A

Opis Prezentacja aktualnego zmierzonego pradu fazy V

Uwaga Ze wzgledu na metode pomiaru wartos¢ moze rozni¢ sie od wartosci w parametrze
P719 nawet w przypadku symetrycznych prgdow wyjsciowych.

P734 Prad fazy W RD

Zakres wyswietlania 0,0...9999 A

Opis Prezentacja aktualnego zmierzonego pradu fazy W
Uwaga Ze wzgledu na metode pomiaru wartos¢ moze rozni¢ sie od wartosci w parametrze
P719 nawet w przypadku symetrycznych prgdoéw wyjsciowych.
P740 Dane wej. bus RD S
Zakres wyswietlania 0000 ... FFFF (hex -32768 ... + 32767 (dez)
Podgrupy [-01] = Stowo sterujgce
[-02] = ...[-04] Nie uzywane
[-05] = Dane par we. 1
[-06] = Dane par we. 2 Dane podczas przesytania parametrow:
[-07]= Dane par we. 3 identyfikator zadania (AK), numer parametru (PNU), indeks
[-08] = Dane par we. 4 (IND), warto$¢ parametru (PWE1 / PWE2)
[-09] = Dane par we. 5
Opis Prezentacja danych procesu i parametrow, ktére sg przesytane do urzadzenia przez

magistrale.
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P741 Dane wy. bus RD S
Zakres wyswietlania 0000 ... FFFF (hex) -32768 ... + 32767 (dez)
Podgrupy [-01] = Stowo stanu = Stowo stanu
[_02] = Bus wart. biez. 1 E:j(iiZIedu w starszym bajcie, numer ostrzezenia w mtodszym
[-03] = Bus wart. biez. 2 Aktualny prad w odniesieniu do pradu znamionowego urzadzenia
[_04] = Bus wart. biez. 3 Aktualna moc czynna w odniesieniu do mocy znamionowe;j
urzadzenia

[-05] = Dane par wy. 1
[-06] = Dane par wy. 2
[-07]= Dane par wy. 3 Dane podczas przesylania parametréw.
[-08] = Dane par wy. 4
[-09] = Dane parwy. 5

Opis Prezentacja danych procesu i parametrow, ktére sg przesytane od urzadzenia przez
magistrale.

P743 Typ urzadzenia RD

Zakres wyswietlania 0,25 ... 11,00 kW

Opis Prezentacja mocy znamionowej urzgdzenia (np.: 3,00 = urzadzenie o mocy znamionowej 3,0 kW)

P744 Konfiguracja RD

Zakres wyswietlania 0... 11

Opis Prezentacja konfiguracji urzgdzenia

Wyswietlane wartosci | Wartos¢ Znaczenie

0-2 | zarezerwowane

3 SK 135E Rozrusznik z funkcjg tagodnego rozruchu i rewersji

4-6 | zarezerwowane

7 SK 175E (AS-i) Jak SK 135E + z wbudowanym interfejsem AS-i

8-10 | zarezerwowane

11 SK 175E (Profibus) Jak SK 135E + z wbudowanym interfejsem PROFIBUS DP
P749 Status przel. DIP RD
Zakres wyswietlania 0000 0000 ... 1111 1111 (bin) 00 ... FF (hex) 0 ... 255 (dez)
Opis Prezentacja stanu przetgczenia przetgcznikéw DIP (S1).
Wyswietlane wartosci | Wartosé (bit) Znaczenie

0 Przetacznik DIP 1 Stan przetaczenia przetacznika DIP 1

1 Przetacznik DIP 2 Stan przetaczenia przetacznika DIP 2

2 Przetacznik DIP 3 Stan przetaczenia przetacznika DIP 3

3 Przetacznik DIP 4 Stan przetaczenia przetacznika DIP 4
P762 Napiecie fazy U RD
Zakres wyswietlania 0 ... 500 V
Opis Prezentacja aktualnego napiecia fazy U
Uwaga Ze wzgledu na metode pomiaru wartos¢ moze rozni¢ sie od wartosci w parametrze

P722 nawet w przypadku symetrycznych napie¢ wyjsciowych.
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P763 Napiecie fazy V RD
Zakres wyswietlania 0... 500V

Opis Prezentacja aktualnego napiecia fazy V

Uwaga Ze wzgledu na metode pomiaru wartos¢ moze roéznic sie od wartosci w parametrze
P722 nawet w przypadku symetrycznych napieé wyjsciowych.

P764 Napiecie fazy W RD

Zakres wyswietlania 0 ... 500 V

Opis Prezentacja aktualnego napiecia fazy W

Uwaga Ze wzgledu na metode pomiaru wartos¢ moze roéznic¢ sie od wartosci w parametrze
P722 nawet w przypadku symetrycznych napie¢ wyjsciowych.

P780 ID urzadzenia RD

Zakres wyswietlania 0...9iA ... Z chan

Podgrupy [-01]1= ... [-12]

Opis Wyswietlanie numeru seryjnego (12-pozycyjnego) urzadzenia.
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6 Komunikaty o stanie pracy

W przypadku odchylenia od normalnego stanu pracy urzadzenie i zewnetrzne moduly rozszerzen
generujg odpowiedni komunikat. Wystepujg komunikaty ostrzegawcze i komunikaty o btedach. Jezeli
urzgdzenie znajduje sie w stanie ,Blokada wigczenia”, moze zosta¢ wyswietlona przyczyna tego
stanu.

Komunikaty generowane dla urzgdzenia sg wyswietlane w odpowiedniej podgrupie parametru (P700).
Wyswietlanie komunikatéw dla zewnetrznych modutéw rozszerzen jest opisane w instrukcjach
dodatkowych lub w specyfikacjach odpowiednich modutéw.

Blokada wiaczenia, ,,Brak gotowosci” 2> (P700 [-03])

Jezeli urzadzenie znajduje sie w stanie ,Brak gotowosci” lub ,Blokada wigczenia”, przyczyna tego
stanu jest wskazywana w trzeciej podgrupie parametru (P700).

Wyswietlanie jest mozliwe wytgcznie za pomocg oprogramowania NORD CON lub panelu
ParameterBox.

Komunikaty ostrzegawcze 2> (P700 [-02])

Komunikaty ostrzegawcze sg generowane po osiggnieciu zdefiniowanej wartosci granicznej, co
jednak nie prowadzi do wylgczenia urzadzenia. Komunikaty te mozna wyswietlaé za pomocag
podgrupy [-02] w parametrze (P700), dopdki nie zniknie przyczyna ostrzezenia lub urzadzenie nie
wejdzie w stan awarii z wy$wietleniem komunikatu o btedzie.

Komunikaty o zakiéceniach = (P700 [-01])

Zaktécenia powodujg wytaczenie urzgdzenia, aby zapobiec jego uszkodzeniu.

Komunikaty o zaktéceniach mogg by¢ kasowane (potwierdzane) za pomoca kilku metod:

* przez odigczenie i ponowne wigczenie zasilania

» przez uzycie odpowiednio zaprogramowanego wejscia cyfrowego (P420)

* przez wylgczenie ,aktywacji® urzadzenia (jezeli zadne z wejs¢ cyfrowych nie zostato
zaprogramowane na potwierdzanie btedow)

* przez potwierdzenie magistrali

6.1 Przedstawianie komunikatow

Wskazniki LED

Stan urzagdzenia jest sygnalizowany za pomocg wbudowanych diod LED stanu, dostepnych od
zewnagtrz w momencie dostawy. W zaleznosci od typu urzadzenia jest to dwukolorowa dioda LED (DS
= DeviceState) lub dwie jednokolorowe diody LED (DS DeviceState i DE = DeviceError).

Znaczenie: Kolor zielony sygnalizuje gotowos¢ do pracy i obecnos¢ napiecia
zasilajgcego. Coraz szybsze miganie diody podczas pracy sygnalizuje stopien
przecigzenia na wyjsciu urzadzenia.

Kolor czerwony sygnalizuje wystgpienie btedu o kodzie odpowiadajgcym
czestotliwosci migania diody. Za pomocg kodu migania sg sygnalizowane
grupy btedéw (np.: EO03 = miganie 3x).
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Wyswietlacz SimpleBox

Panel SimpleBox okresla zakiécenie przez wyswietlenie jego numeru poprzedzonego literg ,E”.
Dodatkowo aktualne zakiécenie mozna wyswietlic w podgrupie [-01] parametru (P700). Ostatnie
komunikaty o zakitéceniach sg zapisywane w parametrze P701. Dalsze informacje dotyczgce stanu
urzagdzenia w momencie wystgpienia zaktécenia sg zawarte w parametrach P702 do P706 / P799.

W przypadku ustgpienia lub eliminacji przyczyny btedu symbol btedu wyswietlany na panelu
SimpleBox zaczyna migac¢, a woéwczas btgd mozna potwierdzi¢ za pomocg przycisku Enter.

Komunikaty ostrzegawcze sg poprzedzone literg ,C” (,CxxX") i nie mozna ich potwierdzi¢. Znikajg
automatycznie, gdy ustgpi ich przyczyna lub gdy urzadzenie przejdzie w stan awarii. W przypadku
wystgpienia ostrzezenia podczas parametryzacji pojawienie sie komunikatu zostanie zablokowane.

W podgrupie [-02] parametru (P700) mozna w kazdej chwili szczegdtowo wyswietli¢ aktualny
komunikat ostrzegawczy.

Za pomocg panelu SimpleBox nie mozna wyswietli¢ przyczyny blokady wtgczenia.

Wyswietlacz ParameterBox

Na panelu ParameterBox sg wyswietlane komunikaty w formie tekstowe;j.

6.2 Diody diagnostyczne LED na urzadzeniu

Urzadzenie generuje komunikaty o stanie pracy. Komunikaty te (ostrzezenia, usterki, stany elementow
przetgczanych, dane pomiarowe) mogg zosta¢ wyswietlone za pomoca narzedzi do parametryzacji
(EQ punkt 3.1 "Opcjonalne moduty do obstugi i parametryzacji ") (grupa parametréw P7xx).

W ograniczonym zakresie komunikaty sg réwniez przedstawiane za pomocg diod diagnostycznych i
diod stanu.

Diody diagnostyczne LED

LED
Nazwa Kolor Opis Stan sygnatu " Znaczenie
DS czerwony/ | Stan zgaszona Urzadzenie nie jest gotowe do pracy
zielony urzgdzenia » brak napiecia sterujgcego
zielona Urzadzenie jest wtgczone (dziata)
zapalona
zielona 0,5 Hz Urzadzenie jest gotowe do wigczenia
miga
4 Hz Urzadzenie jest w stanie blokady wtgczenia
czerwona/ | 4 Hz Ostrzezenie
zielona
na 0,5 Hz Urzadzenie nie jest gotowe do wigczenia
przemian » Zasilanie 24 V DC jest doprowadzone, ale
napiecie sieci nie jest doprowadzone
czerwona Btad, czestotliwos¢ migania odpowiada
miga numerowi btedu
ASi czerwony / | Stan AS-i Informacje szczegdtowe (EX punkt 4.3.4.2)
26Mty /
zielony
BR zielony Stan PBR Informacje szczegdtowe (EX punkt 4.4.3.2)

1) Stan sygnatu = kolor diody LED + czgstotliwo$¢ migania (czgstotliwo$¢ wigczania na sekunde), przyktad ,czerwona miga, 2 Hz” = czerwona
dioda LED wigcza sie i wylgcza 2 x na sekunde
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6.3 Komunikaty

Komunikaty o zaktéceniach

Wyswietlacz panelu
SimpleBox / ControlBox | Zakiocenie
. Przyczyna
Grupa Szczegélyw gpls telt(stgwy na panelu » Srodek zaradczy
P700 [_01] / arameterbox
P701
E002 2.0 Przekr. temperatury PTC Zadziatat czujnik temperatury silnika (termistor)
silnika + Zmniejszyé obcigzenie silnika
.Przekroczenie temperatury
PTC silnika”
E003 3.0 Przeciagzenie pradowe,
ograniczenie I’t + Dtugotrwate przecigzenie silnika
E005 5.1 Przekroczenie napiecia sieci | Zbyt wysokie napigcie sieci
» Patrz dane techniczne (L punkt 7 "Dane
techniczne")
E006 6.1 Niskie napiecie sieci Zbyt niskie napigcie sieci
« Patrz dane techniczne (J punkt 7 "Dane
techniczne")
E007 7.0 Btad fazy sieci Biad podtgczenia zasilania
+ Jedna faza zasilania nie jest podigczona
» Siec jest niesymetryczna
EO016 16.0 Btad fazy silnika Jedna faza silnika nie jest podigczona.
» Sprawdzi¢ P539
* Sprawdzi¢ podtgczenie silnika
16.1 Monitor. pradu magnes. W momencie wtgczenia zostata osiggnieta wymagana
Monitorowanie pradu warto$¢ pragdu magnesujgcego.
magnesujgcego” * Sprawdzi¢ P539
» Sprawdzi¢ podtgczenie silnika
E020 20.0 Zarezerwowane
EO21 201 Watchdog
20.2 Przepelnienie stosu
20.3 Niedopetnienie stosu
20.4 Niezdefiniowany kod operacji
20.5 Zabezpieczona instr. Bfad systemowy podczas wykonywania programu,
. . _ wywotany przez zaktocenia elektromagnetyczne EMC.
,Zabezpieczona instrukcja X i i
* Przestrzega¢ zalecen dotyczgcych okablowania
20.6 Niedozwolone stowo dostepu « Zainstalowaé dodatkowy filtr sieciowy
20.7 Niedozwolona instr. dostepu « Bardzo dobrze uziemi¢ urzgdzenie
,Niedozwolona instrukcja
dostepu”
20.8 Btad pamigci prog.
»Btad pamieci programu” (Btad
EEPROM)
20.9 Pamieé dwuportowa RAM
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21.0 Btad NMI
(nieuzywany przez sprzet)
211 Btad PLL
21.2 Btad ADU ,Przepetnienie”
21.3 Btad PMI ,Btad dostepu”
21.4 Przepetnienie stosu

uzytkownika

Komunikaty ostrzegawcze

Wyswietlacz panelu

SimpleBox / ControlBox

Ostrzezenie

Opis tekstowy na panelu

Przyczyna
» Srodek zaradczy

Grupa Szczegoly w ParameterBox
P700 [-02]
C002 2.0 Przekr. temperatury PTC Ostrzezenie z czujnika temperatury silnika (osiggnieto
silnika granice zadziatania)
~Przekroczenie temperatury * Zmniejszy¢ obcigzenie silnika
PTC silnika”
C003 3.0 Przeciazenie pradowe, Ostrzezenie: Ograniczenie 1%t

ograniczenie It

np. prad wyjsciowy > prad znamionowy silnika
Osiagniecie 1,3-krotnosci pradu znamionowego silnika
przez okres 60 s

» Diugotrwate przecigzenie silnika

Komunikaty blokady wiaczenia

Wyswietlacz panelu

SimpleBox / p
ControlBox rzyczyna Przyczyna
- Opis tekstowy na panelu «  Srodek zaradcz
Grupa  Szczeg6ly |ParameterBox y
w P700
[-03]
1000 0.1 Blokada napigcia przez W przypadku funkcji ,Blokada napigcia” wejscie (P420 /
WE/WY P480) jest ustawione na niskim poziomie
+ Ustawi¢ wejscie na poziom ,wysoki”
» Sprawdzi¢ przewdd sygnatowy (przerwanie kabla)
0.3 Blokada napiecia przez * Praca magistralowa (P509): stowo sterujgce Bit 1 na
magistrale poziomie ,niskim”
0.5 Aktywacja podczas Sygnat aktywacji (stowo sterujgce, Dig I/O lub Bus 1/O) byt
uruchamiania juz obecny podczas fazy inicjalizacji (po wtgczeniu zasilania
lub wigczeniu napiegcia sterujgcego).

+  Wyemitowac¢ sygnat aktywacji dopiero po
zakonczeniu inicjalizacji (tzn. gdy urzgdzenie jest
gotowe do pracy)

» Aktywacja ,Automatyczny rozruch” (P428)

W urzadzeniach 3-fazowych: Brak jednej fazy lub faza nie
jest podigczona.
1006 6.0 Btad napiecia sieci « Brak napiecia sieci
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6.4 Najczesciej zadawane pytania dotyczace zakidcen w pracy

Usterka

Mozliwa przyczyna

Srodek zaradczy

Urzagdzenie nie uruchamia
sie (wszystkie diody LED
zgaszone)

Brak napiecia lub nieprawidtowe
napiecie sieci
Brak napiecia sterujgcego 24 V DC

Sprawdzi¢ przytgcza,
przewody doprowadzajgce
Sprawdzi¢ przetgczniki /
bezpieczniki

Urzadzenie nie reaguje na
aktywacje

Elementy obstugowe nie sg podtgczone
Sygnaty aktywacji prawy i lewy
wystepujg rownolegle

Sygnat aktywacji wystepuje, zanim
urzgdzenie jest gotowe do pracy
(urzadzenie oczekuje na zbocze 0 > 1)
Czas blokowania dla cofania jest
aktywne

Ponowne zamkniecie blokada jest
aktywna

Ponownie ustawi¢ aktywacje
W razie potrzeby przestawi¢
P428: ,0” = urzagdzenie
oczekuje na aktywacje zbocza
0->1/,1” = urzadzenie
reaguje na ,Poziom” >
Niebezpieczenstwo! Naped
moze samoczynnie uruchomi¢
sie!

Sprawdzi¢ przytgcza sterujgce
Sprawdzi¢ P130

Sprawdzi¢ przetgcznik DIP S$1-
DIP1

Silnik nie uruchamia sie
mimo aktywacji

Kabel silnika nie jest podtgczony
Hamulec nie zwalnia sie

Sprawdzi¢ przytgcza,
przewody doprowadzajgce

Urzadzenie wytgcza sie przy
zwiekszonym obcigzeniu
(zwiekszenie
mechanicznego obcigzenia /
predkosci obrotowej) bez
komunikatu o btedzie

Brak jednej fazy zasilania

Sprawdzi¢ przytgcza,
przewody doprowadzajgce
Sprawdzi¢ przetgczniki /
bezpieczniki

Silnik obraca sie w
nieprawidtowym kierunku

Kabel silnika: zamienione zaciski U-V-W

Kabel silnika: zamieni¢ 2 fazy
Alternatywnie:

— Parametr P420, zamieni¢
funkcje Obroty w prawo / w
lewo

Tabela 13: Najczesciej zadawane pytania dotyczace zakiécen w pracy
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7 Dane techniczne

71

Dane ogodlne rozrusznika silnika

Funkcja

Specyfikacja

Kontrola obcigzenia silnika
Sprawnos¢ rozrusznika silnika
Rezystancja izolacji

Temperatura robocza / otoczenia

Temperatura przechowywania i
transportu

Magazynowanie dtugotrwate
Stopien ochrony

Maks. wysokos$¢ instalacji npm

Warunki otoczenia

Ochrona $rodowiska

Zabezpieczenia przed

Kontrola temperatury silnika

Funkcja tagodnego rozruchu (gdy jest
dostepna)

Czas oczekiwania miedzy dwoma
zatgczeniami

Interfejsy

Izolacja galwaniczna
Zaciski przytaczeniowe, podtgczenie
elektryczne

150% przez 120 s ... 360 s, zaleznie od klasy wytgczenia (P535)

> 98%

>5 MQ

-25°C ... +60°C, zaleznie od trybu pracy (X punkt 7.2 "Parametry elektryczne")

ATEX: -20...+40°C (rozdziat 2.4)
-25°C ... +60/70°C

(E3 punkt 9 "Zalecenia dotyczace konserwacji i serwisu")
IP55, opcjonalnie IP66 lub IP69K
(C3 punkt 1.9 "Wersja o stopniu ochrony IP55, IP66, IP69K")

do 1000 m bez redukciji mocy
1000...2000 m:  redukcja mocy 0,25% / 100 m, kategoria przepieciowa 3
2000...4000 m:  redukcja mocy 0,25% / 100 m, kategoria przepieciowa 2,

wymagana zewnetrzna ochrona przepieciowa na wejsciu
zasilania
Transport (IEC 60721-3-2:)

Eksploatacja (IEC 60721-3-3):

klasa mechaniczna: 2M2
klasa mechaniczna: 3M7

klasa klimatyczna: 3K3 (IP55) 3K4 (IP66)
IP69K
EMC (£ punkt 8.1 "Kompatybilno$é
elektromagnetyczna EMC")
RoHS (3 punkt 1.6 "Normy i zezwolenia")

Zanik fazy w sieci
Zanik fazy silnika
12t silnika, PTC / bimetal

Regulacja fazy, dwufazowa

Kontrola magnesowania silnika

60 s dla wszystkich urzgdzen, w normalnym trybie pracy

Standard RS232 (pojedyncze urzadzenie podrzedne)
Opcja Whbudowany interfejs AS-i (EJ punkt 4.3 "Interfejs

AS-i (AS-i)")
Whbudowany interfejs PROFIBUS DP (LJ punkt 4.4
"PROFIBUS DP")

Zaciski sterujgce

Modut mocy (3 punkt 2.3.2 "Podiaczenie elektryczne modutu
mocy")
Modut sterujgcy (£ punkt 2.3.3 "Podtgczenie elektryczne modutu

sterujgcego”)
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7.2 Parametry elektryczne

W ponizszych tabelach sg zestawione parametry elektryczne rozrusznik. Dane oparte na seriach
pomiarow w poszczegolnych trybach pracy sg wartosciami orientacyjnymi i w praktyce mogag by¢ inne.
Pomiary zostaty przeprowadzone przy uzyciu 4-biegunowego silnika standardowego wtasnej produkcji
przy znamionowej predkosci obrotowe;j.

Na okreslone wartosci graniczne majg wptyw przede wszystkim nastepujace czynniki:

Montaz nascienny

* Poltozenie montazowe
+  Woplyw sgsiednich urzgdzen
» Dodatkowe strumienie powietrza

oraz dodatkowo

Montaz na silniku

» Stosowany typ silnika
»  Wielko&¢ silnika

G] Informacja Dane dotyczace pradu lub mocy

Moce podane dla poszczegdlnych rodzajow pracy stanowig bardzo przyblizong warto$é orientacyjna.

Podczas doboru prawidtowej pary rozrusznik - silnik nalezy opiera¢ sie na wartosciach pradu!

Ponizsze tabele zawierajg m.in. dane wymagane przez UL (Ld rozdziat 1.6.1 "Dopuszczenie UL i
CSA").
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7.2.1 Parametry elektryczne
Typ urzadzenia SK 1x5E...| -301-340- -751-340-
Wielkosé 1 2
Moc znamionowa 400V 3,0 kW 7,5 kW
silnika
(standardowy silnik 480 V 4 hp 10 hp
4-biegunowy)
Napiecie sieci 3AC200V...500V +10%, 47 ... 63 Hz
. rms 75A 16,0 A
Prad wejsciowy
FLA 75A 16,0 A
Napiecie wyjsciowe 3 AC 0 ... napiecie sieci
rms 75A 16,0 A
Prad wyjsciowy FLA 75 A 16,0 A
LRA 52,2 A 112,0 A
Montaz na silniku (wentylowany)
Maksymalna moc ciagta / maksymalny prad ciggty
$1-50°C |3,0kW /7,5A |7,5kW /16,0 A

Maksymalna dopuszczalna temperatura otoczenia przy znamionowym prgdzie wyjsciowym

S1 50°C 50°C
$370% ED 10 min 60°C 60°C
S6 70% ED 10 min (100% / 20% Mn) 60°C 60°C
Montaz nascienny (niewentylowany)
Maksymalna moc ciagta / maksymalny prad ciggty
$1-50°C |3,0kW /7,5A |7,5kW /16,0 A
S1-60°C |22kW /55A |55kW /125A

Maksymalna dopuszczalna temperatura otoczenia przy znamionowym prgdzie wyjsciowym

S1 50°C 50°C
S370% ED 10 min 60°C 60°C
S6 70% ED 10 min (100% / 20% Mn) 60°C 60°C
Bezpiecznik (AC) (zalecane)
Zwloczne| 7,5...16 A2 | 16...32 A2
Isc ¥ [A] Bezpieczniki (AC) UL - dopuszczalne
o| o
ol o
S| S
n| o
©| S
Klasa (class)
S RK5 30 A 30 A
EL CC,J,R, T,G, L 30 A 30A
[0}
m
o (480 V) X 30A 30A
(@)
1) FLA (S1-50°C)
2) Wielkos$¢ bezpiecznika zalezy od wielkosci podtgczonego silnika
3) Maksymalny dopuszczalny prad zwarciowy w sieci
4) ,inverse time trip type” wg UL 489
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8 Informacje dodatkowe

8.1 Kompatybilnos¢ elektromagnetyczna EMC

Jezeli urzgdzenie jest zainstalowane zgodnie z zaleceniami zawartymi w niniejszej instrukcji, to
spetnia wszystkie wymagania dyrektywy EMC, zgodnie z normg dotyczacg wyrobéw EMC EN 60947-
4-2.

8.1.1 Przepisy ogodlne

Od lipca 2007 roku wszystkie urzadzenia elektryczne, ktore dziatajg niezaleznie i sg wprowadzane na
rynek jako pojedyncze urzadzenia przeznaczone dla uzytkownika kohcowego muszg byé zgodne z
dyrektywg 2004/108/WE (dawniej dyrektywa EEC/89/336). Istniejg trzy metody okreslania przez
producentéw stopnia zgodnosci danego produktu z zaleceniami dyrektywy:

1. Deklaracja zgodnos$ci UE

Jest to deklaracja producenta o spetnieniu wymagan obowigzujgcych norm europejskich
dotyczacych otoczenia elektrycznego urzgdzenia. Deklaracja taka moze powotywac sie jedynie na
przepisy publikowane w oficjalnych wydawnictwach Wspolnoty Europejskie;.

2. Dokumentacja techniczna

Mozna opracowaé dokumentacje techniczng zawierajgcg charakterystyke elektromagnetyczng
urzadzenia. Dokumentacja taka przed jej opublikowaniem musi zosta¢ zaaprobowana przez
Jednostke Certyfikujgcg uznang przez kompetentng europejska instytucje rzgdowa. Dzieki temu
mozliwe jest stosowanie norm znajdujgcych sie jeszcze w przygotowaniu.

3. Testy certyfikacyjne UE

Metoda dotyczy wytgcznie urzgdzen nadajgcych drogg radiowa.

Urzadzenia spetniajg przewidziang funkcje tylko w potaczeniu z innymi urzgdzeniami (np. silnikami).
Jednostki bazowe nie mogg wiec posiada¢ znaku CE, ktory potwierdzatby zgodnosé z dyrektywa
EMC. Ponizej sg podane doktadne informacje na temat charakterystyki elektromagnetycznej tych
produktéw w oparciu o warunek, ze zostaty zainstalowane zgodnie z zaleceniami i instrukcjami
opisanymi w niniejszej dokumentaciji.

Producent moze sam oswiadczyC, ze jego urzadzenia spetniajg wymagania dyrektywy EMC dla
odpowiednich $rodowisk w odniesieniu do charakterystyki elektromagnetycznej w napedach
mechanicznych. Istotne wartosci graniczne odpowiadajg podstawowym normom EN 61000-6-2
i EN 61000-6-4 dotyczgcym odpornosci na zakidcenia i emisji zaktocen.
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8.1.2 Ocena kompatybilnosci elektromagnetycznej - EN 55011 (norma otoczenia)

W tej normie warto$ci graniczne sg zdefiniowane w zalezno$ci od otoczenia, w jakim jest
eksploatowany produkt. Wyrdznia sie 2 otoczenia, przy czym 1. otoczenie opisuje nieprzemystowe
srodowisko mieszkalne i handlowe bez wtasnych transformatoréw rozdzielczych wysokiego i
Sredniego napiecia. 2. otoczenie definiuje natomiast obszary przemystowe, ktore nie sg podtgczone
do publicznej sieci niskiego napiecia, lecz dysponujg wlasnymi transformatorami rozdzielczymi
wysokiego i sredniego napiecia. Wartosci graniczne sg podzielone na klasy A i B.

Klasa wartosci granicznych wg EN 55011 B A

Eksploatacja dopuszczalna

1. Otoczenie (Srodowisko mieszkalne) X -

2. Otoczenie (Srodowisko przemystowe) X XN

Uwaga zgodnie z EN 61800-3 - 2)

Kanat dystrybuciji Ogdlnie dostepna Dostepna w sposéb ograniczony
Kwalifikacje EMC Brak wymagan Instalacja i uruchomienie przez osobe

kompetentng w zakresie EMC

1)  Nie stosowa¢ urzadzenia jako urzgdzenia wtykowego i w ruchomych instalacjach
2) ,System napedowy nie jest przewidziany do stosowania w publicznej sieci niskiego napiecia, ktéra zasila $srodowiska mieszkalne.”

Tabela 14: EMC - Klasa wartosci granicznych wg EN 55011

8.1.3 EMC urzadzenia

UWAGA Zakiocenia EMC w srodowisku

Urzadzenie generuje zakidcenia wysokiej czestotliwosci, ktérych eliminacja w $srodowisku mieszkalnym moze
wymagaé dodatkowych dziatan (L punkt 8.1.3 "EMC urzgdzenia").

Ze wzgledu na koniecznos¢ przestrzegania zatozonego poziomu ochrony przeciwzakitéceniowej niezbedne jest
stosowanie ekranowanych kabli silnikow.

Urzadzenie jest przewidziane wytacznie do zastosowan przemystowych. Dlatego nie jest objete
wymaganiami normy EN 61000-3-2 dotyczgcymi emisji wyzszych harmonicznych.

Klasy wartosci granicznych sg osiggane tylko wtedy, gdy

» okablowanie jest zgodne z wymaganiami EMC

+ dlugo$¢ ekranowanego kabla silnika nie przekracza dopuszczalnych wartosci granicznych

W przypadku montazu nasciennego kabel silnika musi by¢é ekranowany z dwéch stron w skrzynce
zaciskow silnika i w obudowa przyrzadu.

Typ urzadzenia Emisja od przewodow 150 kHz — 30 MHz
Maks. diugos¢ kabla silnika, Klasa A Klasa B
ekranowanego

Urzadzenie zamontowane na + +
silniku

Urzadzenie zamontowane na 100 m 10m

Scianie

BU 0135 pl-4118 109



NORDAC START (SK 135E / SK 175E) — Instrukcja obstugi rozrusznik silnika

Co

DRIVESYSTEMS

EMC Zestawienie norm, ktére zgodnie z normg produktu EN 60947-4-2 sg stosowane jako metody

kontrolne i pomiarowe:

Emisja zaktoécen

.. A B

Emisja od przewodow EN 55011

(napiecie zaktdcajgce) _
.. H H B

Emisja wypromieniowana EN 55011

(natezenie pola zaktéceniowego)

Odpornosc¢ na zaktécenia EN 61000-6-1, EN 61000-6-2

ESD, wytadowania elektrostatyczne EN 61000-4-2 6 kV (CD), 8 kV (AD)
EMF, pola elekiromagnetyczne EN 61000-4-3 10 VV/m; 80 — 1000 MHz
wysokiej czestotliwosci

Impuls na przewodach sterujgcych EN 61000-4-4 1kV

Impuls na przewodach zasilajgcych i EN 61000-4-4 2 KV

silnikowych

Udar (faza-faza / faza-ziemia) EN 61000-4-5 1kV/2kV
Zaktécenia od przewodow

spowodowane przez pola wysokiej EN 61000-4-6 10V, 0,15 - 80 MHz
czestotliwosci

Wahania napigcia i przepicia EN 61000-2-1 +10%, -15%; 90%
taczeniowe

Asymetria napiecia i zmiany EN 61000-2-4 3%: 2%

czestotliwosci

Tabela 15: Przeglad zgodnie z normg produktu EN 60947-4-2
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8.1.4 Deklaracja zgodnosci WE ( EU / CE)

D
GETRIEBEBAU NORD

Member of the NORD DRIVESYSTEMS Group DRIVESYSTEMS

Getriebebay NORD GmbH & Co. KG
Grtribebuu-NerdStr. 1, 11041 Bargiehesde, Germany , Fon +A9{0H5X2 289 . 0. Fax «&500M532 283 - 225 . infodrard.com 310800 0918

EU Declaration of Conformity

in thee meaning of the EU direcths 2001435 EL Annes I, 7014730750 Annest 1| and 200 1765 /EL Annay V1

Getriebebau NORD GmbH & Co. KG as manufacturer in sole responsibility hereby declares, Page 1 of 1
that the electronic motor starter of the product series

* 5K 105E-xxx-340-B-.. , SK 115E-xxx-340-B-.. , 5K 125E-xxx-340-B-.. , 5K 135E-xxx-340-B-..

SK 145E-xxx-340-B-.. , SK 155E-xxx-340-B-.. , 5K 165E-xxx-340-B-.. , SK 175E-xxx-340-B-..
(o= 301 or 751)

and the further options/accessories:

SK CUd-.., SKTUA-.. , SK TI4-... , 5K TIE4-... , 5K PAR-3. , 5K C5X-3.

comply with the following regulations:

Low Voltage Directive 2004f35fEU  O) L 96 of 29.3.2014, P. 357-374
EMC Directive 2014/30/EU Q). L96 of 29.3.2014, P. 79-106
RoHS Directive 2011/65/EU 0. L 174 of 1.7.2011, P. B8-110

Applied standards:

EN 60947-1:2007+A1:2011+A2:2014+AC: 2017 EN 60947-4-2:2012 EN 50581:2012
EN 60529:1991+A1:2000+A2:2013+AC:2016

It is necessary to notice the data in the operating manual to meet the regulations of the EMC-Directive.
Specially take care about correct EMC installation and cabling, differences in the field of applications and If
necessary original accessories,

First marking was carried out in 2014,

Bargteheide, 02.03.2018

T
IJQJ
74 '
U. Kiichenmeister pp F. Wiedemann
Managing Director Head of Inverter Division
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8.2 Praca z wylgcznikiem ochronnym réznicowo-pragdowym

Podczas pracy rozrusznika silnika mogg wystgpi¢ prady uptywowe < 20 mA. Nadaje sie do pracy z
wytgcznikiem ochronnym réznicowo-pragdowym do ochrony personelu.
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9 Zalecenia dotyczgce konserwacji i serwisu

9.1 Zalecenia dotyczace konserwacji

W przypadku prawidtowej eksploatacji rozruszniki silnika NORD nie wymagajg konserwacji
(EQ punkt 7 "Dane techniczne").

Zapylone otoczenie

Jezeli urzadzenie jest uzywane w zapylonym otoczeniu, nalezy dokonywac¢ regularnego czyszczenia
powierzchni chtodzacych sprezonym powietrzem.

Magazynowanie diugotrwate
Urzadzenie nalezy podtgczaé w regularnych odstepach czasu do zasilania 24 V DC.
Jezeli tak nie jest, istnieje niebezpieczenstwo zniszczenia urzgdzenia.

Gdy urzgdzenie bylo przechowywane dtuzej niz jeden rok, przed regularnym podigczeniem do sieci
nalezy je podtgczy¢ na 30 minut do zasilania 24 V Dc.

(il Informacja Akcesoria

Warunki dotyczgce magazynowania dtugotrwatego odnoszg sie takze do akcesoriéw, jak np. moduty zasilaczy
24 V (SK xU4-24V-..., SK TU4-POT-...) i elektroniczny prostownik hamowania (SK CU4-MBR).
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9.2 Zalecenia dotyczace serwisu
Nasz dziat wsparcia technicznego udziela informacji technicznych.

W przypadku kontaktu z naszym dziatem wsparcia technicznego nalezy podaé doktadny typ
urzadzenia (tabliczka znamionowa / wyswietlacz) wraz z wyposazeniem dodatkowym lub modutami
opcjonalnymi, stosowang wersje oprogramowania (P707) i numer seryjny (tabliczka znamionowa).

W przypadku koniecznosci naprawy urzgdzenia nalezy go wystaé na nastepujacy adres:

NORD Electronic DRIVESYSTEMS GmbH
TjichkampstralRe 37
D-26605 Aurich

Nalezy usung¢ wszystkie nieoryginalne czesci z urzgdzenia.

Nie ponosimy odpowiedzialno$ci za ewentualne elementy montazowe, np. kable zasilajgce,
przetgczniki lub wyswietlacze zewnetrzne!

Przed wysfaniem urzadzenia nalezy zabezpieczy¢ ustawienia parametrow.

Ei] Informacja Przyczyna odestania / wystania

Odnotowa¢ przyczyne wystania elementu konstrukcyjnego / urzgdzenia i wyznaczyé osobe kontaktowa dla
ewentualnych pytan.

Pokwitowanie otrzymania urzadzenia mozna otrzymaé przez naszg strone internetowg (Link) lub przez nasz dziat
wsparcia technicznego.

Jezeli nie uzgodniono inaczej, po sprawdzeniu / naprawie zostang przywrdécone ustawienia fabryczne urzadzenia.

[i] Informacja Mozliwe szkody nastepcze

Aby wykluczyé, ze przyczyng uszkodzenia urzgdzenia jest modut opcjonalny, nalezy réwniez wystaé podtgczone
moduty opcjonalne.

Kontakty (telefon)

Wsparcie techniczne Podczas normalnych godzin pracy +49 (0) 4532-289-2125
Poza normalnymi godzinami pracy +49 (0) 180-500-6184
Pytania dotyczace naprawy Podczas normalnych godzin pracy +49 (0) 4532-289-2115

Instrukcja i dodatkowe informacje znajdujg sie w Internecie pod adresem www.nord.com.
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9 Zalecenia dotyczace konserwaciji i serwisu

9.3 Skroéty

AS-i (AS1)
ASi (LED)
ASM

AUX

BR (LED)

DI (DIN)

DS (LED)
DO (DOUT)
E/A

EMC
Wytgcznik Fl
GND

Interfejs AS-i
Dioda LED stanu interfejsu AS-i

Maszyna asynchroniczna, silnik
asynchroniczny

(Napiecie) pomocnicze

Dioda LED stanu PROFIBUS

Wejscie cyfrowe

Dioda LED stanu urzadzenia

Wyjscie cyfrowe

Wejscie/wyjscie

Kompatybilnosé elektromagnetyczna
Wytacznik ochronny réznicowo-prgdowy
Ground - potencjat odniesienia

I{e}
LED
LPS

P1...
PBR
PDO
PELV
PNU

S1...
Sw
TI

In / Out (wejscie / wyjscie)

Dioda swiecgca

Lista projektowanych urzgdzen
podrzednych (AS-I)

Potencjometr 1 ...

PROFIBUS

Obiekt danych procesu (PROFIBUS)
Mate napiecie ochronne

Numer parametru (PROFIBUS)
Parametr systemowy, P0O03
Przetacznik DIP

Wersja oprogramowania, P707
Informacje techniczne / specyfikacja
(Specyfikacja akcesoriow NORD)
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