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Zastosowanie zgodne z przeznaczeniem silnikéw asynchronicznych
tréjfazowych  przeznaczonych do pracy 2z przetwornica
czestotliwosci

Przestrzeganie specyfikacji projektowej B1091-1 do instrukcji obstugi i montazu B1091 oraz instrukcji
obstugi przetwornicy czestotliwosci i przegladu produktéw G4014-1 jest warunkiem bezawaryjnej
eksploatacji i spetnienia ewentualnych roszczen gwarancyjnych. Dlatego przed rozpoczeciem pracy z
silnikami i przetwornicami czestotliwo$ci nalezy przeczytaé instrukcje obstugi i montazu!

Instrukcja obstugi zawiera wazne zalecenia dotyczace serwisu. Dlatego nalezy jg przechowywaé w
poblizu silnika.

Silniki asynchroniczne tréjfazowe i przetwornice czestotliwo$ci nadajg sie do instalacji przemystowych
do przemieszczania réznych komponentéw napedowych i do réznych zastosowanh.

Nalezy bezwzglednie przestrzega¢ wszelkich danych technicznych i dopuszczalnych warunkow w
miejscu uzytkowania.

Uruchomienie (rozpoczecie eksploatacji zgodnej z przeznaczeniem) jest zabronione do momentu
potwierdzenia, ze maszyna spetnia wymagania dyrektywy EMC 2014/30/UE i zachodzi zgodnos¢
wyrobu konicowego z dyrektywg maszynowg 2006/42/WE (uwzgledni¢ norme EN 60204).
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Dokumentacja
Nazwa: B 1091-1 Specyfikacja projektowa
Nr art.: 6052113
Seria: Silniki asynchroniczne tréjfazowe

Seria silnikéw:
Rodzaj ochrony przed zaptonem:

Typy silnikow:

Lista wersji

do pracy
czestotliwosci

IE1, IE2, IE3
Ex tb, Ex tc, Ex tD A21
Wielkos¢ 63 ... 250

z przetwornicg

4-biegunowe

Tytut, Numer Uwagi
data zamowienia /
wersja
Kod wewnetrzny
B 1091-1, 6052113 /0613 | « Pierwsze wydanie, oparte na B1091-1 DE / styczeh 2013
luty 2013
B 1091-1, 6052113 /3213 | « Modyfikacja uktadu i korekty btedow
sierpien 2013
B 10911, 6052113/ 0517 * Uzupetnienie silnikéw 2D-FU
luty 2017
B 10911, 6052113 /4317 * Zmiana odniesienn do dokumentéw z G4014 na G4014-1
pazdziernik 2017
B 10911, 6052113 /1221 * Uzupetienie silnikéw IE3
marzec 2021
B 1091-1, 6052113 /2422 | « Korekty ogdine
czerwiec 2022 * Uzupetnienie parametrow silnikow IE3 z wentylatorem obcym
34159
B 1091-1, 6052113 /5222 | « Uzupetnienie parametréw silnikéw (225RP/4, 225SP/4,
ien 225MP/4
grudzien 2022 35174 )
B 1091-1, 6052113 /2723 | « Aktualizacja charakterystyk
lipiec 2023 35875 * Uzupetnienie parametrow silnikow (250WP/4)

Tabela 1: Lista wersji

Zakres obowigzywania

Niniejsza specyfikacja projektowa do instrukcji obstugi i montazu B 1091 opisuje wymagania projektowe
dotyczace silnikéw asynchronicznych tréjfazowych NORD zasilanych przez przetwornice czestotliwosci
dla strefy 22 (Ex tc) oraz dla strefy 21 (Ex tb).
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1 Objasnienia techniczne

1.1 Informacje ogéine

Silniki standardowe kategorii 2D i 3D dostarczane przez NORD DRIVESYSTEMS spetniajg wymagania
norm EN 60079-0 i EN 60079-31. System izolacji uzwojenia jest przystosowany do pracy z przetwornicg
czestotliwodci. Podczas pracy z przetwornicami czestotliwosci silniki sg zawsze wyposazone w
termistory trypletowe wg DIN 44082.

W napedach o zmiennej predkosci obrotowej termistor jest waznym elementem ochronnym do
przestrzegania maksymalnej temperatury powierzchni, ktéra jest podana na tabliczce znamionowe;j
silnika.

Poniewaz w przypadku niektéorych czesci silnika, np. watu silnika, termistor zapewnia tylko
posrednie monitorowanie temperatury, nalezy przestrzega¢ wszystkich zalecen podanych w
niniejszej specyfikacji projektowej.

Podczas czasochtonnych testéw zostaty sprawdzone zakresy robocze wystepujgce w instalacji i tylko
one sg dopuszczalne. Dlatego przestrzeganie podanego sposobu postepowania jest warunkiem
projektowania i uruchamiania napedéw regulowanych grupy urzadzen Il w strefie 22 (pyt
nieprzewodzacy) oraz w strefie 21.

1.2 Przeglad

1.2.1 Wymagane wlasciwosci przetwornic czestotliwosci:

*+ Mozna stosowacé wytgcznie regulowane wektorowo przetwornice czestotliwosci, ktdore w niskim
zakresie predkosci obrotowych dokonujg dopasowania napiecia na zaciskach w zaleznosci od
obcigzenia.

* Maksymalne napiecie wyjsciowe przetwornicy czestotliwosci nie powinno by¢é mniejsze niz 91%
napiecia zasilajgcego.

* Przetwornica czestotliwosci musi zapewni¢ monitorowanie i#*t dostosowane do pradu
znamionowego silnika.

» Czestotliwos¢ kluczowania stopnia wyjsciowego musi by¢ ustawiona na 4 kHz lub na wiekszg
wartos¢.

» Gdy przetwornica czestotliwosci nie posiada wejscia do nadzorowania za pomocg termistora,
nadzorowanie musi odbywac¢ sie przez osobny przekaznik, ktory wytgcza przetwornice
czestotliwosci. Eksploatacja bez nadzorowania za pomocg termistora nie jest dozwolona.

* Nadzorowanie w przypadku silnikéw o rodzaju ochrony przed zaptonem tD A21 musi odbywac¢ sie
przez zewnetrzny atestowany przekaznik termistorowy ze $wiadectwem badania typu UE.
Nadzorowanie przez wejscie do nadzorowania za pomocg termistora na przetwornicy czestotliwosci
nie jest dopuszczalne. W przypadku btedu (zbyt wysoka temperatura) silnik i przetwornica
czestotliwosci muszg zostac bezpiecznie wytgczone przez zewnetrzny przekaznik termistorowy.

* Wartosci podane w tabelach dotyczg przetwornic czestotliwo$ci, ktére nie sg zamontowane
bezposrednio na silniku. W przypadku przetwornic czestotliwosci zamontowanych bezposrednio na
silniku nalezy stosowac¢ zredukowane momenty obrotowe. Sg one podane w dokumencie G4014-1.
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DRIVESYSTEMS 1 Objasnienia techniczne

1.2.2 Silniki kategorii 3D zgodne z dyrektywg UE 2014/34/UE

W przypadku silnikéw zgodnych z dyrektywg UE 2014/34/UE kategorii 3D z przetwornicg czestotliwosci
zamontowang na silniku nalezy przestrzegaé ponizszego sposobu postepowania w celu okreslenia
maks. dopuszczalnego momentu obrotowego:

1. Okreslenie maks. dopuszczalnego momentu obrotowego na podstawie specyfikacji B1091-1

2. Okreslenie maks. dopuszczalnego momentu obrotowego dla zgdanego punktu znamionowego
pracy zgodnie z dokumentacjg G4014-1 na podstawie silnika standardowego NORD (nie ATEX)
o takiej samej wielkosci i wskazniku mocy.

3. Maksymalng dopuszczalng warto$¢ nalezy okresli¢ w oparciu o ponizsze poréwnanie.

a) Jezeli wartos¢ momentu obrotowego na podstawie dokumentacji G4014-1 jest wieksza
od wartosci momentu obrotowego na podstawie specyfikacji projektowej B1091-1,
nalezy zastosowa¢ warto§¢ momentu obrotowego na podstawie specyfikacji
projektowej B1091-1.

b) Jezeli warto§¢ momentu obrotowego na podstawie specyfikacji projektowej B1091-1
jest wieksza od wartosci momentu obrotowego na podstawie dokumentacji G4014-1,
nalezy zastosowac wartos¢ momentu obrotowego na podstawie dokumentacji G4014-
1.

1.3 Okablowanie

Miedzy przetwornicg czestotliwo$ci i silnikiem nie nalezy podtgczaé Zzadnych filtrow, ktére mogag
wpas¢ w rezonans. Wynikajgce z tego przepiecia mogg uszkodzi¢ izolacje przewododw lub silnika.
Mozna stosowac tylko filtry zalecane lub dopuszczone przez dostawcédw przetwornic czestotliwosci.
Wytrzymatosc izolacji stosowanych przewoddw musi wynosié¢ co najmniej 2000 VDC.

Dodatkowe dtawiki sieciowe lub silnikowe redukujg napiecie wyjsciowe przetwornicy czestotliwosci i
nie sg uwzglednione w niniejszej specyfikacji projektowej. Dtawiki powodujg przesuniecie w dot
progu zakresu ostabienia pola, a ostabienie pola rosnie.

Maksymalna dopuszczalna dtugos¢ przewodu miedzy silnikiem i przetwornicg czestotliwosci moze
by¢ ograniczona przez producenta przetwornicy czestotliwosci. W przypadku przetwornic
czestotliwosci NORD nalezy zapyta¢ o dopuszczalnos¢ przewodéw diuzszych niz 30m.
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1.4 Uruchomienie

» Ustawi¢ czestotliwo$¢ kluczowania stopnia wyjsciowego na 4 do 6 kHz.

» Dostosowaé parametry regulacji wektorowej do stosowanego silnika.

» Monitorowanie i#*t nalezy ustawi¢ na prgd znamionowy silnika.

* W przypadku przetwornic czestotliwosci NORD nalezy ustawi¢ parametr P535 w klasie wytgczenia
5 na wartos¢ 1 (100%).

+ Maksymalng czestotliwos¢ wyjsciowag nalezy ustawi¢ w zaleznosci od zastosowania i nie powinna
by¢ ona wieksza od 100 Hz.

» Uaktywni¢ nadzorowanie za pomocg termistora. W przypadku silnikéw 2D (Ex tb, Ex tD A21) nalezy
zastosowaé zewnetrzny atestowany przekaznik termistorowy.

* Sprawdzi¢ monitorowanie za pomocg termistora przez przerwanie obwodu na przytgczu
przetwornicy czestotliwosci lub na przylagczu zewnetrznego atestowanego przekaznika
termistorowego.

Przestrzegaé danych na tabliczce znamionowej znajdujgcej sie na silniku nadajgcym sie do
zamierzonego celu zastosowania. Objasnienie danych na tabliczce znamionowej znajduje sie w
instrukcji obstugi i montazu B1091 firmy NORD.

Podane w tabelach wartosci pradu, predkosci obrotowej i momentu obrotowego sg warto$ciami
maksymalnymi i nie wolno ich przekraczac.

Jezeli nie zostang osiggniete minimalne wartosci napiecia podane na tabliczce znamionowej silnika, nie
wolno eksploatowac silnika w odpowiednim znamionowym punkcie pracy.

UWAGA Uszkodzenie reduktora — wysoka predkos¢ obrotowa

Nalezy przestrzegaé maksymalnej dopuszczalnej predkosci obrotowej na wejsciu reduktora.

Przekroczenie dopuszczalnej predkosci obrotowej moze spowodowac przegrzanie i uszkodzenie czesci
reduktora, az do jego catkowitego zniszczenia.

Podczas pracy z przetwornicg czestotliwosci nalezy ograniczy¢ predkos¢ obrotowg silnika odpowiednio do
specyfikacji projektowej.
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DRIVESYSTEMS 1 Objasnienia techniczne

1.5 Przyporzadkowanie przetwornicy czestotliwosci i wyboér trybu pracy

Prad znamionowy przetwornicy czestotliwosci musi by¢ dostosowany do pragdu znamionowego silnika,
aby uzyskac wystarczajgcg doktadno$¢ pomiaru pradu. Prgd znamionowy przetwornicy czestotliwosci
powinien wynosi¢ maks. 2-krotno$¢ pradu znamionowego silnika.

Zgodnie z niniejszg specyfikacjg projektowg praca z wieloma silnikami nie jest dopuszczalna, poniewaz
nie jest wtedy mozliwe selektywne monitorowanie i*t silnika.

Przestrzega¢ danych technicznych zawartych w rozdziale 2 "Dane techniczne (parametry
charakterystyki)".

W zalezno$ci od przypadku zastosowania mozna wybraé tryb pracy silnika zgodnie z jedng z trzech
ponizszych charakterystyk:

» Charakterystyka 50 Hz: Punkt nominalny 400 V / 50 Hz, 0 — 50 Hz brak ostabienia pola
i 50 — 100 Hz ostabienie pola.

» Charakterystyka 87 Hz: Punkt nominalny 400 V / 87 Hz, 0 — 87 Hz brak ostabienia pola
i 87 — 100 Hz ostabienie pola.

Charakterystyki U/f

VAC

400 50850 :/:"/ao—-—l—-
350 P
300 .
/z’
250

200

150 /
100

50 Lt

0 10 20 30 40 50 60 70 80 90 100 Hz

Rysunek 1: Wybér charakterystyki U/f

Legenda
- Charakterystyka 50 Hz
il Charakterystyka 87 Hz
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1.6 Przykiady

1.6.1 1 przykiad - silnik 100L/4 3D TF
Dane na tabliczce znamionowej silnika:

Napigcie znamionowe: 230/400V AlY
Czestotliwos¢ znamionowa: 50 Hz
Moc znamionowa: 2,2 kW

Charakterystyka 50 Hz
Silnik przy potgczeniu w gwiazde (400 V / 50 Hz), przetwornica czestotliwosci 2,2 kW

[34] kw
120 4.0
35

o

//"/_.\.\'\ 3,0

80
’/f /E}%‘B—Q *
60 2,0

_/ -

20
H/E/ =~ o3
o3 0,0
0 10 20 30 40 50 &0 70 80 90 100 Hz

Rysunek 2: Silnik 100L/4, charakterystyka 50 Hz

Legenda
—a- Moc wyjsciowa silnika w [kW]
— Moment obrotowy w [%]
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Charakterystyka 87 Hz

Silnik przy potaczeniu w tréjkat (230 V / 50 Hz), przetwornica czestotliwosci 4,0 kW

[%] kW
120 ﬂ] 4,0
110
- 3,5
100
a0 /‘, L 3,0
80 / /E, .
"1/ a
B0 2,0
50 __/ /E/
1,5
40 )3//
30 / 1,0
20
/,E" 0,5
10 I_‘//E,
o lB3 0.0
o 10 20 30 40 50 60 70 80 o0 100 Hz
Rysunek 3: Silnik 100L/4, charakterystyka 87 Hz
Legenda
—=- Moc wyjsciowa silnika w [kW]
— Moment obrotowy w [%]
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1.6.2 2. przykiad - silnik 100L/4 3D TF

Dane na tabliczce znamionowej silnika:

Napiecie znamionowe: 400/690 V AY
Czestotliwos$¢ znamionowa: 50 Hz
Moc znamionowa: 2,2 kW

W tym przypadku ze wzgledu na konstrukcje uzwojenia 400/ 690 V A/Y uzyteczna jest tylko
charakterystyka 50 Hz na przetwornicy czestotliwosci.
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1 Objasnienia techniczne

1.7 Dane silnika dla parametryzacji przetwornicy czestotliwosci

Typy silnikow: Silniki IE1, IE2 i IE3

Ponizsza legenda dotyczy wszystkich ponizszych tabel w tym rozdziale.

Legenda
i Czest.otliwos’é In Prad . . Uktad Uktad potgczen
Znamionowa znamionowy znamionowa pofaczen AY
nn i:‘;d?l)oéréowa Un Napie_cie 0s @ Wsptezynnik Rst Rezystancja fazy
obrotowa znamionowe mocy
1.7.1 Parametry przetwornicy czestotliwosci, silniki IE1
1.7.1.1 Charakterystyka 50 Hz
i
Typ o fn NN In Un Pn Uklad Rst
silnika .g [Hz] [min] [A] vVl [kwW] cos ¢ potaczen [Q1
X
63S/4 2D/3D 50 1385 0,51 400 0,12 0,62 Y 68,35
63L/4 2D/3D 50 1368 0,65 400 0,18 0,66 Y 58,19
71S/4 2D/3D 50 1365 0,74 400 0,25 0,80 Y 39,76
71L/4 2D/3D 50 1385 1,05 400 0,37 0,76 Y 22,24
80S/4 3D 50 1385 1,51 400 0,55 0,75 Y 15,79
80L/4 3D 50 1395 2,03 400 0,75 0,75 Y 10,49
90S/4 3D 50 1410 2,76 400 1,1 0,76 Y 6,41
90L/4 3D 50 1390 3,53 400 1,5 0,78 Y 3,99
100L/4 3D 50 1415 5,0 400 2,2 0,78 A* 2,78
100LA/4 3D 50 1415 6,8 400 3,0 0,78 A* 5,12
112M/4 3D 50 1430 8,24 400 4,0 0,83 A* 3,47
132S/4 3D 50 1450 11,6 400 55 0,8 A* 2,14
132M/4 3D 50 1450 15,5 400 7,5 0,79 A* 1,42
132MA/4 3D 50 1445 18,8 400 9,2 0,82 A* 1,16

*)dla 400/690V (dla 230/400 V rodzaj potgczenia Y); RStY=RStA/3
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1.7.1.2 Charakterystyka 87 Hz
©
Typ H fn nN In Un Pn —— ) Rst
silnika £ |z | [min [A] vl kw) | Gos¢® | Polaczen Q]
5 (230/400V)

63S/4 2D/3D 50 1385 0,88 230 0,12 0,62 A 68,35
63L/4 2D/3D 50 1368 1,12 230 0,18 0,66 A 58,19
71S/4 2D/3D 50 1365 1,28 230 0,25 0,80 A 39,76
71L/4 2D/3D 50 1385 1,82 230 0,37 0,76 A 22,24
80S/4 3D 50 1385 2,62 230 0,55 0,75 A 15,79
80L/4 3D 50 1395 3,52 230 0,75 0,75 A 10,49
90S/4 3D 50 1410 4,78 230 1,1 0,76 A 6,41
90L/4 3D 50 1390 6,11 230 1,5 0,78 A 3,99
100L/4 3D 50 1415 8,65 230 2,2 0,78 A 2,78
100LA/4 3D 50 1415 11,76 230 3,0 0,78 A 1,71
112M/4 3D 50 1430 14,2 230 4,0 0,83 A 1,11
132S/4 3D 50 1450 20,0 230 5,5 0,8 A 0,72
132M/4 3D 3D 50 1450 26,8 230 7,5 0,79 A 0,46
132MA/4 3D 50 1455 32,6 230 9,2 0,829 A 0,39

14
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DRIVESYSTEMS

1 Objasnienia techniczne

1.7.2 Parametry przetwornicy czestotliwosci, silniki IE2

1.7.2.1 Charakterystyka 50 Hz
©
Typ s N nn In Un Pn Ukiad Rst
silnika g [Hz] | [min ] [A] V] kw] | €°5?® | potaczen [Q]
X
80SH/4 2D/3D 50 1415 1,38 400 0,55 0,7 Y 9,34
80LH/4 | 2D/3D | 50 1410 18 400 0,75 0,75 Y 6,70
90SH/4 2D/3D 50 1430 2,46 400 1,1 0,8 Y 4,96
90LH/4 | 2D/3D | 50 1420 3,38 | 400 15 0,79 Y 3,27
100LH/4 2D/3D 50 1445 4,76 400 2,2 0,79 A 1,73
100AH/4 | 2D/3D | 50 1420 6,4 400 3,0 0,77 A* 4,39
112MH/4 2D/3D 50 1440 8,12 400 4,0 0,83 A* 2,96
132SH/4 | 2D/3D | 50 1455 10,82 | 400 55 0,83 A* 1,84
132MH/4 2D/3D 50 1455 15,08 400 7,5 0,8 A 1,29
160MH/4 2D/3D 50 1465 20,5 400 11,0 0,85 A* 0,78
160LH/4 | 2D/3D | 50 1465 27,5 | 400 15,0 0,87 A* 0,53
180MH/4 2D/3D 50 1475 34,9 400 18,5 0,84 A* 0,36
180LH/4 2D/3D 50 1475 40,8 400 22,0 0,86 A* 0,31
*) dla 400/690V (dla 230/400 V rodzaj potgczenia Y); RStY=RStA/3
1.7.2.2 Charakterystyka 87 Hz
©
Typ .g fn nn In Un Pn Uktad ) Rst
silnika £ |z | [min [A] vl fkw) | o5 @ | Pofaczen Q]
5 (230/400V)
80SH/4 2D/3D 50 1415 2,39 230 0,55 0,7 A 9,34
80LH/4 2D/3D 50 1410 3,12 230 0,75 0,75 A 6,70
90SH/4 2D/3D 50 1430 4,26 230 1,1 0,8 A 4,96
90LH/4 2D/3D 50 1420 5,85 230 1,5 0,79 A 3,27
100LH/4 2D/3D 50 1445 8,25 230 2,2 0,79 A 1,73
100AH/4 2D/3D 50 1420 1.1 230 3,0 0,77 A 1,48
112MH/4 2D/3D 50 1440 14,1 230 4,0 0,83 A 1,00
132SH/4 2D/3D 50 1455 18,8 230 5,5 0,83 A 0,60
132MH/4 2D/3D 50 1455 26,2 230 7,5 0,8 A 0,42
160MH/4 2D/3D 50 1465 35,5 230 11,0 0,85 A 0,26
160LH/4 2D/3D 50 1465 48,0 230 15,0 0,87 A 0,17
180MH/4 2D/3D 50 1475 60,8 230 18,5 0,84 A 0,12
180LH/4 2D/3D 50 1475 71,0 230 22,0 0,86 A 0,10
B 1091-1 pl-2723 15




Silniki do pracy z przetwornicg czestotliwosci w kategorii 2D/3D — Specyfikacja projektowa do B 1091

DRIVESYSTEMS
1.7.3 Parametry przetwornicy czestotliwosci, silniki IE3
1.7.3.1 Charakterystyka 50 Hz
i
Typ S i nN In Un Py Uktad Rst
silnika g [Hz] | [min™] [Al vl [kW] COS® | potaczen [Q]
X

63SP 2D/3D 50 1342 0,41 400 0,12 0,70 Y 66,61
63LP 2D/3D 50 1373 0,58 400 0,18 0,66 Y 38,28
71SP 2D/3D 50 1408 0,7 400 0,25 0,73 Y 24,15
71LP 2D/3D 50 1397 0,93 400 0,37 0,78 Y 18,13
80SP 2D/3D 50 1402 1,42 400 0,55 0,75 Y 10,65
80LP 2D/3D 50 1414 1,78 400 0,75 0,75 Y 6,30
90SP 2D/3D 50 1429 2,45 400 1,1 0,79 Y 4,22
90LP 2D/3D 50 1414 3,24 400 1,5 0,81 Y 3,08
100LP 2D/3D 50 1460 4,5 400 22 0,81 Y 1,97
100AP 2D/3D 50 1454 6,25 400 3 0,81 Y 1,60
112MP 2D/3D 50 1440 7,94 400 4 0,84 Y* 0,90*
132SP 2D/3D 50 1465 11,24 400 55 0,79 Y* 0,497*
132MP 2D/3D 50 1458 15,49 400 7,5 0,79 Y* 0,367*
160SP 2D/3D 50 1474 16,95 400 9,2 0,86 Y* 0,307
160MP 2D/3D 50 1467 20,39 400 11 0,85 Y* 0,27*
160LP 2D/3D 50 1467 27,5 400 15 0,87 Y* 0,178*
180MP 2D/3D 50 1480 34,8 400 18,5 0,83 Y* 0,103*
180LP 2D/3D 50 1475 40,83 400 22 0,85 Y* 0,10*
225RP 2D/3D 50 1485 55,4 400 30 0,84 Y* 0,06
225SP 2D/3D 50 1485 68,9 400 37 0,83 Y* 0,048
225MP 2D/3D 50 1485 82,2 400 45 0,84 Y* 0,038
250WP 2D/3D 50 1485 98,8 400 55 0,84 Y* 0,028

*)dla 230/400 V (dla 400/690 V rodzaj potaczenia A); Rsta=Rsty X 3
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DRIVESYSTEMS

1 Objasnienia techniczne

1.7.3.2 Charakterystyka 87 Hz

©

Typ H fn nN In Un Pn —— ) Rst

silnika |z | min [A] V] mwy | ¢ polaczen [Q]
K (230/400V)

63SP 2D/3D | 50 1342 071 | 230 0,12 0,70 A 66,61
63LP 2D/3D | 50 | 1373 1 230 0,18 0,66 A 38,28
71SP 2D/3D | 50 1408 121 | 230 0,25 073 A 24,15
71LP 2D/3D | 50 | 1397 161 | 230 0,37 078 A 18,13
80SP 2D/3D | 50 1402 246 | 230 0,55 0,75 A 10,65
80LP 2D/3D | 50 | 1414 308 | 230 0,75 0,75 A 6,30
90SP 2D/3D | 50 1429 424 | 230 1,1 0,79 A 4,22
90LP 2D/3D | 50 | 1414 561 | 230 1,5 0,81 A 3,08
100LP | 2D/3D | 50 1460 779 | 230 2.2 0,81 A 1,97
100AP | 2D/3D | 50 | 1454 10,83 | 230 9 0,81 A 1,60
112MP | 2D/3D | 50 1440 13,75 | 230 4 0,84 A 0,91
132SP | 2D/3D | 50 | 1465 19,47 | 230 55 0,79 A 0,487
132MP | 2D/3D | 50 1458 | 26,83 | 230 75 0,79 A 0,371
160SP | 2D/3D | 50 | 1474 | 29,36 | 230 9.2 0,86 A 0,30
160MP | 2D/3D | 50 1467 3532 | 230 11 0,85 A 0,261
160LP | 2D/3D | 50 | 1467 | 47,63 | 230 15 0,87 A 0,167
180MP | 2D/3D | 50 1480 | 60,28 | 230 18,5 0,83 A 0,103
180LP | 2D/3D | 50 | 1475 7072 | 230 22 0,85 A 0,097
225RP | 2D/3D | 50 1485 95 230 30 0,84 A 0,06
225SP | 2D/3D | 50 | 1485 119 | 230 37 0,83 A 0,048
225MP | 2D/3D | 50 1485 142 | 230 45 0,84 A 0,038
250WP | 2D/3D | 50 | 1485 171 230 55 0,84 A 0,028
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DRIVESYSTEMS
2 Dane techniczne (parametry charakterystyki)
Dane:
Typ silnika: IE1,IE2i IE3
Napiecie zasilajgce: 400V Uktad potgczen: patrz tabele
Temperatura powierzchni: T125°C / T140°C Temperatura otoczenia Tu: -20°C do +40°C

2.1 Silniki z wiasnym chlodzeniem

m Informacja

Podwyzszona temperatura otoczenia dla silnikow IE1 i IE2 kategorii 3D

Eksploatacja jest mozliwa do temperatury otoczenia 60°C, podane momenty nalezy zmniejszy¢ do
72%.

m Informacja

Interpolacja

Dopuszczalna jest liniowa interpolacja danych miedzy sagsiadujgcymi czestotliwosciami.

Ponizsza legenda dotyczy wszystkich ponizszych tabel w tym rozdziale.

Legenda
fs ngstotllwosc M Moment M Moment obrotowy n Predkos¢
stojana obrotowy obrotowa
w o w % momentu . 4, Predkosc
[Hz] whercach [Nm] niutonometrach [%] znamionowego [min~] obrotowa w 1/min
P Moc silnika Us Napiecie silnika Is Prad silnika
[kW] w kilowatach [V1 w woltach [A] wamperach
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DRIVESYSTEMS

2 Dane techniczne (parametry charakterystyki)

2.1.1 Silniki IE1

21.1.1 Silniki IE1, punkt nominalny 50 Hz dla kategorii 2D i 3D
Typ silnika
Napiecie 3 20 40 60 100 |fs[Hz]
Rodzaj potgczenia (Y/A)
0,65 0,86 0,86 0,86 0,54 |M[Nm]
63S/4 0 450 1073 1484 1805 | n [min""]
0 0,04 0,1 0,13 0,1 P [kW]
230/400V, 50 Hz 80 187 347 363 361 Us [V]
Y 0,45 0,48 0,52 0,48 0,65 |Is[A]
0,71 1,26 1,26 1,26 0,74 | M[Nm]
63L/4 0 438 1060 1428 1886 | n [min”']
0 0,06 0,14 0,19 0,15 |P[kW]
230/400V, 50 Hz 65 185 352 361 360 | Us[V]
Y 0,5 0,61 0,66 0,71 0,8 Is [A]
1,15 1,76 1,76 1,56 0,72 |M[Nm]
71S/4 0 441 1059 1448 2469 | n[min]
0 0,08 0,2 0,24 0,19 | P [kW]
230/400V, 50 Hz 62 187 342 356 357 | Us[V]
Y 0,54 0,72 0,72 0,88 0,79 |Is[A]
1,81 2,55 2,57 2,38 1,22 | M[Nm]
71L/4 0 461 1069 1481 2312 | n[min]
0 0,12 0,29 0,37 0,3 P [kw]
230/400V, 50 Hz 57 181 329 344 343 | Us[V]
Y 0,83 1,02 1,04 1,24 1,3 Is [A]
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NORP
DRIVESYSTEMS
21.1.2 Silniki IE1, punkt nominalny 50 Hz dla kategorii 3D
Typ silnika Uktad potaczen, patrz 1.7
Moc przetwornicy czestotliwosci i prad znamionowy
Moc silnika w [kW] przy 50 Hz (gérna wartos¢) i 100 Hz (doina wartos¢)
l * 3 10 20 30 40 50 60 70 80 90 100 fs[Hz]
0,55kw|048| 16 | 20|29 |34 |38 |35 |32|27|23]|20]|16 | M[Nm]
80S/4 1,6 A 42 | 52 | 76 | 89 | 99 | 91 | 82 | 71 | 59 | 52 | 42 M [%]
0,43| 30 | 150 | 463 | 765 [1.061(1.314|1.604|1.837|2.073|2.296(2.529( n [min"]
0,75kw|0,67| 21 | 31 | 40 | 47 | 52 |47 |44 |38 |32 |28 | 23| M[Nm]
80L/4 22A 40 | 60 | 77 | 90 | 100 | 90 | 85 | 73 | 62 | 54 | 45 M [%]
0,63| 26 | 166 | 471 | 769 [1.091(1377|1.614|1.864|2.108|2.348|2.564| n [min"]
1,1kw |1,01| 35 |54 |66 |73 |76 |70 |64 |56 |51|43]|39 | M[Nm]
90S/4 3,0A 46 | 71 | 87 | 96 | 100 | 92 | 84 | 73 | 68 | 57 | 51 M [%]
1,06 [ 10 | 207 | 503 | 800 |1.032{1.379(1.626|1.875|2.096|2.372|2.606| n [min-']
1,5kw |1,31| 43 |58 |78 90|95 |90 83|72 |65|56 |49 | M[Nm]
90L/4 3,7A 42 | 56 | 76 | 87 | 92 | 87 | 80 | 70 | 63 | 54 | 47 M [%]
1,37 0 | 196 | 495 | 790 |1.091(1.388(1.654|1.909(2.173|2.437|2.695| n [min-]
22kwW |192(55 | 95 (12,1136 14,3 |13,1(122(10,8| 9,9 | 83 | 7,4 | M[Nm]
100L/4 | 55A 38 | 66 | 84 | 95 | 99 | 91 | 84 | 75 | 69 | 58 | 51 M [%]
2,17| 0 | 207 | 488 | 805 [1.106(1.408|1.715|2.010|2.234|2.523|2.807 | n [min-"]
LA 3kw |261]10,7 13,6 |16,4|18,0|189|17,7 (156 |13,2|11,4|10,0| 8,3 | M [Nm]
7,0A 53 | 67 | 81 | 89 | 93 | 87 | 77 | 65 | 56 | 49 | 41 M [%]
T140°C 2,39| 12 | 256 | 541 | 833 [1.140(1.410|1.681|1.940|2.233|2.490(2.760( n [min"]
4kW ]13,52(13,2(18,1]219|24,0|255|23,8(21,1[18,0|159|14,0(12,1 | M[Nm]
112M/4 | 95A 50 | 69 | 83 | 91 | 97 | 90 | 80 | 68 | 60 | 53 | 46 M [%]
3,51 | 17 | 237 | 529 | 824 [1.120(1.414|1.689|1.963|2.236|2.506(2.775| n [min"]
5,5kW |5,0422,0|25,8|30,0|34,0|36,2|33,7|29,6|255|21,9|18,4|16,1 | M [Nm]
132S/4 | 12,5A 61 | 71 | 83 | 94 | 100 | 93 | 82 | 71 | 60 | 51 | 45 M [%]
4,78 | 44 | 240 | 536 | 832 |1.130(1.428(1.714|1.995(|2.276|2.556|2.834 | n [min-']
7,5kW |6,66 30,0350 |41,0|47,1|49,5|44,5|39,3|32,2|27,7|23,8|20,5| M[Nm]
132M/4 | 16,0 A 60 | 70 | 82 | 94 | 99 | 89 | 79 | 64 | 55 | 48 | 41 M [%]
6,06 | 62 | 241 | 538 | 837 [1.133|1.431|1.713|1.967|2.268|2.551(2.828| n [min"]
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DRIVESYSTEMS 2 Dane techniczne (parametry charakterystyki)

2.1.1.3 Silniki IE1, punkt nominainy 87 Hz dla kategorii 2D i 3D

Typ silnika
Napiecie 3 20 40 100 fs [Hz]
Rodzaj potaczenia (Y/A)

0,65 0,86 0,86 0,86 |M[Nm]

63S/4 0 450 1073 2741 | N [min]
0 0,04 0,1 0,25 |P kW]
230/400V, 50 Hz 46 108 200 358 | Us[V]
A 0,78 0,82 0,89 0,81 |Is[A]
0,71 1,26 1,26 1,26 |M[Nm]
63L/4 0 438 1060 2719 | N [min-1]
0 0,06 0,14 0,36 | P [kW]
230/400V, 50 Hz 38 107 203 361 | Us[V]
A 0,87 1,06 1,15 11 |Is[A]
1,15 1,76 1,76 1,88 | M[Nm]
71S/4 0 441 1059 2661 | N [min]
0 0,08 0,2 0,52 | P kW]
230/400V, 50 Hz 36 108 198 356 | Us[V]
A 0,94 1,25 1,25 1,63 |Is[A]
1,81 2,55 2,57 2,56 | M[Nm]
71L/4 0 461 1069 2770 | N [min-1]
0 0,12 0,29 0,74 | P kW]
230/400V, 50 Hz 33 104 190 342 |Us|V]
A 1,43 1,77 1,8 2,12 |Is[A]
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DRIVESYSTEMS

21.1.4 Silniki IE1, punkt nominalny 87 Hz dla kategorii 3D

Typ silnika Uktad potaczen, patrz 1.7
Moc przetwornicy czestotliwosci i prad znamionowy
l Moc silnika w [kW] przy 50 Hz (gérna wartos¢) i 100 Hz (dolna wartos¢)
l * 3 10 20 30 40 50 60 70 80 90 100 fs[Hz]

1,1kw [055| 1,9 | 23|30 |34 |37 |39|39(39|38]|36] 35| M[Nm]
80S/4 | 3,0A |093| 50 | 60 | 79 | 89 | 97 | 102|102 | 102 | 99 | 94 | 92 | M [%]
1,03| 0 | 164 | 440 | 757 |1.052(1.351|1.638|1.947(2.237|2.457|2.814| n [min™']
1,5kW [0,78| 2,9 | 33| 42 | 47 |50 |54 |56 |57 |55|53]| 50| M[Nm]
80L/4 | 3,7A |1,36| 56 | 63 | 81 | 90 | 96 | 104 | 108 | 110 | 106 | 102 | 95 | M [%]
1,46| 0 | 207 | 493 | 792 |1.086(1.377|1.668|1.970(2.256|2.439(2.813| n [min™']
22kw |110| 43|50 |63 |70 |76 |77 |76|76|74]|70]68|M[Nm]
90s/4 | 55A |1,83| 57 | 66 | 83 | 92 | 100 | 101 | 100 | 100 | 98 | 92 | 90 | M [%]
2,03| 0 | 192|482 | 778 |1.070(1.370|1.675(1.978|2.270|2.489(2.833| n [min"]
3kW [1,39| 41 | 54|73 |85|93|96|99(99|98|91]86 | M[Nm]
90L/4 | 7,0A |2,38| 40 | 52 | 71 | 83 | 90 | 93 | 96 | 96 | 95 | 88 | 83 | M[%]
2,56 | 73 | 179 | 487 | 789 |1.085|1.387|1.684|1.988|2.2842.497(2.863| n [min']
4kW |210| 7,3 [11,0]12,6 13,7 14,2142 | 14,2142 | 135|128 | 12,3 | M [Nm]
100L/4 | 95A |3,37| 51 | 76 | 88 | 95 | 99 | 99 | 99 | 99 | 94 | 89 | 86 | M[%]
3,73| 0 | 207 | 520 | 809 |1.106(1.409|1.709|2.008|2.307|2.518(2.887| n [min]
55kw [298]11,3]14,1|17,2|18,6|19,6|19,8|20,2|20,0 | 18,8 |18,0|17,6 | M [Nm]
125A |4,72| 56 | 69 | 85 | 92 | 96 | 97 | 99 | 98 | 93 | 89 | 86 | M[%]
T140°C 527| 7 | 229|524 | 819 |1.116(1.413]1.713|2.014/|2.304|2.505(2.869| n [min']
7,5kW [4,01|12,4| 186|226 | 24,7 |26,2|26,9|269|26,0 (251238224 | M[Nm]
112M/4 | 16,0A | 6,50 47 | 71 | 86 | 94 | 99 | 102 | 102 | 98 | 95 | 90 | 85 | M[%]
6,79 | 34 | 244 | 535 | 830 |1.126(1.425|1.725(2.024|2.325|2.609(2.890| n [min-]
11 kW | 5,75]20,7 | 25,9 | 31,0 | 34,9 36,7 | 38,2 | 38,5 | 38,3 | 36,8 | 34,3 | 29,7 | M [Nm]
132S/4 | 24,0A |9,14| 57 | 71 | 86 | 96 | 101 | 105 | 106 | 106 | 102 | 95 | 82 | M[%]
9,06 | 49 | 241 | 541 | 839 |1.139(1.437|1.737|2.037|2.335|2.544(2.918| n [min"]
15 kW | 7,55 20,0 | 31,0 | 40,0 | 45,0 | 47,7 | 50,3 | 50,5 | 50,0 | 48,9 | 45,5 | 39,0 | M [Nm]
132mia | 31,0A |12,1] 40 | 62 | 80 | 90 | 95 | 101 | 101 [ 100 | 98 | 91 | 78 | M[%]

11,91 18 | 244 | 541 | 837 |1.137|1.434(1.734|2.034(2.332|2.540|2.916| n [min-']

100LA/4
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2 Dane techniczne (parametry charakterystyki)

2.1.2 Silniki IE2

2.1.2.1 Silniki IE2, punkt nominainy 50 Hz dla kategorii 2D i 3D

Typ silnika
Napiecie 3 20 40 60 100 |fs[Hz]
Rodzaj potgczenia (Y/A)
2,64 3,74 3,73 3,71 1,83 |M[Nm]
80SH/4 15 516 1118 1628 2551 | n[min™]
0 0,2 0,44 0,63 0,49 |P[kw]
230/400V, 50 Hz 38 174 328 368 352 Us[V]
Y 1,11 1,4 1,41 1,61 1,75 | Is[A]
3,33 4,92 5,08 4,84 2,51 M [Nm]
80LH/4 10 508 1105 1596 2549 | n[min™]
0 0,26 0,59 0,81 0,67 | P[kw]
230/400V, 50 Hz 36 172 333 363 363 Us [V]
Y 1,38 1,77 1,81 2,13 2,22 |Is[A]
0,97 5,52 6,83 5,72 3,11 M [Nm]
90SH/4 76 540 1127 1676 2763 | n[min™]
0,01 0,31 0,81 1 0,9 P [kW]
230/400V, 50 Hz 29 168 332 361 362 Us [V]
Y 1,29 2,06 2,36 2,43 2,49 |Is[A]
5,99 9,75 10,22 10,07 543 |M[Nm]
90LH/4 33 521 1115 1605 2603 | n [min™]
0,02 0,53 1,19 1,69 1,48 | P [kW]
230/400V, 50 Hz 35 173 338 361 361 Us [V]
Y 2,38 3,28 3,33 4,19 4,31 Is [A]
2,38 14,6 14,79 12,08 6,96 |M[Nm]
100LH/4 80 545 1143 1704 2818 | n[min]
0,02 0,83 1,77 2,16 2,05 |P[kwW]
230/400V, 50 Hz 27 171 334 360 361 Us[V]
Y 2,8 4,84 4,82 4,89 49 |Is[A]
9,8 19,31 20,19 18,21 10,14 |M[Nm]
100AH/4 49 528 1122 1646 2690 |n[min]
0,05 1,07 2,37 3,14 2,86 | P[kwW]
230/400V, 50 Hz 32 172 336 363 363 Us[V]
Y 4,17 6,15 6,41 7,08 7,36 | Is[A]
16,56 24,27 26,49 21,76 11,92 |M[Nm]
112MH/4 47 543 1139 1683 2774 | n[min]
0,08 1,38 3,16 3,83 3,46 | P[kwW]
230/400V, 50 Hz 33 170 338 349 349 Us[V]
Y 5,78 7,63 8,31 9 9,2 Is [A]
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Typ silnika

Napiecie 3 20 40 60 100 |fs [HZz]

Rodzaj potgczenia (Y/A)
26,8 36 36 30,9 15,86 | M [Nm]

132SH/4 57 558 1158 1712 2827 |n[min’]
0,16 2,11 4,37 5,53 4,7 P [kW]

230/400V, 50 Hz 33 172 338 345 344 Us[V]

Y 8,63 10,76 10,73 12,97 13,12 | Is[A]
30,6 48,54 49,17 41,8 21,15 | M [Nm]

132MH/4 62 559 1158 1720 2845 |n [min’]
0,2 2,84 5,96 7,53 6,3 P [kW]

230/400V, 50 Hz 31 169 337 350 341 Us[V]

Y 10,94 15 15,6 16,9 16,9 | Is[A]
28,8 56,57 60,9 53,3 27,5 |M[Nm]

132LH/4 68 556 1151 1704 2830 |n [minT]
0,21 3,29 7,34 9,5 8,15 | P [kW]

230/400V, 50 Hz 29 168 333 354 355 Us[V]

Y 11,95 18,2 19,7 21 20,2 |Is[A]
48,8 64,3 72 58,4 32,8 |M[Nm]

160MH/4 67 564 1159 1739 2885 | n[min™]
0,34 3,8 8,75 10,6 9,9 P [kW]

230/400V, 50 Hz 30 155 308 351 352 Us[V]

Y 15,2 19,5 21,9 22,7 234 | Is[A]
66,9 97,3 97,3 85,3 48 M [Nm]

160LH/4 2D TF 65 566 1167 1735 2875 | n[min]
0,46 5,78 11,9 15,5 14,5 | P [kW]

230/400V, 50 Hz 28 167 336 350 350 Us[V]

Y 21,1 27,8 27,8 32,2 33,2 |Is[A]
79,9 121 120 102 51,7 |M[Nm]

180MH/4 64 575 1176 1752 2908 | n[min]
0,54 7,3 14,7 18,8 15,7 | P [kW]

230/400V, 50 Hz 25 164 334 347 349 Us[V]

Y 28,7 37,5 36,2 41,6 41,1 Is [A]
102 142 142 117 546 |M[Nm]

180LH/4 68 573 1173 1749 2926 | n[min]
0,73 8,54 17,5 21,6 16,7 | P [kW]

230/400V, 50 Hz 28 166 325 341 342 Us[V]

Y 32,3 40,6 40,8 47 41 Is [A]
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DRIVESYSTEMS

2 Dane techniczne (parametry charakterystyki)

21.2.2 Silniki IE2, punkt nominalny 87 Hz dla kategorii 2D i 3D

Typ silnika
Napiecie 3 20 40 100 | fs [Hz]
Rodzaj potaczenia (Y/A)
2,64 3,74 3,73 3,74 |M[Nm]
80SH/4 15 516 1118 2840 | N [min]
0 0,2 0,44 1,11 | P kW]
230/400V, 50 Hz 22 100 190 355 | Us[V]
A 1,92 2,42 2,44 2,77 |Is[A]
3,33 4,92 5,08 51 | M[Nm]
80LH/4 10 508 1105 2803 | N [min-1]
0 0,26 0,59 1,5 | P kW]
230/400V, 50 Hz 21 99 192 357 | Us[V]
A 2,38 3,06 3,14 3,69 |Is[A]
0,97 5,52 6,83 5,96 |M[Nm]
90SH/4 76 540 1127 2882 | N [min]
0,01 0,31 0,81 1,8 | P kW]
230/400V, 50 Hz 17 97 192 358 | Us[V]
A 2,24 3,57 4,08 425 |Is[A]
6 9,75 10,2 10,1 |M[Nm]
90LH/4 33 521 1115 2822 | N [min-1]
0,02 0,53 1,19 2,98 | P [kW]
230/400V, 50 Hz 20 100 195 357 | Us|[V]
A 4,13 5,68 5,77 7,08 |lIs[A]
2,38 14,6 14,8 12,56 | M [Nm]
100LH/4 80 545 1143 2905 | N [min-1]
0,02 0,83 1,77 3,82 | Pkw]
230/400V, 50 Hz 16 99 193 359 |Us|[V]
A 4,85 8,39 8,35 85 |Is[A]
9,8 19,3 20,2 20,2 |M[Nm]
100AH/4 49 528 1122 2840 | N [min-1]
0,05 1,07 2,37 6 P [kW]
230/400V, 50 Hz 18 99 194 357 | Us|[V]
A 7,22 10,6 11,1 13 |Is[A]
16,5 24,3 26,5 22,5 |M[Nm]
112MH/4 47 543 1139 2884 | N [min-1]
0,08 1,38 3,16 6,8 |P[kW]
230/400V, 50 Hz 19 98 195 341 |Us[V]
A 10 13,2 14,4 15,8 |Is[A]
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Silniki do pracy z przetwornicg czestotliwosci w kategorii 2D/3D — Specyfikacja projektowa do B 1091

NORP
DRIVESYSTEMS
Typ silnika
Napigcie 3 20 40 100 |fs[Hz]
Rodzaj potaczenia (Y/A)
26,8 36,1 36,1 31 M [Nm]
132SH/4 57 558 1158 | 2915 |n[min]
0,16 2,11 4,37 9,46 | P kW]
230/400V, 50 Hz 19 99 195 338 | Us[V]
A 14,9 18,65 18,6 22,15 |Is[A]
30,6 48,5 49,17 39,5 |MI[Nm]
132MH/4 62 559 1158 2921 | N [min-1]
0,2 2,84 5,96 12,1 | P kW]
230/400V, 50 Hz 18 98 195 332 | Us[V]
A 18,95 26 27 28,4 |Is[A]
28,8 56,6 60,9 48 | M[Nm]
132LH/4 68 556 1151 2927 | n[min]
0,21 3,29 7,34 14,7 | P [kW]
230/400V, 50 Hz 17 97 192 353 | Us[V]
A 20,7 31,5 34,1 31,5 |Is[A]
48,8 64,3 72,1 56,9 | M[Nm]
160MH/4 67 564 1159 2944 | n[min-1]
0,34 3,8 8,75 17,5 | P [kW]
230/400V, 50 Hz 17 89 178 348 | Us|[V]
A 26,4 33,9 37,9 37,2 |Is[A]
66,9 97,4 97,4 82,4 |MI[Nm]
160LH/4 65 566 1167 2939 | N [min-1]
0,46 5,78 11,9 254 | P[kW]
230/400V, 50 Hz 16 96 194 344 | Us[V]
A 36,5 48,1 48,2 53,4 |Is[A]
79,9 121 120 93,6 |MI[Nm]
180MH/4 64 575 1176 | 2957 |n [min-1]
0,54 7.3 14,8 29 |Pkw]
230/400V, 50 Hz 14 95 193 343 | Us[V]
A 49,8 65,1 62,7 65,8 |Is[A]
102 142 142,8 96,8 | M [Nm]
180LH/4 68 573 1173 2963 | N [min-1]
0,73 8,54 17,5 30 |Pkw]
230/400V, 50 Hz 16 96 188 335 |Us|[V]
A 56 70,4 70,7 65,4 |Is[A]
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DRIVESYSTEMS

2 Dane techniczne (parametry charakterystyki)

2.1.3 Silniki IE3

2.1.3.1 Silniki IE3, punkt nominainy 50 Hz dla kategorii 2D i 3D
Typ silnika
Napiecie 3 20 50 70 100 |fs[Hz]
Rodzaj potaczenia (Y/A)
0,38 0,83 0,84 0,79 0,49 |[M[Nm]
63SP/4 0 445 1290 1555 2035 |n [min’"]
0 0,038 0,11 0,13 0,11 | P [kwW]
230/400V, 50 Hz 48 181 350 350 348 | Us[V]
Y 0,27 0,39 0,39 0,48 0,50 [Is[A]
0,81 1,10 1,24 1,16 0,79 |M[Nm]
63LP/4 0 484 1321 1682 2270 | n [min""]
0 0,056 0,17 0,21 0,19 | P [kW]
230/400V, 50 Hz 50 174 350 349 349 | Us[V]
Y 0,46 0,54 0,56 0,66 0,69 [Is[A]
0,73 1,69 1,70 1,54 1,00 |M[Nm]
71SP/4 41 506 1368 1808 2521 | n [min""]
0 0,089 0,24 0,29 0,26 | P [kW]
230/400V, 50 Hz 37 174 348 349 349 | Us[V]
Y 0,47 0,69 0,71 0,86 0,89 |[Is[A]
1,26 2,39 2,52 2,08 1,39 |M[Nm]
71LP/4 10 496 1351 1810 2516 | n [min"]
0 0,12 0,36 0,39 0,37 | P [kwW]
230/400V, 50 Hz 38 174 354 352 351 Us[V]
Y 0,61 0,89 0,97 1,11 1,16 | Is[A]
0,94 3,30 3,83 2,71 1,60 |M[Nm]
80SP/4 60 514 1351 1852 2557 | n [min’"]
0,01 0,18 0,54 0,53 0,43 | P[kwW]
230/400V, 50 Hz 31 171 349 349 350 |Us[V]
Y 0,77 1,28 1,53 1,56 1,60 |Is[A]
3,04 4,51 5,06 3,57 2,20 |[M[Nm]
80LP/4 20 520 1371 1880 2617 | n [min’"]
0,006 0,25 0,73 0,70 0,60 | P [kwW]
230/400V, 50 Hz 34 168 350 346 349 | Us[V]
Y 1,29 1,65 1,92 1,96 2,01 Is [A]
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Silniki do pracy z przetwornicg czestotliwosci w kategorii 2D/3D — Specyfikacja projektowa do B 1091

DRIVESYSTEMS

Typ silnika

Napiecie 3 20 50 70 100 fs [Hz]

Rodzaj potaczenia (Y/A)
2,51 7,34 7,37 6,12 4,03 | M[Nm]

90SP/4 61 530 1400 1908 2689 | n [min™]
0,02 0,41 1,08 1,22 1,13 | P [kW]

230/400V, 50 Hz 29 170 347 347 347 Us [V]

Y 1,38 2,41 2,60 3,02 3,13 | Is[A]
5,68 10,2 10,1 8,19 502 | M[Nm]

90LP/4 34 514 1370 1861 2614 | n [min™]
0,02 0,55 1,45 1,60 1,37 | P [kW]

230/400V, 50 Hz 33 172 348 351 351 Us [V]

Y 2,19 3,12 3,563 4,01 4,07 |Is[A]
5,81 14,1 14,4 10,9 6,97 | M[Nm]

100LP/4 40 559 1441 2003 2844 | n [min™]
0,02 0,83 2,17 2,29 2,07 | P[kW]

230/400V, 50 Hz 28 167 343 344 344 Us [V]

Y 2,54 4,40 4,92 5,24 534 |Is[A]
7,44 19,9 19,6 15,4 9,66 | M[Nm]

100AP/4 50 549 1435 1985 2818 | n [min]
0,04 1,14 2,95 3,21 2,85 |P[kW]

230/400V, 50 Hz 25 164 349 349 350 Us [V]

Y 3,46 6,19 6,63 7,34 7,31 Is [A]
11,5 25,2 25,7 18,7 11,9 |M[Nm]

112MP/4 59 542 1412 1963 2783 | n [min]
0,07 1,43 3,80 3,84 3,46 | P [kW]

230/400V, 50 Hz 28 167 342 344 343 Us [V]

Y 4,46 7,51 8,54 8,74 8,82 |Is[A]
17,6 34,5 35,4 25,5 16,5 |M[Nm]

132SP/4 69 565 1448 2020 2874 | n [min]
0,13 2,04 5,37 5,38 495 | P [kW]

230/400V, 50 Hz 27 166 343 343 342 Us [V]

Y 6,98 10,9 12,0 12,1 12,1 Is [A]
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DRIVESYSTEMS 2 Dane techniczne (parametry charakterystyki)

Typ silnika

Napigcie 3 20 50 70 100 |fs [Hz]

Rodzaj potaczenia (Y/A)
27,7 47,0 49,1 35,8 22,9 | M [Nm]

132MP/4 61 559 1435 1997 2838 |n[min]
0,18 2,75 7,37 7,50 6,80 | P [kW]

230/400V, 50 Hz 28 165 341 340 340 |Us[V]

Y 10,1 14,8 16,5 16,9 16,9 |Is[A]
25,8 54,5 55,7 40,2 252 | M [Nm]

160SP/4 66 570 1460 2044 2920 | n [min]
0,18 3,25 8,52 8,61 7,71 | P kW]

230/400V, 50 Hz 24 161 343 345 344 |Us[V]

Y 10,1 16,0 18,1 18,6 18,5 |Is[A]
40,3 68,8 67,8 49,5 - M [Nm]

160MP/4 69 568 1453 2030 - n [min""]
0,29 4,09 10,3 10,5 - P [kW]

230/400V, 50 Hz 28 165 337 339 - Us [V]

Y 13,4 19,6 21,9 22,1 - ls [A]
52,7 88,1 88,4 64,3 42,2 |M[Nm]

160LP/4 70 571 1455 2033 2896 | n [min]
0,39 5,26 13,5 13,7 12,8 | P [kW]

230/400V, 50 Hz 27 163 337 339 338 |Us[V]

Y 17,4 25,1 28,6 29,1 29,3 | ls[A]
79,5 120 114 80,5 49,3 | M[Nm]

180MP/4 76 580 1471 2056 2935 | n[min]
0,63 7,26 17,5 17,3 15,2 | P [kW]

230/400V, 50 Hz 27 164 335 335 336 |Us[V]

Y 25,7 35,3 38,0 38,2 36,5 |ls[A]
82,8 141 133 93,0 56,6 | M [Nm]

180LP/4 68 577 1471 2055 2927 | n [min]
0,59 8,51 20,5 20,0 17,3 | P [kW]

230/400V, 50 Hz 24 162 343 344 343 |Us[V]

Y 29,4 40,5 43,0 43,6 43,0 |Is[A]
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Silniki do pracy z przetwornicg czestotliwosci w kategorii 2D/3D — Specyfikacja projektowa do B 1091

DRIVESYSTEMS
Typ silnika
Napiecie 3 20 50 70 100 fs [Hz]
Rodzaj potaczenia (Y/A)
138 193 195 137 85 M [Nm]
225RP/4 76 585 1475 2062 2941 | n [min""]
1,09 11,8 30,1 29,6 26,1 P [kW]
230/400V, 50 Hz 27 164 338 338 337 Us [V]
Y 43,6 55,1 63,8 64,5 63,5 |Is[A]
162 237 215 167 89 M [Nm]
225SP/4 76 583 1475 2060 2953 | n [min’"]
1,29 14,4 33,2 36 27,6 | P kW]
230/400V, 50 Hz 26 163 326 328 331 Us [V]
Y 50,6 68,8 74,0 76,0 66,6 | Is[A]
193 266 253 185 107 M [Nm]
225MP/4 77 584 1478 2067 2954 | n [min]
1,56 16,3 39,2 40 33,2 | P[kW]
230/400V, 50 Hz 26 162 325 327 327 Us [V]
Y 60,7 76,4 83,0 85,0 77,8 | Is[A]
234 321 308 216 - M [Nm]
250WP/4 76 585 1488 2069 - n [min"]
1,86 19,7 48,0 46 - P [kW]
230/400V, 50 Hz 24 160 327 329 - Us [V]
Y 76 9 101 100 - Is [A]
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DRIVESYSTEMS

2 Dane techniczne (parametry charakterystyki)

21.3.2 Silniki IE3, punkt nominalny 87 Hz dla kategorii 2D i 3D

Typ silnika
Napiecie 3 20 87 100 fs [Hz]
Rodzaj potaczenia (Y/A)
0,38 0,83 0,84 0,84 |[M[Nm]
63SP/4 0 445 2428 2740 | n [min’"]
0 0,04 0,21 0,24 | P [kW]
230/400V, 50 Hz 28 105 351 351 Us [V]
A 0,47 0,67 0,67 0,70 [Is[A]
0,81 1,10 1,24 1,24 | M[Nm]
63LP/4 0 484 2446 2769 | n [min’"]
0 0,06 0,32 0,36 | P [kW]
230/400V, 50 Hz 29 101 351 351 Us [V]
A 0,80 0,94 0,98 1,01 Is [A]
0,73 1,69 1,69 1,70 | M [Nm]
71SP/4 41 506 2483 2816 | n [min"]
0 0,09 0,44 0,50 | P [kwW]
230/400V, 50 Hz 21 101 348 346 Us [V]
A 0,81 1,19 1,24 1,34 | Is[A]
1,26 2,39 2,53 2,51 M [Nm]
71LP/4 10 496 2470 2793 | n [min’"]
0 0,12 0,65 0,73 | P [kwW]
230/400V, 50 Hz 22 101 350 349 Us [V]
A 1,06 1,54 1,67 1,84 |Is[A]
0,94 3,30 3,69 3,64 | M[Nm]
80SP/4 60 514 2475 2805 |n [min"]
0 0,18 0,96 1,07 | P [kW]
230/400V, 50 Hz 18 99 348 348 Us [V]
A 1,34 2,21 2,55 2,82 |Is[A]
3,04 4,51 5,08 4,66 |MI[Nm]
80LP/4 20 520 2478 2830 |n [min’"]
0 0,25 1,32 1,38 | P [kW]
230/400V, 50 Hz 19 97 347 347 Us [V]
A 2,23 2,86 3,39 3,50 [Is[A]
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Silniki do pracy z przetwornicg czestotliwosci w kategorii 2D/3D — Specyfikacja projektowa do B 1091

DRIVESYSTEMS
Typ silnika
Napiecie 3 20 87 100 fs [Hz]
Rodzaj potaczenia (Y/A)
2,51 7,34 7,35 7,35 | M [Nm]
90SP/4 61 530 2512 2859 | n [min’"]
0,02 0,41 1,93 2,20 |P[kW]
230/400V, 50 Hz 17 98 346 345 Us [V]
A 2,38 4,17 4,50 512 | Is[A]
5,68 10,2 10,1 10,1 M [Nm]
90LP/4 34 514 2483 2816 | n [min"]
0,02 0,55 2,63 2,99 |P kW]
230/400V, 50 Hz 19 99 346 348 Us [V]
A 3,79 5,40 6,05 6,87 | Is[A]
5,81 141 14,4 13,4 | M[Nm]
100LP/4 40 559 2550 2923 | n [min]
0,02 0,83 3,84 4,11 P [kW]
230/400V, 50 Hz 16 97 341 342 Us [V]
A 4,39 7,62 8,57 9,08 |Is[A]
7,44 19,9 19,6 19,3 | M[Nm]
100AP/4 50 549 2547 2909 | n [min]
0,04 1,14 5,24 5,88 | P [kW]
230/400V, 50 Hz 15 95 345 346 Us [V]
A 6,00 10,7 11,4 12,7 |Is[A]
11,5 25,2 25,8 22,5 |M[Nm]
112MP/4 59 542 2520 2893 | n [min]
0,07 1,43 6,81 6,83 | P [kW]
230/400V, 50 Hz 16 97 339 341 Us [V]
A 7,73 13,0 15,0 15,0 |Is[A]
17,6 34,5 33,0 29,3 | M[Nm]
132SP/4 69 565 2560 2940 | n [min]
0,13 2,04 8,84 9,01 P [kW]
230/400V, 50 Hz 16 96 339 340 Us [V]
A 12,1 18,9 19,9 20,0 |Is[A]
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DRIVESYSTEMS 2 Dane techniczne (parametry charakterystyki)
Typ silnika
Napigcie 3 20 87 100 |fs [Hz]
Rodzaj potaczenia (Y/A)
27,7 47,0 45,2 40,5 |M[Nm]
132MP/4 61 559 2550 2926 | n[min]
0,18 2,75 12,1 12,4 | P [kW]
230/400V, 50 Hz 16 95 336 335 |Us[V]
A 17,5 25,6 26,8 27,2 |Is[A]
25,8 54,5 51,9 45,0 | M[Nm]
160SP/4 66 570 2582 2962 |n[min]
0,18 3,25 14,0 14,0 | P [kW]
230/400V, 50 Hz 14 93 339 340 |Us[V]
A 17,5 27,7 30,1 30,2 |ls[A]
40,3 68,8 61,0 - M [Nm]
160MP/4 69 568 2567 - n [min""]
0,29 4,09 16,4 - P [kW]
230/400V, 50 Hz 16 95 332 - Us [V]
A 23,1 34,0 34,7 - ls [A]
52,7 88,1 82,2 71,4 | M [Nm]
160LP/4 70 571 2566 2949 | n[min]
0,39 5,26 22,1 22,1 | P [kW]
230/400V, 50 Hz 16 94 331 332 |Us[V]
A 30,1 43,6 46,9 46,7 |Is[A]
79,5 120 98,0 84,4 | M [Nm]
180MP/4 76 580 2584 2969 |n[min]
0,63 7,26 26,5 26,3 | P [kW]
230/400V, 50 Hz 16 95 328 329 |Us[V]
A 44,6 61,1 58,1 57,4 |ls[A]
82,8 141 116 953 | M [Nm]
180LP/4 68 577 2585 2972 | n [min]
0,59 8,51 31,4 29,7 | P [kW]
230/400V, 50 Hz 14 93 333 334 |Us[V]
A 50,9 70,1 67,8 64,0 |ls[A]
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Silniki do pracy z przetwornicg czestotliwosci w kategorii 2D/3D — Specyfikacja projektowa do B 1091

DRIVESYSTEMS
Typ silnika
Napiecie 3 20 87 100 fs [Hz]
Rodzaj potaczenia (Y/A)
138 193 178 150 M [Nm]
225RP/4 76 585 2586 2973 | n [min’"]
1,09 11,8 48,2 46,7 | P [kW]
230/400V, 50 Hz 15 95 330 332 Us [V]
A 75,6 95,4 104 100 Is [A]
162 237 155 135 M [Nm]
225SP/4 76 583 2595 2981 | n [min’"]
1,29 14,40 421 42,2 | P [kW]
230/400V, 50 Hz 15 94 320 322 Us [V]
A 87,6 119 95 95,4 | Is[A]
193 266 210 181 M [Nm]
225MP/4 77 584 2591 2978 | n [min]
1,56 16,3 57 56,4 | P [kW]
230/400V, 50 Hz 15 94 317 317 Us [V]
A 105 132 125 125 Is [A]
234 321 282 - M [Nm]
250WP/4 76 585 2589 - n [min"]
1,86 19,6 76 - P [kW]
230/400V, 50 Hz 14 93 316 - Us [V]
A 131 158 167 - Is [A]
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DRIVESYSTEMS

2 Dane techniczne (parametry charakterystyki)

2.2 Silniki z wentylatorem obcym

m Informacja

Interpolacja

Dopuszczalna jest liniowa interpolacja danych miedzy sgsiadujgcymi czestotliwosciami.

Ponizsza legenda dotyczy wszystkich ponizszych tabel w tym rozdziale.

Legenda
fs Cz.estotllwosc M Moment M Moment obrotowy n Predkosé
stojana obrotowy obrotowa
w o w % momentu - Predkos¢
[Hz] whercach [Nm] niutonometrach [%] znamionowego [min~] obrotowa w 1/min
P Moc silnika Us Napiecie silnika Is Prad silnika
[kW] w kilowatach [V1 w woltach [A] wamperach
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Silniki do pracy z przetwornicg czestotliwosci w kategorii 2D/3D — Specyfikacja projektowa do B 1091
ol

DRIVESYSTEMS

2.2.1 Silniki IE1 i IE2 z wentylatorem obcym, punkt nominalny 50 Hz, kategoria 3D

Typ silnika Uktad potaczen, patrz 1.7
Moc przetwornicy czestotliwosci i pragd znamionowy
l Moc silnika w [kW] przy 50 Hz (gérna wartos¢) i 100 Hz (dolna wartos¢)
1 * 3 10 20 30 40 50 60 70 80 90 100 fs[Hz]

0,55 kwj|o0,11| 08 | 08 08 | 0808|0808 |08]|07]|06]| 04| M[Nm]
63S/4 1,6 A 94 | 94 | 94 | 94 | 94 | 94 | 92 | 90 | 82 | 66 | 50 M [%]
0,09 | 10 | 150 | 375 | 690 |1.010{1.320|1.381|1.441|1.641|1.840|1.932|n [min-1]
0,55 Kwj)0,17 |13 (13 |13 (1313 |13 [12]12 11|09 |08 | M[Nm]
63L/4 1,6 A 96 | 96 | 96 | 96 | 96 | 96 | 93 | AN 83 | 73 | 61 M [%]
018 0 | 142 | 419 | 696 | 990 |1.282]1.458|1.633[1.787|1.941]|2.151|n [min-1]
0,55kW|0,23 | 1,7 | 1,7 |17 |17 |17 |16 |15 |14 [12]11]09 | M[Nm]
71S/4 1,6 A 100 | 100 | 100 | 100 | 100 | 92 | 87 | 81 72 | 61 53 M [%]
0,23 | 10 | 150 | 437 | 733 |1.032]1.364]1.537]|1.710{1.939|2.168]|2.388|n [min-1]
0,55kW|0,33| 24 | 24 | 24 |24 |24 2422|1916 |14 ]| 13| M[Nm]
71L/4 1,6 A 92 | 92 | 92 | 92 | 92 | 92 | 83 | 73 | 62 | 55 | 48 M [%]
0,33 0 | 128 | 427 | 734 |1.042|1.339|1.594|1.843|2.092|2.326(2.490| n [min~"]
0,55kW])048| 35|35 |35 |35 [35|35[32 |27 23|20 16 | M[Nm]
80S/4 1,6 A 91 91 | 91 91 91 91 | 82 | 71 59 | 52 | 42 M [%]
0,43 | 30 | 150 | 463 | 765 |1.061|1.314]1.604|1.837|2.073]2.296|2.529| n [min™"]
0,75kW] 0,67 | 4,7 | 47 | 47 | 47 |47 |47 |44 |38 |32 |28 | 23 | M[Nm]
80L/4 22A 90 | 90 | 90 | 90 | 90 | 90 | 85 | 73 | 62 | 54 | 45 M [%]
0,63 26 | 166 | 471 | 769 |1.091|1.377|1.614|1.864|2.108|2.348|2.564| n [min-"]
1,1kw|101/70|70 707070 |70]64 5651|4339 | M[Nm]
90S/4 3,0A 92 | 92 | 92 | 92 | 92 | 92 | 84 | 73 | 68 | 57 | 51 M [%]
1,06 | 10 | 207 | 503 | 800 |1.032|1.379|1.626|1.875|2.096|2.372|2.606| n [min~"]
1,5kW 1,31/ 9090 9090909083 |72 |65]|56 |49 | M[Nm]
90L/4 3,7A 87 | 87 | 87 | 87 | 87 | 87 | 80 | 70 | 63 | 54 | 47 M [%]
1,37 0 | 196 | 495 | 790 [1.091]|1.388|1.654]1.909|2.173|2.437|2.695| n [min~"]
2,2kwW |1,92|13,1|13,1]|13,1]13,1/13,1]13,1[122|10,8| 99 | 83 | 7.4 | M [Nm]
100L/4 | 55A 91 91 | 91 91 91 91 | 84 | 75 | 69 | 58 | 51 M [%]
217 0 | 207 | 488 | 805 |1.106/1.408|1.715]|2.010|2.234|2.523|2.807| n [min-"]
3kwW |2,68]203]203]|203|203|203]|18,2|16,1({13,9[12,1]10,1] 9,0 | M[Nm]

100LA/4

7,0A 100 | 100 | 100 | 100 | 100 | 90 | 79 | 69 | 59 | 50 | 44 M [%]
T140°C 2,59 | 11 | 172 | 488 | 804 |1.105[1.406|1.673]|1.940|2.214|2.488|2.753| n [min-"]

4kW |3,57 | 26,4 | 26,4 | 26,4 | 26,4 | 26,4 | 24,0 |21,2| 18,6 | 16,0 | 13,8 | 12,1 | M [Nm]
112M/4 | 95A 100 | 100 | 100 | 100 | 100 | 91 | 80 | 70 | 61 | 52 | 46 M [%]

3,53| 2 | 224 | 402 | 827 |1.123|1.418]1.691]|1.967|2.242|2.519]2.793| n [min-"]
5,5 kW | 4,88 | 35,2 | 36,4 | 36,4 | 36,4 | 35,8 | 32,3 | 28,3 |23,4|195]|17,3|14,2| M [Nm]
1328/4 | 12,5A 97 | 100 | 100 | 100 | 98 | 89 | 78 | 64 | 54 | 47 | 39 M [%]
4,28 | 26 | 250 | 551 | 851 |1.153]1.444]1.725|2.010|2.299|2.585|2.876| n [min™"]
7,5kW | 6,83 | 47,0 | 49,6 | 49,6 | 49,6 | 49,6 | 45,2 | 38,6 | 31,3 | 27,1 | 23,1 20,0 | M [Nm]
132M/4 | 16,0 A 95 | 100 | 100 | 100 | 100 | 91 78 | 63 | 55 | 47 | 40 M [%]
6,03 | 27 | 249 | 551 | 851 |1.151/1.442]1.727]2.011|2.302|2.585|2.875| n [min™]
11 kW | 8,19 | 57,2 | 60,8 | 60,8 | 60,8 | 60,8 | 54,5 | 46,8 | 38,8 | 32,9 | 28,9 | 25,1 | M [Nm]
24,0A 94 | 100 | 100 | 100 | 100 | 90 | 77 | 64 | 54 | 48 | 41 M [%]

132MA/4
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2 Dane techniczne (parametry charakterystyki)

| T140°c |

[7,52] 18 | 238 | 539 | 840 [1.140]1.435]1.7202.008]2.298]2.580|2.866] n [min-|

2.2.2 Silniki IE1 i IE2 z wentylatorem obcym, punkt nominalny 87 Hz, kategoria 3D

Typ silnika Uktad potaczen, patrz 1.7
Moc przetwornicy czestotliwosci i prad znamionowy
l Moc silnika w [kW] przy 50 Hz (gérna wartos¢) i 100 Hz (dolna wartos¢)
l | * 3 10 20 30 40 50 60 70 80 90 100 fs[Hz]
0,55kw)012/09(09/09/09/09/09]09/09,08]08] 0,8 ]| M[Nm]
63S/4 1,6 A 10,20 | 100 | 100 | 100 | 100 | 100 | 100 | 100 | 100 | 96 | 92 | 90 M [%]
0,22 | 20 | 152 | 369 | 688 [1.007]1.310|1.612{1.914]2.213]|2.419|2.763|n [min-1]
0,55Kw|0,18 |13 |13 |13 131313 [13[13[13 |12 ] 12| M[Nm]
63L/4 1,6 A 0,30 | 100 | 100 | 100 | 100 | 100 | 100 | 100 [ 100 | 96 | 92 | 90 M [%]
0,33 | 20 | 175 | 407 | 715 [1.002]1.306|1.610{1.909|2.207]|2.415|2.713|n [min-1]
055kW) 0,25 | 1,7 [ 1,7 | 1,7 | 1,7 | 1,7 | 1,7 | 1,7 | 1,7 | 1,7 116 | 1,6 | M[Nm]
71S/4 1,6 A |0,41| 100 | 100 | 100 | 100 | 100 | 100 | 100 [ 100 | 97 | 92 | 92 M [%]
0,47 | 100 | 146 | 442 | 734 [1.031]1.364)1.663|1.962|2.260|2.460(2.818|n [min-1]
0,75kw)035| 25 (25 (25 25|25 2525|125 |25]|24]| 23| M[Nm]
71L/4 22A |061| 95 | 95 | 95 | 95 | 95 | 95 | 95 | 95 | 95 | 92 | 90 M [%]
069| 0 188 | 488 | 782 |1.077]1.350(1.633|1.941|2.245|2.457|2.797| n [min""]
1,1kw]054| 38 | 38 | 38383838 |38[38]38]36]35]| M[Nm]
80S/4 3,0A 1093 | 99 | 99 | 99 | 99 | 99 | 99 | 99 | 99 | 99 | 94 | 92 M [%]
1,03| O 164 | 440 | 757 |1.052]|1.351[1.638|1.947|2.237|2.457|2.814| n [min""]
1,5kW 10,79 55 | 55 | 5555|5555 |55[55[55]|53]50 ]| M[Nm]
80L/4 3,7A 1,36 | 106 | 106 | 106 | 106 | 106 | 106 | 106 | 106 | 106 | 102 | 95 M [%]
1,46 | 0 | 207 | 493 | 792 |1.086|1.377]1.668|1.970|2.256|2.439|2.813| n [min-"]
22kW|1,07 | 74 |74 |74 |74 | 74|74 | 74|74 |74 |70]6,8 | M[Nm]
90S/4 55A |1,83]| 98 | 98 | 98 | 98 | 98 | 98 | 98 | 98 | 98 | 92 | 90 M [%]
203 0 192 | 482 | 778 [1.070]1.370[1.675|1.978|2.270|2.489|2.833| n [min-"]
3kw 142|198 198 | 989898198 98989891386 | M[Nm]
90L/4 70A |2,38| 95 | 95 | 95 | 95 | 95 | 95 | 95 | 95 | 95 | 88 | 83 M [%]
2,56 | 73 | 179 | 487 | 789 |1.085|1.387|1.684(1.988|2.284|2.497|2.863| n [min-"]
4kW 11,99 135(135(13,5|13,5/13,5[13,5|13,5|13,5|13,5]|12,8|12,3| M[Nm]
100L/4 95A 1337 94 | 94 | 94 | 94 | 94 | 94 | 94 | 94 | 94 | 89 | 86 M [%]
3,73| 0 | 207 | 520 | 809 |1.106]1.409|1.709|2.008|2.307|2.518]2.887| n [min-"]
100LA/4 5,5 kW | 3,02 | 20,3 | 20,3 | 20,3 | 20,3 | 20,3 | 20,3 | 20,3 | 20,3 | 19,3 | 18,5 17,3 | M [Nm]
12,5A | 4,87 | 100 | 100 | 100 | 100 | 100 | 100 | 100 | 100 | 95 | I 85 M [%]
T140°C 521| 51 | 211 | 516 | 820 [1.120]1.419|1.718|2.016|2.263|2.510|2.877| n [min""]
7,5kW | 3,92 | 21,1 26,4 | 26,4 | 26,4 | 26,4 | 26,4 | 26,4 | 26,4 | 26,3 | 26,1 | 21,6 | M [Nm]
112M/4 | 16,0 A | 6,87 | 80 | 100 | 100 | 100 | 100 | 100 | 100 | 100 | 100 | 99 | 82 M [%]
6,54 | 15 | 213 | 518 | 820 [1.119]1.419]1.719|2.016|2.312|2.517|2.896| n [min-"]
11 kW | 5,52 | 33,5 |36,4 | 36,4 | 36,4 | 36,4 | 36,4 | 33,8 | 31,7 | 28,7 | 25,3 | 20,5 | M [Nm]
132S/4 | 240A 6,79 | 92 | 100 [ 100 | 100 | 100 | 100 | 93 | 87 | 79 | 70 | 56 M [%]
6,27 | 15 | 240 | 545 | 848 |1.150]1.450[1.755|2.057|2.357|2.566|2.921| n [min-"]
15 kW | 7,40 | 46,9 | 49,6 | 49,6 | 49,6 | 49,6 | 48,7 | 47,0 | 45,3 |41,6 | 39,0 | 33,8 | M [Nm]
132M/4 | 31,0 A |10,47| 95 | 100 | 100 | 100 | 100 | 98 | 95 | 91 84 | 79 | 68 M [%]
10,43| 19 | 244 | 547 | 849 [1.151[1.452|1.757|2.054|2.356|2.562|2.944| n [min]
132MA/4 18 kW | 9,01 | 51,9 /60,8 | 60,8 |60,8|59,7 |59,6 | 56,4 |53,9|50,4|456|42,6| M[Nm]
38,0 A |12,20| 85 | 100 | 100 | 100 | 98 | 98 | 93 | 89 | 83 | 75 | 70 M [%]
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| T140°c |

[13,00] 17 | 234 | 540 | 840 [1.143]1.443]1.746]2.049]2.349]2.556|2.934] n [min-|

2.2.3 Silniki IE3 z wentylatorem obcym

2.2.31 Silniki IE3 z wentylatorem obcym, punkt nominalny 50 Hz dla kategorii 3D

Typ silnika
Napiecie 3 20 50 70 100 fs [Hz]
Rodzaj potaczenia (Y/A)
0,86 0,85 0,86 0,68 0,39 |M [Nm]
63SP/4 6 444 1251 1583 2184 | n [min™]
0 0,04 0,11 0,11 0,09 |P[kw]
230/400V, 50 Hz 88 186 348 348 348 Us[V]
Y 0,54 0,43 0,44 0,48 0,47 |Is[A]
1,25 1,24 1,24 1,07 0,62 |M [Nm]
63LP/4 2 466 1302 1679 2372 | n [min]
0 0,06 0,17 0,19 0,15 | P [kW]
230/400V, 50 Hz 64 179 348 348 347 Us[V]
Y 0,65 0,59 0,60 0,67 0,63 |Is[A]
1,69 1,69 1,69 1,60 0,98 | M [Nm]
71SP/4 10 509 1369 1789 2550 | n [min]
0,0 0,09 0,24 0,30 0,26 | P [kW]
230/400V, 50 Hz 50 175 348 349 349 Us[V]
Y 0,71 0,72 0,74 0,91 0,87 |Is[A]
2,52 2,52 2,52 2,05 1,32 | M [Nm]
71LP/4 12 490 1341 1794 2547 | n [min]
0 0,13 0,35 0,39 0,35 | P [kW]
230/400V, 50 Hz 52 174 350 348 347 Us[V]
Y 0,93 0,94 0,99 1,12 1,08 | Is[A]
3,71 3,70 3,71 2,86 1,69 | M [Nm]
80SP/4 8 503 1355 1833 2572 | n [min]
0 0,19 0,53 0,55 0,46 | P [kW]
230/400V, 50 Hz 46 174 347 347 347 Us[V]
Y 1,34 1,41 1,54 1,65 1,60 | Is[A]
5,06 5,07 5,07 3,81 2,30 |M[Nm]
80LP/4 14 513 1365 1869 2647 | n [min]
0 0,27 0,72 0,75 0,64 |P[kw]
230/400V, 50 Hz 41 169 342 342 342 Us[V]
Y 1,76 1,80 1,94 2,05 1,96 | Is[A]
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Typ silnika

Napigcie 3 20 50 70 100 |fs [Hz]

Rodzaj potaczenia (Y/A)
7,33 7,35 7,35 6,17 3,93 | M[Nm]

90SP/4 17 534 1404 1908 2723 | n [min]

0 0,41 1,08 1,23 1,12 | P [kW]

230/400V, 50 Hz 39 169 346 347 348 |Us[V]

Y 2,49 2,43 2,62 3,05 2,93 |Is[A]
10,1 10,1 10,2 8,14 4,94 | M[Nm]

90LP/4 14 515 1373 1860 2646 | n[min]

0 0,55 1,46 1,59 1,37 | P [kW]

230/400V, 50 Hz 40 167 346 348 349 |Us[V]

Y 3,27 3,24 3,54 4,06 3,90 | lIs[A]
14,3 14,3 14,3 11,6 7,22 | M [Nm]

100LP/4 47 563 1444 1999 2854 | n [min]
0,07 0,85 2,17 2,43 2,16 | P [kW]

230/400V, 50 Hz 38 168 343 349 350 |Us[V]

Y 4,63 4,55 4,97 5,58 532 |ls[A]
19,6 19,6 19,6 15,2 8,99 | M [Nm]

100AP/4 36 556 1431 1977 2821 | n [min ]
0,07 1,14 2,94 3,15 2,66 | P [kW]

230/400V, 50 Hz 41 170 343 345 345 |Us[V]

Y 6,48 6,22 6,83 7,50 7,06 | ls[A]
26,6 26,5 26,6 19,0 12,3 | M[Nm]

112MP/4 28 542 1407 1958 2794 | n [min]
0,08 1,51 3,91 3,89 3,59 | P [kwW]

230/400V, 50 Hz 37 169 343 343 342 |Us[V]

Y 8,04 8,02 8,96 9,01 8,65 |lIs[A]
35,9 35,9 33,7 23,6 15,1 | M [Nm]

132SP/4 54 565 1451 2029 2899 | n [min]
0,20 2,12 5,12 5,02 4,57 | P [kW]

230/400V, 50 Hz 33 166 342 342 342 |Us[V]

Y 11,3 11,3 11,5 11,1 104 |Is[A]
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Typ silnika

Napiecie 3 20 50 70 100 fs [Hz]

Rodzaj potaczenia (Y/A)
49,2 49,2 491 32,8 20,2 | M[Nm]

132MP/4 42 562 1449 2026 2893 | n [min™]
0,22 2,89 7,46 6,95 6,13 | P [kW]

230/400V, 50 Hz 33 166 344 345 345 Us [V]

Y 15,6 15,5 16,5 15,4 14,5 |Is[A]
451 59,8 54,5 37,1 23,4 |M[Nm]

160SP/4 24 571 1468 2052 2931 | n [min™]
0,11 3,58 8,38 7,96 7,18 | P [kW]

230/400V, 50 Hz 27 161 343 345 346 Us [V]

Y 19,6 17,5 17,8 17,0 16,2 |Is[A]
49,9 71,8 69,1 48,0 30,6 |M[Nm]

160MP/4 4 564 1457 2039 2917 | n [min]
0,02 4,24 10,5 10,2 9,34 | P [kW]

230/400V, 50 Hz 27 162 340 343 344 Us [V]

Y 24,0 23,6 22,5 21,8 20,7 | Is[A]
74,9 98,7 91,3 64,4 42,0 |MI[Nm]

160LP/4 13 571 1461 2042 2918 | n [min]
0,10 5,90 14,0 13,8 12,8 | P [kW]

230/400V, 50 Hz 26 160 341 342 343 Us [V]

Y 31,7 27,9 29,4 28,6 275 |Is[A]
119 120 111 77,5 471 M [Nm]

180MP/4 72 586 1478 2070 2958 | n [min]
0,90 7,39 17,1 16,8 14,6 | P [kW]

230/400V, 50 Hz 30 164 343 343 343 Us [V]

Y 36,5 36,3 37,1 35,9 33,2 | Is[A]
109 142 133 89,6 53,1 M [Nm]

180LP/4 27 575 1468 2054 2948 | n [min]
0,31 8,58 20,4 19,3 16,4 | P [kW]

230/400V, 50 Hz 25 162 340 339 340 Us [V]

Y 49,0 41,9 43,7 421 36,8 | Is[A]
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Typ silnika

Napigcie 3 20 50 70 100 |fs [Hz]

Rodzaj potaczenia (Y/A)
193 193 193 133 81 |M[Nm]

225RP/4 74 585 1476 2067 2950 | n [min]
1,50 11,8 29,8 28,9 25  |P[kW]

230/400V, 50 Hz 29 164 332 331 333 |Us[V]

Y 58,6 55 63,8 63 58,6 |lIs[A]
238 238 225 158 92 |M[Nm]

225SP/4 74 584 1476 2065 2957 | n[min]
1,84 14,6 34,8 34,3 28,6 | P [kW]

230/400V, 50 Hz 30 165 337 338 338 |Us[V]

Y 68,3 68,1 73,6 72,7 62,9 |ls[A]
289 289 259 182 1150 | M [Nm]

225MP/4 72 585 1477 2066 2950 | n [min]
2,18 17,7 40,1 39,3 355 | P [kW]

230/400V, 50 Hz 29 164 325 327 328 |Us[V]

Y 89,1 86,6 86,3 85,5 81,5 |ls[A]
319 354 314 214 - M [Nm]

250WP/4 62 584 1477 2068 - n [min-']

2 21 48 46 - P [kW]
230/400V, 50 Hz 25 159 329 327 - Us [V]
Y 111 100 103 99 - Is [A]
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2.2.3.2 Silniki IE3 z wentylatorem obcym, punkt nominalny 87 Hz dla kategorii 3D
Typ silnika
Napiecie 3 20 87 100 fs [Hz]
Rodzaj potaczenia (Y/A)
0,86 0,85 0,86 0,86 | M[Nm]
63SP/4 6 444 2390 2686 | n [min™]
0 0,04 0,21 0,24 | P [kW]
230/400V, 50 Hz 51 108 348 349 | Us[V]
A 0,94 0,74 0,76 0,78 |Is[A]
1,25 1,24 1,25 1,24 M [Nm]
63LP/4 2 466 2428 2735 | n[min™]
0 0,06 0,32 0,35 | P [kW]
230/400V, 50 Hz 37 103 349 349 | Us[V]
A 1,12 1,03 1,04 1,08 |Is[A]
1,69 1,69 1,69 1,69 |M[Nm]
71SP/4 10 509 2483 2822 | n[min™]
0 0,09 0,44 0,50 | P [kW]
230/400V, 50 Hz 29 101 350 349 | Us[V]
A 1,22 1,25 1,27 1,34 |Is[A]
2,52 2,52 2,51 2,50 M [Nm]
71LP/4 12 490 2457 2787 | n[min’"]
0 0,13 0,65 0,73 | P [kW]
230/400V, 50 Hz 30 101 348 347 | Us[V]
A 1,60 1,63 1,69 1,83 |Is[A]
3,71 3,70 3,71 3,62 M [Nm]
80SP/4 8 503 2477 2814 | n [min’"]
0 0,19 0,96 1,07 |P kW]
230/400V, 50 Hz 26 100 346 346 | Us[V]
A 2,33 2,44 2,50 2,73 |Is[A]
5,06 5,07 5,07 4,57 |M[Nm]
80LP/4 14 513 2479 2836 | n [min’"]
0 0,27 1,32 1,36 | P [kW]
230/400V, 50 Hz 24 97 341 340 | Us[V]
A 3,05 3,12 3,33 3,38 | Is[A]
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Typ silnika
Napigcie 3 20 87 100 |fs [Hz]
Rodzaj potaczenia (Y/A)
7,33 7,35 7,35 7,30 | M[Nm]
90SP/4 17 534 2511 2864 | n [min]
0 0,41 1,93 2,19 | P [kW]
230/400V, 50 Hz 22 97 345 346 |Us[V]
A 4,31 4,21 4,51 4,95 |Is[A]
10,1 10,1 10,1 9,8 |M[Nm]
90LP/4 14 515 2481 2829 | n [min]
0,01 0,55 2,63 2,92 | P kW]
230/400V, 50 Hz 23 96 342 347 |Us[V]
A 5,66 5,60 6,10 6,61 |ls[A]
14,3 14,3 14,3 13,3 | M[Nm]
100LP/4 47 563 2556 2929 |n[min]
0,07 0,85 3,84 4,08 |P kW]
230/400V, 50 Hz 22 97 345 347 |Us[V]
A 8,01 7,88 8,49 8,86 |ls[A]
19,6 19,6 18,4 16,0 | M [Nm]
100AP/4 36 556 2546 2927 | n[min]
0,07 1,14 4,90 4,90 |P kW]
230/400V, 50 Hz 24 98 341 343 |Us[V]
A 11,2 10,8 11,2 10,9 |Is[A]
26,6 26,5 25,1 21,7 | M [Nm]
112MP/4 28 542 2522 2898 |n[min]
0,08 1,51 6,64 6,58 | P [kW]
230/400V, 50 Hz 21 98 338 339 |Us[V]
A 13,9 13,9 14,7 14,4 |Is[A]
35,9 35,9 27,8 24,2 | M [Nm]
132SP/4 54 565 2569 2952 | n [min]
0,20 2,12 7,47 747 | P kW]
230/400V, 50 Hz 19 96 338 338 |Us[V]
A 19,5 19,6 17,2 16,7 | Is[A]
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Typ silnika
Napiecie 3 20 87 100 fs [Hz]
Rodzaj potaczenia (Y/A)
49,2 49,2 37,3 32,5 |M[Nm]
132MP/4 42 562 2577 2958 | n [min"]
0,22 2,89 10,1 10,1 P [kW]
230/400V, 50 Hz 19 96 341 339 Us [V]
A 271 26,9 23,0 22,5 |Is[A]
451 59,8 43,0 37,0 |M[Nm]
160SP/4 24 571 2586 2972 | n [min’"]
0,11 3,58 11,6 11,5 | P[kW]
230/400V, 50 Hz 15 93 340 340 Us [V]
A 33,9 30,3 25,4 248 |Is[A]
49,9 71,8 50,5 43,9 | M[Nm]
160MP/4 4 564 2584 2968 | n [min]
0,02 4,24 13,7 13,6 | P [kW]
230/400V, 50 Hz 15 94 336 337 Us [V]
A 41,5 40,8 29,7 29,0 |Is[A]
74,9 98,7 78,4 67,9 |M[Nm]
160LP/4 13 571 2581 2964 | n [min]
0,10 5,90 21,2 21,1 P [kW]
230/400V, 50 Hz 15 92 340 341 Us [V]
A 54,9 48,4 43,8 43,0 |Is[A]
119,5 120 86,4 72,5 | M[Nm]
180MP/4 72 586 2599 2988 | n [min]
0,90 7,39 23,5 22,7 | P [kW]
230/400V, 50 Hz 17 95 338 339 Us [V]
A 63,3 62,9 53,1 50,3 |Is[A]
109,5 142 95 78,6 | M[Nm]
180LP/4 27 575 2588 2985 | n [min]
0,31 8,58 25,8 246 | P [kW]
230/400V, 50 Hz 15 93 335 336 Us [V]
A 85,0 72,5 56,9 53,1 Is [A]
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Typ silnika
Napigcie 3 20 87 100 |fs [Hz]
Rodzaj potaczenia (Y/A)
193 193 167 140 | M[Nm]
225RP/4 74 585 2588 2976 | n[min]
1,49 11,8 45,4 43,8 | P kW]
230/400V, 50 Hz 17 94 323 326 |Us[V]
A 101,5 95,3 98,6 94,7 |ls[A]
238 238 175 145 | M[Nm]
225SP/4 74 584 2592 2980 |n [min]
1,84 14,6 47,6 453 | P [kW]
230/400V, 50 Hz 17 95 331 333 |Us[V]
A 118,3 | 1180 | 102,11 953 | ls[A]
289 289 202 174 | M[Nm]
225MP/4 72 585 2592 2979 | n[min]
2,18 17,7 54,9 54,2 | P [kW]
230/400V, 50 Hz 17 95 318 320 |Us[V]
A 154,4 | 150,0 | 1205 | 117,5 |Is[A]
320 354 241 - M [Nm]
250WP/4 62 584 2593 - n [min""]
2 21 65 - P [kW]
230/400V, 50 Hz 14 92 324 - Us [V]
A 192 173 141 - Is [A]
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3 Zaltacznik

3 Zalacznik

Skroéty
2D Kategoria 2D
3D Kategoria 3D

(pyt nieprzewodzacy)

ATEX ATmosphéres EXplosible

DIN Niemiecka Norma Przemystowa
EN Norma Europejska
Fl Przetwornica czestotliwosci

IE1
IE2
IE3
U/f

Sprawnos$¢ zgodnie z IE1
Sprawnos¢ zgodnie z |IE2
Sprawnosé zgodnie z IE3

Charakterystyka napiecie/czestotliwos¢
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