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AC akim asenkron motorlarin frekans invertoru caligtirmasinda
amacina uygun kullanimi

B1091-1 isletme ve montaj kilavuzu ile frekans invertorinin isletme kilavuzundaki ve G4014-1 Urinlere
genel bakisa uymak, Urlnin sorunsuz bir sekilde galistiriimasi ve olasi garanti taleplerinin yerine
getirilmesi i¢in sarttir. Bu nedenle, motorlar ve frekans invertorleriyle ¢alismaya, baslamadan énce,
isletme ve montaj kilavuzunu okuyun!

isletme kilavuzu servisle ilgili 6nemli notlar igerir. Bu nedenle motorun yakininda saklanmahdir.

Ug Faz asenkron motorlari ve frekans invertorleri, sanayi ve ticari isletmelerde isleyis ve gesitli siiriicl
bilesenleri ve uygulamalarinda kullanmaya uygundur.

Teknik bilgiler ve kullanim yerindeki izin verilen kosullara mutlaka uyulmaldir.

isletime almaya (belirtilen sekilde kullanilmaya baslanmasina), makinenin 2014/30/EU sayili EMU
direktifine uygun oldugu ve son Uriiniin érnek olarak 2006/42/EG sayili Makine Direktifine uygun oldugu
belirlenene kadar izin verilmez (EN 60204'e uyulmalidir).
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DRIVESYSTEMS Dokumantasyon
Dokumantasyon

Adi: B 1091-1 Projelendirme kilavuzu

Malz. No.: 6052123

Seri: Frekans invertora calistirmasindaki

Ug Faz asenkron motorlari

Motor serisi: IE1, IE2, IE3

Koruma Tura: Ex tb, Ex tc, Ex tD A21

Motor tipleri: BG 63 ... 250

4 kutuplu

Surum listesi

Baslik, Siparis Aciklamalar

Tarih numarasi /

surdim
Dahili kod

B 10911, 6052123 /0613 « B1019-1 TR/ Ocak 2013'G temel alan ilk baski

Subat 2013

B 1091-1, 6052123 /3213 | « Sayfa duzeni ve hata dlzeltmelerinin revizyonu

Agdustos 2013

B 1091-1, 6052123 /0517 | « 2D-FU motorlar eklendi

Subat 2017

B 1091-1, 6052123 /4317 | « DoklUman referanslarinin G4014’ten G4014 -1 olarak degistiriimesi

Ekim 2017

B 10911, 6052123 / 1221 * |E3 motorlar eklendi

Mart 2021

B 1091-1, 6052123 /2422 | « Genel dlizeltmeler

Haziran 2022

* Harici fanli IE3 motorlarin motor verileri eklendi

34159

B 10911, 6052123 / 5222 » Motor verilerine ekleme (225RP/4, 225SP/4, 225MP/4)
Aralik 2022 35174

B 1091-1, 6052123 /2723 | < Karakteristik egrilerin glincellenmesi

Temmuz 2023 | 35875 * Motor verilerine ekleme (250WP/4)

Tablo 1: Siirtim listesi

Gegerlilik

B 1091 isletme ve montaj kilavuzunun mevcut projelendirme kilavuzu, Bélge 22 (Ex tc) ve Bdlge 21 (Ex
tb) icin frekans invertorleri tarafindan beslenen NORD AC akim asenkron motorlarinin dizayn
gerekliliklerini agiklamaktadir.

B 1091-1 tr-2723




Co

FU modunda motorlar; Kategori 2D/3D i¢in — B 1091 igin projelendirme kilavuzu DRIVESYSTEMS

4 B 1091-1 tr-2723



Co

DRIVESYSTEMS Yayimci
Yayimci
Getriebebau NORD GmbH & Co. KG
Getriebebau-Nord-Stralle 1 e 22941 Bargteheide, Almanya e http://www.nord.com
Tel: +49 (0) 45 32 / 289-0 e Faks: +49 (0) 45 32/ 289-2253
Member of the NORD DRIVESYSTEMS Group
Icindekiler
1 BLICEL TG T 14 =T = T SRR 6
1.1 L= o PRSPPI 6
1.2 (C7=T = I o =1 - RSP SRPPRN 6
1.2.1  Frekans invertdrlerinin gerekli OZelliKIEri: ............oooiiiiiiiiie e 6
1.2.2  2014/34/EU sayili AB ydnetmeliklerine gore 3D kategorisindeki motorlar.................cc........ 7
1.3 1161 o] (o] F=1 o 3 - T PRSP RRRPNE 7
L I B oAV YN [ o - RO PPTPN 8
1.5 Frekans invertort atamasi ve ¢alisma modunun SEGIMI .........oiiiiiiiiiiiiie e 9
1.8 OIMEKIET ..o 10
1.6.1  1.0rnek 100L/4 3D TF MOTOF.......cuiiiiiiiiiiiiisi e 10
1.6.2 2. 0rnek 100L/4 3D TF MOTOT ... .iiiiiiiiie ettt e eeeeee s 12
1.7 Frekans invertorl parametrelemesi igGin motor Verileri.............cociiiiiiiici e 13
1.7.1  IE1 motorlarda frekans invertérunln parametreleme verileri..........ccccooeeiiiiiniecc e 13
1.7.1.1 50 Hz karakteristik egrisi 13
1.7.1.2 87 Hz karakteristik egrisi 14
1.7.2  IE2 motorlarda frekans invertoriiniin parametreleme verileri............cc.cccooeciivieeeee e, 15
1.7.2.1 50 Hz karakteristik egrisi 15
1.7.2.2 87 Hz karakteristik egrisi 15
1.7.3  IE3 motorlarda frekans invertoriiniin parametreleme verileri.............c.ccooccvivieeeeei e, 16
1.7.3.1 50 Hz karakteristik egrisi 16
1.7.3.2 87 Hz karakteristik egrisi 17
2 Teknik veriler (karakteristik @gri VErileri) ........o e 18
2.1 Kendinden sogutmall MOTOIIAT ..........ooiiiiiiiii et e e e e e et e e e e e e e nannnes 18
2 I O | = 4T (o - PRSPPI 19
2.1.1.1 1E1 motorlar, Kategori 2D ve 3D igin 50 Hz nominal noktasi 19
2.1.1.2 IE1 motorlar, Kategori 3D i¢in 50 Hz nominal noktasi 20
2.1.1.3 |IE1 motorlar, Kategori 2D ve 3D igin 87 Hz nominal noktasi 21
2.1.1.4 1E1 motorlar, Kategori 3D i¢in 87 Hz nominal noktasi 22
P I | =y ¢ 4o (o] - RSP ERRTR 23
2.1.2.1 1E2 motorlar, Kategori 2D ve 3D igin 50 Hz nominal noktasi 23
2.1.2.2 1E2 motorlar, Kategori 2D ve 3D igin 87 Hz nominal noktasi 25
I T | = I 43T ] (o - | RSP 27
2.1.3.1 1E3 motorlar, Kategori 2D ve 3D igin 50 Hz nominal noktasi 27
2.1.3.2 |E3 motorlar, Kategori 2D ve 3D igin 87 Hz nominal noktasi 31
2.2 Harici fanli MOTOMAI.........oo et st e e e et e e et e e s anneeeean 35
2.2.1 Harici fanli IE1 ve IE2 motorlar, 50 Hz nominal noktasi, Kategori 3D............cccccceevcvvnneen... 36
2.2.2  Harici fanli IE1 ve IE2 motorlar, 87 Hz nominal noktasi, Kategori 3D.............ccccccvvvvveeeenn. 37
2.2.3  Harici fanli IE3 MOTOTIAr ........ooiiiiee et s 38
2.2.3.1 |IE3 harici fanl motorlar Kategori 3D i¢in 50 Hz nominal noktasi 38
2.2.3.2 1ES3 harici fanli motorlar Kategori 3D i¢in 87 Hz nominal noktasi 42
3 R 47

B 1091-1 tr-2723



FU modunda motorlar; Kategori 2D/3D i¢in — B 1091 igin projelendirme kilavuzu DRIVESYSTEMS

1 Teknik agiklamalar

1.1 Genel

NORD DRIVESYSTEMS tarafindan teslim edilen 2D ve 3D kategorisindeki motorlar, EN 60079-0 ve
EN 60079-31 sayili normlara uygundur. Sarginin izolasyon sistemi, frekans invertorii modu igin
tasarlanmistir. Frekans invertorleriyle galisma sirasinda, motorlar her zaman DIN 44082'ye gore burgulu
PTC termistorleriyle donatiimistir.

PTC termistorli, degisken devirli siricilerde motorun tip etiketinde belirtilen maksimum yizey
sicakhgina uymak i¢in 6nemli koruma elemanidir.

PTC termistorii 6rn. motor mili gibi bazi motor pargalari i¢cin sadece dolayli bir sicaklik denetimi
sagladigi igin, bu projelendirme kilavuzunda belirtilen tiim 6zelliklere uyulmasi igin gereklidir.

Zor test calismalarinda, ekte belirtilen calisma araliklari kontrol edilmis ve sadece bu araliklar
onaylanmistir. Bu nedenle, belirtilen prosedire uyulmasi, Bolge 22'deki ve Bélge 21'deki Il. cihaz
grubuna (iletken olmayan toz) ait kontrol slrtculerinin projelendiriimesi ve isletime alinmasi icin
Onkosuldur.

1.2 Genel bakis

1.2.1 Frekans invertorlerinin gerekli ozellikleri:

» Sadece bir vektor kontrol ydntemine sahip ve dislk devir araliyinda yike bagl bir klemens gerilimi
adaptasyonu yapan frekans invertorleri kullaniimalidir.

» Frekans invertérinin maksimum c¢ikis gerilimi, sebeke geriliminin %91'inden dusuk olmamaldir.

» Frekans invertdrd, nominal motor akimina ayarlanabilen bir i#*t denetimi saglamalidir.

* Cikis kademesinin darbe frekansi, 4 kHz veya daha ylksek bir degere ayarlanabilmelidir.

* Frekans invertori PTC termistéri degerlendirmesi icin bir girise sahip degilse, degerlendirme,
frekans invertorini kapatan ayr bir tetikleme cihazi Gzerinden gergeklesmelidir. PTC termistori
degerlendirmesi olmadan galigmaya izin verilmez.

+ tbvetD A21 atesleme korumasi turtindeki motorlarin PTC termistériu degerlendirmesi, AB tip kontrol
sertifikali ve Uglncl taraflarca belgelenmis bir PTC termistori tetikleme cihazi Uzerinden
gerceklesmelidir. Frekans invertérindeki PTC termistér degerlendirmesinin girisi Gzerinden bir PTC
termistor degerlendirmesine izin verilmez. Hata durumunda (¢ok yiksek sicaklik), motor ve frekans
invertdéri kombinasyonu harici PTC termistdru tetikleme cihazi Gzerinden givenli sekilde kapatilmig
olmalidir.

» Asagidaki tablolarda belirtilen dederler, motora direkt olarak monte edilmemis frekans invertorlerini
temel alir. Motora direkt olarak monte edilmis frekans invertérlerinde duslk torklar kullaniimahdir.
Bunlar, G4041-1 numarali belgede bulunabilir.
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DRIVESYSTEMS 1 Teknik aciklamalar

1.2.2 2014/34/EU sayih AB yonetmeliklerine gore 3D kategorisindeki motorlar

Uzerine frekans invertdri takilmis motora sahip, 2014/34/EU sayili AB ydnetmeligine goére 3D
kategorisindeki motorlarda, izin verilen maksimum torkun belirlenmesi icin asagidaki adimlara dikkat
edilmelidir:

1. B1091-1'e gore izin verilen maksimum torkun belirlenmesi

2. Ayni boyut ve glice sahip bir NORD standart motoru (ATEX hari¢) baz alinarak G4014-1
uyarinca istenen ¢alisma noktasi i¢in izin verilen maksimum torkun belirlenmesi.

3. lIzin verilen maksimum deger, asagidaki karsilastirmayla belirlenmelidir.

a) G4014-1 belgesindeki tork degeri B1091-1 yapilandirma kilavuzundaki tork degerinden
daha buyukse, B1091-1 yapilandirma kilavuzundaki tork degeri kullaniimalidir.

b) B1091-1 yapilandirma kilavuzundaki tork degeri G4014-1 belgesindeki tork degerinden
daha buiyikse, G4014-1 belgesindeki tork degeri kullaniimahdir.

1.3 Kablolama

» Frekans invertéri ve motor arasina rezonansa girebilecek filireler baglanmamaldir. Ortaya ¢ikan
asiri gerilimler, kablolarin izolasyonuna veya motora zarar verebilir.

» Sadece frekans invertori tedarikgisi tarafindan dngoériilen veya onaylanan filtreler kullaniimahdir.

» Kullanilan hatlar, en az 2.000 VDCl'lik bir izolasyon dayanimina sahip olmalidir.

+ Ek sebeke ve motor bobinleri, frekans invertoriiniin ¢ikis gerilimini azaltir ve bu yapilandirma
kilavuzunda dikkate alinmayacaktir. Bobinler kullaniimasi durumunda, alan zayiflatma bdlgesinin
kullanim noktasi asagi dogru kayar ve alan zayiflatmasi buyar.

* Motor ile frekans invertéri arasindaki izin verilen maksimum kablo uzunlugu, frekans invertériiniin
Ureticisi tarafindan kisitlanabilir. NORD frekans invertorleri igcin 30 m'nin Ustindeki bir kablo
uzunluguna izin verilip verilmedigini 6grenin.
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FU modunda motorlar; Kategori 2D/3D i¢in — B 1091 igin projelendirme kilavuzu DRIVESYSTEMS

1.4 Devreye alma

Cikis kademe darbe frekansini 4 ila 6 kHz degerine ayarlayin.

Vektdr kontrolinl kullanilan motora parametreleyin.

i*t denetimi, motorun nominal akimina ayarlanmalidir.

NORD frekans invertérlerinde, bunun icin kapatma sinifi 5'teki P535 parametresini 1 degerine (%
100) ayarlayin.

Maksimum c¢ikis frekansi, kullanima bagh olarak ayarlanmali ve 100 Hz degderinden buyuk
olmamalidir.

PTC termistori denetimini devreye sokun. 2D motorlarda (Ex tb, Ex tD A21); harici, belgelenmis bir
PTC termistoru tetikleme cihazi kullaniimalidir.

Frekans invertorinin veya harici PTC termistoru tetikleme cihazinin sebeke baglantisini keserek
PTC termistdriint kontrol edin.

Kullanim amaci i¢in uygun olan motordaki tip etiketi bilgilerine dikkat edilmelidir. Tip etiketi bilgilerinin
aciklamasini, B1091 sayili NORD isletme ve montaj kilavuzunda bulabilirsiniz.

Tablolarda belirtilen akim, devir ve tork degerleri maksimum degerlerdir ve asilmamalari gerekir.

Motor tip etiketinde belirtilen asgari gerilim degerlerine ulasilmazsa, motor, ilgili calisma noktasinda
cahstirlimamahdir.

DIKKAT Rediiktér hasari - Yiiksek devir

RedUktor girisindeki izin verilen maksimum devre uyulmalidir.

izin verilen devrin asiimasi, rediiktér parcalarinda asiri isinmaya ve hasara ve hatta rediiktériin tahrip oimasina
neden olabilir.

Frekans invertéru ¢calistirmasinda, motor devri, yapilandirma 6zelliklerine uygun olarak sinirlanmalidir.
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DRIVESYSTEMS 1 Teknik aciklamalar

1.5 Frekans invertoru atamasi ve ¢calisma modunun segimi

Akim tespitinde yeterli 6lcim hassasiyeti elde etmek igin, nominal frekans invertdrti akimi motor akimina
uymalidir. Nominal frekans invertori akimi, motor akiminin 2 katini gegmemelidir.

Bir motorun selektif i#*t denetimi artik mimkin olmayacagi igin, bu projelendirme yénetmeligine gére
¢oklu motor moduna izin verilmez.

Litfen 2 "Teknik veriler (karakteristik egri verileri)"bdlumundeki teknik bilgilere dikkat edin.

Uygulama durumuna bagli olarak, motorun ¢alisma modu asagidaki U¢ karakteristik egrisinden birinden
segilebilir:

» 50 Hz karakteristik egrisi: Nominal nokta 400 V / 50 Hz, 0 — 50 Hz; alan zayiflatmasi yok ve
50 — 100 Hz alan zayiflatmasi.

» 87 Hz karakteristik egrisi: Nominal nokta 400 V / 87 Hz, 0 — 87 Hz; alan zayiflatmasi yok ve
87 — 100 Hz alan zayiflatmasi.

U/f karakteristik egrileri

VAC

400 =

350 /

300 y 4
/

250

200
150
100

50

Q
Q
1]
1]
1]
7

0 10 20 30 40 50 60 70 80 90 100 Hz

Sekil 1: U/f karakteristik egrilerinin segimi
Aciklamalar

= 50 Hz karakteristik egrisi
87 Hz karakteristik egrisi
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FU modunda motorlar; Kategori 2D/3D i¢in — B 1091 igin projelendirme kilavuzu DRIVESYSTEMS

1.6 Ornekler

1.6.1 1. Ornek 100L/4 3D TF motor
Motor tip etiketi bilgileri:

Nominal gerilim: 230/400V AlY
Nominal frekans: 50 Hz
Nominal gug: 2,2 kW

50 Hz karakteristik egrisi
Yildiz devrede motor (400 V / 50 Hz), 2,2 kW frekans invertorii

[%] kW
120 4,0
3,5

£

//‘/_.\'\_\.\ 3,0

80
&0 2,0
f ¥

_/ J

20
H/E/’u 0.5

o lB3 0,0
0 10 20 30 40 50 60 70 80 90 100 Hz

Sekil 2: 100L/4 motor, 50 Hz karakteristik egrisi

Aciklamalar
- Motor ¢ikis glicu [kW]
—— Tork [%]
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1 Teknik aciklamalar

87 Hz karakteristik egrisi
Uggen devrede motor (230 V / 50 Hz), 4,0 kW frekans invertorii

[%] kkw
120 ﬂ] 4.0
110
- 3,5
100
a0 /‘, - 3.0
BO
/ fEf 2,5
"1/ a
&0 2.0
=0 __/ /E/
15
40 )3//
30 / 1,0
20
/,E" 0,5
10 ..,/’E,
o 32 0,0
o 10 20 30 40 50 &0 70 BO a0 100 Hz

Sekil 3: 100L/4 motor, 87 Hz karakteristik egrisi

Aciklamalar
—=- Motor ¢ikis glict [kW]
—t— Tork [%]
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FU modunda motorlar; Kategori 2D/3D i¢in — B 1091 igin projelendirme kilavuzu DRIVESYSTEMS

1.6.2 2. Ornek 100L/4 3D TF motor
Motor tip etiketi bilgileri:

Nominal gerilim: 400/690 V AY
Nominal frekans: 50 Hz
Nominal gug: 2,2 KW

400/ 690 V A/Y sargl tasarimi nedeniyle, bu durumda frekans invertoriinde sadece 50 Hz
karakteristik egrisinden faydalanilabilir.

12 B 1091-1 tr-2723



DRIVESYSTEMS 1 Teknik aciklamalar

1.7 Frekans invertoru parametrelemesi igin motor verileri
Motor tipleri: IE1, IE2 ve IE3 motorlar

Asagidakg aciklama, bu boélimin takip eden tim tablolari i¢in gecerlidir.

Aciklamalar
fn Nominal frekans | IN Nominal akim Pn Nominal gl¢ Devre A/Y devresi
nn Nominal devir Un  Nominal gerilim | cos @ Gig faktori Rst Hat direnci

1.7.1 1IE1 motorlarda frekans invertoriiniin parametreleme verileri

1.7.1.1 50 Hz karakteristik egrisi

o

Motor tipi é’ fn nN In Un Pn cos ¢ Devre Rst

< [Hz] | [dak’] [A] vi [kW] [Ql
63S/4 2D/3D 50 1385 0,51 400 0,12 0,62 Y 68,35
63L/4 2D/3D 50 1368 0,65 400 0,18 0,66 Y 58,19
71S/4 2D/3D 50 1365 0,74 400 0,25 0,80 Y 39,76
71L/4 2D/3D 50 1385 1,05 400 0,37 0,76 Y 22,24
80S/4 3D 50 1385 1,51 400 0,55 0,75 Y 15,79
80L/4 3D 50 1395 2,03 400 0,75 0,75 Y 10,49
90S/4 3D 50 1410 2,76 400 1,1 0,76 Y 6,41
90L/4 3D 50 1390 3,563 400 1,5 0,78 Y 3,99
100L/4 3D 50 1415 5,0 400 2,2 0,78 A* 2,78
100LA/4 3D 50 1415 6,8 400 3,0 0,78 A* 5,12
112M/4 3D 50 1430 8,24 400 4,0 0,83 A* 3,47
132S/4 3D 50 1450 11,6 400 55 0,8 A* 2,14
132M/4 3D 50 1450 15,5 400 7,5 0,79 A* 1,42
132MA/4 3D 50 1445 18,8 400 9,2 0,82 A* 1,16

*)400/690V'ta (230/400 V'ta devre tiirii Y); RStY=RStA/3
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FU modunda motorlar; Kategori 2D/3D igin — B 1091 igin projelendirme kilavuzu DRIVESYSTEMS
1.7.1.2 87 Hz karakteristik egrisi
- ‘gx Devre
Motor tipi g fn nN In Un Pn COS @ | (230/400v) Rst
< [Hz] | [dak”] [A] vl [kW] [Ql
63S/4 2D/3D 50 1385 0,88 230 0,12 0,62 A 68,35
63L/4 2D/3D 50 1368 1,12 230 0,18 0,66 A 58,19
71S/4 2D/3D 50 1365 1,28 230 0,25 0,80 A 39,76
71L/4 2D/3D 50 1385 1,82 230 0,37 0,76 A 22,24
80S/4 3D 50 1385 2,62 230 0,55 0,75 A 15,79
80L/4 3D 50 1395 3,52 230 0,75 0,75 A 10,49
90S/4 3D 50 1410 4,78 230 1,1 0,76 A 6,41
90L/4 3D 50 1390 6,11 230 1,5 0,78 A 3,99
100L/4 3D 50 1415 8,65 230 2,2 0,78 A 2,78
100LA/4 3D 50 1415 11,76 230 3,0 0,78 A 1,71
112M/4 3D 50 1430 14,2 230 4.0 0,83 A 1,11
132S/4 3D 50 1450 20,0 230 5,5 0,8 A 0,72
132M/4 3D 3D 50 1450 26,8 230 7,5 0,79 A 0,46
132MA/4 3D 50 1455 32,6 230 9,2 0,829 A 0,39
14 B 1091-1 tr-2723




DRIVESYSTEMS

1 Teknik aciklamalar

1.7.2 1E2 motorlarda frekans invertoriiniin parametreleme verileri

1.7.2.1 50 Hz karakteristik egrisi
S
Motor tipi é’ fN nN In Un Pn cos ¢ Devre Rst
< [Hz] | [dak”] [A] vl [kW] [Q]
80SH/4 2D/3D | 50 1415 1,38 400 0,55 0,7 Y 9,34
80LH/4 2D/3D | 50 1410 1,8 400 0,75 0,75 Y 6,70
90SH/4 2D/3D | 50 1430 2,46 400 1,1 0,8 Y 4,96
90LH/4 2D/3D | 50 1420 3,38 400 1,5 0,79 Y 3,27
100LH/4 2D/3D 50 1445 4,76 400 2,2 0,79 A* 1,73
100AH/4 | 2D/3D | 50 1420 6,4 400 3,0 0,77 A* 4,39
112MH/4 | 2D/3D | 50 1440 8,12 400 4,0 0,83 A* 2,96
132SH/4 | 2D/3D | 50 1455 10,82 400 5,5 0,83 A* 1,84
132MH/4 2D/3D 50 1455 15,08 400 7,5 0,8 A* 1,29
160MH/4 | 2D/3D | 50 1465 20,5 400 11,0 0,85 A* 0,78
160LH/4 2D/3D | 50 1465 27,5 400 15,0 0,87 A* 0,53
180MH/4 | 2D/3D | 50 1475 34,9 400 18,5 0,84 A* 0,36
180LH/4 2D/3D | 50 1475 40,8 400 22,0 0,86 A* 0,31
*) 400/690V'ta (230/400 V'ta devre tiirii Y); RStY=RStA/3
1.7.2.2 87 Hz karakteristik egrisi
;6,, Devre
Motor tipi | & fin N In Un Pn €oS @ | (230/400v) Rst
| Mz | [dakl | [Al | V] | [kW] [0]
80SH/4 2D/3D | 50 1415 2,39 230 0,55 0,7 A 9,34
80LH/4 2D/3D | 50 1410 3,12 230 0,75 0,75 A 6,70
90SH/4 2D/3D 50 1430 4,26 230 1.1 0,8 A 4,96
90LH/4 2D/3D | 50 1420 5,85 230 1,5 0,79 A 3,27
100LH/4 2D/3D 50 1445 8,25 230 2,2 0,79 A 1,73
100AH/4 2D/3D 50 1420 11,1 230 3,0 0,77 A 1,48
112MH/4 2D/3D 50 1440 14,1 230 4,0 0,83 A 1,00
132SH/4 | 2D/3D | 50 1455 18,8 230 5,5 0,83 A 0,60
132MH/4 2D/3D 50 1455 26,2 230 7,5 0,8 A 0,42
160MH/4 | 2D/3D | 50 1465 35,5 230 11,0 0,85 A 0,26
160LH/4 2D/3D | 50 1465 48,0 230 15,0 0,87 A 0,17
180MH/4 | 2D/3D | 50 1475 60,8 230 18,5 0,84 A 0,12
180LH/4 2D/3D 50 1475 71,0 230 22,0 0,86 A 0,10
B 1091-1 tr-2723 15




FU modunda motorlar; Kategori 2D/3D igin — B 1091 igin projelendirme kilavuzu DRIVESYSTEMS
1.7.3 IE3 motorlarda frekans invertoriiniin parametreleme verileri
1.7.3.1 50 Hz karakteristik egrisi
5
Motor tipi g fN nN In Un P cos ¢ Devre Rst
< [Hz] | [dak’] [A] vl [kW] [Q]
63SP 2D/3D 50 1342 0,41 400 0,12 0,70 Y 66,61
63LP 2D/3D 50 1373 0,58 400 0,18 0,66 Y 38,28
71SP 2D/3D 50 1408 0,7 400 0,25 0,73 Y 24,15
71LP 2D/3D 50 1397 0,93 400 0,37 0,78 Y 18,13
80SP 2D/3D 50 1402 1,42 400 0,55 0,75 Y 10,65
80LP 2D/3D 50 1414 1,78 400 0,75 0,75 Y 6,30
90SP 2D/3D 50 1429 2,45 400 1,1 0,79 Y 4,22
90LP 2D/3D 50 1414 3,24 400 1,5 0,81 Y 3,08
100LP 2D/3D 50 1460 4,5 400 2,2 0,81 Y 1,97
100AP 2D/3D 50 1454 6,25 400 3 0,81 Y 1,60
112MP 2D/3D 50 1440 7,94 400 4 0,84 Y* 0,90*
132SP 2D/3D 50 1465 11,24 400 55 0,79 Y* 0,497*
132MP 2D/3D 50 1458 15,49 400 7,5 0,79 Y* 0,367*
160SP 2D/3D 50 1474 16,95 400 9,2 0,86 Y* 0,307*
160MP 2D/3D 50 1467 20,39 400 11 0,85 Y* 0,27*
160LP 2D/3D 50 1467 27,5 400 15 0,87 Y* 0,178*
180MP 2D/3D 50 1480 34,8 400 18,5 0,83 Y* 0,103*
180LP 2D/3D 50 1475 40,83 400 22 0,85 Y* 0,10*
225RP 2D/3D 50 1485 55,4 400 30 0,84 Y* 0,06
225SP 2D/3D 50 1485 68,9 400 37 0,83 Y* 0,048
225MP 2D/3D 50 1485 82,2 400 45 0,84 Y* 0,038
250WP 2D/3D 50 1485 98,8 400 55 0,84 Y* 0,028

*)230/400 V'ta (400/690 V'ta devre tiirli A); Rsta=Rsty x 3
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DRIVESYSTEMS 1 Teknik aciklamalar

1.7.3.2 87 Hz karakteristik egrisi

;5,, Devre

Motor tipi 2 fn nN In Un Pn CoS® | (230/400v) Rst

< || @k | Al | M| kW] (0]

63SP 2D/3D 50 1342 0,71 230 0,12 0,70 A 66,61
63LP 2D/3D 50 1373 1 230 0,18 0,66 A 38,28
71SP 2D/3D 50 1408 1,21 230 0,25 0,73 A 24,15
71LP 2D/3D 50 1397 1,61 230 0,37 0,78 A 18,13
80SP 2D/3D 50 1402 2,46 230 0,55 0,75 A 10,65
80LP 2D/3D 50 1414 3,08 230 0,75 0,75 A 6,30
90SP 2D/3D 50 1429 4,24 230 1,1 0,79 A 4,22
90LP 2D/3D 50 1414 5,61 230 1,5 0,81 A 3,08
100LP 2D/3D 50 1460 7,79 230 2,2 0,81 A 1,97
100AP 2D/3D 50 1454 10,83 230 3 0,81 A 1,60
112MP 2D/3D 50 1440 13,75 230 4 0,84 A 0,91
132SP 2D/3D 50 1465 19,47 230 5,5 0,79 A 0,487
132MP 2D/3D 50 1458 26,83 230 7,5 0,79 A 0,371
160SP 2D/3D 50 1474 29,36 230 9,2 0,86 A 0,30
160MP 2D/3D 50 1467 35,32 230 11 0,85 A 0,261
160LP 2D/3D 50 1467 47,63 230 15 0,87 A 0,167
180MP 2D/3D 50 1480 60,28 230 18,5 0,83 A 0,103
180LP 2D/3D 50 1475 70,72 230 22 0,85 A 0,097
225RP 2D/3D 50 1485 95 230 30 0,84 A 0,06
225SP 2D/3D 50 1485 119 230 37 0,83 A 0,048
225MP 2D/3D 50 1485 142 230 45 0,84 A 0,038
250WP 2D/3D 50 1485 171 230 55 0,84 A 0,028
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FU modunda motorlar; Kategori 2D/3D i¢in — B 1091 igin projelendirme kilavuzu DRIVESYSTEMS

2 Teknik veriler (karakteristik egri verileri)

Veriler:
Motor tipi: IE1, IE2 ve IE3
Sebeke gerilimi: 400V Devre: bkz. Tablolar
Yizey sicaklig: T125°C/T140 °C Cevre sicakhgi Tu: -20 °Cila +40 °C

2.1 Kendinden sogutmali motorlar

(i Bilgi

3D kategorisindeki IE1 ve IE2 motorlar icin artan ¢cevre sicakhgi

60 °C'ye kadar bir ¢cevre sicakliginda ¢alisma miamkuindur. Bu durumda, belirtilen moment degerleri %
72'ye indirgenmelidir.

m Bilgi

Enterpolasyon

Bitisik frekanslar arasinda dogrusal bir veri enterpolasyonuna izin verilir.

Asagidakg aciklama, bu bélimin takip eden tim tablolari i¢in gecerlidir.

Aciklamalar
fs indiiktor frekansi M Tork M Tork n Devir
. o .
[Hz] Hertz cinsinden [Nm] NeV\{tonmetre [%] Nominal momentin %'si [dak-'] 1/d§k cinsinden
cinsinden olarak devir
P motor giicu Us motor gerilimi Is  motor akimi
[kW] Kilowatt cinsinden [Vl Volt cinsinden [A] Amper cinsinden
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DRIVESYSTEMS

2 Teknik veriler (karakteristik egri verileri)

2.1.1 IE1 motorlar

21.1.1 IE1 motorlar, Kategori 2D ve 3D i¢in 50 Hz nominal noktasi
Motor tipi
Gerilim 3 20 40 60 100 |fs[Hz]
Devre tura (Y/A)
0,65 0,86 0,86 0,86 0,54 |M[Nm]
63S/4 0 450 1073 1484 1805 | n [min™]
0 0,04 0,1 0,13 0,1 P [kW]
230/400V, 50 Hz 80 187 347 363 361 Us [V]
Y 0,45 0,48 0,52 0,48 0,65 |Is[A]
0,71 1,26 1,26 1,26 0,74 | M[Nm]
63L/4 0 438 1060 1428 1886 | n [min”']
0 0,06 0,14 0,19 0,15 | P [kW]
230/400V, 50 Hz 65 185 352 361 360 | Us[V]
Y 0,5 0,61 0,66 0,71 0,8 Is [A]
1,15 1,76 1,76 1,56 0,72 |M[Nm]
71S/4 0 441 1059 1448 2469 | n[min]
0 0,08 0,2 0,24 0,19 | P [kW]
230/400V, 50 Hz 62 187 342 356 357 | Us[V]
Y 0,54 0,72 0,72 0,88 0,79 |Is[A]
1,81 2,55 2,57 2,38 1,22 | M[Nm]
71L/4 0 461 1069 1481 2312 | n[min]
0 0,12 0,29 0,37 0,3 P [kW]
230/400V, 50 Hz 57 181 329 344 343 | Us[V]
Y 0,83 1,02 1,04 1,24 1,3 Is [A]

B 1091-1 tr-2723
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FU modunda motorlar; Kategori 2D/3D i¢in — B 1091 igin projelendirme kilavuzu DRIVESYSTEMS

21.1.2 IE1 motorlar, Kategori 3D icin 50 Hz nominal noktasi

Motor tipi Devre igin bkz. 1.7
Frekans invertorii giicii ve nominal akim
50 Hz'de (list deger) ve 100 Hz'de (alt deger) motor giicii [kW]
l * 3 10 20 30 40 50 60 70 80 90 100 fs[Hz]

0,55kw|048| 16 |20 |29 |34 |38 |35 |32 |27 |23]|20]|16 | M[Nm]
80S/4 16 A 42 | 52 | 76 | 89 | 99 | 91 | 82 | 71 59 | 52 | 42 M [%]
0,43 | 30 | 150 | 463 | 765 |1.061|1.314|1.604|1.837|2.073|2.296|2.529| n [min""]
0,75kW|067| 21 | 31 | 40 |47 |52 |47 |44 |38 |32 |28 |23 | M[Nm]
80L/4 22A 40 | 60 | 77 | 90 | 100 | 90 | 85 | 73 | 62 | 54 | 45 M [%]
0,63| 26 | 166 | 471 | 769 |1.091|1377 [1.614|1.864|2.108|2.348|2.564| n [min""]
1,1kW 101|135 |54 |66 |73 |76 |70 |64 |56 |51 |43 |39 | M[Nm]
90S/4 3,0A 46 | 71 87 | 96 | 100 | 92 | 84 | 73 | 68 | 57 | 51 M [%]
1,06 | 10 | 207 | 503 | 800 |1.032(1.379|1.626|1.875|2.096|2.372|2.606| n [min-']
1,5kW 1,311 43 | 58 |78 90|95 |90 |83 72|65 |56 |49 | M[Nm]
90L/4 3,7A 42 | 56 | 76 | 87 | 92 | 87 | 80 | 70 | 63 | 54 | 47 M [%]
1,37 0 | 196 | 495 | 790 |1.091|1.388|1.654|1.909|2.173|2.437|2.695| n [min-]
22kW 19255 |95 12,1136 |143|13,1(122(10,8| 99 | 83 | 7,4 | M[Nm]
100L/4 55A 38 | 66 | 84 | 95 | 99 | 91 | 84 | 75 | 69 | 58 | 51 M [%]
2,17| 0 | 207 | 488 | 805 |1.106|1.408(1.715|2.010|2.234|2.523|2.807| n [min"]
3kW [261(10,7 13,6 |16,4|18,0|18,9|17,7|156|13,2|11,4|10,0| 8,3 | M[Nm]

100LA/4
7,0A 53 | 67 | 81 | 89 | 93 | 87 | 77 | 65 | 56 | 49 | #1 M [%]
T140°C 2,39| 12 | 256 | 541 | 833 |1.140|1.410(1.681|1.940|2.233|2.490(2.760| n [min"]
4kw 1352]13,2(18,1|21,9|24,0(255|23,8|21,1|18,0{15,9(14,0|12,1| M [Nm]
112M/4 | 95A 50 | 69 | 83 | 91 97 | 90 | 80 | 68 | 60 | 53 | 46 M [%]

3,561 | 17 | 237 | 529 | 824 |1.120|1.414|1.689|1.963|2.236|2.506|2.775| n [min"]
55kwW |5,04]22,0|258|30,0|34,0|36,2|33,7(29,6|255|21,9(18,4|16,1 | M [Nm]
1328/4 | 125A 61 71 83 | 94 | 100 | 93 | 82 | 71 | 60 | 51 | 45 M [%]

4,78 | 44 | 240 | 536 | 832 |1.130(1.428|1.714|1.995|2.276|2.556|2.834| n [min™]
7,5kW |6,66|30,0 350 |41,0|47,1|49,5|44,5(39,3|32,2|27,7|23,8|20,5| M[Nm]
132M/4 | 16,0 A 60 | 70 | 82 | 94 | 99 | 89 | 79 | 64 | 55 | 48 | 41 M [%]

6,06 | 62 | 241 | 538 | 837 |1.133|1.431|1.713|1.967|2.268|2.551|2.828| n [min""]
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DRIVESYSTEMS 2 Teknik veriler (karakteristik egri verileri)

21.1.3 IE1 motorlar, Kategori 2D ve 3D i¢in 87 Hz nominal noktasi

Motor tipi
Gerilim 3 20 40 100 fs [Hz]
Devre turii (Y/A)

0,65 0,86 0,86 0,86 |M[Nm]

63S/4 0 450 1073 2741 | N [min]
0 0,04 0,1 0,25 |P kW]
230/400V, 50 Hz 46 108 200 358 | Us[V]
A 0,78 0,82 0,89 0,81 |Is[A]
0,71 1,26 1,26 1,26 |M[Nm]
63L/4 0 438 1060 2719 | N [min-1]
0 0,06 0,14 0,36 | P [kW]
230/400V, 50 Hz 38 107 203 361 | Us[V]
A 0,87 1,06 1,15 11 |Is[A]
1,15 1,76 1,76 1,88 | M[Nm]
71S/4 0 441 1059 2661 | N [min]
0 0,08 0,2 0,52 | P kW]
230/400V, 50 Hz 36 108 198 356 | Us[V]
A 0,94 1,25 1,25 1,63 |Is[A]
1,81 2,55 2,57 2,56 | M[Nm]
71L/4 0 461 1069 2770 | N [min-1]
0 0,12 0,29 0,74 | P kW]
230/400V, 50 Hz 33 104 190 342 |Us|V]
A 1,43 1,77 1,8 2,12 |Is[A]
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FU modunda motorlar; Kategori 2D/3D i¢in — B 1091 igin projelendirme kilavuzu DRIVESYSTEMS

21.1.4 IE1 motorlar, Kategori 3D icin 87 Hz nominal noktasi

Motor tipi Devre igin bkz. 1.7
Frekans invertorii giicii ve nominal akim
50 Hz'de (list deger) ve 100 Hz'de (alt deger) motor giicii [kW]
l * 3 10 20 30 40 50 60 70 80 90 100 fs[Hz]

11kw |055) 19| 23|30 |34 |37 |39(39]|39|38]36]| 35| M[Nm]
80s/4 | 3,0A 093] 50 | 60 | 79 | 89 | 97 | 102|102 | 102 | 99 | 94 | 92 | M[%]
1,03] 0 | 164 | 440 | 757 |1.052|1.351|1.638/1.947(2.237|2.457|2.814| n [min™']
1,5kW [0,78| 29 | 33 | 42 | 47 |50 |54 |56 |57 |55|53] 50| M[Nm]
80L/4 | 3,7A |1,36| 56 | 63 | 81 | 90 | 96 | 104 | 108 | 110 | 106 | 102 | 95 | M [%]
1,46| 0 | 207 | 493 | 792 |1.086(1.377|1.668|1.970(2.256|2.439(2.813| n [min™']
22kw|1,10| 43 |50 |63 |70|76|77|76|76|74]|70]68|M[Nm]
90s/4 | 55A |1,83| 57 | 66 | 83 | 92 | 100 | 101 | 100 | 100 | 98 | 92 | 90 | M [%]
2,03| 0 | 192|482 | 778 |1.070(1.370|1.675(1.978|2.270|2.489(2.833| n [min']
3kW [1,39| 41 | 54|73 |85|93|96|99|99|98|91]86 | M[Nm]
90L/4 | 7,0A |2,38| 40 | 52 | 71 | 83 | 90 | 93 | 96 | 96 | 95 | 88 | 83 | M[%]
2,56 | 73 | 179 | 487 | 789 |1.085(1.387|1.684(1.988|2.2842.497(2.863| n [min]
4kwW [210| 7,3 [11,0]12,6 137 |14,2]142| 142|142 |135|12,8 | 12,3 | M [Nm]
100L/4 | 9,5A |3,37| 51 | 76 | 88 | 95 | 99 | 99 | 99 | 99 | 94 | 89 | 86 | M[%]
3,73| 0 | 207 | 520 | 809 |1.106(1.409|1.709|2.008|2.307|2.518(2.887| n [min"]
55kwW |2,98|11,3(14,1|17,2|18,6 | 19,6 | 19,8 | 20,2 | 20,0 | 18,8 | 18,0 | 17,6 | M [Nm]
125A |4,72| 56 | 69 | 85 | 92 | 96 | 97 | 99 | 98 | 93 | 89 | 86 | M[%]
T140°C 527| 7 | 229|524 | 819 |1.116(1.413]1.713|2.014/2.304|2.505(2.869| n [min*"]
7,5kW [4,01]12,4|186 226|247 |26,2|26,9|269|26,0 (251238224 | M[Nm]
112M/4 | 16,0A | 650 47 | 71 | 86 | 94 | 99 | 102 | 102 | 98 | 95 | 90 | 85 | M[%]
6,79 | 34 | 244 | 535 | 830 |1.126(1.425|1.725(2.024|2.325|2.609(2.890| n [min"]
11 kW | 5,75[20,7 | 25,9 | 31,0 | 34,9 | 36,7 | 38,2 | 38,5 | 38,3 | 36,8 | 34,3 | 29,7 | M [Nm]
132S/4 | 24,0A |9,14| 57 | 71 | 86 | 96 | 101 | 105 | 106 | 106 | 102 | 95 | 82 | M[%]
9,06 | 49 | 241 | 541 | 839 |1.139(1.437|1.737|2.037|2.335|2.544(2.918| n [min""]
15 kW | 7,55 20,0 | 31,0 | 40,0 | 45,0 | 47,7 | 50,3 | 50,5 | 50,0 | 48,9 | 45,5 | 39,0 | M [Nm]
132mi4 | 31,0A |12,1] 40 | 62 | 80 | 90 | 95 | 101 | 101 [ 100 | 98 | 91 | 78 | M[%]

11,91 18 | 244 | 541 | 837 |1.137|1.434(1.734|2.034(2.332|2.540|2.916| n [min-']

100LA/4
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DRIVESYSTEMS

2 Teknik veriler (karakteristik egri verileri)

2.1.2 |E2 motorlar

21.21 IE2 motorlar, Kategori 2D ve 3D i¢in 50 Hz nominal noktasi

Motor tipi
Gerilim 3 20 40 60 100 | fs [Hz]
Devre tura (Y/A)
2,64 3,74 3,73 3,71 1,83 | M[Nm]
80SH/4 15 516 1118 1628 2551 | n [min’]
0 0,2 0,44 0,63 0,49 |P[kw]
230/400V, 50 Hz 38 174 328 368 352 |Us[V]
Y 1,11 1,4 1,41 1,61 1,75 |ls[A]
3,33 4,92 5,08 4,84 2,51 | M[Nm]
80LH/4 10 508 1105 1596 2549 | n[min™]
0 0,26 0,59 0,81 0,67 |P[kW]
230/400V, 50 Hz 36 172 333 363 363 |Us[V]
Y 1,38 1,77 1,81 2,13 2,22 |Is[A]
0,97 5,52 6,83 5,72 3,11 |M[Nm]
90SH/4 76 540 1127 1676 2763 | n[min™]
0,01 0,31 0,81 1 0,9 |P[kwW]
230/400V, 50 Hz 29 168 332 361 362 |Us[V]
Y 1,29 2,06 2,36 2,43 2,49 |Is[A]
5,99 9,75 10,22 10,07 543 | M[Nm]
90LH/4 33 521 1115 1605 2603 | n[min™]
0,02 0,53 1,19 1,69 1,48 | P [kW]
230/400V, 50 Hz 35 173 338 361 361 |Us[V]
Y 2,38 3,28 3,33 4,19 431 |ls[A]
2,38 14,6 14,79 12,08 6,96 | M [Nm]
100LH/4 80 545 1143 1704 2818 | n[min]
0,02 0,83 1,77 2,16 2,05 | P[kwW]
230/400V, 50 Hz 27 171 334 360 361 |Us[V]
Y 2,8 4,84 4,82 4,89 49 |Is[A]
9,8 19,31 20,19 18,21 10,14 | M[Nm]
100AH/4 49 528 1122 1646 2690 |n[min]
0,05 1,07 2,37 3,14 2,86 | P[kW]
230/400V, 50 Hz 32 172 336 363 363 |Us[V]
Y 4,17 6,15 6,41 7,08 7,36 | Is[A]
16,56 24,27 26,49 21,76 11,92 | M[Nm]
112MH/4 47 543 1139 1683 2774 | n[min]
0,08 1,38 3,16 3,83 3,46 | P[kW]
230/400V, 50 Hz 33 170 338 349 349 |Us[V]
Y 5,78 7,63 8,31 9 9,2 |Is[A]
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FU modunda motorlar; Kategori 2D/3D igin — B 1091 igin projelendirme kilavuzu DRIVESYSTEMS
Motor tipi
Gerilim 3 20 40 60 100 fs [Hz]
Devre tira (Y/A)
26,8 36 36 30,9 15,86 | M [Nm]
132SH/4 57 558 1158 1712 2827 | n[min™]
0,16 2,1 4,37 5,53 4,7 P [kW]
230/400V, 50 Hz 33 172 338 345 344 Us [V]
Y 8,63 10,76 10,73 12,97 13,12 |Is[A]
30,6 48,54 49,17 41,8 21,15 |M[Nm]
132MH/4 62 559 1158 1720 2845 | n[min™]
0,2 2,84 5,96 7,53 6,3 P [kW]
230/400V, 50 Hz 31 169 337 350 341 Us [V]
Y 10,94 15 15,6 16,9 16,9 Is [A]
28,8 56,57 60,9 53,3 27,5 M [Nm]
132LH/4 68 556 1151 1704 2830 |n [min"]
0,21 3,29 7,34 9,5 8,15 P [kW]
230/400V, 50 Hz 29 168 333 354 355 Us[V]
Y 11,95 18,2 19,7 21 20,2 Is [A]
48,8 64,3 72 58,4 32,8 M [Nm]
160MH/4 67 564 1159 1739 2885 |n [min"]
0,34 3,8 8,75 10,6 9,9 P [kW]
230/400V, 50 Hz 30 155 308 351 352 Us [V]
Y 15,2 19,5 21,9 22,7 23,4 Is [A]
66,9 97,3 97,3 85,3 48 M [Nm]
160LH/4 2D TF 65 566 1167 1735 2875 | n[min™]
0,46 5,78 11,9 15,5 14,5 P [kW]
230/400V, 50 Hz 28 167 336 350 350 Us[V]
Y 211 27,8 27,8 32,2 33,2 Is [A]
79,9 121 120 102 51,7 M [Nm]
180MH/4 64 575 1176 1752 2908 |n [min"]
0,54 7,3 14,7 18,8 15,7 P [kW]
230/400V, 50 Hz 25 164 334 347 349 Us[V]
Y 28,7 37,5 36,2 41,6 411 Is [A]
102 142 142 117 54,6 M [Nm]
180LH/4 68 573 1173 1749 2926 |n [min"]
0,73 8,54 17,5 21,6 16,7 P [kW]
230/400V, 50 Hz 28 166 325 341 342 Us[V]
Y 32,3 40,6 40,8 47 41 Is [A]
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DRIVESYSTEMS 2 Teknik veriler (karakteristik egri verileri)
21.2.2 |E2 motorlar, Kategori 2D ve 3D i¢in 87 Hz nominal noktasi
Motor tipi
Gerilim 3 20 40 100 |fs[Hz]
Devre tirii (Y/A)
2,64 3,74 3,73 3,74 |M[Nm]
80SH/4 15 516 1118 2840 | N [min]
0 0,2 0,44 1,11 | P kW]
230/400V, 50 Hz 22 100 190 355 |Us[V]
A 1,92 2,42 2,44 2,77 |Is[A]
3,33 4,92 5,08 51 | M[Nm]
80LH/4 10 508 1105 2803 | N [min-1]
0 0,26 0,59 1,5 | P kW]
230/400V, 50 Hz 21 99 192 357 | Us[V]
A 2,38 3,06 3,14 3,69 |Is[A]
0,97 5,52 6,83 5,96 |M[Nm]
90SH/4 76 540 1127 2882 | n[min]
0,01 0,31 0,81 1,8 | P kW]
230/400V, 50 Hz 17 97 192 358 | Us[V]
A 2,24 3,57 4,08 425 |Is[A]
6 9,75 10,2 10,1 |M[Nm]
90LH/4 33 521 1115 2822 | N [min-1]
0,02 0,53 1,19 2,98 | P [kW]
230/400V, 50 Hz 20 100 195 357 | Us|[V]
A 4,13 5,68 5,77 7,08 |lIs[A]
2,38 14,6 14,8 12,56 | M [Nm]
100LH/4 80 545 1143 2905 | N [min-1]
0,02 0,83 1,77 3,82 | Pkw]
230/400V, 50 Hz 16 99 193 359 |Us|[V]
A 4,85 8,39 8,35 85 |Is[A]
9,8 19,3 20,2 20,2 |M[Nm]
100AH/4 49 528 1122 2840 | N [min-1]
0,05 1,07 2,37 6 P [kW]
230/400V, 50 Hz 18 99 194 357 | Us|[V]
A 7,22 10,6 11,1 13 |Is[A]
16,5 24,3 26,5 22,5 |M[Nm]
112MH/4 47 543 1139 2884 | N [min-1]
0,08 1,38 3,16 6,8 |P[kW]
230/400V, 50 Hz 19 98 195 341 |Us[V]
A 10 13,2 14,4 15,8 |Is[A]
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FU modunda motorlar; Kategori 2D/3D igin — B 1091 igin projelendirme kilavuzu DRIVESYSTEMS
Motor tipi
Gerilim 3 20 40 100 | fs [Hz]
Devre turii (Y/A)
26,8 36,1 36,1 31 M [Nm]
132SH/4 57 558 1158 2915 | N [min]
0,16 2,11 4,37 9,46 | P kW]
230/400V, 50 Hz 19 99 195 338 | Us[V]
A 14,9 18,65 18,6 22,15 |Is[A]
30,6 48,5 49,17 39,5 |MI[Nm]
132MH/4 62 559 1158 2921 | N [min-1]
0,2 2,84 5,96 12,1 | P [kw]
230/400V, 50 Hz 18 98 195 332 | Us|[V]
A 18,95 26 27 28,4 |Is[A]
28,8 56,6 60,9 48  |M[Nm]
132LH/4 68 556 1151 2927 | N [min]
0,21 3,29 7,34 14,7 | P [kW]
230/400V, 50 Hz 17 97 192 353 | Us[V]
A 20,7 31,5 34,1 31,5 |Is[A]
48,8 64,3 72,1 56,9 | M [Nm]
160MH/4 67 564 1159 2944 | n [min-1]
0,34 3,8 8,75 17,5 | P [kW]
230/400V, 50 Hz 17 89 178 348 |Us[V]
A 26,4 33,9 37,9 37,2 |Is[A]
66,9 97,4 97,4 82,4 |MI[Nm]
160LH/4 65 566 1167 | 2939 |n [min-1]
0,46 5,78 11,9 254 | P[kW]
230/400V, 50 Hz 16 96 194 344 | Us[V]
A 36,5 48,1 48,2 53,4 |Is[A]
79,9 121 120 93,6 |MI[Nm]
180MH/4 64 575 1176 2957 | N [min-1]
0,54 7.3 14,8 29 |P[kw]
230/400V, 50 Hz 14 95 193 343 | Us|[V]
A 49,8 65,1 62,7 65,8 |Is[A]
102 142 142,8 96,8 |M[Nm]
180LH/4 68 573 1173 2963 | N [min-1]
0,73 8,54 17,5 30 [P [kw]
230/400V, 50 Hz 16 96 188 335 |Us|[V]
A 56 70,4 70,7 654 |Is[A]
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DRIVESYSTEMS

2 Teknik veriler (karakteristik egri verileri)

2.1.3 IE3 motorlar

2.1.3.1 IE3 motorlar, Kategori 2D ve 3D i¢in 50 Hz nominal noktasi
Motor tipi
Gerilim 3 20 50 70 100 |fs [Hz]
Devre turii (Y/A)
0,38 0,83 0,84 0,79 0,49 |M[Nm]
63SP/4 0 445 1290 1555 2035 |n[min™]
0 0,038 0,11 0,13 0,11 | P [kW]
230/400V, 50 Hz 48 181 350 350 348 | Us[V]
Y 0,27 0,39 0,39 0,48 0,50 |Is[A]
0,81 1,10 1,24 1,16 0,79 | M[Nm]
63LP/4 0 484 1321 1682 2270 |n[min™]
0 0,056 0,17 0,21 0,19 | P [kW]
230/400V, 50 Hz 50 174 350 349 349 | Us[V]
Y 0,46 0,54 0,56 0,66 0,69 |Is[A]
0,73 1,69 1,70 1,54 1,00 | M [Nm]
71SP/4 41 506 1368 1808 2521 | n[min™]
0 0,089 0,24 0,29 0,26 | P [kW]
230/400V, 50 Hz 37 174 348 349 349 | Us[V]
Y 0,47 0,69 0,71 0,86 0,89 |Is[A]
1,26 2,39 2,52 2,08 1,39 | M [Nm]
71LP/4 10 496 1351 1810 2516 | n [min™]
0 0,12 0,36 0,39 0,37 | P [kW]
230/400V, 50 Hz 38 174 354 352 351 Us[V]
Y 0,61 0,89 0,97 1,11 1,16 | Is[A]
0,94 3,30 3,83 2,71 1,60 | M [Nm]
80SP/4 60 514 1351 1852 2557 | n[min™]
0,01 0,18 0,54 0,53 0,43 | P [kW]
230/400V, 50 Hz 31 171 349 349 350 | Us[V]
Y 0,77 1,28 1,53 1,56 1,60 |Is[A]
3,04 4,51 5,06 3,57 2,20 |M[Nm]
80LP/4 20 520 1371 1880 2617 | n[min™]
0,006 0,25 0,73 0,70 0,60 | P [kW]
230/400V, 50 Hz 34 168 350 346 349 | Us[V]
Y 1,29 1,65 1,92 1,96 2,01 |Is[A]
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FU modunda motorlar; Kategori 2D/3D igin — B 1091 igin projelendirme kilavuzu DRIVESYSTEMS

Motor tipi

Gerilim 3 20 50 70 100 fs [Hz]

Devre turii (Y/A)
2,51 7,34 7,37 6,12 4,03 M [Nm]

90SP/4 61 530 1400 1908 2689 | n[minT]
0,02 0,41 1,08 1,22 1,13 P [kW]

230/400V, 50 Hz 29 170 347 347 347 Us [V]

Y 1,38 2,41 2,60 3,02 3,13 Is [A]
5,68 10,2 10,1 8,19 5,02 M [Nm]

90LP/4 34 514 1370 1861 2614 | n[min™"]
0,02 0,55 1,45 1,60 1,37 P [kW]

230/400V, 50 Hz 33 172 348 351 351 Us [V]

Y 2,19 3,12 3,53 4,01 4,07 Is [A]
5,81 14,1 14,4 10,9 6,97 M [Nm]

100LP/4 40 559 1441 2003 2844 | n[min™]
0,02 0,83 2,17 2,29 2,07 P [kW]

230/400V, 50 Hz 28 167 343 344 344 Us [V]

Y 2,54 4,40 4,92 5,24 5,34 Is [A]
7,44 19,9 19,6 15,4 9,66 M [Nm]

100AP/4 50 549 1435 1985 2818 | n[min™]
0,04 1,14 2,95 3,21 2,85 P [kW]

230/400V, 50 Hz 25 164 349 349 350 Us [V]

Y 3,46 6,19 6,63 7,34 7,31 Is [A]
11,5 25,2 25,7 18,7 11,9 M [Nm]

112MP/4 59 542 1412 1963 2783 | n[min™]
0,07 1,43 3,80 3,84 3,46 P [kW]

230/400V, 50 Hz 28 167 342 344 343 Us [V]

Y 4,46 7,51 8,54 8,74 8,82 Is [A]
17,6 34,5 35,4 25,5 16,5 M [Nm]

132SP/4 69 565 1448 2020 2874 | n[min™]
0,13 2,04 5,37 5,38 4,95 P [kW]

230/400V, 50 Hz 27 166 343 343 342 Us [V]

Y 6,98 10,9 12,0 12,1 12,1 Is [A]
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DRIVESYSTEMS 2 Teknik veriler (karakteristik egri verileri)

Motor tipi

Gerilim 3 20 50 70 100 | fs [Hz]

Devre turii (Y/A)
27,7 47,0 49,1 35,8 22,9 | M[Nm]

132MP/4 61 559 1435 1997 | 2838 |n[min]
0,18 2,75 7,37 7,50 6,80 | P [kW]

230/400V, 50 Hz 28 165 341 340 340 | Us[V]

Y 10,1 14,8 16,5 16,9 16,9 |l [A]
25,8 54,5 55,7 40,2 25,2 | M[Nm]

160SP/4 66 570 1460 | 2044 | 2920 [n[min]
0,18 3,25 8,52 8,61 7,71 | P kW]

230/400V, 50 Hz 24 161 343 345 344 | Us[V]

Y 10,1 16,0 18,1 18,6 18,5 |Is[A]
40,3 68,8 67,8 49,5 - M [Nm]

160MP/4 69 568 1453 | 2030 - n [min-"]
0,29 4,09 10,3 10,5 - P [kW]

230/400V, 50 Hz 28 165 337 339 - Us [V]

Y 13,4 19,6 21,9 22,1 - Is [A]
52,7 88,1 88,4 64,3 42,2 |M[Nm]

160LP/4 70 571 1455 | 2033 | 2896 [n[min]
0,39 5,26 13,5 13,7 12,8 [P [kW]

230/400V, 50 Hz 27 163 337 339 338 | Us[V]

Y 17,4 25,1 28,6 29,1 29,3 |Is[A]
79,5 120 114 80,5 49,3 |M[Nm]

180MP/4 76 580 1471 2056 | 2935 [n[min]
0,63 7,26 17,5 17,3 15,2 | P [kW]

230/400V, 50 Hz 27 164 335 335 336 | Us[V]

Y 257 35,3 38,0 38,2 36,5 |Is[A]
82,8 141 133 93,0 56,6 | M [Nm]

180LP/4 68 577 1471 2055 | 2927 [n[min]
0,59 8,51 20,5 20,0 17,3 | P [kW]

230/400V, 50 Hz 24 162 343 344 343 | Us[V]

Y 29,4 40,5 43,0 43,6 430 |Is[A]
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FU modunda motorlar; Kategori 2D/3D igin — B 1091 igin projelendirme kilavuzu DRIVESYSTEMS

Motor tipi

Gerilim 3 20 50 70 100 fs [Hz]

Devre turii (Y/A)
138 193 195 137 85 M [Nm]

225RP/4 76 585 1475 2062 2941 n [min]
1,09 11,8 30,1 29,6 26,1 P [kW]

230/400V, 50 Hz 27 164 338 338 337 Us [V]

Y 43,6 55,1 63,8 64,5 63,5 Is [A]
162 237 215 167 89 M [Nm]

225SP/4 76 583 1475 2060 2953 | n[min™]
1,29 14,4 33,2 36 27,6 P [kW]

230/400V, 50 Hz 26 163 326 328 331 Us [V]

Y 50,6 68,8 74,0 76,0 66,6 Is [A]
193 266 253 185 107 M [Nm]

225MP/4 77 584 1478 2067 2954 | n[min™]
1,56 16,3 39,2 40 33,2 P [kW]

230/400V, 50 Hz 26 162 325 327 327 Us [V]

Y 60,7 76,4 83,0 85,0 77,8 Is [A]
234 321 308 216 - M [Nm]

250WP/4 76 585 1488 2069 - n [min"]
1,86 19,7 48,0 46 - P [kW]

230/400V, 50 Hz 24 160 327 329 - Us [V]

Y 76 91 101 100 - Is [A]
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DRIVESYSTEMS

2 Teknik veriler (karakteristik egri verileri)

21.3.2 |IE3 motorlar, Kategori 2D ve 3D i¢in 87 Hz nominal noktasi

Motor tipi
Gerilim 3 20 87 100 |fs[Hz]
Devre tirii (Y/A)
0,38 0,83 0,84 0,84 | M [Nm]
63SP/4 0 445 2428 2740 | n [min]
0 0,04 0,21 0,24 | P [kW]
230/400V, 50 Hz 28 105 351 351 Us [V]
A 0,47 0,67 0,67 0,70 |Is[A]
0,81 1,10 1,24 1,24 | M [Nm]
63LP/4 0 484 2446 2769 | n [min]
0 0,06 0,32 0,36 | P [kW]
230/400V, 50 Hz 29 101 351 351 Us [V]
A 0,80 0,94 0,98 1,01 Is [A]
0,73 1,69 1,69 1,70 | M [Nm]
71SP/4 41 506 2483 2816 | n [min™]
0 0,09 0,44 0,50 | P [kwW]
230/400V, 50 Hz 21 101 348 346 Us [V]
A 0,81 1,19 1,24 1,34 | Is[A]
1,26 2,39 2,53 2,51 M [Nm]
71LP/4 10 496 2470 2793 | n [min]
0 0,12 0,65 0,73 | P [kwW]
230/400V, 50 Hz 22 101 350 349 Us [V]
A 1,06 1,54 1,67 1,84 | Is[A]
0,94 3,30 3,69 3,64 |M[Nm]
80SP/4 60 514 2475 2805 | n [min]
0 0,18 0,96 1,07 | P[kW]
230/400V, 50 Hz 18 99 348 348 Us [V]
A 1,34 2,21 2,55 2,82 |Is[A]
3,04 4,51 5,08 4,66 |MI[Nm]
80LP/4 20 520 2478 2830 |n [min’"]
0 0,25 1,32 1,38 | P [kW]
230/400V, 50 Hz 19 97 347 347 Us [V]
A 2,23 2,86 3,39 3,50 |Is[A]
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FU modunda motorlar; Kategori 2D/3D igin — B 1091 igin projelendirme kilavuzu DRIVESYSTEMS
Motor tipi
Gerilim 3 20 87 100 fs [Hz]
Devre turii (Y/A)
2,51 7,34 7,35 7,35 M [Nm]
90SP/4 61 530 2512 2859 | n[minT]
0,02 0,41 1,93 2,20 P [kW]
230/400V, 50 Hz 17 98 346 345 Us [V]
A 2,38 417 4,50 5,12 Is [A]
5,68 10,2 10,1 10,1 | M [Nm]
90LP/4 34 514 2483 2816 | n [min]
0,02 0,55 2,63 2,99 P [kW]
230/400V, 50 Hz 19 99 346 348 Us [V]
A 3,79 5,40 6,05 6,87 Is [A]
5,81 14,1 14,4 13,4 | M[Nm]
100LP/4 40 559 2550 2923 | n[min™]
0,02 0,83 3,84 4,11 P [kW]
230/400V, 50 Hz 16 97 341 342 Us [V]
A 4,39 7,62 8,57 9,08 Is [A]
7,44 19,9 19,6 19,3 M [Nm]
100AP/4 50 549 2547 2909 | n [min™]
0,04 1,14 5,24 5,88 P [kW]
230/400V, 50 Hz 15 95 345 346 Us [V]
A 6,00 10,7 11,4 12,7 Is [A]
11,5 25,2 25,8 22,5 M [Nm]
112MP/4 59 542 2520 2893 | n [min]
0,07 1,43 6,81 6,83 P [kW]
230/400V, 50 Hz 16 97 339 341 Us [V]
A 7,73 13,0 15,0 15,0 Is [A]
17,6 34,5 33,0 29,3 M [Nm]
132SP/4 69 565 2560 2940 | n[min™"]
0,13 2,04 8,84 9,01 P [kW]
230/400V, 50 Hz 16 96 339 340 Us [V]
A 12,1 18,9 19,9 20,0 Is [A]
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DRIVESYSTEMS 2 Teknik veriler (karakteristik egri verileri)
Motor tipi
Gerilim 3 20 87 100 fs [Hz]
Devre turii (Y/A)
27,7 47,0 45,2 40,5 |M[Nm]
132MP/4 61 559 2550 | 2926 |n[min]
0,18 2,75 12,1 12,4 [P [kW]
230/400V, 50 Hz 16 95 336 335 | Us[V]
A 17,5 25,6 26,8 27,2 |Is[A]
25,8 54,5 51,9 450 |M[Nm]
160SP/4 66 570 2582 | 2962 |[n[min]
0,18 3,25 14,0 14,0 [P [kW]
230/400V, 50 Hz 14 93 339 340 | Us[V]
A 17,5 27,7 30,1 30,2 |Is[A]
40,3 68,8 61,0 - M [Nm]
160MP/4 69 568 2567 - n [min-"]
0,29 4,09 16,4 - P [kW]
230/400V, 50 Hz 16 95 332 - Us [V]
A 23,1 34,0 34,7 - Is [A]
52,7 88,1 82,2 71,4 | M[Nm]
160LP/4 70 571 2566 | 2949 [n[min]
0,39 5,26 22,1 22,1 | P [kW]
230/400V, 50 Hz 16 94 331 332 | Us[V]
A 30,1 43,6 46,9 46,7 |Is[A]
79,5 120 98,0 84,4 |M[Nm]
180MP/4 76 580 2584 | 2969 |n[min]
0,63 7,26 26,5 26,3 | P [kW]
230/400V, 50 Hz 16 95 328 329 | Us[V]
A 44,6 61,1 58,1 57,4 |ls[A]
82,8 141 116 95,3 | M[Nm]
180LP/4 68 577 2585 | 2972 [n[min]
0,59 8,51 31,4 29,7 | P [kW]
230/400V, 50 Hz 14 93 333 334 | Us[V]
A 50,9 70,1 67,8 64,0 |Is[A]
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FU modunda motorlar; Kategori 2D/3D igin — B 1091 igin projelendirme kilavuzu DRIVESYSTEMS
Motor tipi
Gerilim 3 20 87 100 fs [Hz]
Devre turii (Y/A)
138 193 178 150 | M [Nm]
225RP/4 76 585 2586 2973 | n[min™]
1,09 11,8 48,2 46,7 P [kW]
230/400V, 50 Hz 15 95 330 332 Us [V]
A 75,6 95,4 104 100 Is [A]
162 237 155 135 M [Nm]
225SP/4 76 583 2595 2981 |n [min]
1,29 14,40 42,1 42,2 P [kW]
230/400V, 50 Hz 15 94 320 322 Us [V]
A 87,6 119 95 95,4 Is [A]
193 266 210 181 | M[Nm]
225MP/4 77 584 2591 2978 | n[min™]
1,56 16,3 57 56,4 P [kW]
230/400V, 50 Hz 15 94 317 317 Us [V]
A 105 132 125 125 Is [A]
234 321 282 - M [Nm]
250WP/4 76 585 2589 - n [min-]
1,86 19,6 76 - P [kW]
230/400V, 50 Hz 14 93 316 - Us [V]
A 131 158 167 - Is [A]
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DRIVESYSTEMS 2 Teknik veriler (karakteristik egri verileri)

2.2 Harici fanlh motorlar

m Bilgi

Enterpolasyon

Bitisik frekanslar arasinda dogrusal bir veri enterpolasyonuna izin verilir.

Asagidakg aciklama, bu bélimin takip eden tim tablolari i¢in gecerlidir.

Aciklamalar
fs indiiktor frekansi M Tork M Tork n Devir
. o o
[Hz] Hertz cinsinden [Nm] NeV\{tonmetre [%] Nominal momentin %'si [dak-'] 1/d§k cinsinden
cinsinden olarak devir
P motor giicu Us motor gerilimi Is  motor akimi
[kW] Kilowatt cinsinden [V1 Volt cinsinden [A] Amper cinsinden
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FU modunda motorlar; Kategori 2D/3D i¢in — B 1091 igin projelendirme kilavuzu DRIVESYSTEMS

2.2.1 Harici fanh IE1 ve IE2 motorlar, 50 Hz nominal noktasi, Kategori 3D

Motor tipi Devre igin bkz. 1.7
Frekans invertorii giicii ve nominal akim
l 50 Hz'de (list deger) ve 100 Hz'de (alt deger) motor giicii [kW]
l * 3 10 20 30 40 50 60 70 80 90 100 fs[Hz]

0,55 kwjo0,11,08 | 08 | 0808 080808 0807 ] 06| 04| M[Nm]
63S/4 1,6 A 94 | 94 | 94 | 94 | 94 | 94 | 92 | 90 | 82 | 66 | 50 M [%]
0,09 | 10 | 150 | 375 | 690 |1.010{1.320|1.381|1.441|1.641|1.840|1.932|n [min-1]
0,55 Kw|0,17| 13 |13 |13 [ 13 |13 |13 |12 12 ] 11109 | 08 | M[Nm]
63L/4 1,6 A 96 | 96 | 96 | 96 | 96 | 96 | 93 | A 83 | 73 | 61 M [%]
018 | O | 142 | 419 | 696 | 990 [1.282|1.458|1.633|1.787|1.941|2.151|n [min-1]
0,55kW|0,23 | 1,7 | 1,7 |17 |17 |17 |16 | 15|14 [12]11]09 | M[Nm]
71S/4 1,6 A 100 | 100 | 100 | 100 | 100 | 92 | 87 | 81 72 | 61 53 M [%]
0,23 | 10 | 150 | 437 | 733 |1.032|1.364|1.537|1.710|1.939|2.168|2.388|n [min-1]
0,55kW|0,33| 24 | 24 |24 |24 |24 2422 19|16 |14 ]| 13| M[Nm]
71L/4 1,6 A 92 | 92 | 92 | 92 | 92 | 92 | 83 | 73 | 62 | 55 | 48 M [%]
0,33| 0 | 128 | 427 | 734 |1.042|1.339|1.594|1.843|2.092|2.326|2.490| n [min~"]
0,55 kw| 0,48 | 35 | 35|35 |35 |35|35(32|27|23|20]|16 | M[Nm]
80S/4 1,6 A 91 91 | 91 91 91 91 | 82 | M 59 | 52 | 42 M [%]
0,43 | 30 | 150 | 463 | 765 |1.061|1.314]1.604|1.837|2.073]2.296|2.529| n [min~"]
0,75kW| 0,67 | 4,7 | 47 | 47 | 47 |47 |47 |44 38|32 |28 ]| 23| M[Nm]
80L/4 22A 90 | 90 | 90 | 90 | 90 | 90 | 85 | 73 | 62 | 54 | 45 M [%]
0,63 26 | 166 | 471 | 769 |1.091|1.377]1.614|1.864|2.108|2.348|2.564| n [min~"]
1,1kwW]J]1,01| 70 | 70| 70| 70| 70| 70|64 |56 |51]|43 |39 | M[Nm]
90S/4 3,0A 92 | 92 | 92 | 92 | 92 | 92 | 84 | 73 | 68 | 57 | 51 M [%]
1,06 | 10 | 207 | 503 | 800 |1.032|1.379|1.626|1.875|2.096|2.372|2.606| n [min"]
1,5kW 1,31/ 9090 9090909083 |72 |65]|56 |49 | M[Nm]
90L/4 3,7A 87 | 87 | 87 | 87 | 87 | 87 | 80 | 70 | 63 | 54 | 47 M [%]
1,37 0 | 196 | 495 | 790 [1.091]|1.388|1.654]1.909|2.173|2.437|2.695| n [min~"]
2,2kwW |1,92|13,1|13,1]|13,1]13,1/13,1]13,1[122|10,8| 99 | 83 | 7.4 | M [Nm]
100L/4 | 55A 91 91 | 91 91 91 91 | 84 | 75 | 69 | 58 | 51 M [%]
217 | 0 | 207 | 488 | 805 |1.106/1.408]1.715]|2.010|2.234|2.523|2.807| n [min-"]
3kW |2,68|20,3]|20,3]203)|20,3[203|18,2]|16,1[13,9[12,1]10,1] 9,0 | M[Nm]

100LA/4
7,0A 100 | 100 | 100 | 100 | 100 | 90 | 79 | 69 | 59 | 50 | 44 M [%]
T140°C 2,59 | 11 | 172 | 488 | 804 |1.105[1.406|1.673]|1.940|2.214|2.488|2.753| n [min-"]
4kW |3,57 26,4264 |264|26,4]|264|24,0)|21,2|18,6 16,0 13,8 | 12,1 | M[Nm]
112M/4 | 9,5A 100 | 100 | 100 | 100 | 100 | 91 | 80 | 70 | 61 52 | 46 M [%]

3,53| 2 | 224 | 402 | 827 |1.123|1.418]1.691]|1.967|2.242|2.519]2.793| n [min-"]
5,5kW | 4,88 | 352|364 |364 |36,4]358|323)|283|234|19,5]|17,3|14,2| M[Nm]
1328/4 | 12,5A 97 | 100 | 100 | 100 | 98 | 89 | 78 | 64 | 54 | 47 | 39 M [%]

4,28 | 26 | 250 | 551 | 851 |1.153|1.444|1.725|2.010|2.299|2.585(2.876| n [min~"]
7,5kW | 6,83 | 47,0 | 49,6 | 49,6 | 49,6 | 49,6 | 45,2 38,6 | 31,3 |27,1]|23,1]20,0 | M[Nm]
132M/4 | 16,0 A 95 | 100 | 100 | 100 | 100 | 91 78 | 63 | 55 | 47 | 40 M [%]

6,03 | 27 | 249 | 551 | 851 |1.151|1.442]1.727]2.011|2.302|2.585|2.875| n [min~"]
11 kW | 8,19 | 57,2 | 60,8 | 60,8 | 60,8 | 60,8 | 54,5 | 46,8 | 38,8 | 32,9 | 28,9 | 25,1 | M [Nm]
240A 94 | 100 | 100 | 100 | 100 | 90 | 77 | 64 | 54 | 48 | 41 M [%]

T140°C 7,52 | 18 | 238 | 539 | 840 |1.140(1.435|1.720]2.008|2.298/2.580(2.866| n [min-']

132MA/4
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DRIVESYSTEMS 2 Teknik veriler (karakteristik egri verileri)

2.2.2 Harici fanh IE1 ve IE2 motorlar, 87 Hz nominal noktasi, Kategori 3D
Motor tipi Devre igin bkz. 1.7
Frekans invertorii giicii ve nominal akim
50 Hz'de (iist deger) ve 100 Hz'de (alt deger) motor giicii [kW]
l * 3 10 20 30 40 50 60 70 80 90 100 fs[Hz]
0,55kw|012|/0909/09]|09(09/09]{09]09]08]08]0,8]| M[Nm]
63S/4 1,6 A |0,20 | 100 | 100 | 100 | 100 | 100 | 100 | 100 | 100 | 96 | 92 | 90 M [%]
0,22 | 20 | 152 | 369 | 688 [1.007]1.310]1.612|1.914]2.213|2.419|2.763|n [min-1]
0,55 Kw|0,18| 13 [ 13 [ 13 [ 13 [13 |13 [13 (1313|1212 ]| M[Nm]
63L/4 1,6 A |0,30 | 100 | 100 | 100 | 100 | 100 | 100 | 100 | 100 | 96 | 92 | 90 M [%]
0,33 | 20 | 175 | 407 | 715 [1.002]1.306]1.610|1.909|2.207|2.415]|2.713|n [min-1]
0,55kW|0,25 | 1,7 | 1,7 [ 17 | 1,7 [ 17 |17 [ 1,7 |17 |17 16| 16 | M[Nm]
71S/4 1,6 A |0,41| 100 | 100 | 100 | 100 | 100 | 100 | 100 | 100 | 97 | 92 | 92 M [%]
0,47 | 100 | 146 | 442 | 734 [1.031]1.364|1.663|1.962|2.260(2.460|2.818|n [min-1]
0,75kW]0,35| 25 [ 25 [ 25|25 (25|25 (2525|125 (24| 23| M[Nm]
71L/4 22A |061| 95 | 95 | 95 | 95 | 95 | 95 | 95 | 95 | 95 | 92 | 90 M [%]
0,69| 0 | 188 | 488 | 782 |1.077]1.350[1.633|1.941|2.245|2.457|2.797| n [min-"]
1,1kw|0,54| 38 | 38 | 38|38 (3838383838 36]35|M[Nm]
80S/4 30A |0,93| 99 | 99 | 99 | 99 | 99 | 99 | 99 | 99 | 99 | 94 | 92 M [%]
1,03| 0 | 164 | 440 | 757 |1.052|1.351]|1.638|1.947|2.237|2.457|2.814| n [min-"]
1,5kW|0,79 | 55 |55 | 55|55 (5555|5555 |55]53]50]| M[Nm]
80L/4 3,7A |1,36| 106 | 106 | 106 | 106 | 106 | 106 | 106 | 106 | 106 | 102 | 95 M [%]
1,46 | 0 | 207 | 493 | 792 |1.086|1.377]1.668|1.970|2.256|2.439|2.813| n [min-"]
22kW|1,07 | 74 |74 |74 |74 |74 |74 |74 |74 |74170]68 | M[Nm]
90S/4 55A |1,83]| 98 | 98 | 98 | 98 | 98 | 98 | 98 | 98 | 98 | 92 | 90 M [%]
2,03| 0 | 192|482 | 778 |1.070|1.370[1.675]1.978|2.270|2.489|2.833| n [min""]
3kw 14298198 989898989898 [98 91386 | M[Nm]
90L/4 70A |238| 95 | 95 | 95 | 95 | 95 | 95 | 95 | 95 | 95 | 88 | 83 M [%]
2,56 | 73 | 179 | 487 | 789 |1.085|1.387|1.684(1.988|2.284|2.497|2.863| n [min-"]
4kW |1,99[135|135(135[135]13,5]13,5|13,5[13,5[135]/12,8[12,3| M[Nm]
100L/4 | 95A 3,37 94 | 94 | 94 | 94 | 94 | 94 | 94 | 94 | 94 | 89 | 86 M [%]
3,73| 0 | 207 | 520 | 809 [1.106]1.409|1.709|2.008|2.307|2.518|2.887| n [min-"]
100LA/d 5,5kw | 3,02 | 20,3 | 20,3|20,3|20,3]|20,3|20,3/20,3{20,3/19,3]|18,5[17,3| M[Nm]
12,5A | 4,87 | 100 | 100 | 100 | 100 | 100 | 100 | 100 | 100 | 95 | 91 | 85 M [%]
T140°C 521| 51 | 211 | 516 | 820 [1.120]1.419|1.718|2.016|2.263|2.510|2.877| n [min""]
7,5kW | 3,92 |21,1|26,4|264|26,4|26,4|26,4|26,4|264|26,3]|26,1[21,6| M[Nm]
112M/4 | 16,0 A | 6,87 | 80 | 100 | 100 | 100 | 100 | 100 | 100 | 100 | 100 | 99 | 82 M [%]
6,54 | 15 | 213 | 518 | 820 [1.119]1.419|1.719]2.016|2.312|2.517|2.896| n [min-"]
11 kW | 5,52 |33,5|36,4|36,4|36,4|36,4|36433,8]|31,7(28,7|25,3]|20,5| M[Nm]
132S/4 | 240 A | 6,79 | 92 | 100 | 100 | 100 | 100 | 100 | 93 | 87 | 79 | 70 | 56 M [%]
6,27 | 15 | 240 | 545 | 848 |1.150]1.450[1.755|2.057|2.357|2.566|2.921| n [min-"]
15 kW | 7,40 | 46,9 | 49,6 | 49,6 | 49,6 | 49,6 | 48,7 | 47,0|45,3 41,6 |39,0]33,8| M[Nm]
132M/4 | 31,0 A |10,47] 95 | 100 | 100 | 100 | 100 | 98 | 95 | 91 | 84 | 79 | 68 M [%]
10,43| 19 | 244 | 547 | 849 [1.151[1.452|1.757|2.054|2.356|2.562|2.944| n [min]
132MA/4 18 kW |9,01 | 51,9 /60,8 |60,8|60,8|59,7|59,6|56,4|53,9|504|456|42,6 | M[Nm]
38,0A |12,20| 85 | 100 | 100 | 100 | 98 | 98 | 93 | 89 | 83 | 75 | 70 M [%]
T140°C 13,09 17 | 234 | 540 | 840 [1.143|1.443|1.746|2.049|2.349(2.556|2.934| n [min-]
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FU modunda motorlar; Kategori 2D/3D igin — B 1091 igin projelendirme kilavuzu DRIVESYSTEMS
2.2.3 Harici fanli IE3 motorlar
2.2.3.1 IE3 harici fanli motorlar Kategori 3D i¢in 50 Hz nominal noktasi
Motor tipi
Gerilim 3 20 50 70 100 fs [Hz]
Devre turii (Y/A)
0,86 0,85 0,86 0,68 0,39 |M[Nm]
63SP/4 6 444 1251 1583 2184 | n [min]
0 0,04 0,11 0,11 0,09 |P kW]
230/400V, 50 Hz 88 186 348 348 348 Us[V]
Y 0,54 0,43 0,44 0,48 0,47 |Is[A]
1,25 1,24 1,24 1,07 0,62 |MI[Nm]
63LP/4 2 466 1302 1679 2372 | n [min]
0 0,06 0,17 0,19 0,15 | P [kW]
230/400V, 50 Hz 64 179 348 348 347 Us[V]
Y 0,65 0,59 0,60 0,67 0,63 |Is[A]
1,69 1,69 1,69 1,60 0,98 |MI[Nm]
71SP/4 10 509 1369 1789 2550 | n [min]
0,0 0,09 0,24 0,30 0,26 | P [kW]
230/400V, 50 Hz 50 175 348 349 349 Us[V]
Y 0,71 0,72 0,74 0,91 0,87 |Is[A]
2,52 2,52 2,52 2,05 1,32 M [Nm]
71LP/4 12 490 1341 1794 2547 | n [min™]
0 0,13 0,35 0,39 0,35 | P [kW]
230/400V, 50 Hz 52 174 350 348 347 Us[V]
Y 0,93 0,94 0,99 1,12 1,08 |Is[A]
3,71 3,70 3,71 2,86 1,69 |M[Nm]
80SP/4 8 503 1355 1833 2572 | n[min™]
0 0,19 0,53 0,55 0,46 | P [kW]
230/400V, 50 Hz 46 174 347 347 347 Us[V]
Y 1,34 1,41 1,54 1,65 1,60 Is [A]
5,06 5,07 5,07 3,81 2,30 | M [Nm]
80LP/4 14 513 1365 1869 2647 | n [min™]
0 0,27 0,72 0,75 0,64 P [kW]
230/400V, 50 Hz 41 169 342 342 342 Us[V]
Y 1,76 1,80 1,94 2,05 1,96 Is [A]
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DRIVESYSTEMS 2 Teknik veriler (karakteristik egri verileri)

Motor tipi

Gerilim 3 20 50 70 100 | fs [Hz]

Devre turii (Y/A)
7,33 7,35 7,35 6,17 3,93 |M[Nm]

90SP/4 17 534 1404 1908 | 2723 |n[min]

0 0,41 1,08 1,23 1,12 |P [kW]

230/400V, 50 Hz 39 169 346 347 348 | Us[V]

Y 2,49 2,43 2,62 3,05 2,93 |Is[A]
10,1 10,1 10,2 8,14 4,94 |M[Nm]

90LP/4 14 515 1373 1860 | 2646 |n [min ]

0 0,55 1,46 1,59 1,37 | P [kW]

230/400V, 50 Hz 40 167 346 348 349 | Us[V]

Y 3,27 3,24 3,54 4,06 3,90 |Is[A]
14,3 14,3 14,3 11,6 7,22 |M[Nm]

100LP/4 47 563 1444 1999 | 2854 |n[min]
0,07 0,85 2,17 2,43 2,16 | P [kW]

230/400V, 50 Hz 38 168 343 349 350 | Us[V]

Y 4,63 4,55 4,97 5,58 532 |Is[A]
19,6 19,6 19,6 15,2 8,99 | M [Nm]

100AP/4 36 556 1431 1977 | 2821 |n[min]
0,07 1,14 2,94 3,15 2,66 | P [kW]

230/400V, 50 Hz 41 170 343 345 345 | Us[V]

Y 6,48 6,22 6,83 7,50 7,06 | Is[A]
26,6 26,5 26,6 19,0 12,3 [M[Nm]

112MP/4 28 542 1407 1958 | 2794 |n[min]
0,08 1,51 3,91 3,89 3,59 | P kW]

230/400V, 50 Hz 37 169 343 343 342 | Us[V]

Y 8,04 8,02 8,96 9,01 8,65 |Is[A]
35,9 35,9 33,7 23,6 151 [M[Nm]

132SP/4 54 565 1451 2029 | 2899 |[n[min]
0,20 2,12 5,12 5,02 4,57 | P [kW]

230/400V, 50 Hz 33 166 342 342 342 | Us[V]

Y 11,3 11,3 11,5 11,1 104 |Is[A]
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FU modunda motorlar; Kategori 2D/3D igin — B 1091 igin projelendirme kilavuzu DRIVESYSTEMS
Motor tipi
Gerilim 3 20 50 70 100 fs [Hz]
Devre turii (Y/A)
49,2 49,2 491 32,8 20,2 M [Nm]
132MP/4 42 562 1449 2026 2893 | n[min™]
0,22 2,89 7,46 6,95 6,13 P [kW]
230/400V, 50 Hz 33 166 344 345 345 Us [V]
Y 15,6 15,5 16,5 15,4 14,5 Is [A]
451 59,8 54,5 37,1 23,4 M [Nm]
160SP/4 24 571 1468 2052 2931 n [min"]
0,11 3,58 8,38 7,96 7,18 P [kW]
230/400V, 50 Hz 27 161 343 345 346 Us [V]
Y 19,6 17,5 17,8 17,0 16,2 Is [A]
49,9 71,8 69,1 48,0 30,6 M [Nm]
160MP/4 4 564 1457 2039 2917 | n[min™]
0,02 4,24 10,5 10,2 9,34 P [kW]
230/400V, 50 Hz 27 162 340 343 344 Us [V]
Y 24,0 23,6 22,5 21,8 20,7 Is [A]
74,9 98,7 91,3 64,4 42,0 M [Nm]
160LP/4 13 571 1461 2042 2918 | n[min™]
0,10 5,90 14,0 13,8 12,8 P [kW]
230/400V, 50 Hz 26 160 341 342 343 Us [V]
Y 31,7 27,9 29,4 28,6 27,5 Is [A]
119 120 111 77,5 471 |M[Nm]
180MP/4 72 586 1478 2070 2958 | n [min™]
0,90 7,39 17,1 16,8 14,6 P [kW]
230/400V, 50 Hz 30 164 343 343 343 Us [V]
Y 36,5 36,3 37,1 35,9 33,2 Is [A]
109 142 133 89,6 53,1 M [Nm]
180LP/4 27 575 1468 2054 2948 | n[min™]
0,31 8,58 20,4 19,3 16,4 P [kW]
230/400V, 50 Hz 25 162 340 339 340 Us [V]
Y 49,0 41,9 43,7 421 36,8 Is [A]
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DRIVESYSTEMS 2 Teknik veriler (karakteristik egri verileri)

Motor tipi

Gerilim 3 20 50 70 100 | fs [Hz]

Devre turii (Y/A)
193 193 193 133 81 |M[Nm]

225RP/4 74 585 1476 | 2067 | 2950 [n[min]
1,50 11,8 29,8 28,9 25 | P[kW]

230/400V, 50 Hz 29 164 332 331 333 | Us[V]

Y 58,6 55 63,8 63 58,6 |Is[A]
238 238 225 158 92 |M[Nm]

225SP/4 74 584 1476 | 2065 | 2957 [n[min]
1,84 14,6 34,8 34,3 28,6 | P kW]

230/400V, 50 Hz 30 165 337 338 338 | Us[V]

Y 68,3 68,1 73,6 72,7 62,9 |Is[A]
289 289 259 182 115,0 | M [Nm]

225MP/4 72 585 1477 | 2066 | 2950 [n[min]
2,18 17,7 40,1 39,3 355 | P [kW]

230/400V, 50 Hz 29 164 325 327 328 | Us[V]

Y 89,1 86,6 86,3 85,5 81,5 |Is[A]
319 354 314 214 - M [Nm]

250WP/4 62 584 1477 | 2068 - n [min-"]

2 21 48 46 - P [kW]
230/400V, 50 Hz 25 159 329 327 - Us [V]
Y 111 100 103 99 - Is [A]
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FU modunda motorlar; Kategori 2D/3D igin — B 1091 igin projelendirme kilavuzu DRIVESYSTEMS
2.2.3.2 IE3 harici fanli motorlar Kategori 3D i¢in 87 Hz nominal noktasi
Motor tipi
Gerilim 3 20 87 100 fs [Hz]
Devre tirii (Y/A)
0,86 0,85 0,86 0,86 | M [Nm]
63SP/4 6 444 2390 2686 | n[min™]
0 0,04 0,21 0,24 [P [kW]
230/400V, 50 Hz 51 108 348 349 | Us[V]
A 0,94 0,74 0,76 0,78 |Is[A]
1,25 1,24 1,25 1,24 M [Nm]
63LP/4 2 466 2428 2735 | n[min"]
0 0,06 0,32 0,35 | P [kW]
230/400V, 50 Hz 37 103 349 349 | Us[V]
A 1,12 1,03 1,04 1,08  |Is[A]
1,69 1,69 1,69 1,69 |M[Nm]
71SP/4 10 509 2483 2822 | n[min
0 0,09 0,44 0,50 P [kW]
230/400V, 50 Hz 29 101 350 349 | Us[V]
A 1,22 1,25 1,27 1,34 |Is[A]
2,52 2,52 2,51 2,50 M [Nm]
71LP/4 12 490 2457 2787 | n[min]
0 0,13 0,65 0,73 | P kW]
230/400V, 50 Hz 30 101 348 347 | Us[V]
A 1,60 1,63 1,69 1,83 |Is[A]
3,71 3,70 3,71 3,62 M [Nm]
80SP/4 8 503 2477 2814 | n[min"]
0 0,19 0,96 1,07 | P [kW]
230/400V, 50 Hz 26 100 346 346 | Us[V]
A 2,33 2,44 2,50 2,73 |Is[A]
5,06 5,07 5,07 4,57 | M[Nm]
80LP/4 14 513 2479 2836 | n[min™]
0 0,27 1,32 1,36 |P[kW]
230/400V, 50 Hz 24 97 341 340 | Us[V]
A 3,05 3,12 3,33 3,38 | Is[A]
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DRIVESYSTEMS 2 Teknik veriler (karakteristik egri verileri)
Motor tipi
Gerilim 3 20 87 100 fs [Hz]
Devre turii (Y/A)
7,33 7,35 7,35 7,30 | M[Nm]
90SP/4 17 534 2511 2864 | n [min]
0 0,41 1,93 2,19 | P kW]
230/400V, 50 Hz 22 97 345 346 | Us[V]
A 4,31 4,21 4,51 4,95 |Is[A]
10,1 10,1 10,1 9,8 | M[Nm]
90LP/4 14 515 2481 2829 | n [min]
0,01 0,55 2,63 2,92 | P kW]
230/400V, 50 Hz 23 96 342 347 | Us[V]
A 5,66 5,60 6,10 6,61 |Is[A]
14,3 14,3 14,3 13,3 [M[Nm]
100LP/4 47 563 2556 | 2929 [n[min]
0,07 0,85 3,84 4,08 |P[kw]
230/400V, 50 Hz 22 97 345 347 | Us[V]
A 8,01 7,88 8,49 8,86 |ls[A]
19,6 19,6 18,4 16,0 |M[Nm]
100AP/4 36 556 2546 | 2927 [n[min]
0,07 1,14 4,90 4,90 |P kW]
230/400V, 50 Hz 24 98 341 343 | Us[V]
A 11,2 10,8 11,2 10,9 |Is[A]
26,6 26,5 25,1 21,7 | M[Nm]
112MP/4 28 542 2522 | 2898 |[n[min]
0,08 1,51 6,64 6,58 | P [kW]
230/400V, 50 Hz 21 98 338 339 | Us[V]
A 13,9 13,9 14,7 14,4 |Is[A]
35,9 35,9 27,8 24,2 | M[Nm]
132SP/4 54 565 2569 | 2952 [n[min]
0,20 2,12 7,47 7,47 | P kW]
230/400V, 50 Hz 19 96 338 338 | Us[V]
A 19,5 19,6 17,2 16,7 | ls[A]
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FU modunda motorlar; Kategori 2D/3D igin — B 1091 igin projelendirme kilavuzu DRIVESYSTEMS
Motor tipi
Gerilim 3 20 87 100 fs [Hz]
Devre turii (Y/A)
49,2 49,2 37,3 32,5 M [Nm]
132MP/4 42 562 2577 2958 | n [min™]
0,22 2,89 10,1 10,1 P [kW]
230/400V, 50 Hz 19 96 341 339 Us [V]
A 271 26,9 23,0 22,5 Is [A]
451 59,8 43,0 37,0 M [Nm]
160SP/4 24 571 2586 2972 | n[min™]
0,11 3,58 11,6 11,5 | P kW]
230/400V, 50 Hz 15 93 340 340 Us [V]
A 33,9 30,3 25,4 24,8 Is [A]
49,9 71,8 50,5 43,9 M [Nm]
160MP/4 4 564 2584 2968 | n [min]
0,02 4,24 13,7 13,6 P [kW]
230/400V, 50 Hz 15 94 336 337 Us [V]
A 41,5 40,8 29,7 29,0 Is [A]
74,9 98,7 78,4 67,9 M [Nm]
160LP/4 13 571 2581 2964 | n[min]
0,10 5,90 21,2 211 P [kW]
230/400V, 50 Hz 15 92 340 341 Us [V]
A 54,9 48,4 43,8 43,0 Is [A]
119,5 120 86,4 72,5 M [Nm]
180MP/4 72 586 2599 2988 | n [min™]
0,90 7,39 23,5 22,7 P [kW]
230/400V, 50 Hz 17 95 338 339 Us [V]
A 63,3 62,9 53,1 50,3 Is [A]
109,5 142 95 78,6 M [Nm]
180LP/4 27 575 2588 2985 | n[min™]
0,31 8,58 25,8 24,6 P [kW]
230/400V, 50 Hz 15 93 335 336 Us [V]
A 85,0 72,5 56,9 53,1 Is [A]
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DRIVESYSTEMS 2 Teknik veriler (karakteristik egri verileri)
Motor tipi
Gerilim 3 20 87 100 fs [Hz]
Devre turii (Y/A)
193 193 167 140 |M[Nm]
225RP/4 74 585 2588 | 2976 [n[min]
1,49 11,8 45,4 43,8 |P[kW]
230/400V, 50 Hz 17 94 323 326 | Us[V]
A 101,5 | 953 98,6 94,7 | Is[A]
238 238 175 145  |M[Nm]
225SP/4 74 584 2592 | 2980 |[n[min]
1,84 14,6 47,6 453 | P kW]
230/400V, 50 Hz 17 95 331 333 | Us[V]
A 118,3 | 1180 | 102,1 953 |Is[A]
289 289 202 174 |M[Nm]
225MP/4 72 585 2592 | 2979 |[n[min]
2,18 17,7 54,9 54,2 | P [kW]
230/400V, 50 Hz 17 95 318 320 |Us[V]
A 154,4 | 150,0 | 1205 | 117,5 |Is[A]
320 354 241 - M [Nm]
250WP/4 62 584 2593 - n [min-"]
2 21 65 - P [kW]
230/400V, 50 Hz 14 92 324 - Us [V]
A 192 173 141 - Is [A]
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FU modunda motorlar; Kategori 2D/3D i¢in — B 1091 i¢in projelendirme kilavuzu

DRIVESYSTEMS

46

B 1091-1 tr-2723



DRIVESYSTEMS

3 Ek

3 Ek

Kisaltmalar

2D Kategori 2D

3D Kategori
(iletken olmayan toz)

ATEX ATmosphéres EXplosible

DIN Alman Sanayi Normu
EN Avrupa Normu
Fi Frekans invertorii

3D

IE1
IE2
IE3
U/t

IE1 uyarinca verim
IE2 uyarinca verim
IE3 uyarinca verim

Gerilim/frekans karakteristik egrisi
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